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(57) Rezumat:

Inventia se referd la un dispozitv portabil pentru con-
trolul concentricitatii si coaxialitatii suprafetelor cilindrice
interioare la piese de tip bucsa si de tip carcasd, cu
diametre cuprinse intr-un interval de 90 si 130 mm.
Dispozitivul, conform inventiei, este alcdtuit dintr-un
corp (1) cilindric, de sustinere a tuturor elementelor
componente importante pentru orientarea, pozitionarea
si fixarea piesei de controlat, respectiv a instrumentului
indicator, mecanismul autocentrant care vine in contact
cu suprafata cilindricd interioara a piesei, avand in
componenta niste role (2) calibrate, care se sprijina pe
muchiile active profilate ale unor discuri (3) fixe sia unui
alt disc (4) mobil, acestea fiind montate pe céte o bucsa
(5, 6) si fixate cu cate trei suruburi (7), iar pentru a
permite masurarea uneigame variate de dimensiuni, se
realizeaza rotirea discului (4) mobil cu ajutorul unei
bucse (8) de antrenare si a unui surub (9), care
solidarizeaza bucsa de fixare a discului (4) mobil cu
aceasta bucsa (8) de antrenare, montata in interiorul
corpului (1) cilindric.
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Cu incepere de la data publicérii cererii de brevet, cererea asigura, in mod provizoriu, solicitantului, protectia conferitd potrivit dispozitiilor
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DISPOZITIV PORTABIL
PENTRU CONTROLUL CONCENTRICITATII ST COAXIALITATII
SUPRAFETELOR CILINDRICE INTERIOARE

Prezenta inventie se referd la un dispozitiv portabil destinat si permitd controlul
concentricititii si coaxialitdtii suprafetelor cilindrice interioare, la piese de tip bucsa si de tip
carcasi cu diametre cuprinse intr- un interval intre 90 si 130 mm.

Este cunoscut un dispozitiv pentru controlul concentricitatii suprafetelor cilindrice
interioare alcatuit din placa de verificare, prisme pentru pozifionare si instrument indicator. Acest
dispozitiv prezintd dezavantajul ca este stationar fiind greu de aplicat si necesitd o serie de
accesorii §i mijloace de masurare complexe si costisitoare [1, 2, 3, 4].

Este cunoscut inca un dispozitiv autocentrant pentru controlul coaxialititii suprafetelor
cilindrice interioare alcétuit din dornuri autocentrante sau dornuri in trepte, dotat si cu instrument
indicator. Acest dispozitiv prezintd dezavantajul ci aI fi necesar un numar relativ mare de
dornuri pentru a verifica o gama mai larga de valori pentru diametrul interior al suprafetelor
cilindrice interioare i realizeaza doar verificarea coaxialitdtii nu §i mésurarea acesteia,
nepermitind aflarea valoarii reale a acesteia [1, 5, 6].

De asemenea, sunt cunoscute dispozitive autocentrante cu bucte elastice, cu plunjere, cu
falci radiale glisante si cu hidroplast. Aceste dispozitive prezintd dezavantajul ¢ desi sunt usor
de aplicat, nu asigurd precizia de verificare corespunzitoare, conducind la rezultate
neconcludente ale verificarii, mai ales in cazul carcaselor cu distante foarte mari intre pereti.
Dezavantajul cel mai important este faptul ca solutiile care asigurd o exactitate mare a centrarii,
nu acoperd un interval suficient de mare de valori ale diametrelor suprafetelor cilindrice
interioare, caracterizindu-se s§i printr-o complexitate mare (dispozitivele autocentrante cu
plunjere) [1, 5, 6].

Sunt cunoscute si echipamente speciale cu instrumente comparatoare §i accesorii sau
dispozitive speciale echipate cu instrumente indicatoare, dispozitive autocentrante, ce permit

masurarea coaxialitétii in cazul carcaselor cu dimensiuni de gabarit mici [3, 5, 6, ]. Dezavantajul

precizia corespunzaitoare, fie necesitd timp indelungat pentru reglare, masurare, gt
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rezultatelor masurdrii i nu se pot folosi atit pentru controlul concentricitétii cét si al coaxialitafii
suprafetelor cilindrice interioare.

Problema pe care o rezolvd inventia este aceea a controlului concentricitafii si al
coaxialitatfii suprafetelor cilindrice interioare, cu diametre cuprinse intr- un interval intre 90 si
130 mm.

Dispozitivul conform inventiei inlatura dezavantajele de mai sus prin aceea cd, in scopul
autocentrarii pe suprafetele cilindrice interioare, este prevazut cu mecanism autocentrant cu
contact pe suprafete cilindrice, in timp ce pentru a se obtine precizia mare de masurare a
dispozitivelor stationare este dotat cu trei role calibrate, iar pentru a fi posibild deplasarea pe
directiea radiald a acestor role calibrate, dispozitivul este previzut cu doud discuri fixe si unul
mobi. Caracteristic acestui dispozitiv de control, este faptul cd, fiind un dispozitiv portabil de
control, toate elementele componente importante pentru orientarea- pozitionarea fixarea piesei de
controlat, respectiv, a instrumentului indicator, sunt integrate intr- un tot uitar, in corpul
dispozitivului, dispozitivul fiind de complexitate medie §i asigurd un interval suficient de mare
de valori ale diametrelor suprafetelor de centrare, caracterizdndu-se, astfel, printr-un grad mare
de universalitate.

Dispozitivul conform inventiei prezintd urmétoarele avantaje:

- reglare simpld in vederea masurarii.

- constructie simpla si robusta.

- grad mare de universalitate, putdnd fi utilizat la mai multe categorii de piese: de tip
bucsa fixa sau rotitoare, de tip carcasa.

- acoperd un interval mare de diametre ale suprafetelor materializate.

- posibilitatea de materializare a cilindrului adiacent atit pentru suprafata cilindrica
interioard de controlat, cdt si la cea specificata drept baza de referint.

Se da mai jos un exemplu de realizare a inventiei, in legiturd cu figurile 1, 2 si 3, care
reprezinta:

- fig. 1, o sectiune a dispozitivului, pentru evidentierea elementelor caracteristice;

- fig. 2, o vedere frontald a dispozitivului;

- fig. 3, o vedere 3D a dispozitivului.

Dispozitivul conform inventiei are ca piesd de bazd un corp cilindric 1, de sustinere a
tuturor elementelor componente importante pentru orientarea-pozifionarea si fixarea piesei de
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suprafata cilindric3 interioara a piesei, dupa trei drepte care sunt generatoarele cel m@ depa;:tate

de centru, ale unor role calibrate 2; in acest fel, cele trei generatoare rectilinii, dlspksegmlfow
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circumferinti, materializeazd cilindrul adiacent suprafetei cilindrice interioare a piesei de
controlat, suprafata care constituie baza de referinta.

Rolele calibrate 2, se sprijind pe muchiile active profilate ale unor discuri fixe 3, venind in
contact cu acestea, in trei puncte: doud puncte, pe muchiile active ale celor doud discuri fixe 3 si
un punct de contact, pe muchia activa a unui disc mobil 4.

Un disc mobil 4, este montat intre discurile fixe 3, astfel incit, muchiile active profilate aflate
numai pe o laturd a celor trei lobi ai discurilor sé fie fata in fats, pentru a veni in contact cu
suprafetele cilindrice ale rolelor calibrate 2. Acestea sunt montate pe cate o bucsa 5, respeciv 6 si
fixate cu céte trei guruburi 7.

Cele doui bucse 5 si 6, sunt montate pe corpul cilindric 1, cu suprafata cilindrica activé, astfel:
bucsele 6, pe care sunt montate discurile fixe 3, sunt fixate la corpul cilindric 1, cu céte trei
suruburi; bucsa 5, pe care este montat discul mobil 4, se poate roti pe suprafata cilindrica a
corpului 1, putdnd executa o migcare de rotatie cu un unghi mai mic de 90°. Rotirea discului
mobil 4, se realizeaza cu ajutorul unei bucsei de antrenare 8 si a unui gurub 9, care solidarizeaza
bucsa 5 cu bucsa de antrenare 8, montati in interiorul corpului cilindric 1. Bucsa de antrenare 8,
este rotitd de cétre un surub 10, care se roteste intr-o bucsa filetatd 11 montata si fixatd cu
suruburi, in corpul cilindric 1.

Pentru a fi o legitura elasticd intre surubul 10 si bucsa 8, antrenarea, in migcarea de rotatie, se
realizeaza prin intermediul unui arc elicoidal de compresie 12, ale cérui capete sunt introduse in
cate un canal practicat in suprafetele fontale ale surubului 10, respectiv, bucsei de antrenare 8.
Pentru a impiedica deplasarea, pe diretie axiald, a bucsei 8, in corpul cilindric 1, este montata si
fixatd cu suruburi o bucsa opritor 13.

O contrapiulitd 14, asigura blocarea surubului 10, respectiv, blocarea discului mobil 4, in pozitia
rotitd necesard. Antrenarea surubului 10, se realizeaza cu o roata de mana 15, montata la capatul
acestuia gi fixata cu un stift.

Pentru a evita deplasarea axiala a rolelor calibrate 2, fatd de muchiile active ale discurilor 3 si 4,
pe suprafata cilindricé a rolelor calibrate 2, este practicat un canal, in care intrd muchia discului
mobil 4.

Contactul permanent dintre rolele calibrate 2 §i muchiile active ale discurilor 3 si 4, este asigurat
de niste arcuri elicoidale de intindere 16 (cite doud arcuri pentru fiecare rola calibratd), care sunt

montate cu niste stifturi filetate, cu un capét la rolele calibrate 2, cu celalalt capat, la bucsele 6.
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Revendiciri

1. Dispozitiv portabil pentru controlul concentricitatii §i coaxialitafii suprafetelor
cilindrice interioare, caracterizat prin aceea cd, in scopul asigurdrii autocentririi, este
prevazut cu trei piese (2), de forma unor role calibrate, servind pentru materializarea cilindrul
adiacent suprafetei cilindrice interioare a piesei de controlat, suprafatid care constituie baza de
referinta;

2. Dispozitiv conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea cii, pentru a se obtine o
autocentrare, rolele calibrate (2) se sprijind pe muchiile active profilate ale unor discuri fixe (3),
venind in contact cu acestea, in trei puncte: doua puncte, pe muchiile active ale celor doua discuri
fixe (3) si un punct de contact, pe muchia activa a unui disc mobil (4).

3. Dispozitiv conform revendicidrilor 1 §i 2, caracterizat prin aceea ci, pentru a
permite masurarea unei game variate de dimensiuni, realizeaza rotirea discului mobil (4), cu
ajutorul unei bucsei de antrenare (8 ) si a unui gurub (9), care solidarizeaza bucsa de fixare a

discului mobil (4) cu aceastd bucsa de antrenare (8), montata in interiorul unui corp cilindric (1).
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instrument indicator
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