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¢4 SISTEM DE ORIENTARE DUPA SOARE

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un sistem de orientare dupa Soare,
constituit, Tn principal, dintr-un actuator solar conceput
pe principiul conversiei helio-termo-mecanice. Sistemul
de orientare, conform inventiei, este constituit, in
principal, dintr-un convertor termomecanic, realizat
dintr-o banda (1) termobimetalicd, modelatéd dupa un
traseu cilindric elicoidal si plasatéa in interiorul unui
concentrator (2) cilindroparabolic, din inox, Thchis cu un
capac (3), din sticla, ansamblu fixat pe o placa (4)
suport prin intermediul a doua capace (5 si 5'), de care
este fixat si un panou (7) solar, deformatia benzii (1)
spiralei termobimetalice, convertita in forta si deplasare
unghiulara, fiind transmisa prin intermediul unui ax (9)
la un sistem (11) mecanic melc-roatéd melcata care va
antrena intr-o migcare circulard in jurul unui ax (24)
intregul sistem de orientare.
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Figuri: 3
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Sistem de orientare dupa Soare

Inventia se referd la un sistem de orientare dupd Soare constituit, in principal, dintr-
un actuator solar conceput pe principiul conversiei helio — termo — mecanice.

In scopul realizarii unui sistem de orientare dupa Soare avand la bazi un actuator
heliotermic este cunoscuti o solutie (ROMANESCU, A. N.; CERNUSCA, D.; PATA, S.
D.; CENUSA, M.; POIENAR, M.; OLARIU, E. D.; UNGUREANU, C.; NITAN, L; MILICI,
D. L. Actuator heliotermic cu lameld bimetalicd. Cerere de Brevet de Inventie nr. A/00439
din 16.06.2016, OSIM Bucuresti), realizatd practic dintr-o banda termobimetalica, modelata
dupad un traseu similar cu cel al unui resort elicoidal cilindric, plasatd in interiorul unui
concentrator cilindro-parabolic din inox prevazut cu un capac de sticld la partea superioara,
iar pe unul din capacele laterale este prevdzut cu un dispozitiv pentru mentinerea respectiv
evacuarea aerului cald din actuator.

Dezavantajul solutiei descrise constd in faptul cd, deplasarea panoului solar in raport
cu miscarea Soarelui se realizeazi prin intermediul unui arbore flexibil actionat de axul fixat
de capitul liber al convertorului termobimetalic, astfel aparand oscilatii in deplasarea
panoului solar iar datoritd miscarii diurne a Soarelui, fluxul incident actuatorului se modifica
pe parcursul zile, modificandu-se astfel eficienta conversiei.

Problema tehnica pe care o rezolvd inventia consta in cresterea eficientei sistemului
helio — termo — mecanic prin faptul cd miscarea de urmairire a Soarelui este realizatd de intreg
sistemul (actuatorul si panoul solar), panoul solar fiind fixat rigid pe acesta.

Sistemul de orientare dupd Soare, conform inventiei, inlaturd dezavantajul mentionat
anterior prin aceea cd, orientarea sistemului in raport cu Soarele este realizatd prin intermediul
unui actuator termobimetalic a carui deplasare unghiulard comanda un sistem mecanic melc -
roatd melcata care va antrena un mecanism roatd — curea prin intermediul caruia se realizeaza
urmdrirea diurnd a Soarelui.

Inventia prezintd urméatoarele avantaje:

- randament ridicat al conversiei helio — termo — mecanica;
- simplitate constructiva;
- oferd posibilitatea orientarii simultane a panoului si a actuatorului dupa Soare.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legaturd cu fig. 1, fig. 2 si
fig. 3 care reprezintd dupd cum urmeaza:
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- fig. 1 o sectiune transversala prin sistemul de orientare dupa Soare;
- fig. 2 o vedere de sus a sistemului de orientare atunci cand se afla in pozitie initiala;
- fig. 3 o vedere de sus a sistemului de orientare in timpul functionarii.

Sistemul de orientare dupd Soare conform inventiei (fig. 1, fig. 2 si fig. 3) este
constituit dintr-o bandd termobimetalici 1 modelatd dupd un traseu cilindric elicoidal si
plasata in interiorul unui concentrator parabolic 2, realizat din inox inchis la partea superioara
prin intermediul unui capac din sticla 3 si fixat pe placa suport 4 prin intermediul a doua
capace 5 si 5°. Banda termobimetalici este fixata solidar pe capacul 5 care este prevazut si cu
un dispozitiv obturator tip jaluzea 6 utilizat pentru evacuarea aerului cald din interiorul
concentratorului. De capacele 5 si 5° este fixat si panoul solar 7 prin intermediul unui cadru
de fixare 8. Spirala termobimetalicd sub acfiunea céldurii de origine solard produce o
deplasare unghiulara a capatului liber fixat de un ax 9, montat in capacul 5°, prin intermediul
unui rulment 10 si care ax 9 comanda un sistem mecanic melc 11 — roatd melcatd 12 fixat de
un ax motor 13 montat prin intermediul rulmentilor 14 si 15 de bratul suport 16 si placa
suport 4. Sistemul mecanic melc 11 — roata melcata 12 roteste axul motor 13 de care este
fixatad o roatd 17 care angreneaza prin intermediul curelei 18 roata 19 ce face corp comun cu
roata 20 fixatd de un ax 21 montat pe placa suport 4 prin intermediul a doi rulmenti 22 si 22°.
Sistemul de roti dintate va antrena printr-o miscare continud intreg sistemul de orientare prin
intermediul rotii dintate fixe 23 aflata pe axul central 24 montat pe placa suport 4 prin
intermediul a doi rulmenti 25 si 25° si fixat rigid pe placa suport a intregului sistem de
orientare 26.

Sistemul de orientare dupa Soare conform inventiei poate fi reprodus cu aceleasi
performante si caracteristici fapt care constituie un argument in favoarea respectérii criteriului
de aplicabilitate industriala.
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Revendicari

1. Sistem de orientare dupa Soare caracterizat prin aceea ci este constituit, in principal
dintr-o lameld bimetalicd (1) modelatd dupa un traseu cilindric elicoidal plasat in interiorul
unui concentrator cilindro-parabolic, din inox (2), inchis cu un capac din sticla (3), si fixat pe
placa suport (4) prin intermediul a doud capace (5) si (5°) de care este montat §i un panou
solar (7); sistem prevazut pe capacul (5) cu un dispozitiv obturator tip jaluzea (6) utilizat
pentru evacuarea aerului cald din interiorul concentratorului.

2. Sistem de orientare, conform revendicirii 1, caracterizat prin aceea ci proprietatea
mediului termoconductor, aerul, de a genera fortd si deplasare prin incilzirea bandei
termoconductoare sub actiunea céldurii de origine solard este valorificatd prin montarea la
capatul liber al spiralei termobimetalice (1) a unui ax (9) care comandad un sistem mecanic
melc (11) — roatd melcata (12) ce roteste un ax motor (13), de care este fixata o roata (17) care
angreneaza prin intermediul curelei (18), roata (19) ce face corp comun cu roata dintata (20)
fixatd de un ax (21) montat pe placa suport (4).

3. Sistem de orientare, conform revendicarii 2, caracterizat prin aceea ca sistemul
format din roata (17), roata (19) si roata dintatd (20) va antrena intr-o miscare circulara
continud Intreg sistemul de orientare prin intermediul rotii dintate (23) fixatd pe axul central
(24) montat pe placa suport (4) prin intermediul a doi rulmenti (25) si (25°) si fixat rigid pe
placa suport a intregului sistem de orientare (26).
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Fig. 3
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