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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un stand pentru monitorizarea
automata a cresterii plantelor in laborator. Standul con-
form inventiei este compus dintr-un cadru (A) pe care
este montat un sistem (B) de pozitionare, de precizie,
siun sistem (C) de achizitie a imaginilor; cadrul (A) este
prevazut cu o tablie (1) pe care sunt dispuse mai multe
plante (20) care urmeaza sa fie monitorizate in timpul
experimentarii; sistemul (B) de pozitionare, de precizie
este format dintr-un surub (2) longitudinal, fixat in doua
lagare (3), actionat de un motor (4), si doua bare (5 si
6) suport care permit deplasarea pe axa longitudinala a
unui carucior (7) pe care este montat un surub (8)
antrenat de un motor (9), si fixat in niste lagare (10), si
doua sine (11) de ghidare care permit deplasarea pe
axa transversald; sistemul (C) de achizitie a imaginilor
este prevazut cu un motor (13) si doua bare (14 si 15)
de ghidare ce permit deplasarea pe verticald, care este
ajustata automat de informatiile primite de la un senzor
(16) care apreciaza naltimea maxima pana la care
poate sa coboare sistemul (C) de achizitie fara a atinge
plantele (20); pentru achizitionarea optima de imagini,
sistemul (C) de achizitie este prevazut cu un motor (17)
care permite rotatia Tn jurul axei a unui brat (18) care
sustine o camera (19).
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STAND PENTRU MONITORIZAREA AUTOMATA 3D A CRESTERII PLANTELOR IN
LABORATOR

Inventia se refera la un stand pentru monitorizarea automata a cresterii plantelor in laborator.
Monitorizarea cresterii plantelor si determinatea parametrilor biometrici ai plantelor este o metoda
utilizatd in laboratoarele de testare pentru evaluarea impactului diferitelor produse cu rol de
insecticid, fungicid, erbicid, fetilizant, biostimulator asupra cresterii si dezvoltarii plantelor, sau
permite fenotiparea automata.

in prezent, pe plan national sau international, se utilizeazi metoda manuald de masurare cu
rigla a dimensiunii plantelor. Aceste determinari se efectueaza zilnic.

Aceastd metodd prezintd urmitoarele dezavantaje: nu permite stocarea datelor obtinute
pentru o evaluare ulterioara, eficientd redusd, necesitd prezenta operatorului uman, nu permite o
monitorizare la intervale egale de timp, nu poate oferi informatii despre dinamica cresterii §i
dezvoltarii plantelor si nu oferd posibilitatea verificarii ulterioare a datelor masurate.

Problema tehnic3, rezolvatid prin inventie, constd in realizarea unui echipament - stand
pentru monitorizarea automatd 3d a cresterii plantelor in laborator si 0 metoda de determinare
automata a parametrilor biometrici ai plantelor (inaltime plante, suprafata foliara, volum plante) si
calcularea indicilor de crestere (viteza de crestere a plantelor, a suprafetei foliare)

Monitorizare automatid a cresterii plantelelor rezolvd problema tehnicd si elimind
dezavantajele mentionate prin aceea ci utilizeazd tehnici de pozitionare asistata, de achizitie §i
procesarea automata de imagini, reconstructic 3D a plantelor, softuri dedicate de pozitionare
automatd, de achizitie, procesare si reconstructive 3D a imaginilor plantelor, de stocare a datelor
colectate, de procesare si afisare rezultatelor la sfarsitul perioadei de monitorizare.

Avantajele acestui stand constau in:

- realizeaza achizitia automati a imaginilor plantelor monitorizate la intervale regulate de timp;

- realizeaza pozitionarea de precizie a echipamentului de achizitie imagine deasupra fiecareai plante
- realizeaza un volum mare de operatii intr-un timp scurt;

- nu necesita prezenta operatorului uman;

- stocheazd imaginile achizitionate intr-o baza de date;

- realizeaza determinarea in timp real a parametrilor biometrici de crestere ai plantelor;

- masoara automat la interval regulate de timp parametrii biometrici si pe baza lor calculeaza indicii
de crestere;

- stocheaza datele misurate intr-o bazi de date;

- permite evaluarea dinamicii cresterii dupa finalizarea experimentelor;

- permite obtinerea de film cu dezvoltarea plantelor pe perioada experimentarii

- permite afisarea rezultatelor grafic sau tabelar;

- permite exportul rezultatelor catre alte periferice (ex. imprimantd, stick USB, CD, etc.).

Se prezintd in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura cu fig. 1 care reprezinta:
- Fig. 1 — Stand pentru monitorizarea automata 3d a cresterii plantelor in laborator

Monitorizare automati a cresterii plantulelor, conform inventiei, consta in succesiunea
urmatoarelor operatii:
- pozitionarea automata la intervale regulate de timp a capului de preluarea a imaginilor deasupra
plantei care este monitorizata;
- ajustarea pozitiei camerei in functie de inaltimea plantei care este scanata;
- achizitia automata a imaginilor la intervale regulate de timp;
- stocarea imaginilor achizitionate;
- reconstructia 3D a imaginilor plantelor;
- masurarea in timp real a parametrilor biometrici;
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- calcularea automati la sfarsitul perioadei de monitorizare ai indicilor de crestere si dezvoltare ai
plantelor;
- vizualizarea rezultatelor grafic sau tabelar pe monitorul unitéatii de procesare

Stand pentru monitorizarea automata 3d a cresterii plantelor in laborator, conform inventiei
este compus dintr-un Cadru A pe care se monteaza Sistemul de pozitionare de precizie B si sistemul
de achizitie a imaginilor C

Cadru A este prevazut cu o tablie 1 pe care sunt asezate plantele monitorizate 20 in timpul
experimentarii
Sistemul de pozitionare de precizie B, este montat pe cadrul A si este format dintr-un surub
longitudinal 2, fixat in doua lagare 3 actionat de un motor 4 si doua bari suport 5, 6 care permite
deplasarea pe axa longitudinala a caruciorului 7, pe care se monteaza surubul 8 antrenat de motorul
9 si fixat in lagarele 10 si cele doua sine de ghidare 11 care permit deplasarea pe axa transversal
sistemul de achizitie a imaginilor C 12, prevaxut cu un motor 13 si doua bari de ghidare 14, 15 care
permit deplasarea pe vertical a sistemul de achizitie a imaginilor C. Miscarea pe vertical a
sistemului este ajustata automat de informatiile primate de la senzorul 16 care apreciaza inaltimea
maxima pana la care poate cobora sistemul fara a atinge plantele, pentru o achizitie optima de
imagini

Sistemul de achizitie a imaginilor C este prevazut cu un motor 17 care permite rotatia in
jurul axei a bratului 18 care sustine camera 19.
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REVENDICARI

Stand pentru monitorizarea automatd 3d a cresterii plantelor in laborator, caracterizat prin
aceea ca este compus dintr-un Cadru A pe care se monteaza Sistemul de pozitionare de
precizie B si sistemul de achizitie a imaginilor C, astfel incat Cadru A este prevazut cu o
tablie 1 pe care sunt asezate plantele monitorizate 20 in timpul experimentarii pe care se
monteaza Sistemul de pozitionare de precizie B, format dintr-un surub longitudinal 2, fixat
in doua lagare 3 actionat de un motor 4 si doua bari suport 5, 6 care permite deplasarea pe
axa longitudinala a caruciorului 7, pe care se monteaza surubul 8 antrenat de motorul 9 si
fixat in lagarele 10 si cele doua sine de ghidare 11 care permit deplasarea pe axa transversal
sistemul de achizitie a imaginilor C 12, prevaxut cu un motor 13 si doua bari de ghidare 14,
15 care permit deplasarea pe vertical a sistemul de achizitie a imaginilor C. Miscarea pe
vertical a sistemului este ajustata automat de informatiile primate de la senzorul 16 care
apreciaza inaltimea maxima pana la care poate cobora sistemul fara a atinge plantele, pentru
o achizitie optima de imagini, Sistemul de achizitie a imaginilor C este prevazut cu un motor
17 care permite rotatia in jurul axei a bratului 18 care sustine camera 19.
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