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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un corp de mobilier, cum ar fi un r—
pat, o canapea sau un fotoliu, care oferd conditii i W |
perfecte pentru odihna, confort si relaxare. Corpul [ /P
conform inventiei este constituit dintr-o placa (B) rigida ¢
culisantd, care este introdusa in spatiul interior al lazii / //
unui pat, care este separat in doua spatii (A si C), o

superior si inferior, Tn partea inferioara fiind dispusa a = (" /-'
placa (D) de sustinere, in spatiul (A) superior fiind B © .

dispusa o saltea, o perna si/sau o somiera, in spatiul Fig. 1

(C) inferior fiind dispuse diverse structuri elastice, cum

ar fi resorturi, saltea cu apa sau cu aer, electromagneti —

aflati Tn opozitie, al caror rol principal este de a genera f /

o fortd de raspuns contrard fortelor gravitationale, B / |
implicit a fortelor de apasare din spatiul (A) superior, |
exercitate prin intermediul placii (B) culisante care ' 55 % | [
separa cele doua spatii (A si C) superior si inferior. \‘ —'\"
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Corpuri culisante de mobilier
aflate 1n sustentatie in baza principiului pseudo-levitatiei

-MOTTO-

»  Acest moment cind credem cd ne odihnim, cind creierul pluteste, stiti, in somn,
este de fapt un moment cdnd ay putea fi foarte creativ intr-un mod ciudat gi
necontrolat. ”

Dintotdeauna omul a visat si zboare invdiind p#sarile. Si ai aripi si sd poti zbura.
Astiéizi omul a ajuns si zboare in spatiul unde nici o paséire nu poate ajunge.

Totusi existd ceva mai fascinant decat zborul - levitatia. Aceastd anulare a gravitatiei
care face ca anumite lucruri si se ridice in aer contrar forfelor de atractie gravitationale.
Stiintific vorbind levitatia este definitivd ca procesul prin care un lucru se ridicd in aer
fara susfinere mecanica.

Levitatia magneticd cel mai cunoscut exemplu este obtinutd prin asezarea a doi
magneti pe verticald cu polii similari in sensuri opuse. Dar in 1842 —Samuel Earnshaw a
demonstrat ci este imposibil s& pui doi magneti astfel in echilibru. Magnetul de sus se va
dezechilibra, se va risuci si roti, polii isi vor schimba orientarea §i magnetii se vor lipi.
Ca si previi risucirea magnetului superior poti si-i introduci pe amandoi intr-un tub, de
exemplu. Numai cd aceasta nu este levitatie pentru ci sistemul are sprijin lateral. Cand
sistemul asigurd doar ridicarea nu si stabilitatea se numeste cd am obtinut pseudo-
levitatie. In fond in baza acestui principiu fsi afla substratul constituent prezenta inventie.
Totusi din cauzi c3 corpurile de mobilier vor fi ridicate de jos in sus contrar fortelor
gravitationale avand ins3 parte de o sustinere mecanicd am catalogat aceasti stare in care
se vor afla ca fiind in stare de sustentatie.

in mod practic aceasts inventie se bazeazi pe faptul ci lada patului sau a canapelei se
constituie intr-un spatiu patrat sau perpendicular ca si tubul din exemplul anterior. (vezi
fig.1).

In exemplificare in acest spatiu delimitat de laturile 13zii se va introduce o placi
auxiliard (B) avand acelasi format ca si o placa de sustinere (D) cu aproximativ aceeasi
forma si arie cu aceasta (-1 cm, -1,5 cm pe fiecare latura).

Facem mentiunea cd in sistemul astfel format placa de sustinere (D) adica placa
intermediard pe care se sprijind salteaua sau perna la corpurile de mobilier existente
astiizi (paturi, canapele, fotolii) se va muta in partea inferioara a lzii constitutive a
corpului de mobilier cat mai jos posibil.
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In acest mod aceasti placi auxiliari culisants (B) va delimita (separa) spatiul inferior
a lazii in doua structuri de spatii diferite: o parte superioard (A) si una inferioara (C) (vezi
fig. 2). Pe aceastd placd auxiliard culisantd (B) in spatiul superior (A) creat se va
pozitiona salteaua, salteaua + somiera sau perna, in acest mod constituindu-se astfel un
ansamblu superior (A).

in spatiul constituit (C) aflat intre placa auxiliari culisanta (B) si placa de sustinere
(D) se vor pozitiona dup# dorinti diverse structuri elastice de contrapondere a greutitii
sistemului (A) si implicit a greutétii corpurilor agezate deasupra sa (saltele cu ap, saltele
cu aer, resorturi, sisteme de electromagneti aflati in opozitie). ( vezi fig. 3,4,5).

Aceste structuri optional diversificate ale sistemului (C) structurindu-se ca o fortd
elasticid vor genera o fortd contrard fortelor de apasare exercitate de sistemul (A) prin
intermediul plicii culisante (B) inmagazinind prin deformarea structurald a sistemului
(C) energia potentiala a fortelor de greutate a sistemului (A) si eliberand o fortd contrara
de rdspuns anti-gravitationala tot prin intermediul placii (B).

Placa auxiliard (B) va culisa astfel jos — sus - jos in lada corpurilor de mobilier ca un
piston,spre exemplu,preluédnd si apoi disipand fortele cumulative ale sistemului (A), odata
cu aplicarea unei forte greutate asupra sa, precum si fortele de reactie ale sistemului (C).
Practic placa (B) va culisa in spatiul format de lada patului intre sistemele (A) si (C), in
baza principiului pseudo-levitatiei sau/si a principiului lui Arhimede, creand in acest mod
o stare de sustentatie a sistemului (A).

In aceastd perspectiva de intelegere a noutatii adusi de aceasti inventie este aceea ci
marea deficientd a saltelelor, pernelor fabricate in ziua de astizi indiferent de structura lor
(elastice, moi, medii, dure, ortopedice, cu ap#) se caracterizeazi prin faptul ci salteaua
(perna) se curbeazi dupd dimensiunile corpului suprapus pe aceasta si apoi actioneazi in
sens invers fortelor de apasare cu o oarecare forti de apisare de rdspuns in sens invers
fortei gravitationale (vezi fig. 6).

in primul rind ca deficientd aceastd for{i este structurati strict pe dimensiunea
corpului care exerciti apisarea. in al doilea rand forta de rispuns este generati in functie
de constituenta saltelei, pernei - moale, medie, cu straturi de memorie, cu apd, cu aer.
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Astfel daci salteaua este prea duri efectul de confortabilitate este mult diminuat.
Daci este prea moale sau este cu apé-cu aer - corpul agezat pe aceasta se afundi gi atat.
.Forta de rispuns ca reactie la contracararea fortei gravitationale este mult mai diminuati

si cumulat3 in jurul ariei de ap&sare a corpului respectiv.

fn cazul inventiei noastre indiferent de structura saltelei ansamblul (A) constituit din
saltea/perni/saltea + somiera preia forta de apasare, o transmite plicii auxiliare culisante
(B) care o preia o disipeazi pe intreaga suprafati a ariei sale si o transmite apoi
ansamblului (C). Aceasta n functie de natura sistemului din care este constituit (saltele
cu apd sau cu aer, resorturi, electromagneti aflati in opozitie) genereazi in baza
principiului lui Arhimede si/sau a pseudo-levitatiei o for{d contrara de rispuns in sens
invers fortelor gravitationale.

Aceasta forta de raspuns este preluati apoi de placa auxiliara (B), este disipati la
randul ei pe intreaga arie a suprafetei sale si este transmisi apoi sistemului (A). (vezi fig
7). Practic ambele sisteme interactioneazi prin intermediul plicii auxiliare (B) care
culiseazi liber ca in spatiul constituit de lada patului ca intr-un tub.

Forta de apasare a sistemului (A) se va supune regulilor fizice ale principiului lui
Arhimede iar forta de rispuns a sistemului (C) va functiona in baza principiului pseudo-
levitatiei. Insa datorita faptului ci cele doui sisteme(A) si (C) sunt separate si
interactioneazi reciproc prin intermediul plicii culisante (B) vom putea subintelege ci
din acest punct de vedere fizic corpurile de mobilier avand o sustinere mecanicé se vor
afla in stare de sustentatie.

Practic din punct de vedere fizic in cadrul inventiei noastre spatiul constituent al 13zii
corpului de mobilier (pat, canapea, fotoliu) s-ar constitui in doud sisteme de corpuri aflate
fiecare in echilibru stabil separate de o placa auxiliara aflati in echilibru indiferent.

Un corp se afld in echilibru stabil intr-o pozitie din spatiu dac# scotindu-I din acea
pozitie imediat vecind ldsat liber revine la pozitia sa initiala.

Un corp se afla in pozitie de echilibru indiferent intr-o pozitie din spatiu daca
scotandu-l din acea pozitie in oricare alti pozitie vecind ldsat liber riméne in noua
pozitie.
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De asemenea din punct de vedere fizic se stie ci fortele gravitationale si cele elastice
conserva lucrul mecanic exercitat impotriva lor si-1 pot reda la nevoie.

Aceasti energie potentiald este egald cu lucrul mecanic de deplasare exercitat
impotriva lor. Este ceea ce se intAmpla in cazul sistemelor (A) si (C) aflate in stéri
antagonice separate de placa (B), ambele sisteme aflandu-se in antagonie fizica cu forta
gravitationala.

Practic sistemul (C) se va afla ca urmare a fortelor de solicitare in stare de compresie
relativa, respectiv de deformatie relativa. Aceasta este direct proportionala cu efortul
unitar exercitat. Dacd acesta va fi depésit in virtutea legii lui Hooke sistemul (C) va fi
previzut in partea inferioard cu o ramai interioari de stabilitate (L) iar sistemul (A) cu o
ramai interioara de stabilitate in partea superioard a sa (M). (vezi fig. 8) pentru a preveni
rasucirea/rasturnarea placii (B).

Placa auxiliara (B) va culisa liber intre spatiul constitutiv al sistemelor (A) si (C),
adici spatiul interior constitutiv al l#zii patului, canapelei etc.

Din punct de vedere constructiv in cazul fotoliilor si al canapelelor placa auxiliard (B)

va avea undeva forma de L—"‘ sau | iar lada fotoliului sau canapelei va fi
compusi doar din trei laturi fixe, a patra fiind parte constitutiva a plicii culisante (B)
(vezi fig.9).

De asemenea ca principiu constructiv trebuie mentionat faptul ca in cazul sistemelor
(C) bazate pe principiile constructive compuse din saltelele cu aer sau api vor putea fi
constituite in sisteme fragmentate, independente cu acele spatii de expansiune intre ele
sau interdependente avand spatii de expansiune intre ele care ar avea rolul de a
interconecta saltelele respective in scopul constantei fortei de rispuns ca urmare a
presiunii exercitate de placa auxiliara (B). Putem mentiona ci 1n cazul constituirii
sistemului (C) ca varianti cu resorturi sistemul va fi alcituit de asemenea dintr-un numar
(N) nedefinit de resorturi independente sau interdependente intre ele fixante in placa
inferioari de sustinere (D), iar in cazul sistemului (C) cu varianti constructiva de
sustentatie cu electromagnetii acestia vor fi amplasati prin fixare atat pe placa inferioara a
placii auxiliare (B) (vezi fig. 10), cat si pe placa D.
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Odati cu actionarea trecerii C.E. polii acestora aflati in opozitie vor actiona prin
intermediul cAmpului electromagnetic creat asupra plicii auxiliare (B) care va opera intr-
o miscare continu culisanta sus-jos-sus odati cu aplicarea unei forte asupra saltelei
sistemului (A). In fond asa cum am aritat este vorba de constituirea unei forte de raspuns
a sistemului (C) indiferent de natura acestuia asupra sistemului (A) aflat in plan superior,
forta exercitatd prin intermediul plécii culisante (B).

De asemeni trebuie mentionat si faptul ca placa auxiliara (B) rigida fiind la orice
modificare de actiune a fortelor, respectiv schimbarea pozitiei corpului aflat deasupra
sistemului (A) va duce la o schimbare a unghiurilor fortelor de apasare asupra sistemului
(C) respectiv la stabilirea unui nou centru de greutate, acest fapt cauzand o stare de
balans, de sustentatie pseudo - levitational3 a sistemului (A) implicit a corpului aflat
deasupra sa, ca rispuns a fortelor sistemului (C). In cazul sistemelor (C) formate in
variantd constructiva din saltele cu ap3 sau aer se pot ataga supape optionale de
alimentare - dezalimentare pentru modificarea optionala implicit a fortelor de raspuns. De
asemenea trebuie mentionat faptul ci in cazul sistemului (C) constituit din electromagneti
cu poli opozanti, optional tensiunile aplicare acestora pot varia sistematic, repetitiv cu
ajutorul unui alt dispozitiv, acest fapt conducand in sine la scaderea si implicit la
cresterea campului electromagnetic.

Acesta va conduce la culisarea continud a placii auxiliare (B) sus-jos, sistemul (A)
generand o stare de plutire indus# odati cu aceastd migcare care poate fi exploatatd, de
pild3, la construirea fotoliilor ,a paturilor sau a pétuturilor pentru copii.

114
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Revendicani

Se revendici in baza conceptuald a noutdtii adusd de aceastd inventie transformarea
13zii corpurilor de mobilier (paturi, canapele, fotolii) intr-un spatiu etans gol aseminitor
cu un tub creat prin coborérea plicii de sustinere la un nivel inferior al l3zii corpului de
mobilier.

Se revendicd introducerea in acest spatiu a unei plici rigide culisante (B) cu
aproximativ aceeasi arie cu suprafata ldzii corpului respectiv.

Se revendicd astfel transformarea produsi prin introducerea acestei plici adiacente
culisante (B) care va separa spatiul interior respectiv al ldzii in doud subspatii
componente - spanul constitutiv superior (A) si spatiul constitutiv inferior (C).

in spatiul superior (A) se vor introduce (aseza) salteaua , perna si/ sau somiera. in
partea inferioard a spatiului gol nou format (C) se vor mtroduce si fixa diverse structuri
elastice la alegere (resorturi, saltele cu apa sau cu aer, electromagneti aflati in opozitie) al
caror principal rol va fi de a genera o fortd de ridspuns contrari fortelor gravitationale
implicit a fortelor de apdsare ale sistemului (A) exercitate prin intermediul plicii
culisante auxiliare care va separa cele doud subspatii (A) si (C), rolul acesteia fiind de a
prelua, disipa pe intreaga sa arie §i apoi transmite foriele exercitate de sistemul (A)
asupra sistemului (C) si implicit a contrafortelor de rispuns ale sistemului (C) asupra
sistemului (A).

Se revendica transformdrile survenite astfel in spatiul constituit de lada corpurilor de
mobilier in urma acestor procese interactionale intre sistemele subspatiilor (A) si (C) in
baza principiului lui Arhimede §i/ sau a principiului pseudo-levitational placa
intermediard (B) va culisa sus-jos-sus in spatiul constituient al 1dzii corpurilor de
mobilier mentindnd astfel saltelele pernele + somierele, constitutive din cadrul
ansamblului (sistemului) (A) in stare de sustentatie anti-gravitationld ca urmare a fortelor
exercitate de sus in jos de citre sistemul (A) asupra sistemului (C) si a contrafortelor de
rispuns de jos in sus ale sistemului (C) asupra sistemului (A). Placa culisanti (B) se va
afla in continuu in stare de echilibru instabil generdnd asupra corpurilor agezate deasupra
sistemului (A) o stare de plutire continui de pseudo-levitatie.

g
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