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Prezenta inventie face referire la un chepeng culisant sub forma unei usi culisante
in plan orizontal, ce faciliteaza sau limiteaza accesul intre doua niveluri ale unei construciii,
putdnd avea si rol de rupere termica, aceasta prezentdnd, de asemenea, subvariante
constructive compacte, pentru functionarea in plan vertical, cu angrenaj de dimensiuni
reduse, fiind destinate aplicatiilor industriale acolo unde exista un spatiu restrans ce nu
permite montarea sistemelor de angrenare conventionale dupa cum urmeaza:

A. Chepeng realizat cu actionare manuala

B. Chepeng realizat cu actionare electrica prin intermediul motoarelor electrice n
4 variante constructive de angrenare:

1. Angrenare prin intermediul curelei de transmisie:

- cu motor dispus Tn exteriorul corpului fix al chepengului;

- cu motor dispus in interiorul partii culisante a chepengului avand 2 variatii
constructive:

- in care partea mobila culisabila este angrenata cu ajutorul curelei dintate
prinsa de partea mobila la ambele capete;
- In care cureaua este prinsa de corpul chepengului;

2. Angrenare prin intermediul unui sistem de cremaliere prezentand:

- un motor de actionare;

- doua motoare de actionare;

3. Angrenare prin intermediul unui surub fara sfarsit in doua variante:

- cu un motor sau doua dispuse in exteriorul corpului fix al chepengului;

- cu un motor sau doua dispuse in interiorul partii culisante a chepengului;

4. Angrenare prin role de angranare cu tractiune montate pe un motor sau doua,
dispuse in interiorul partii culisante a chepengului.

In prezent sunt cunoscute diferite solutii de usi culisante, montate pe verticala,
glisarea acestora fiind realizata cu role ce ruleaza pe sine superioare sau inferioare, si
dispunerea pe orizontala prin suprapunere intr-un plan paralel cu planul deschiderii a foii de
usa pe elementele constructive alaturate (RO 108813 B1).

Mai sunt cunoscute si usile de garaj, montate in pozitie verticala care gliseaza pe
directie verticala dintr-un plan de inchidere intr-un plan de deschidere ce poate fi vertical sau
orizontal.

Din documentul EP 0405959 A1 este cunoscuta o trapa pentru acoperis prevazuta
cu un panou mobil si un cadru in raport cu care panoul poate fi adus la starea deschisa sau
inchisa, sub controlul unui mecanism de actionare pentru deschiderea sau inchiderea
panoului glisant, panoul pe doua dintre laturile sale paralele fiind sustinut si glisand pe doua
sectiuni paralele ale cadrului. O margine de sustinere a panoului si sectiunea cadrului
asociata sunt conectate prin intermediul unui ghidaj de alunecare format din doua sine care
gliseaza una fata de cealalta cu ajutorul unor role, lungimea sinelor nefiind mai mare decat
cea a laturii asociate cadrului. O sina a ghidajului este conectata la o flansa verticala a unei
sectiuni de cadru, iar cealalta sina a acesteia este conectata la flansa de sustinere a secfiunii
panoului, panoul fiind reglabil in raport cu cadrul prin intermediul unui mecanism de actionare
liniar, a carui directie de functionare este paralela cu directia de glisare a panoului.
Mecanismul de actionare liniara este cuplat pe o parte cu o flansa de sustinere a sectiunii
panoului pe partea flansei de sustinere, departe de flansa verticala a cadrului si, pe de alta
parte, lateral cu o flansa de fixare a secftiunii cadrului care se extinde paralel cu panoul. La
capatul tijei pistonului este dispus un scripete peste care trece un cablu, o parte a cablului
fiind fixat de flansa de sustinere a sectiunii panoului, iar cealalta parte a cablului este cuplata
la sectiunea cadrului asociata, iar cealalta parte a cablului este directionata peste scripete
si fixata pe sectiunea cadrului, capatul deviat peste scripete fiind fixat pe un dispozitiv de
tensionare.
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Mai sunt cunoscute din documentul WO 2016012638 A1 niste ecrane glisante
transparente, lipite de cadru n jurul intregului perimetru, fiind capabile sa alunece vertical
si independent in interiorul unor ghidaje, prevazute la ambele capete ale unui cadru, prin
actionare mecanica. Ecranele pot fi actionate la inal{imea dorita, ecranul superior cu ajutorul
unui motor, ce este dispus in por{iunea intermediara inferioara a sistemului, care ia forma
unei trape ce gazduieste atat arborele n care este introdus motorul, cat si un canal etans,
iar ecranul inferior este actionat manual. Ecranul superior este sustinut prin intermediul unor
puncte de fixare intre doua ghidaje care sunt prevazute cu perii, si care sunt incorporate in
interiorul unor tuburi si imbinate in partea superioara cu cadrul fix, in care exista o placa, pe
cealalta parte a cadrului fix, ghidajele fiind situate la acelasi nivel cu cadrul. Ecranul inferior,
fiind actionat manual, aluneca prin aceste ghidaje, in partea intermediara a ghidajelor fiind
prevazute niste opritoare.

Documentul GB 1055521 A prezinta un dispozitiv pentru controlul panourilor mobile
ale trapei unei nave si deschideri de acces similare in vagoane, cladiri etc., in care panourile
sunt conectate articulat intre ele si sunt deplasate din pozitia lor orizontala pe trapa intr-o
pozitie verticala in zona de depozitare, panoul de capat fiind conectat |a fiecare capat la un
cablu fara sfarsit care este condus de un troliu, montat aproape de capatul trapei si cuprinde
un motor care actioneaza o pereche de arbori de fixare pe care sunt atasate o pereche de
roti de antrenare. Cablul ruleaza de la rotile motoare la doua perechi de scripeti orizontali si
apoi spre scripeti verticali, de unde se extind pentru a se conecta la capetele panoului. Prima
pereche de scripeti este montata pe suporturi reglabile, iar a doua pereche de scripeti este
atasata la un dispozitiv de reglare a cablului cu arc. Fiecare cablu fara sfarsit mentionat se
extinde de la roata sa motrica pe troliu de-a lungul capatului mentionat pana la capatul sau
la coltul trapei unde trece peste un prim scripete orizontal si de-a lungul ramei adiacente
intr-o directie indepartata de spatiul de depozitare pana la urmatorul colf al trapei unde trece
peste un prim scripete vertical de la care este directionat de-a lungul ramei mentionate pana
la capatul respectivului spatiu de depozitare dincolo de capat, unde un alt scripete vertical
il intoarce catre capatul mentionat in vecinatatea coltului trapei, unde un alt scripete orizontal
il intoarce de-a lungul capatului mentionat catre roata motrica. Cel putin o parte din scripefi
sunt montati pe suporturi sau rulmenti reglabili si pe fiecare parte a transmisiei este asociat
un absorbant de socuri.

O trapa electrica dezvaluita in documentul CN 103397748 A cuprinde o trapa
prevazuta cu o fereastra de sticla, un dispozitiv de control si un motor conectat la dispozitivul
de control, o structura de actionare conectata la motor ce actioneaza fereastra pentru a se
deplasa si o telecomanda conectata fara fir cu dispozitivul de control. Dispozitivul de
comanda este prevazut cu o multitudine de dispozitive de detectare conectate fara fir cu
dispozitivul de comanda, in care dispozitivul de detectare este reprezentat de unul sau mai
multi senzori de vant, senzori de ploaie, senzori de lumina sau senzori de gaz. Structura de
antrenare este constituita dintr-un angrenaj reprezentat de un motor, o roata motoare si o
cremaliera.

Un dispozitiv pentru actionarea unei trape descris in documentul US 2015218868 A1
este dispus intr-un turn al unei turbine eoliene, cuprinzand o platforma dispusa la un anumit
nivel de inal{ime Tn cadrul structurii turnului, intre doua volume interioare axial adiacente, o
trapa sustinuta in mod mobil intre o pozitie deschisa, in care un pasaj intre cele doua volume
interioare nu este obstructionat si o pozitie inchisa, in care este obstructionat pasajul res-
pectiv, suportul mobil sau pivotabil al trapei fiind realizat de o articulatie care interconecteaza
trapa cu platforma. Mijloacele de actionare a trapei contin un element de actionare alungit
sub forma unei bare de actionare, miscarile elementului de actionare fiind orientate
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longitudinal fata de axa structurii turnului. Suportul mobil al elementului de actionare este
sustinut prin mijloace de ghidare superioare si inferioare, adica ghidaje liniare, permitand
migcari translationale ale mijloacelor de actionare in directie axiala sau verticala. O cuplare
a elementului de actionare a trapei este asigurata de un fir metalic, mijloacele de cuplare
fiind cuplate la elementul de actionare intr-un prim punct prevazut la capatul liber al elemen-
tului de actionare cu capatul liber orientat spre dispozitivul de trapa si la trapa intr-un al
doilea punct situat intr-o parte superioara a trapei, cu partea superioara orientata spre
capatul liber al elementului de actionare. Mijloacele de cuplare sunt ghidate de-a lungul unei
role de deviere interpuse intre cele doua puncte de cuplare si permit o deviere a cursului
intre cele doua puncte de cuplare cu 180°. Pentru a usura deschiderea trapei, greutatea
elementului de actionare este aleasa astfel incat sa se creeze o forta de greutate egala sau
mai mica decat for{a aplicata trapei la deplasarea elementului de actionare catre dispozitivul
de trapa, actionand ca o contragreutate care permite un transfer usor al trapei din pozitia
inchisa in pozitia deschisa.

De asemenea, se mai cunosc ferestre sau elemente de acoperis plane sau curbe,
dispuse in plan inclinat sau orizontal, cu rol de luminatoare sau trape de fum,
(WO 200895490 A1) care sunt constituite dintr-un element ce gliseaza si se suprapune peste
elementul alaturat. Si Tn aceste cazuri glisarea este posibila prin rularea unor role, pe sine,
elementele glisante fiind actionate atadt manual cat si automatizat prin diferite sisteme de
actionare pneumatice sau electrice fara aplicabilitate in interiorul construciiilor.

Aceste solutii implica necesitatea existentei unui spatiu tehnic util de dimensiune
mare necesar amplasarii lor i a mecanismelor de antrenare avand o constructie complexa,
si nici una dintre aceste solutii nu poate fi folosita pe suprafete orizontale cu scopul de a
delimita spatiul intre doua niveluri din interiorul unei constructii, iar in unele aplicatii indus-
triale unde sunt necesare usi culisante pe verticala nu exista spatiul necesar amplasarii me-
canisemelor de angrenare conventionale al acestor solutii cunoscute fiind necesara monta-
rea unui panou culisant compact cu mecanisme de angrenare dispuse in exterior avand di-
mensiuni reduse necesitand un spatiu tehnic mascat restrans sau cu angrenaje integrate in
interiorul panoului, unde nu mai este necesar un spatiu tehnic pentru mascarea angrenajelor.

Chepengul conform inventiei este constituit dintr-un corp fix si o parte culisanta in
interiorul corpului fix, unde, pentru toate variantele constructive se pastreaza acelasi corp fix
cu aceeasi parte mobila, aceasta din urma putand avea spatii pentru inserare de elemente
de decor in variantele constructive pentru aplicatii casnice sau fiind inchise cu capac metalic
la variantele constructive pentru aplicatii industriale.

Chepengul culisant prezentat in prima varianta, cu actionare manuala, caracterizat
prin absenta motorului electric si a angrenajului de actionare a chepengului, poate functiona
in plan, orizontal, vertical lateral si oblic, iar varianta a doua, cu actionare electrica, prezinta
4 subvariante constructive unde prima subvarianta constructiva cu actionare prin intermediul
curelei de transmisie functioneaza amplasat pe o suprafata orizontala si pe planuri usor
inclinate, iar subvariantele 2 si 3 cu actionare prin intermediul unui sistem de cremaliere ori
prin intermediul unui sistem cu surub fara sfarsit sunt concepute pentru aplicatii industriale,
putand functiona Tn plan orizontal, oblic si vertical lateral sau vertical de sus in jos, iar a patra
varianta pe role cu tractiune functioneaza in plan orizontal inclinat sau vertical lateral.

Caracteristicile chepengului variaza in functie de spatiul alocat si de necesitatile
clientului, acesta putand fi realizat in variante constructive diferite, dimensiuni diferite, culori
si elemente de design diferite.
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Tn continuare vom descrie in detaliu varianta constructiva cu actionare electrica prin
intermediul curelei de transmisie ce permite functionarea in plan orizontal sau usor inclinat
a ansamblului si vom prezenta subvariantele 2 si 3 cu functionare in plan vertical la final,
acestea derivand din prima varianta constructiva.

Problema tehnica pe care o rezolva chepengul culisant pe suprafata orizontala sau
usor oblica, consta Tn eliminarea jocului pe orizontala Tntre partea mobila si partea fixa.

Chepengul culisant in conformitate cu prezenta inventie este constituit dintr-un corp
fix, rectangular ce prezinta un decupaj pentru acces si o parte mobila (usa) ce culiseaza in
interiorul corpului fix, pe un sistem de role, actionarea partii mobile la un capat al corpului fix,
in pozitie retrasa, corespunde situatiei cand chepengul este deschis, accesul putand fi
efectuat prin decupaj, iar actionarea acesteia la celalalt capat in pozitie avansata corespunde
situatiei Tn care chepengul este inchis, decupaijul fiind acoperit cu usa avansata, in acest fel
limitand sau permitand accesul in spatiile delimitate de chepeng.

In primul exemplu de realizare, chepengul este operat manual putand deplasa partea
mobila in pozitiile inchis-deschis prin tragere, respectiv impingere, in al doilea exemplu de
realizare, actionarea chepengului se face prin intermediul unui ansamblu de transmisie, de
catre un motor electric alimentat de la reteaua principala sau de un dispozitiv auxiliar cu
acumulator, care este amplasat in exteriorul corpului fix pe un suport ce este montat pe
capatul detasabil al corpului fix.

Corpul fix are prevazute, in interior, la capetele de cursa niste tampoane cu rol de
amortizare a impactului in zona de contact cu partea culisanta, iar capatul corespunzator
pozitiei retras (deschis) este detasabil pentru a permite scoaterea sau introducerea partii
culisante in vederea asamblarii sau dezasamblarii componentelor chepengului si prezinta
0 rama exterioara, constituita dintr-un profil tip L, sudat perimetral pe acesta, exceptand
latura detasabila, avand ca scop mascarea spatiilor dintre decupajul din podea in care este
amplasat chepengul si corpul fix al chepengului; partea mobila culiseaza n interiorul corpului
fix in plan orizontal sau oblic, conform amplasarii acestuia, si se deplaseaza de la un capat
la altul al corpului fix, prin intermediul unor role principale montate la baza partii mobile, ce
sunt incadrate de carenaje, si a unor role laterale, de ghidaj, montate lateral; pe lungimile
partii mobile in aproprierea fiecarei role principale este montat un set de doua perii dintre
care una are contact permanent cu suprafata rolei si cealalta freaca permanent calea de
rulare cu scopul de a elimina particulele de praf si impuritai care se depun in timp;
ansamblul de transmisie pentru actionarea partii culisante, in exemplul al doilea de realizare,
varianta cu angrenare prin intermediul curelei de transmisie cu motor dispus in exeriorul
corpului fix al chepengului, este format dintr-o curea de transmisie deschisa, care se inchide
legand capetele sale de ambele capete ale partii culisante, aceasta fiind trecuta peste o
roata dintata motoare atasata la axul motorului electric, printr-un angrenaj mecanic, tip cupla,
si peste un set de alte roti dintate, fiind pozitionata optim cu ajutorul unui sistem de intindere,
motorul electric este pozitionat pe o platbanda culisanta in interiorul unei sine montate pe
suportul motor, ce permite deplasarea sa laterald, in pozitie cuplat sau decuplat, la roata
dintata motoare, prin intermediul cuplei, putdnd decupla motorul de la ansamblul de
transmisie in cazul unei pene de curent sau al unei defectiuni pentru a putea actiona
chepengul manual, iar corpul culisant prezinta la unul din capete o latura detasabila care
permite asamblarea-dezasamblarea partilor sale componente si a elementelor decorative
acolo unde este necesar.

Primul tip de angrenaj este prin intermediul unei curele de transmisie avand o prima
varianta constructiva cu motor dispus in exteriorul corpului fix al chepengului si o a doua
varianta constructiva cu motor dispus in interiorul partii culisante a chepengului, aceasta
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varianta constructiva avand doua subvariante constructive, prima in care partea mobila
culisabila este angrenata cu ajutorul curelei dintate prinsa de partea mobila la ambele capete
si a doua n care cureaua este prinsa de corpul chepengului.

Al doilea tip de angrenaj este realizat prin intermediul unui sistem de cremaliere
prezentand la interiorul partii culisante a chepengului unul sau doua motoare electrice ce au
montate pe ax cate o roata dintata ce ruleaza pe cremeliere.

Al treilea tip de angrenaj este realizat prin intermediul unui surub fara sfarsit avand
prima varianta constructiva cu un motor sau doua dispuse in exteriorul corpului fix ce
angreneaza surubul fara sfarsit care trece printr-o piulita fixa montata in partea mobila (usa)
imprimand directia de deplasare a usii prin rotirea surubului intr-un sens sau celalalt si a
doua varianta constructiva cu motor dispus in interiorul partii culisante a chepengului in care
surubul fara sfarsit este fix si trece printr-o piulita rotativa ce are la exterior forma unei roti
dintate, montate in interiorul partii mobile, peste care este suprapusa o alta roata dintata
montata pe axul motorului electric, astfel incat rotirea motorului electric intr-un sens sau altul
angreneaza piulita dintata care se invarte peste surubul fara sfarsit imprimand in acest fel
directia de deplasare a pariii culisante.

Al patrulea tip de angrenaj este realizat prin role de angranare cu tractiune montate
pe un motor sau doua, dispuse in interiorul partii culisante a chepengului.

Inventia isi gaseste aplicatie atat in mediul urban cat si in mediul industrial, beneficiul
major pe care il aduce fiind acela ca trecerea de la un nivel la altul al constructiilor, prin
chepeng, se poate face folosind scari in diverse variante constructive pe structura usoara
(metalica), de dimensiuni reduse, in comparatie cu scarile conventionale de beton (corp
solid), ceea ce, de asemenea, reduce la maxim spatiul alocat amplasarii scarii si a casei
scarii Tn Tncaperi.

In mediul urban amplasarea chepengului se face la accesul in inc&peri precum pod,
mansarda sau pivnita ale locuintelor inclusiv la nivelurile intermediare, in caz de necesitate,
sau in cazul oricaror altor tipuri de constructii ce servesc activitatilor comerciale, adminis-
trative.

In mediul industrial chepengul isi gdseste aplicatie pentru limitarea sau facilitarea
accesului de la un nivel la altul al depozitelor, halelor de productie, constructiilor navale sau
oricaror alte tipuri de constructii in locuri care necesita si permit montarea ansamblului.

In cele ce urmeaza sunt prezentate exemple de realizare a chepengului culisant
conform inventiei in legatura si cu fig. 1...17 anexate, care reprezinta:

- fig. 1, vedere in perspectiva a chepengului culisant, conform prezentei inventii,
intr-un prim exemplu de realizare, cu motorul electric de antrenare a partii mobile dispus in
exteriorul chepengului;

- fig. 2, vedere in perspectiva a ansamblului motor electric de antrenare;

- fig. 3, vedere in perspectiva a corpului fix cu margini tip profil U al chepengului,
conform primului exemplu de realizare;

- fig. 4, vedere in perspectiva a par{ii mobile culisante a chepengului, conform
prezentei inventji;

- fig. 5, vedere in perspectiva a interiorului partii mobile a chepengului;

- fig. 6, detaliu al rolelor principale si rolelor laterale;

- fig. 7, detalii ale perechilor de perii, dispuse pe sistemul de antrenare;

- fig. 8, sectiune longitudinala a chepengului culisant, in conformitate cu primul
exemplul de realizare a prezentei inventii;

- fig. 9, vedere schematica in perspectiva a chepengului culisant, in conformitate cu
al doilea exemplu de realizare a prezentei inventji, cu motorul electric de antrenare dispus
in interiorul partii mobile culisante;
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- fig. 10, vedere a interiorului partii mobile din al doilea exemplu de realizare a
chepengului, cu dispunerea motorului electric in interiorul chepengului, in varianta cu curea
prinsa la ambele capete ale partii mobile;

- fig. 11, vedere in perspectiva a sistemului de actionare din al doilea exemplu de
realizare a chepengului conform inventiei;

- fig. 12, sectiune longitudinala cu traseul curelei dintate de actionare a partii mobile
a chepengului, conform celui de-al doilea exemplu de realizare a inventiei;

-fig. 13, vedere si sectiune cu detalii ale sistemului de antrenare amplasat la capetele
de cursa, in interiorul corpului tip profil U al chepengului, conform prezentei inventii;

- fig. 14, vedere in perspectiva a carcasei chepengului, conform primei variante a
celui de-al doilea exemplu de realizare a inventjei;

- fig. 15, sectiune cu traseul curelei dintate de actionare a usii chepengului, conform
celui de-al doilea exemplu de realizare a inventiei, in varianta cu curea prinsa de corpul
chepengului;

- fig. 16, vedere a interiorului partii mobile a chepengului, conform celui de-al doilea
exemplu de realizare a inventiei, in varianta cu curea prinsa de corpul chepengului;

- fig. 17a, sectiune longitudinala schematica a celei de-a treia variante a exemplului
al doilea de realizare a chepengului, cu sistem de actionare a partii mobile, utilizand
cremaliere;

- fig. 17b, vedere schematica in perspectiva a variantei de realizare a chepengului
cu sistem de actionare a partii mobile, utilizdnd cremaliere in varianta cu doua motoare.

Chepengul culisant, este constituit dintr-un corp rectangular 1, o parte mobila 2,
culisabila in plan orizontal sau oblic si un motor de actionare 3 si mai multe role 30 pentru
deplasarea prin culisare a partii mobile 2.

Pentru exemplul al doilea de realizare, varianta 1a, prezentata in fig. 1 corpul fix 1,
are spre interior, perimetral, forma unui profil de tip U, cu o lungime totala L,, lungimea
decupajului L, si o latime totala |,, cu latimea decupajului |,, unde |, este diferit de |,, iar
partea mobila (usa) 2 are o lungime mai mare decét L,, cu o latime mai mare decat |,, astfel
incat, in pozitia avansata, corespunzatoare situatiei inchis, toate laturile partii mobile 2 sunt
acoperite de marginile decupaijului, iar in pozitia retrasa, partea mobila 2 (usa) este acoperita
complet de suprafata nedecupata a corpului fix 1 asa incat decupajul raméne liber pentru
acces.

Corpul rectangular 1 este compus dintr-o carcasa 5, rectangulara, avand deschiderea
strapunsa A, carcasa care este incadrata intr-o rama 6 ce prezinta pe una din partile laterale
un capac lateral 7. Carcasa 5 este realizata pentru a sustine atat partea mobila 2 cat si
echipamentul pentru functionare. Carcasa 5 se poate realiza la orice gabarit, in functie de
deschiderea pe care o doreste clientul si de locul in care se monteaza chepengul. Rama 6
este o componenta estetica ce acopera golurile de imbinare. Capacul lateral 7 este detasa-
bil, pentru a permite montarea, reglarea partii mobile 2 culisante sia componentelor sale. Pe
acest capac 7 se monteaza si ansamblul 4 al motorului 3, cu ajutorul suruburilor.

Pe partea interioara a carcasei 5, in zonele de contact dintre partea mobila 2
culisanta si carcasa, sunt montate niste tampoane din cauciuc 8, care au scopul de a atenua
impactul si de a reduce zgomotul la final de cursa.

Partea mobila 2 culisanta, fig. 4, este formata dintr-un corp 9, care prezinta pe una
din laturi un capac 10, corpul 9 fiind acoperit cu o parte superioara 11.
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In functie de destinatia chepengului, partea superioard 11 precum si suprafata
superioara a carcasei 5 are doua variante constructive, una cu aplicatie in mediul casnic
unde se pune accent pe elemente de design si a doua varianta pentru mediul industrial unde
componentele de design nu sunt necesare.

In constructia destinatd mediului casnic, partea superioara 11 si suprafata carcasei
5 sunt constituite din elemente de decor identice cu cele folosite pentru amenajarea podelei
incaperii (lamele de parchet, lemn, placi din pvc, gresie, linoleum etc.), care odata ce sunt
inserate, ajuta la integrarea chepengului in designul interior al incaperii.

In constructia chepengului destinat mediului industrial, partea superioard 11 si
suprafata superioara a carcasei 5 sunt confectionate din acelasi material care este folosit la
realizarea intregului ansamblu al chepengului.

Partea mobila 2 a chepengului, prezinta la interior niste suporti 12 dispusi transversal
care se intersecteaza cu segmente de suporti 12, care creaza o suprafata de sprijin al
elementelor decorative.

Partea mobila 2 a chepengului se deplaseaza prin culisare in acelasi plan in interiorul
carcasei 5, dintr-o pozitie retrasa, corespunzatoare situatiei cand chepengul este deschis,
intr-o pozitie avansata, corespunzatoare situatiei cand chepengul este inchis. Astfel
deschiderea A este obturata de partea mobila 2.

Deplasarea partii mobile 2 a chepengului, se realizeaza pe rolele principale 30 care
sunt montate pe axe sudate de corpul 9 al partii mobile 2 culisante, prin interior.

Rolele principale 30 sunt constituite din rulmenti introdusi intr-un invelis siliconic sau
de cauciuc care au scopul de a reduce nivelul de zgomot din timpul operarii chepengului.

In varianta constructiva standard, partea mobila 2 este echipata cu role principale 30,
care prezinta o latime mai mare, dispuse la partea inferioara si cu niste role laterale 13, de
latime mai mica, nefiind necesara montarea rolelor pentru partea superioara intrucét,
gravitational, prin greutatea proprie, partea mobila 2 va apasa pe calea de rulare inferioara.
Daca este necesar, in functie de aplicatia pentru care este solicitata lucrarea, partea mobila
2 culisanta va fi echipata cu role principale 30 si in partea superioara, eliminand complet
posibilitatea unui joc pe verticala.

Rolele principale 30, sunt acoperite de un carenaj 14 a carui forma permite inlocuirea
ulterioara a acestora fara a se demonta ansamblul. Fiecare rola principala 30 este dotata cu
doua perii P care au scopul de eliminare constanta a prafului si a impuritatilor ce ajung in
calea de rulare. Periile P sunt prinse pe cate un suport de perii 15, fiecare fixat pe carenajul
14, una din perii frecand pe rola, iar cealalta perie pe calea de rulare.

Rolele laterale 13 au sistem de reglaj cu surub si contrapiulita, pentru a asigura cen-
trarea partii mobile 2 culisante in interiorul carcasei rectangulare 5 a corpului 1 al
chepengului.

Rolele laterale 13 mentin partea mobila la distanta constanta de corpul 1, respectiv
de interiorul carcasei 5 in timpul operarii pe orizontala si in plus ofera posibilitatea functionarii
chepengului Tn aceiasi parametri atunci cand este montat pe suprafata oblica. De asemenea,
rolele laterale 13 devin role principale in situatia functionarii chepengului in plan vertical
lateral.

Numarul, dimensiunea si materialul din care sunt confectionate rolele principale 30
si rolele laterale 13 variaza in functie de necesitati.

Motorul electric 3 cu care va fi actionata partea mobila 2 a chepengului, respectiv
intreg ansamblul motor 4, este sustinut de un suport 16.
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In primul exemplu de realizare al chepengului culisant, motorul electric 3 este dispus
in exteriorul chepengului, pe suportul 16 care este montat pe capacul lateral 7 al corpului
fix 1.

Motorul 3 este dispus pe un sistem de glisare cu posibilitate de cuplare-decuplare
manuala la o curea de actionare 17 a partii mobile 2 culisante, prin intermediul unei cuple
C cu amortizor siliconic sau de cauciuc. Cupla C este formata din doua parti. O parte este
pozitionata pe axul 18 al motorului, iar cealalta parte este prinsa de o roata motoare 19
dintata.

Pentru actionarea electrica a ansamblului, motorul 3 trebuie adus in pozitia cuplat
prin glisare, astfel incat cupla C sa fie inchisa, apoi un maner 20 este pus in pozitia blocat
pentru a nu permite motorului sa se decupleze in timpul functionarii datorita vibratiilor.

In acest fel, motorul actioneazé roata dintatd motoare 19 care la randul ei imprima
0 migcare de culisare partii mobile 2 a chepengul, prin intermediul curelei de transmisie 17.
Eliminarea jocurilor din curea céat si pozitionarea optima a acesteia se vor face cu sistemul
de intindere 21 al curelei 17. Acesta are un reglaj cu surub si contrapiulita, astfel incat
strdngand surubul, rola 21 de pozitionare si intindere, actioneaza asupra curelei 17,
ajustandu-i pozitia.

In cazul caderii de tensiune din circuit putem folosi sistemul manual de deblocare
astfel: manerul 20 se aduce in pozitia deblocat, apoi se gliseaza ansamblul motor spre
stanga, astfel incat cupla C sa fie in pozitia deschis. In acest mod partea mobila 2 a
chepengului poate fi actionata cu usurinta manual.

De asemenea, chepengul este echipat cu acumulator care preia sarcina in cazul
caderii de tensiune, astfel incat chepengul poate fi operabil in continuare prin actionarea
comenzilor inchis-deshis. Circuitele electronice de comanda ale motorului sunt montate pe
un contrapanou 22, asa cum reiese din fig. 2.

Actionarea chepengului se poate realiza prin apasare pe butoane fixate pe ambele
parti ale chepengului, prin intermediul unei telecomenzi sau prin intermediul unor senzori
optici sau de proximitate.

In interiorul partii mobile 2 culisante, asa cum este reprezentat si in fig. 8, este montat
un mecanism 23 pentru prinderea curelei transportoare 17 de corpul 9 al partii mobile 2
culisante. Mecanismul 23 este format din doua placute intre care este pozitionat capatul
curelei 17. Placutele se strang cu doua suruburi blocand astfel cureaua intre ele si permitand
tractarea partii mobile 2 intr-un sens sau in celalalt.

In fig. 8 este prezentat modul de functionare al chepengului, conform primului
exemplu de realizare. Deplasarea partii culisante 2 culisante se realizeaza cu ajutorul curelei
17 care trece peste cele doua roti dintate 19 si 32, este intinsa de rola 21 si este prinsa la
capete, de partea mobila 2 prin mecanismul 23. Dupa actionarea electrica, motorul 3 antre-
neaza roata motoare 19 realizandu-se astfel deplasarea partii mobile 2 culisante, in pozitia
inchis sau deschis.

In exemplul de realizare a chepengului culisant cu motor dispus in exterior, este
necesara o incapere tehnica unde va fi pozitionat ansamblul 4 al motorului 3, dupa cum se
observé in fig. 1. Incaperea tehnica are usitd de vizitare si nu permite persoanelor neautori-
zate accesul la motor sau la circuitele electrice pentru a evita accidentarea.

Intr-un alt exemplu de realizare a inventiei, chepengul culisant are motorul 3 de
actionare dispus in interiorul partii mobile 2 culisante, fiind eliminata necesitatea existentei
unui spatiu tehnic alaturat chepengului.

11

13

17

19

21

23

25

27

29

31

33

35

37

39

41

43

45



11

13

15

17

19

21

23

25

27

29

31

33

35

37

39

41

43

45

47

RO 132723 B1

Intr-o prima varianté constructiva a celui de-al doilea exemplu de realizare cu motor
dispus in interiorul chepengului culisant, cureaua dintata 17 este prinsa de partea mobila 2
la ambele capete, asa cum reiese din fig. 12 si 13. Rotile de antrenare sunt amplasate la
capetele de cursa in interiorul carcasei 5 a corpului 1. Cureaua de transmisie 17 trece peste
cele doua roti, iar capetele ei sunt prinse de capetele partii mobile 2 culisante, de o parte si
de cealalta.

Una dintre rolele peste care trece cureaua este fixa, rola 32, si este prinsa in zona
inchisa pe interior a carcasei 5 a corpului 1, iar cealalta roata de ghidaj este montata pe un
suport cu intinzator 31 pentru a facilita montarea-demontarea, respectiv intinderea curelei
17. Motorul 3 este dispus pe suportul fix 34, antrenand roata motoare 19, iar rolele 21 tensio-
neaza cureaua 17 in jurul rotii motoare dintate 19, pentru a permite acesteia sa angreneze
cureaua de transmisie. Partea mobila 2 culisanta a chepengului si in acest exemplu de
realizare este constituita din aceleasi elemente constructive: corp 9, capac 10, portiune
superioara 11, role principale 30, role laterale 13, suporti 12 pentru elementele de decor,
suporti 15 pentru perii P, carenaj 14.

Cureaua de transmisie 17 este prinsa de corpul fix 1 al chepengului prin intermediul
a doua mecanisme de prindere curea 23, asa cum se observa in fig. 12 si este tensionata
prin intermediul rolelor de tensionare, astfel incat motorul 3 poate antrena deplasarea partii
mobile 2. Mecanismele de prindere pot consta din niste bride cu surub care blocheaza
respectiva curea 17 in pozitia fixa de ambele capete ale corpului 1.

In a doua variantd pentru al doilea exemplu de realizare a chepengului culisant,
cureaua de transmisie 17 este prinsa de corpul fix 1 al chepengului prin intermediul a doua
mecanisme de prindere curea 33, asa cum se observa in fig. 15 si este tensionata prin
intermediul rolelor de tensionare 21 astfel incat motorul 3 poate antrena deplasarea partii
mobile 2. Respectivii suporti pot consta din niste bride cu surub care blocheaza respectiva
curea 17 in pozitia fixa de ambele capete ale corpului 1.

Intr-un alt exemplu de realizare a chepengului culisant, destinat in special aplicatiilor
industriale, reprezentat in fig.17a si 17b, antrenarea partii mobile 2 este realizata prin
intermediul unor cremaliere, de preferinta patru, amplasate la interior pe laturile superioare
si inferioare ale carcasei 5 a corpului 1, pe toata lungimea acestuia. Varianta prezinta
cremaliere superioare 25, cremaliere inferioare 26, roti de sustinere 27, o roata motoare 28
cuplata la motorul 3 si contrarotile 29. Partea mobila 2 culisanta este prevazuta cu roti dintate
care ruleaza pe cremaliere si role laterale 13 de calibrare care pot fi siliconice sau din
cauciuc. Aceasta varianta poate fi realizata conform fig.17a, intr-o subvarianta cu un motor
de actionare montat in interiorul partii mobile 2, care are montat pe un ax, un pinion de
antrenare, sau poate fi realizat in subvarianta cu doua motoare, in functie de gabarit, desti-
natie si necesitati, dupa cum reiese din fig.17b.

In ambele exemplele de realizare, comanda electronicd a motorului 3 va imprima
acestuia o viteza mai mica la capetele de cursa, atat la plecare cat si la oprire, iar pentru a
elimina riscul prinderii accidentale a obiectelor sau persoanelor intre partile componente ale
ansamblului in timpul functionarii acestuia, comada electronica va asigura si oprirea
alimentarii cu curent pe sensul de inchidere si actionarea inversa in cazul in care partea
mobila 2 intdmpina rezistenta la inaintare.

Intr-un alt exemplu de realizare a chepengului culisant, destinat atat aplicatjilor
urbane cat si industriale, antrenarea partii mobile 2 este realizata prin intermediul uneia sau
doua rofi cu tractiune montate pe axul unuia sau a doua motoare, dupa caz, dispuse in
interiorul partii culisante a chepengului. in acest exemplu de realizare, partea culisanta 2

10
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prezinta role de rulare pe toate cele trei axe - sus, jos si lateral - astfel incat nu exista jocuri
intre partea mobila si partea fixa, fiind exercitata permanent presiune pe rola sau rolele
tractoare montate direct pe axele motoarelor printr-un sistem de pinioane. Rolele tractoare
apasa permanent pe calea de rulare, astfel incat actionarea motorului imprima sensul de
miscare a partii culisante 2 prin intermediul rolelor tractoare. Acest exemplu de realizare, cu
role pe toate axele, mai este caracterizat prin aceea ca poate functiona in orice plan:
orizontal, oblic sau vertical.
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Revendicari

1. Chepeng culisant constituit dintr-un corp rectangular (1), o parte mobila (2)
culisabila in plan orizontal sau oblic prin intermediul unor role (30) si un motor de actionare
(3), caracterizat prin aceea ca corpul rectangular (1) este compus dintr-o carcasa (5),
rectangulara, ce prezinta o deschidere strapunsa (A), carcasa (5) fiind incadrata intr-o rama
(6) care are la partea interioara niste tampoane (8) si care prezinta pe una din partile laterale
un capac lateral (7) detasabil ce sustine ansamblul motorului (4), partea mobila (2), culisabila
in acelasi plan orizontal in interiorul carcasei (5) dintr-o pozitie retrasa corespunzatoare
situatiei cand chepengul este deschis, intr-o pozitie avansata corespunzatoare situatiei cand
chepengul este inchis, obturand deschiderea (A), fiind formata dintr-un corp (9), care pre-
zinta pe unadin laturi un capac (10), corpul (9) fiind acoperit cu o parte superioara (11) care,
fmpreuna cu suprafata carcasei (5), este constituita din elemente de decor, partea mobila
(2) fiind actionata prin intermediul unei curele de transmisie (17) si al unor roti dintate
motoare (19) antrenatad de motor (3), curea pozitionata optim printr-un sistem de intindere
(21), astfel incat partea mobila (2) a chepengului sa se deplaseze pe rolele principale (30)
acoperite de un carenaj (14) si pe niste role laterale (13), si unde fiecare rola principala (30)
este dotata cu niste perii (P) prinse pe cate un suport de perii (15), fiecare fixat pe carenaj
(14).

2. Chepeng culisant conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca motorul (3)
este dispus in exteriorul corpului (1), fiind montat pe un suport (16) dispus pe capacul lateral
(7) pe care este dispus un sistem de glisare cu posibilitate de cuplare-decuplare manuala/
mecanica la cureaua de actionare (17), prin intermediul unei cuple (C) cu amortizor.

3. Chepeng culisant conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca motorul (3)
este dispus in interiorul corpului (1) chepengului, unde cureaua dintata (17) este prinsa de
partea mobila (2) culisanta, la ambele capete, de o parte si de cealalta, si este trecuta peste
rotile de ghidaj din niste suporti (31, 32) amplasati la capetele de cursa in interiorul carcasei
(5) corpului (1), si antrenata de roata motoare (19) montata pe axul motorului (3) dispus pe
un suport (34) cu role intinzatoare (21).

4. Chepeng culisant conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca motorul (3)
este dispus in interiorul corpului (1) chepengului cu roata dintatd motoare ce ruleaza pe
cureaua de transmisie (17) care este fixa, fiind prinsa de corpul fix (1) al chepengului prin
intermediul a doi suporti de prindere (33), respectivii suporti (33) constand din niste bride cu
surub care blocheaza cureaua (17) in pozitie fixa de ambele capete ale corpului (1), fiind
tensionata prin intermediul unor role de tensionare.

5. Chepeng culisant constituit dintr-un corp rectangular (1), o parte mobila (2)
culisabila in plan orizontal sau oblic prin intermediul unor role (30) si al unui motor de
actionare (3) dispus in interiorul corpului (1) chepengului, caracterizat prin aceea ca corpul
rectangular (1) este compus dintr-o carcasa (5) rectangulara ce prezintd o deschidere
strapunsa (A), carcasa (5) fiind incadrata intr-o rama (6) care are la partea interioara niste
tampoane (8) si care prezinta pe una din partile laterale un capac lateral (7) detasabil ce
sustine ansamblul motor (4), partea mobila (2), culisabila Tn acelasi plan orizontal in interiorul
carcasei (5) dintr-o pozitie retrasa corespunzatoare situatiei cand chepengul este deschis,
intr-o pozitie avansata corespunzatoare situatiei cand chepengul este inchis, obturand
deschiderea (A), fiind formata dintr-un corp (9), care prezinta pe una din laturi un capac (10),
corpul (9) fiind acoperit cu o parte superioara (11) care, impreuna cu suprafata carcasei (5),
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este constituita din elemente de decor, antrenarea partii mobile (2) fiind realizata prin inter-
mediul unor cremaliere, amplasate pe laturile superioare siinferioare ale interiorului carcasei
(5) corpului (1), pe toata lungimea acestuia, respectiv niste cremaliere superioare (25), niste
cremaliere inferioare (26), niste roti de sustinere (27), o roata motoare (28) cuplata la motor
(3) si niste contra-roti (29), iar partea mobila (2) culisanta este prevazuta, de asemenea, cu
roti dintate care ruleaza pe cremaliere si niste role laterale de ghidaj (13).

6. Chepeng culisant conform revendicarii 5, caracterizat prin aceea ca motorul (3)
de actionare este montat in interiorul partii mobile (2), ce are montat pe un ax, un pinion de
antrenare, sau poate prezenta doua motoare (3) de actionare a cremalierelor.

7. Chepeng culisant conform revendicarilor de la 1 la 6, caracterizat prin aceea ca
partea superioara (11) a partii mobile (2) si suprafata carcasei (5) rectangulare sunt
constituite din elemente de decor identice, de tip lamele de parchet, lemn, placi din PVC,
gresie, linoleum, care ajuta la integrarea chepengului in designul interior al incaperii.
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