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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un sistem de actionare a unui
carucior, utilizat Tn scopul bransarii si debrangarii
intreruptorului dispus pe caruciorin celulele electrice de
medie tensiune. Sistemul conform inventiei este alcatuit
dintr-o carcasa (B) ce este formata dintr-o placa de
fund (5), pereti laterali (6, 8), o placa frontala (10), si in
care sunt dispuse un motor (24) de curent continuu,
prevazut cu un reductor (25), un motor actionare cama
(30) de curent continuu, montat intr-un suport (18) si
prevazut cu un reductor (31) care blocheaza mecanic
intreruptorul pe parcursul bransarii sau debransarii, in
care motorul de actionare cama (30) este prevazut cu
un ax motor (32) pe care se afla montat un cuplaj cu
caneluri (D), care este cuplat Tnh cazul actionarii
automate a unui ax cu came (E), si este desfacut prin
intermediul unui ax (33), Tn cazul actionarii manuale a
axului cu came (E).
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Sistem de actionare motorizatd a caruciorului cu intreruptorul pentru brangarea debrangarea
acestuia in celulele electrice de medie tensiune.

Sistem de actionare motorizatd a caruciorului cu intreruptorul pentru bransarea
debransarea acestuia in celulele electrice de medie tensiune care poate fi adaptat la orice fel
de celula electric de medie tensiune cu orice tip de intreruptor al fi echipata celula electric de
medie tensiune.

Sunt cunoscute sisteme de actionare motorizata a caruciorului cu intreruptorul pentru
bransarea debrangarea acestuia in celulele electrice de medie tensiune actionare a caruciorului
cu intreruptor pentru brogarea debrosarea motorizatd a intreruptorului in celulele de medie
tensiune automate care folosesc un sistem mecanic pentru trecerea de la actionarea manuala
la cea automata i invers.

Dezavantajul lor este faptul ci ele sunt particularizate pentru fiecare producator de
intreruptor de medie tensiune si el este fixat pe mecanismul propriu i apoi fixat pe
intreruptorul sdu.

El poate fi montat i intermediar intre Intreruptor si celula lor dar necesitd adaptari
suplimentare $i pot aparea riscuri de blocaje, uzuri, care duc la anomalii in functionare plus
eforturile de actionare sunt mai mari.

Sistemul de actionare motorizatd a caruciorului cu intreruptorul pentru bransarea
debrangarea acestuia in celulele electrice de medie tensiune conform inventiei rezolva aceste
deficiente datorita unei constructii compacte independent de constructia celulelor electrice de
medie tensiune si cu ajutorul lui se poate actiona orice tip de intreruptor, el nefiind legat de
acesta.Mecanismul acestui dispozitiv deplaseazd un carucior pe care este fixat
intreruptorul.Intreg mecanismul de actionare manual sau automati se gaseste pe celuli.

Sistemul de actionare motorizatd a cdruciorului cu intreruptorul pentru brangarea
debrangarea acestuia in celulele electrice de medie tensiune conform inventiei se compune
dintr-un subansamblu sistem de actionare carucior, montat cu ajutorul unor elemente de
asamblare, intr-un locas prestabilit, existent pe celuld de medie tensiune pe placa de baza
intermediard dintre cele doud compartimente , compartimentul intreruptor i compartimentul
cu cabluri, nefigurate de pe un carucior aflat in cadrul unei celule de medie tensiune,

subansamblul sistem de actionare carucior fiind compus dintr-un ansamblu carcasi de o

constructie speciald in care este fixat un motor, de current continuu prevéazut cu un reductor si
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cu un ax motor care este trecut prin gaura de placa frontald a carcasei §i gaura de pe placa
lagare si a cérui corp din spate al motorului se sprijind pe o degajare de pe placa frontald a
suportului motor, pe axul motor fiind fixata o roatd dintatd care angreneazi cu roat3 dintata
fixata la capatul liber al surubului conducétor, aflat in celula de medie tensiune §i care prin
intermediul unei piulite fixatd pe surubul conducdtor si de caruciorul deplaseza un
intrerupator, montat pe cdruciorul celulei, iar in prelungirea rotii dintate se giseste o
prelungire ax a axului motor a motorului care se autoghideaza intr-o bucsd, situata pe un sasiu
a céruciorului, in subansamblu sistem de actionare carucior fiind montat i un motor
actionare camd care este un motor in current continuu, prevazut cu un redactor care are rolul
de a bloca mecanic intreruptorul, pe parcursul brangarii sau debransérii, motorul actionare
cami montandu-se in interiorul subansamblu sistem de actionare carucior prin fixarea lui intr-
un suport §i sprijinirea, partii libere, pe o decupare semiovald de pe placa frontalda a
suportului motoare, motorul actionare cama fiind prevazut si cu un ax motor pe care se afla
montat un cuplaj cu caneluri fiind cuplat in momentul cind se actioneazd automat un ax cu
came, cand axul cu came este actionat manual, cuplajul cu caneluri este desfacut prin
intermediul unui ax care trece prin axul cu came, care atunci cand se introduce cheia de
actionare manuald a cameli, intr-un orificiu, axul este impins spre Inainte i se decupleaza
cuplajul cu caneluri i motorul de actionare cama si poate fi acfionatd manual o cama.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legiturd cu fig. 1-8, care
reprezinta:

Fig.1 Vedere primtr-o sectiune transversal intr-o celuld electrica de medie tensiune, in
compartimentul Intreruptorului.

Fig.2 Vedere generald a sistemului de actionare motorizatd a céruciorului cu
intreruptorul pentru brangarea debrangarea acestuia in celulele electrice de medie tensiune.

Fig.3 Vedere generala a carcasei subansamblu system de actionare carucior

Fig.4 Vedere generald a suportului motoare

Fig. 5 Sectine prin celula in care se observa sistemului de acfionare motorizata a
caruciorului cu intreruptorul pentru bransarea debransarea acestuia in celulele electrice de
medie tensiune.

Fig. 6 Sectine prin sistemului de actionare motorizatd a caruciorului cu intreruptorul
pentru bransarea debransarea acestuia in celulele electrice de medie tensiune in care se

microurilor pentru indicarea pozitiei de lucru.
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Fig. 7 Sectine prin sistemului de actionare motorizatd a caruciorului cu intreruptorul
pentru bransarea debrangarea acestuia in celulele electrice de medie tensiune unde se vede
axul cu came.

Fig. 8 Vedere cérucior celula in care se observa mecanismul de actionare manuala si
mecanismul de opturare.

Sistem de actionare motorizatd a caruciorului cu intreruptorul pentru brangarea
debrangarea acestuia in celulele electrice de medie tensiune conform inventiei §i in legatura
cu figurile 1- 8, se compune dintr-un subansamblu sistem de actionare carucior A, montat cu
ajutorul unor elemente de asamblare 1, intr-un locag a de pe un cdrucior 2 aflat in cadrul unei
celule de medie tensiune 3. Subansamblul sistem de actionare cérucior A este compus dintr-
un ansamblu carcasd B compus dintr-o carcasd 4 care are o constructie speciala fiind
alcatuita dintr-o placa fund S, un perete lateral stinga 6, care la capatul liber este indoit la 90°
spre exterior formand o latura fixare stdnga 7, un perete lateral dreapta 8 care la capatul liber
este indoit la 90° spre exterior formand o latura fixare dreapta 9, o placa fontala fata 10 care
la capatul liber este indoit la 90° spre interior forménd o laturd sus 11.

Pe placa frontald fatd 10 este practicatd o gaurd circulatd b si o gaurd circulard c
practicatd pe placa frontalda fatd 10 depasind-o si continudndu-se cu o degajare
dreptunghiulari d practicata la partea comuna a laturii sus 11 cu placa frontal fata 10.

Placa frontal fata 10 pe pértile laterale are céte o prelungire 12 indoita la 90° spe interior
care da posibilitatea fixarii de acestea a peretelui lateral dreapta 8 si a peretelui lateral stinga
6.

La partea din spate carcasa 4 are un perete spate 13.

In carcasa 4, la partea din spate este fixat un suport motoare C care este format dintr-o
placa frontala 14 care prezintd o degajare semiovala e, o degajare semiovala f §i o degajare
semiovala g.

La partea de jos suportul motoare C prezintd o latura fixare 15 indoita la 90° spre spate
fata de placa frontal 14 care prezinta niste gauri h prin intermediul carora se face fixarea pe
placa fund 5 la partea spre spate.

Placa frontald 14 la la capele laterale are cite o indoire la 90° spre exterior care
formeaza o laturd de fixare dreapta 16 si o laturd fixare stdnga 17 care prezintd niste gauri i
prin intermediul cérora se fixeaza rigid de peretele lateral dreapta 8 si peretele lateral stinga 6
ale carcasei 4.

Fixarea suportului motoare C pe placa fund 5 se face cu placa frontal 14 catre placa
frontala fata 10.

i
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In carcasa 4, pe placa fund 5, este fixat un suport motor 18.

Pe peretele lateral dreapta 8 al carcasei 4, la interior, la partea de sus este fixati o piesa
suport 19 pe care se pot fixa niste conectori, nefigurati, ale unor legaturi electrice, iar pe
placa frontal fatd 10, in dreapta, este montata prin intermediul unor elemente de fixare 20 o
placé lagére 21 care prezintd doud gauri, o gaurd j, central care este in corespondentd cu gaura
b si care formeazi lagér pentru un capit liber k a unui surub conducitor 22 pe care este fixata
o roatd dinfata 23.

In subansamblul sistem de actionare A se fixeaza un motor 24, de current continuu
prevazut cu un reductor 25 si cu un ax motor 26 care este trecut prin gaura b de placa frontala
10 a carcasei 4 si gaura j de pe placa lagire 21. Corpul spate al motorului 24 se sprijina pe
degajarea e de pe placa frontald 14 a suportului motor C.

Pe axul motor 26 este fixeazd o roatd dintatd 27 care angreneazd cu roatd dinfata 23
fixata la capatul liber k al surubului conducitor 22, aflat in celula de medie tensiune 3 si care
prin intermediul unei piulite 28 fixata pe surubul conducitor 22 si de caruciorul 2 deplaseza
un intrerupétor, nefigutrat, montat pe cdruciorul 2.

in prelungirea rotii dintate 27 se giseste o prelungire ax | a axului motor 26 a motorului
24 care se autoghideaz3 intr-o bucsa, nefigurati, situatd pe un sasiu 29 a céruciorului 2.

In subansamblu sistem de actionare cirucior A este montat si un motor actionare cami
30 care este un motor in current continuu, prevdzut cu un redactor 31 care are rolul de a
bloca mecanic intreruptorul, nefigurat, pe parcursul bransdrii sau debrangadrii. Motorul
actionare camd 30 se monteazad in interiorul subansamblu sistem de actionare cirucior A prin
fixarea lui in suportul 18 si sprijinirea, partii libere, pe decuparea semiovali f de pe placa
frontal 14 a suportului motoare C

Motorului actionare camé 30 este prevazut cu un ax motor 32 pe care se afld montat un
cuplaj cu caneluri D fiind cuplat in momentul cind se actioneazi automat un ax cu came E.

Cand axul cu came E este actionat manual, cuplajul cu caneluri D este desfacut prin
intermediul unui ax 33 care trece prin axul cu came E.

Cand se introduce cheia de actionare manuald a camei, intr-un orificiu m, axul 33 este
impins spre inainte si se decupleaza cuplajul cu caneluri D motorul de actionare cama 30 si
poate fi acfionatd manual o cama 34.

Pe placa frontala fati 10 a carcasei B se monteaza un microu 35 si un microu 36 cu
rolul de a semnaliza pozitia de lucru a camei 34 de pe axul cu came E.

O piesa acfionare microu 37 este solitard cu axul cu came E.
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Microurile 35 §i 36 sunt interconectate in circuitul de actionare a intreruptorului,
nefigurat, §i face ca aceasta sa nu poatd fi cuplat pe durata deplasarii din pozifia debransat in
pozitia bransat.

Daca accidental intreruptorul, nefigurat, este inchis in pozitia debrosat prin actionarea
axului cu came E, intreruptorul, nefigurat, se va decupla ( deschide ) si pe toatd durata
deplasdrii din punctul de debrangare in punctul de bransare a intreruptorul, nefigurat, nu poate
fi inchis.

Celula de medie tensiune 3, prin construcfia ei permite foarte usor adaptarea
subansamblului sistem actionare A prin introducerea acestui subansamblu In locasul a,
prestabilit, existent pe celula de medie tensiune 3 pe placa de baza intermediard dintre cele
doud compartimente , compartimentul intreruptor §i compartimentul cu cabluri, nefigurate.

Un mecanism F, din fata celulei de medie tensiune 3 ( fata frontald ) este construit in
asa fel incat realizeaza functiile de opturare desopturare a orificiului m, de actionare cu

cheie, manual cu ajutorul unui sistem de opturare desopturare 38.
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REVENDICARI

1. Sistem de actionare motorizatd a céruciorului cu intreruptorul pentru brangarea
debransarea acestuia in celulele electrice de medie tensiune conform inventieicaracterizat prin
aceea ca se compune dintr-un subansamblu sistem de actionare cdrucior (A), montat cu
ajutorul unor elemente de asamblare (1), intr-un locas (a) prestabilit, existent pe celuld de
medie tensiune (3) pe placa de bazd intermediarad dintre cele doud compartimente ,
compartimentul intreruptor i compartimentul cu cabluri, nefigurate de pe un cérucior (2)
aflat in cadrul unei celule de medie tensiune (3), subansamblul sistem de actionare cirucior
(A) este compus dintr-un ansamblu carcasd (B) in care este fixat un motor (24), de current
continuu prevazut cu un reductor (25) si cu un ax motor (26) care este trecut prin gaura (b) de
placa frontala (10) a carcasei (4) si gaura (j) de pe placa lagare (21) si a carui corp din spate al
motorului (24) se sprijind pe degajarea (¢) de pe placa frontald (14) a suportului motor (C),
pe axul motor (26) fiind fixatd o roatd dintatd (27) care angreneaza cu roati dintata (23) fixata
la capatul liber (k) al surubului conducator (22), aflat in celula de medie tensiune (3) si care
prin intermediul unei piulitfe (28) fixatid pe surubul conducitor (22) si de céruciorul (2)
deplaseza un intrerupitor, nefigutrat, montat pe caruciorul ( 2), iar in prelungirea rotii dintate
(27) se géseste o prelungire ax (1) a axului motor (26) a motorului (24) care se autoghideaza
intr-o bucsa, nefiguratd, situatd pe un sasiu (29) a céruciorului (2), in subansamblu sistem de
actionare cdrucior (A) fiind montat si un motor actionare cama (30) care este un motor in
current continuu, prevazut cu un redactor (31) care are rolul de a bloca mecanic
intreruptorul, nefigurat, pe parcursul bransarii sau debransérii, motorul actionare cama (30)
montindu-se in interiorul subansamblu sistem de actionare cirucior (A) prin fixarea lui in
suportul (18) si sprijinirea, partii libere, pe decuparea semiovala (f) de pe placa frontal (14)
a suportului motoare (C), motorului actionare cama (30) fiind prevazut si cu un ax motor (32)
pe care se afld montat un cuplaj cu caneluri (D) fiind cuplat In momentul ¢ind se actioneaza
automat un ax cu came (E), cand axul cu came (E) este actionat manual, cuplajul cu caneluri
(D) este desfacut prin intermediul unui ax (33) care trece prin axul cu came (E) care atunci
cand se introduce cheia de actionare manuald a camei (34), intr-un orificiu (m), axul (33) este
impins spre inainte si se decupleazd cuplajul cu caneluri (D) motorul de actionare cama (30)

si poate fi actionatd manual o cami (34).

& \K a-
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2. Sistem de actionare motorizatd a caruciorului cu intreruptorul pentru bransarea
debransarea acestuia in celulele electrice de medie tensiune, conform revendicarii 1
caracterizat prin aceea ca carcasa (4) contine un support motoare (C), un suport motor (18), o
piesa suport (19) pe care se pot fixa niste conectori, nefigurati, ale unor legaturi electrice, iar
pe placa frontal fatd (10), in partea stingd se monteazad un microu (35) si un microu (36) cu
rolul de a semnaliza pozitia de lucru a camei (34) de pe axul cu came (E) pe care este fixata
o piesa actionare microu (37), microurile (35) si (36) sunt interconectate in circuitul de
actionare a intreruptorului, nefigurat, si face ca aceasta si nu poatd fi cuplat pe durata
deplasarii din pozitia debransat in pozitia bransat iar in dreapta, placa frontal fata ( 10) are
montatd prin intermediul unor elemente de fixare (20) o placi lagare (21) care prezinta doua
gauri, o gaurad (j), central care este in corespondentd cu gaura (b) si care formeaza lagir
pentru un capdt liber (k) a unui surub conducétor (22) pe care este fixata o roatd dintata (23),
carcasa (4) avind o constructie speciald fiind alcatuitd dintr-o placa fund (5), un perete spate
(13), un perete lateral stanga (6), care la capétul liber este indoit la 90° spre exterior formand
o latura fixare stanga (7), un perete lateral dreapta (8) care la capatul liber este indoit la 90°
spre exterior formand o latura fixare dreapta (9), o placa fontala fatd (10) care la capatul liber
este indoit la 90° spre interior formand o latura sus (11) i pe care este practicatd o gaura
circulatd (b) si o gaura circulard (c) practicatd pe placa frontald fatd (10) depasind-o si
continudndu-se cu o degajare dreptunghiulard (d) practicatd la partea comuni a laturii sus
(11) cu placa frontal fata (10) care pe partile laterale are céte o prelungire (12) indoitd la 90°
spe interior care da posibilitatea fixarii de acestea a peretelui lateral dreapta (8) si a peretelui
lateral stinga (6).

3. Sistem de actionare motorizatd a caruciorului cu intreruptorul pentru bransarea
debransarea acestuia in celulele electrice de medie tensiune, conform revendicarii 2
caracterizat prin aceea ca suportul motoare (C), este fixat la partea din spate a carcasel
(4), fixarea facdndu-se cu placa frontala (14) cétre placa frontala fata (10) si este format dintr-
o placa frontald (14) care prezinta o degajare semiovali (e¢), o degajare semiovald (f) si o
degajare semiovala (g), la partea de jos prezinta o laturd fixare (15) indoita la 90° spre spate
fatda de placa frontala (14) care prezinta niste gauri (h) prin intermediul carora se face fixarea
pe placa fund (5) iar la capele laterale are céte o indoire la 90° spre exterior care formeazi o
latura de fixare dreapta (16) si o laturad fixare stdnga (17) care prezintd niste gauri (i) prin
intermediul carora se fixeaza rigid de peretele lateral dreapta (8) si peretele lateral stanga (6)

ale carcasei (4).
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4. Sistem de actionare motorizatd a caruciorului cu intreruptorul pentru
brangarea debrangarea acestuia in celulele electrice de medie tensiune, conform revendicarii
1-3 caracterizat prin aceea cd dacd accidental intreruptorul, nefigurat, este inchis in pozifia
debrosat prin actionarea axului cu came (E), intreruptorul, nefigurat, se va decupla ( deschide
) si pe toatd durata deplasirii din punctul de debransare in punctul de bransare a intreruptorul,
nefigurat, nu poate fi inchis.

5. Sistem de acfionare motorizatd a cdruciorului cu intreruptorul pentru bransarea
debrangarea acestuia in celulele electrice de medie tensiune, conform revendicérii 1-4
caracterizat prin aceea cd un mecanism (F), din fafa celulei de medie tensiune (3) ( fata
frontald ) este construit in aga fel incat realizeazd functiile de opturare desopturare a
orificiului (m), de actionare cu cheie, manual cu ajutorul unui sistem de opturare desopturare

(38).
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