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Inventia se refera la un dispozitiv de tip Tncuietoare sau zavor comandat de un sistem
de control electronic, destinat in special utilizarii in cadrul mecanismelor de prindere si
securizare a bicicletelor in sisteme de tip statii automatizate de inchiriat biciclete dar posibil
a fi utilizat si in alte domenii in care se preteaza utilizarea unor astfel de zavoare electrome-
canice in scopul prinderii controlate si securizarii intre ele a doua corpuri sau ansambluri
autorizate sa fie incuiate unul fata de celalalt, unul dintre ele avand montat un dispozitiv de
zavorare conforminventiei, iar celalalt avand o contra-parte special prevazuta pentru a putea
fi introdusa si incuiata in dispozitivul de zavorare.

In domeniul mecanismelor de zavorare cu destinatie generald se cunosc diverse
dispozitive avand elementul activ constituit dintr-un zavor pivotant care se poate roti intre
doua pozitii, descuiat si incuiat, fie prin actionare manuala din exterior pentru oricare dintre
cele doua sensuri de actionare, adica pentru trecerea din pozitia descuiat in pozitia incuiat
si invers, fie prin actionare manuala din exterior numai dinspre pozitia descuiat catre pozitia
fncuiat Tn mod liber, nerestrictionat, dar cu trecere automata din pozitia incuiat in pozitia
descuiat dupa deblocarea zavorului cu ajutorul unui actuator comandat de un sistem de
control sub efectul unui arc care fusese tensionat in prealabil la intrarea mecanismului in
pozitia incuiat.

Din documentul US 2014021843 A1 este cunoscut un mecanism de blocare actionat
electric cuprinzand o carcasa pentru montare, un microprocesor pentru controlul mecanis-
mului de blocare ce poate comanda un motor sa opereze intr-o prima directie pentru a
conduce componentele de blocare intr-o stare blocata pentru comanda motorului si sa
opereze intr-o a doua directie pentru a conduce componentele de blocare intr-o stare deblo-
cata. Un receptor de zavor este montat rotativ, cel putin partial in interiorul carcasei, un brat
de parghie montat rotativ cel putin partial in interiorul carcasei se roteste intre o pozitie
blocata, blocand rotirea receptorului de blocare intr-o prima directie si o pozitie in care bratul
parghiei nu blocheaza rotatia receptorului de blocare in prima directie. Un dispozitiv de
actionare electric este montat cel putin partial in interiorul carcasei, dispozitivul de actionare
electric fiind articulat cu bratul parghiei pentru a roti bratul parghiei in cel putin o directie si
un prim comutator, cu starea primului comutator indicAnd daca bratul parghiei se afla in
pozitia blocata. Dispozitivul de actionare electric este cuplat la bratul parghiei cu ajutorul unei
came si primul comutator este actionat de cama, cu starea celui de-al doilea comutator
indicand daca receptorul de zavor este intr-o pozitie inchisa.

Documentul WO 2016122930 A1 prezinta un dispozitiv de incuiere, care are un zavor
rotativ impins din afara de un inel al obiectului de ncuiat pana cand un brat lateral solidar
cu zavorul rotativ se roteste si intra cu capatul sau in spatele capatului unuilevier de blocare
care este pretensionat de un arc inspre pozitia de blocare, iar pentru descuiere obiectul
fncuiat trebuie Tmpins usor inspre Tnainte astfel incat zavorul rotativ care il retine incuiat se
roteste inca putin tot in sensul incuierii pentru a actiona asupra unui intrerupator basculant
care astfel va transmite sistemului de control al mecanismului semnalul ca se solicita des-
cuierea obiectului din zavor iar sistemul de comanda va comanda actuatorului din mecanism
scoaterea levierului de blocare din aceasta pozitie, ceea ce va avea ca efect rotirea auto-
mata a zavorului in sensul descuierii. Astfel, zavorul se va roti pe cursa sa completa,
expulzand astfel obiectul incuiat sau doar pana la o pozitie intermediara descuiata, de unde
poate fi tras mai departe inspre afara de utilizator.

Dispozitivul de blocare descris in documentul US 2016160535 A1 cuprinde un clichet,
care poate bloca un element de blocare conectat permanent la 0 usa a compartimentului,
un prim element de antrenare electrica care traverseaza clichetul de la pozitia de blocare la
o pozitie de eliberare la aplicarea puterii electrice, astfel incat usa sa poata fi deschisa; mai
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cuprinde un dispozitiv de siguranta, care impiedica resetarea automata a clichetului de la
pozitia de eliberare la pozitia de blocare atunci cand dispozitivul este intr-o stare fara ali-
mentare sau intr-o stare necorespunzatoare si se poate evita blocarea accidentala. Dispozi-
tivul de securitate al dispozitivului de blocare cuprinde un al doilea element de antrenare
electrica, prin intermediul caruia clichetul poate fi readus in pozitia de blocare la aplicarea
de energie electrica la al doilea element electric de actionare in timpul Tnchiderii usii
compartimentului.

Sistemul de stocare a bicicletei din documentul WO 2010148506 A1 este prevazut
cu o structura de angajare a zavorului care include o agatatoare in forma de céarlig si o statie
de ancorare prevazuta cu un ansamblu de blocare complementara. Agatatoarea poate fi
atasata la o portiune de capat a unui butuc al unei punti fata sau spate a bicicletei si respec-
tiv a orificiilor din puntea fata sau spate a furcilor bicicletei. Structura de imbinare a zavorului
este cuplata cu un suport de rotire, care este montat pe butucul axei din fata sau din spate.
Statia de ancorare pentru biciclete poate servi ca statie de incarcare pentru biciclete electrice
sau pentru biciclete echipate cu module de alimentare sau alte echipamente electronice.

Mai este cunoscut un dispozitiv descris prin brevetul de inventie cu numarul
US 8496275 B2, care reprezintd un mecanism de incuiere electromecanic cu un zavor rotativ
care poate fi actionat manual din exterior prin impingerea in interiorul sau a corpului-obiect
de incuiat pana cand zavorul ajunge intr-o pozitie incuiata determinata de blocarea unui brat
al sau intr-un prag de blocare prevazut intr-un levier care este impins de un arc de torsiune
montat pe axul de rotatie al levierului in directia conjugarii pragului sau de blocare cu capatul
bratului extins din zavorul rotativ. Pentru deblocarea zavorului din pozitia Tncuiata, un
actuator electromecanic comanda extinderea longitudinala a elementului sau mobil pe
directia axului acestuia pana cand impinge capatul nearticulat al levierului de blocare si
determina rotirea automata a zavorului rotativ in sensul descuierii ca efect al tensiunii
elastice asupra zavorului rotativ provocata de un al doilea arc de torsiune, acesta fiind
montat pe axul z&vorului si tensionandu-I tot timpul cétre pozitia de descuiere a sa. In cazul
acestui dispozitiv se identifica mai multe dezavantaje cu privire la eventuala sa utilizare intr-o
aplicatie de securizat biciclete ntr-o statie automatizata de inchiriat biciclete, dintre care mai
jos sunt enumerate cele mai importante:

- nu restrictioneaza introducerea sau actionarea cu obiecte nepermise asupra
zavorului rotativ, putdndu-se astfel provoca impingerea acestuia catre pozitia sa incuiata cu
orice parghie sau corp care are loc fizic in interiorul zavorului;

- odata ce un corp-obiect a fost Tncuiat in interiorul mecanismului, comanda de
descuiere are ca efect iesirea mecanica imediata si ireversibila a capatului bratului de
blocare a zavorului rotativ din pragul de blocare din levier datorita tensionarii elastice a
zavorului rotativ catre pozitia descuiata, ceea ce inseamna trecerea ireversibila intr-o stare
fie complet descuiata fie cel pufin intr-o pozitie intermediara neasigurata prin reblocare in
pozitia incuiata a corpului-obiect;

- nu detecteaza incercarile de introducere sau scoatere neautorizata din mecanismul
de incuiere pentru a putea transmite aceste semnale de alerta catre sistemul de comanda
si control al sistemului.

Mecanismul corespunzator brevetului US 8496275 B2 mentionat anterior, cat si
dispozitivul de incuiere prezentat in brevetul CA 2974118 prezinta dezavantaje similare,
respectiv:

- dezavantajul de a nu avea un sistem de blocare impotriva incuierii neautorizate;

- dezavantajul ca odata primita o comanda de deblocare la actuatorul mecanismului,
zavorul rotativ este scos ireversibil din pozitia sa de blocare in pozitie Tncuiata, ceea ce lasa
obiectul din interiorul sau in pozitie descuiata;
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- dezavantajul ca nu detecteaza incercarile de utilizare neautorizata asupra sistemului
in care este instalat, cu exceptia unui caz particular intr-o varianta de realizare in care poate
prelucra semnalele provenite de la interupatorul actionat de zavorul rotativ inclusiv in scopul
detectarii unei eventuale accesari nepermise, dar numai in pozitie incuiata si numai daca
utilizatorul impinge obiectul incuiat intr-un moment in care sistemul de comanda nu primeste
si o confirmare de la un alt sistem de autorizare a solicitarii de descuiere dar nu si daca
utilizatorul trage de obiect pentru a incerca sa il forfeze sa iasa din zavorul incuiat.

Spre deosebire de sistemele cunoscute, dispozitivul de zavorare conform prezentei
inventii introduce mai multe elemente de noutate in legatura in special cu asigurarea unui
control mai strict al operarii sale in aplicatii precum aceea a statiilor automatizate de inchiriat
biciclete dar si cu privire la o tehnologie mai simpla si costuri de productie mai mici pentru
astfel de produse chiar si in conditiile unor serii mici de fabricatie.

Tn sensul descrieririi prezentei inventii, prin obiect autorizat sau obiect autorizat logic
pentru incuiere se va infelege una dintre urmatoarele notjuni:

- 0 anumita categorie generala de obiecte special proiectate pentru a fi folosite in
acest dispozitiv de zavorare cum ar putea fi, de exemplu dar tara limitare la doar acest tip
de aplicatie, un sistem cu un inel special de prindere montat pe corpul unei biciclete intr-o
aplicatie de statie automatizata de inchiriat biciclete;

- in anumite situatii particulare de exploatare, un caz particular al cazului general
precedent, in sensul ca doar unul sau doar anumite exemplare ale categoriei generale de
obiecte proiectate pentru utilizarea in dispozitivul de zavorare pot fi permise pentru incuiere
in dispozitiv, anume acele exemplare de obiecte cu cate un anumit identificator unic in
sistem pentru care in logica sistemului de comanda este marcata o rezervare prealabila.
Continuand exemplul unei statii automatizate de inchiriat biciclete, aceasta functionalitate
este utila pentru a asigura rezervarea unui anumit spatiu de incuiere in care este montat un
dispozitiv de zavorare conform inventiei pentru permiterea incuierii doar a unei anumite
biciclete cu rezervare prealabila pentru acel dispozitiv de incuiere, astfel incéat utilizatorul sa
aiba siguranta gasirii unui port de incuiere liber, rezervat, la ajungerea intr-o statie
automatizata de inchiriat biciclete in care doreste sa predea bicicleta inchiriata.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia, consta in blocarea zavorului rotativ in
pozitiile incuiat si descuiat, cat si problema controlului accesului la intrare in dispozitivul de
zavorare, in sensul ca va permite impingerea zavorului rotativ numai cu corpuri-obiect
autorizate logic in sistemul de control care comanda dispozitivul de zavorare.

Pe de alta parte, inventia mai rezolva si problema necesitatii de reasigurare in pozitie
incuiata a obiectului care nu a fost retras la timp de un utilizator din interiorul dispozitivului
de zavorare precum si nevoia de reblocare in pozitie descuiata a zavorului rotativ al
mecanismului dupa expirarea unui interval de timp timeout in care utilizatorului i-ar fi fost
permis sa introduca obiectul de incuiat dar nu a facut-o. lar pe de o alta parte, inventia mai
rezolva si problema nevoii de detectare si semnalizare catre sistemul de control a eventuale-
lor incercari de fortare fizica asupra dispozitivului de zavorare, in oricare dintre pozitiile
descuiata si, respectiv, incuiata si in orice sens ar fi forta cu care se incearca incuierea sau
descuierea neautorizata.

Dispozitivul de zavorare conform inventiei este caracterizat prin faptul ca este consti-
tuit dintr-un zavor rotativ care are posibilitatea de a fi rotit intre doua pozitii fixe de echilibru
ferm, "descuiat" si respectiv "incuiat", pozitii in care zavorul ramane automat asigurat blocat
dupa Tncheierea cursei de actionare care I-a adus in acea pozitie, trecerea de la pozitia
"descuiat" la pozitia "incuiat" sau invers fiind insotita de actionarea de catre un brat cu rol de
cama, solidar cu zavorul rotativ, asupra unui tachet de pretensionare cu arcuri de compre-
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siune montat in interiorul dispozitivului de zavorare, avand o pozitie de maximum al
tensionarii la jumatatea cursei intre cele doua pozitii fixe ale zavorului si care tinde sa
impinga zavorul fie catre pozitia fixa "descuiat", fie catre pozitia fixa "incuiat", dupa cum este
indreptata rezultanta dintre forfa de actiune exercitata din exterior de un utilizator asupra
corpului-obiect si forta de reactiune datorata pretensionarii intre bratul-cama solidar cu
zavorul rotativ si tachetul pe care acesta il actioneaza in interiorul dispozitivului de zavorare.
in fiecare dintre cele doua pozitii fixe "descuiat" si "Incuiat", zavorul rotativ este in mod
automat si imediat asigurat in stare blocata de catre doua parghii opritoare mecanice care
patrund in cate un locas special prevazut in corpul zavorului rotativimediat dupa incheierea
cursei acestuia catre acea pozitie fixa. De asemenea, dispozitivul de zavorare conform
prezentei inventii mai este caracterizat si prin aceea ca este echipat cu cate un senzor de
pozitie dispus la fiecare capat de cursa a zavorului rotativ corespunzator pozitiilor "descuiat"
si "incuiat", care au atat rolul de a detecta si transmite catre sistemul de comanda si control
al dispozitivului de zavorare confirmarea pozitiei fixe "descuiat" sau "incuiat" in care se
gaseste zavorul rotativ, dupa caz, cat si rolul de a detecta imediat eventualele incercari de
fortare a dispozitivului de zavorare, ca urmare a modificarilor de stare (activat/dezactivat) a
vreunuia dintre acesti senzori datorita posibilitatii de miscare a zavorului rotativ in limita unor
jocuri mecanice prevazute special in mecanism pentru acest scop dar care nu permit totusi
deblocarea sau iesirea zavorului din pozitia fixa "descuiat" sau "incuiat" in care se afla in
acel moment.

Dispozitivul de zavorare conform inventiei are urmatoarele avantaje:

- permite numai obiectelor autorizate sa determine deblocarea zavorului rotativ din
pozitia fixa "descuiat” si impingerea acestuia catre pozitia fixa "incuiat” si astfel incat acele
obiecte sa fie zavorate in dispozitivul de incuiere, evitandu-se astfel incuierea zavorului cu
sau prin impingere de obiecte nepermise;

- retine n siguranta zavorul in pozitia fixa in care se afla, "descuiat" sau "incuiat",
chiar daca sistemul de control comandase deblocarea zavorului din pozitia fixa respectiva,
fie pana la actionarea manuala ferma din afara asupra obiectului care urmeaza sa fie incuiat
sau, respectiv, descuiat, fie pana la anularea de catre sistemul de comanda electromecanica
a permisiunii de deblocare a zavorului din acea pozitie fixa ca urmare a expirarii unui interval
de timp timeout permis pentru operatiunea de incuiere sau, respectiv, de descuiere, sau ca
urmare a unei comenzi administrative sau ca urmare a unei pene de tensiune electric3;

- prin constructia sa speciala, asigura functia de detectie si transmitere catre sistemul
de comanda elctronica a eventualelor incercari fie de scoatere neautorizata a obiectului din
pozitia "incuiat" fie a eventualelor incercari de introducere a unui obiect neautorizat in zavor
cand acesta se gaseste in pozitia "descuiat";

- datorita geometriei pieselor sale componente principale, executia acestora poate
fi facuta mult mai simplu decat in cazul pieselor altor dispozitive de incuiere cunoscute,
numai prin prelucrari mecanice de tip debitare si indoire de tabla de diverse grosimi, ceea
ce elimina nevoia executarii de matrite si dispozitive speciale pentru turnare, deformare sau
prelucrare prin alte procedee si face ca productia dispozitivului sa fie mai convenabila pentru
serii oricat de mici de produse;

- de asemenea datoritda geometriei unora dintre componentele sale, asamblarea
dispozitivului poate fi facuta cu un numar redus de operatii si organe de asamblare, reducand
astfel timpul si costul total de producitie.

In continuare se prezintd o descriere detaliata a inventiei in legatura si cu fig. 1...31
care reprezinta:

- fig. 1, ilustreaza o vedere in perspectiva din afara a dispozitivului de zavorare
conform inventiei in starea sa de asamblare complet3;
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- fig. 2, ilustreaza o vedere in perspectiva a dispozitivului de zavorare conform
inventiei impreuna cu partea de prindere a unui obiect care urmeaza a fi incuiat in dispozitiv,
obiect care nu face parte din prezenta inventie;

- fig. 3, ilustreaza o vedere in perspectiva a dispozitivului de zavorare conform
inventiei, cu capacul superior al dispozitivului Tnlaturat;

- fig. 4, ilustreaza o vedere in perspectiva a dispozitivului de zavorare conform
inventiei, cu capacul superior al dispozitivului si cu placa superioara inlaturate;

- fig. 5, ilustreaza o vedere in perspectiva a sub-ansamblului pieselor de sub placa
superioara a dispozitivului de zavorare conform inventiei intr-o prima varianta de realizare;

-fig. 6, ilustreaza o sectiune in plan orizontal a sub-ansamblului pieselor de sub placa
superioara a dispozitivului de zavorare conform inventiei intr-o prima varianta de realizare,
in starea "blocat in pozitia descuiat";

-fig. 7, ilustreaza o sectiune in plan orizontal a sub-ansamblului pieselor de sub placa
superioara a dispozitivului de zavorare conform inventiei intr-o prima varianta de realizare,
in starea "deblocat in pozitia descuiat";

-fig. 8, ilustreaza o sectiune in plan orizontal a sub-ansamblului pieselor de sub placa
superioara a dispozitivului de zavorare conform inventiei intr-o prima varianta de realizare,
in starea "blocat in pozitia incuiat";

-fig. 9, ilustreaza o sectiune in plan orizontal a sub-ansamblului pieselor de sub placa
superioara a dispozitivului de zavorare conform inventiei intr-o prima varianta de realizare,
in starea "deblocat in pozitia incuiat";

-fig. 10, este redata o reprezentare in perspectiva a zavorului rotativ, conform primei
variante de realizare a dispozitivului de zavorare;

- fig. 11, este redata o vedere de sus a zavorului rotativ conform primei variante de
realizare a dispozitivului de zavorare;

- fig. 12, este o redata o reprezentare in perspectiva a uneia dintre cele doua parghii
de blocare a zavorului, identice intre ele;

- fig. 13, este redata o vedere de sus a uneia dintre cele doua péarghii de blocare a
zavorului, identice intre ele;

- fig. 14, este o redata o reprezentare in perspectiva a tachetului de tensionare a
zavorului;

- fig. 15, este redata o vedere de sus a tachetului de tensionare a zavorului;

-fig. 16, este o redata o reprezentare in perspectiva a suportului in care sunt dispuse
o parte dintre celelalte componente din interiorul carcasei incuietorii, conform primei variante
de realizare a dispozitivului de zavorare;

- fig. 17, este redatd o vedere de sus a suportului, conform primei variante de
realizare a dispozitivului de zavorare;

-fig. 18, ilustreaza o sectiune in plan orizontal sub-ansamblului pieselor de sub placa
superioara a dispozitivului de zavorare conform inventiei intr-o prima varianta de realizare,
in starea "blocat in pozitia descuiat", cu prezentarea a doua zone de detaliu pentru identifi-
carea a doua jocuri mecanice special prevazute pentru indeplinirea unui rol functional de
detectie a actionarii neutorizate de incuiere a zavorului;

-fig. 19, ilustreaza o sectiune in plan orizontal sub-ansamblului pieselor de sub placa
superioara a dispozitivului de zavorare conform inventiei intr-o prima varianta de realizare,
in starea "blocat in pozitia descuiat", cu prezentarea efectului mecanic al actionarii neutori-
zate din afara asupra zavorului catre sensul de incuiere a acestuia;
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-fig. 20, ilustreaza o sectiune in plan orizontal sub-ansamblului pieselor de sub placa
superioara a dispozitivului de zavorare conform inventiei intr-o prima varianta de realizare,
in starea "blocat Tn pozitia incuiat", cu prezentarea efectului mecanic al actionarii din afara
asupra zavorului catre sensul de descuiere a acestuia in Tncercarea neautorizata de
scoatere a obiectului incuiat din dispozitivul de zavorare;

- fig. 21, reprezinta o vedere in perspectiva numai a elementelor interioare ale
dispozitivului de zavorare conform primei variante de realizare a dispozitivului de zavoréare,
care sunt confectionate din aceeasi foaie de tabla numai prin operatii de debitare;

- fig. 22, reprezinta o vedere in proieciie verticala a pieselor interioare ale dispozi-
tivului de zavorare conform primei variante de realizare a dispozitivului de zavorare, care au
grosimi egale intre ele;

- fig. 23, este o redata o reprezentare n perspectiva a distantierului conform primei
variante de realizare a dispozitivului de zavorare;

- fig. 24, este redata o vedere de sus a distantierului conform primei variante de
realizare a dispozitivului de zavorare;

- fig. 25, reprezinta o vedere in perspectiva a placii de baza conform primei variante
de realizare a dispozitivului de zavorare;

- fig. 26, reprezinta o vedere in perspectiva a placii superioare conform primei
variante de realizare a dispozitivului de zavorare;

- fig. 27, ilustreaza o vedere explodata, in perspectiva, a componentelor care alca-
tuiesc ansamblul dispozitivului de zavorare conform primei variante de realizare a acestuia;

- fig. 28, ilustreaza o vedere n perspectiva a sub-ansamblului pieselor de sub placa
superioara si de sub distantierul dispozitivului de zavorare conform inventiei intr-o a doua
varianta de realizare;

- fig. 29, ilustreaza o sectiune in plan orizontal a a sub-ansamblului pieselor de sub
placa superioara a dispozitivului de zavorare conform inventiei intr-o a doua varianta de
realizare, Tn starea "blocat in pozitia descuiat";

- fig. 30, ilustreaza o vedere n perspectiva a sub-ansamblului pieselor de sub placa
superioara a dispozitivului de zavorare conform inventiei intr-o a doua varianta de realizare;

- fig. 31, ilustreaza o vedere in perspectiva a sub-ansamblului pieselor de sub capa-
cul superior al dispozitivului de zavorare conform inventiei intr-o a doua varianta de realizare.

Elementul de incuiere este constituit dintr-un zavor rotativ care poate pivota in
interiorul carcasei dispozitivului de incuiere intre doua pozitii, "descuiat" si "incuiat", in
oricare dintre acestea intrand intr-o stare asigurata impotriva iesirii din acea pozitie prin blo-
carea cu ajutorul a cate uneia dintre doua parghii de blocare tensionate elastic una catre
cealalta, una dintre cele doua parghii de blocare impiedicand iesirea neautorizata din pozitia
"descuiat" si cealalta parghie de blocare impiedicand iesirea neautorizata din pozitia "incuiat"
si care sunt comandate de sistem actuator al dispozitivului de incuiere. Controlul pozitiei
zavorului rotativ este completat si de catre actiunea unui tachet pretensionat in interiorul
carcasei dispozitivului de zavorare cu cel putin un arc de compresiune, tachet care are rolul
de a impinge ferm braful-cama al zavorului rotativ catre una dintre pozitiile de capat de cursa
a zavorului rotativ, "descuiat" sau "incuiat", intrarea si mentinerea in fiecare dintre acestea
fiind confirmata prin activarea cate unui senzor conectat la sistemul de comanda si control
al dispozitivului de zavorare.

Conform unui aspect al prezentei inventii, dispozitivul de zavorare este caracterizat
prin faptul ca are patru stari mecanice fixe posibile:

- dispozitivul de zavorére este, fara limitare in timp, in starea de repaus "blocat in
pozitia descuiat", in care nu este nici permisa si nici posibila Tmpingerea zavorului rotativ

catre pozitia "incuiat";
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- dispozitivul de zavorare este, intr-un interval de timp maxim permis (timeout pentru
fncuiere), in starea "deblocat in pozitia descuiat”, in care este permisa si posibila impingerea
zavorului rotativ catre pozitia "incuiat”;

- dispozitivul de zavorare este, fara limitare in timp, in starea de repaus "blocat in
pozitia incuiat", din care nu este nici permisa si nici posibila tragerea zavorului rotativ catre
pozitia "descuiat";

- dispozitivul de zavorare este, intr-un interval de timp maxim permis (timeout pentru
incuiere), in starea temporara "deblocat in pozitia incuiat", din care este permisa si posibila
tragerea zavorului rotativ catre pozitia "descuiat".

La aceste patru stari mecanice fixe adaugandu-se starile tranzitorii in care dispozitivul
de zavorare se afla in timpul efectuarii unei curse a zavorului rotativ catre una dintre pozitiile
"Incuiat" sau "descuiat" sub o actiune manuala din exterior asupra obiectului (de) incuiat, iar
odata ce va atinge acea pozitie va intra automat in starea "blocat in pozitia incuiat" sau,
respectiv, in starea "blocat in pozitia descuiat".

Conform unui alt aspect al prezentei inventii, dispozitivul de zavorare este carac-
terizat prin faptul ca este proiectat si construit astfel incat sa minimizeze riscurile de utilizare
neconforma cu scopul sau sau de furt al obiectului Tncuiat, datorita controlului si punerii
automate a dispozitivului Tn una dintre starile de repaus "blocat in pozitia descuiat" sau
"blocat in pozitia incuiat".

Conform unui alt aspect al prezentei inventii, dispozitivul de zavorare este carac-
terizat prin faptul ca este proiectat si construit astfel incat sa ofere utilizatorului un feed-back
mecanic ferm la introducerea si conducerea obiectului pana in pozitia "incuiat” si la scoate-
rea obiectuluiin pozitia "descuiat", dupa trecerea prealabila a zavorului rotativ printr-un punct
de tensionare mecanica maxima la jumatatea cursei intre pozitile "incuiat" si "descuiat"
datorita sistemului cu tachet pretensionat care interactioneaza cu bratul-cama al zavorului
rotativ pentru a amplifica dinamica de miscare a zavorului catre una dintre aceste pozitii.

Conform unui alt aspect al prezentei inventii, dispozitivul de zavorare este carac-
terizat prin faptul ca piesele din alcatuirea sa precum si modul lor de asamblare cu anumite
jocuri mecanice special calculate au fost astfel proiectate incat impreuna cu cei doi senzori
corespunzatori pozitiilor "descuiat" si "incuiat" sa permita detectarea si transmiterea catre
sistemul de comanda si control al dispozitivului de zavorare a utilizarilor neconforme ale
acestuia, precum Tncercari neautorizate de incuiere sau descuiere a unor obiecte sau chiar
fortari ale sistemului in scopul furtului obiectelor incuiate sau in scopul defectarii intentionate
a mecanismelor de incuiere.

Conform unui alt aspect al prezentei inventii, dispozitivul de zavorare este
caracterizat prin faptul ca este comandat mecanic catre pozitiile de deblocare a zavorului din
starile "blocat in pozitia descuiat" sau "blocat in pozitia incuiat" cu ajutorul unui capat mobil
antrenat de un motor si, in cazul survenirii unei pene de curent electric cand capatul mobil
al mpotorului s-ar afla angajat in una dintre pozitiile de deblocare a zavorului rotativ, ar fi
retras Tnapoi, intr-o pozitie de siguranta apropiata de pozitia mediana de repaus a rotorului
excentric, sub actiunea cel putin a unui arc care pretensioneaza cele doua parghii de blocare
una catre cealalta.

In variantele preferate de realizare, dispozitivul de z&vorare este alcatuit dintr-o
carcasa 1 compusa dintr-o placa de baza 2 pe care sunt fixate rigid prin nituire patru tije
filetate 2a prin intermediul carora se asigura asamblarea placii de baza 2 cu o placa supe-
rioara 3 paralela cu placa de baza 2, strangerea acestei asamblari fiind realizata cu patru
piulite 4 care se infileteaza pe capetele libere ale celor patru tije filetate 2a. intre placa de
baza 2 si placa superioara se afla un zavor rotativ 5 care se poate roti in jurul unei articulatji
cu axa perpendiculara pe placa de baza 2.
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Intr-o prima varianta de realizare a inventjei, in legatura si cu fig. 1-27, articulatia de
rotatie a zavorului rotativ 5 in interiorul carcasei 1 este realizata cu un bolt cilindric 6 care are
la un capat un cap plat cu diametru mai mare decéat cel al arborelui boltului 6 iar la celalalt
capat are o degajare cilindrica 6a in interiorul careia se monteaza un inel de siguranta 7 cu
ajutorul caruia se securizeaza boltul in ansamblul placa de baza 2, zavor rotativ 5 si placa
superioara 3.

Zavorul rotativ 5 poate pivota intre doua pozitji fixe extreme, "descuiat" si "incuiat"
numai prin actionare manuala din exterior cu un obiect 100, care nu face parte din prezenta
inventie, prevazut cu un inel de prindere 101 care de asemenea nu este parte a prezentei
inventii, acesta din urma fiind impins in locasul 5a asemanator literei "U" al zavorului rotativ
5. In scopul de a fi identificat si autorizat pentru a i se permite actionarea asupra zavorului
rotativ 5 din pozitia "descuiat" in pozitia "incuiat" sau invers, obiectul de Tncuiat 100 trebuie
sa fie In prealabil detectat de sistemul de comanda si control al dispozitivului de zavorare,
prin mijloace care nu fac parte din prezenta inventie, de exemplu prin intermediul unui tag
RFID dispus pe obiectul de incuiat 100 care va fi citit la apropierea obiectului de incuiat 100
de dispozitivul de zavorare de un cititor special montat in apropierea dispozitivului de
zavorare, iar daca sistemul de comanda determina ca acel obiect cu codul RFID identificat
in sistem este permis sa patrunda in dispozitivul de zavorare atunci va comanda trecerea
acestui dispozitiv din starea "blocat in pozitia descuiat" in starea "deblocat in pozitia
descuiat".

In cazul pozitiei de repaus a dispozitivului de z&vorare in starea "blocat in pozitia
descuiat", zavorul rotativ 5 este asigurat sa raméana in aceasta stare blocata cu ajutorul unei
parghii de blocare contra incuierii 8. In cazul pozitiei de repaus a dispozitivului de zavorare
in starea "blocat in pozitia incuiat", zavorul rotativ 5 este asigurat sa raméana in aceasta stare
blocata cu ajutorul unei parghii de blocare contra descuierii 9.

Cele doua parghii de blocare contra incuierii 8 si, respectiv, de blocare contra
descuierii 9 sunt constituite din doua piese care, optional, pot avea geometrii identice intre
ele, care sunt montate in dispozitivul de zavorare in oglinda una fata de cealalta in raport cu
linia orizontala care trece prin centrul de rotatie al zavorului rotativ 5 si care se pot roti
unghiular in interiorul unui suport 10 pe un cate arc de cerc in jurul unei articulatii materiali-
zate la cate unul dintre capetele parghiilor de blocare prin cate o protuberanta sau semiarti-
culatie circulara 8a si, respectiv, 9a, care sunt asezate cu cate un mic joc mecanic intr-o
prima degajare circulara 10a si respectiv intr-o a doua degajare circulara 10b practicate in
suportul 10. Cele doua parghii de blocare 8 si 9 sunt actionate elastic una catre cealalta de
cel putin un arc. In variantele preferate de realizare a inventiei, cele doué parghii de blocare
8 si 9 sunt direct legate intre ele prin intermediul unui arc de tractiune 11 care are
capetele-carlig agatate de cate un pinten 8b si respectiv 9b ai parghiei de blocare contra
incuierii 8 si, respectiv, al parghiei de blocare contra descuierii 9. In alte variante de reali-
zare, nereprezentate in desenele redate, fiecare dintre cele doua parghii de blocare 8 si 9
poate fi tensionata catre pozitia de conjugare a partii sale de conjugare 8c, respectiv 9¢ cu
umarul de blocare corespunzator 5b, respectiv 5d, in mod independent fata de cealalta
parghie, prin cate un arc separat.

In variantele preferate de realizare a inventiei, prezenta z&vorului rotativ 5 in pozitia
"descuiat" este detectata de sistemul electronic de comanda si control al dispozitivului de
zavorare prin activarea unui senzor 12 montat intr-un locas special 10c¢ prevazut in interiorul
suportului 10. Tn alte variante de realizare posibile, senzorul 12 de confirmare a pozitiei
.descuiat" a dispozitivului de incuiere poate lipsi, dar aceasta va atrage dupa sine lipsa
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functionalitatii de alertare in cazul incercarii scoaterii neautorizate a dispozitivului din pozitia
,descuiat", functionalitate optional& care urmeaza maijos in prezenta descriere. in variantele
preferate de realizare ale prezentei inventii, senzorul 12 de confirmare a pozitiei "descuiat"
este constituit de un intrerupator electronic care este utilizat numai pe circuitul sau "Normal
open", adica doar prin inchiderea circuitului electric dintre primul si al doilea pin ai sai. Pinul
al treilea, aferent circuitului "Normal closed", nu este utilizat in cadrul prezentei inventii. n
interiorul locas special 10c¢ este prevazuta un piciorus 10d, extins din corpul suportului 10
care are doua roluri: un prim rol de a constiui un punct de sprijin pentru fixarea senzorului
12 in locasul special 10¢, capatul piciorusului 10d sprijinind carcasa senzorului 12 intre pinii
al doilea si al treilea ai acestuia si un al doilea rol de a mentine intr-un spatiu izolat al treilea
pin electric al senzorului 12, cel aferent circuitului "Normal Closed". De asemenea, tot in
scopul sprijinirii senzorului 12 Tn interiorul locas special 10c din interiorul suportului 10, in
cazul in care acest senzor 12 este de tip intrerupator electronic cu lamela basculanta, in
forma interiorara a suportului 10 mai este constituit un umar 10i care este astfel dispus incat
la montaj sa se afle intre latura superioara a carcasei senzorului 12 si lamela sa basculanta
siavand o grosime mica, de maximum 2 mm, astfel incat sa nu impiedice inchiderea lamelei
basculante si functionarea corecta a senzorului 12 de confirmare a pozitiei ,descuiat".

Parghia de blocare contra incuierii 8 are o parte 8c ce poate intra intr-o pozitie de
conjugare mecanica cu un umar de blocare contra incuierii 5b al zavorului rotativ 5 atunci
cand acesta se afla blocat in pozitia fixa "descuiat", ceea ce are ca efect anularea posibilitatii
zavorului rotativ 5 de a se roti catre pozitia "incuiat". In variantele preferate de realizare a
inventiei, partea de conjugare 8c este constituita de catre un capat liber al paghiei de blocare
contra incuireii 8, opus celuilalt capat cu semiarticulatia circulara 8a.

Parghia de blocare contra descuierii 9 are o parte 9¢ ce poate intra intr-o pozitie de
conjugare mecanica cu un umar de blocare contra descuierii 5d al zavorului rotativ 5 atunci
cand acesta se afla blocat in pozitia fixa "incuiat", ceea ce are ca efect anularea posibilitatii
zavorului rotativ 5 de a se roti catre pozitia "descuiat". In variantele preferate de realizare a
inventiei, partea de conjugare 9¢ este constituita de catre un capat liber al paghiei de blocare
contra descuireii 9, opus celuilalt capat cu semiarticulatia circulara 9a.

Modul de functionare a dispozitivului de zavorare conform inventiei in cazul incuierii
prin impingere manuala din exterior a unui obiect autorizat este urmatorul: sistemul de
comanda si control electronic, care nu face parte din ansamblul prezentei inventii si care nu
este reprezentat in figurile redate, sesizeaza proximitatea obiectului 100 autorizat sa poata
fiincuiat si comanda trecerea dispozitivului de zavorare din starea "blocat in pozitia descuiat"
in starea "deblocat in pozitie descuiat" prin actionarea unui sistem actuator care este parte
a dispozitivului de Tncuiere. Sistemul actuator poate cuprinde unul sau mai multe elemente
motoare care sa poata actiona asupra fiecaria dintre cele doua parghii de blocare 8 si 9,
fiecare separat. In unele variante de realizare este posibil ca sistemul actuator si fie pre-
vazut cu doua elemente motoare, cate unul pentru actionarea fiecarei parghii de blocare 8
si 9. In variantele preferate de realizare si redate in figurile din aceasta descriere, sistemul
actuator cuprinde un singur motor 13 care poate actiona un capat mobil 14 in doua sensuri,
cate unul corespunzator deplasarii fiecareia dintre parghiile de blocare 8 si 9. Motorul 13 este
montat pe partea exterioara a placii superioare 3 prin fixarea cu patru piulite 15 pe patru tije
filetate 3a care au cate un capat nituit pe placa superioara 3. Motorul 13 va efectua astfel o
fractiune de cursa cu antrenarea capatului mobil 14 pe o cursa unghiulara ¢ in sens invers
trigonometric astfel incat capatul mobil 14 impinge parghia de blocare contra incuierii 8 in
directia in care determina scoaterea pariii de conjugare 8c a acesteia din pozitia de

10
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conjugare cu umarul de blocare contra incuierii 5b al zavorului rotativ 5, ceea ce reprezinta
trecerea dispozitivului de zavorare din starea "blocat in pozitia descuiat" in starea "deblocat
in pozitie descuiat". Rotorul excentric 14 va ramane in aceasta pozitie si va mentine si
parghia de blocare contra incuierii 8 Tn aceasta pozitie pana cand va surveni unul dintre
urmatoarele evenimente, oricare ar fi primul:

l. Intr-un interval de timp prestabilit printr-un parametru timeout de incuiere in
aplicatia software a sistemului de comanda si control al dispozitivului de zavoréare,
recomandat a fi intre 10 s - 30 s pentru a oferi suficient timp utilizatorului sa incuie obiectul
autorizat 100, inelul 101 al acestuia este impins din exterior in zona locasului 5a si
deplaseaza zavorul rotativ 5 din pozitia "descuiat" in pozitia "incuiat" unde dispozitivul de
zavorare intra in mod automat in starea "blocat in pozitia incuiat", sau

Il. Va expira acel interval de timp timeout de incuiere mentionat la punctul anterior
(i) In care dispozitivul de incuiere se afla in starea "deblocat in pozitia descuiat", fara ca in
acest interval sa se fi actionat din exterior asupra zavorului rotativ 5 si la expirarea acestui
interval de timp prestabilit motorul 13 muta capatul mobil 14 inapoi in pozitia sa mediana pe
axa orizontala, echidistant intre parghile de blocare 8 si 9 si, astfel, arcul 11 trage parghia
de blocare contra incuierii 8 la loc astfel incat partea sa de conjugare 8c reintra in interiorul
umarului de blocare contra incuierii 5b al zavorului rotativ 5 determinand astfel blocarea din
nou a zavorului rotativ 5 in pozitia "descuiat", adica reintrarea dispozitivului de zavorare in
starea "blocat in pozitia descuiat", sau

l1Il. Tn intervalul de timp mentionat la punctul (i), sistemul de comanda si control
anuleaza starea "deblocat in pozitie descuiat" prin transmiterea catre motorul 13 a unei
comenzi de revenire la pozitia mediana a capatului mobil 14, pe axa orizontala, echidistant
intre parghile de blocare 8 si 9 si, astfel, arcul 11 trage parghia de blocare contra incuierii 8
la loc astfel incat partea sa de conjugare 8c reintra in interiorul pozitiei de conjugare cu
umarul 5b al zavorului rotativ 5 determinand astfel blocarea la loc a zavorului rotativ 5 n
pozitia "descuiat", adica reintrarea dispozitivului de zavorare in starea "blocat in pozitia
descuiat".

In cazul evenimentului de la punctul (i) de mai sus, respectiv un obiect autorizat 100
este impins din exterior in interiorul locasului 5a al zavorului rotativ 5 in intervalul de timp n
care dispozitivul de zavorare se afla in starea "deblocat in pozitia descuiat" cu partea de
conjugare 8c a parghiei de blocare contra incuierii 8 actionata de capatul mobil 14 al
motorului 13 in afara pozitiei de conjugare cu umarul de blocare contra incuierii 5b al
zavorului rotativ 5, acesta din urma pivoteaza, sub actiunea impingerii din exterior a
obiectului introdus 100, in jurul boltului 6 din pozitia "descuiat" catre pozitia "incuiat" in timp
ce un brat-cama 5c¢ al zavorului rotativ 5 actioneaza asupra tachetului 16 care culiseaza in
interiorul suportului 10 de-a lungul sprijinului 10e profilat in forma suportului 10, tachet care
este pretensionat fata de suportul 10 prin intermediul unor arcuri de compresiune 17 si 18.
De asemenea, bratul-cama 5c¢ al zavorului rotativ 5 mai are si rolul de a actiona asupra
senzorului 12 care confirma pozitionarea zavorului rotativ 5 Tn pozitia "descuiat" si, respectiv,
asupra senzorului 19 care confirma pozitionarea zavorului rotativ 5 in pozitia "incuiat". Se
recomanda configuratia cu doua arcuri de compresiune 17 si 18 dispuse simetric fata de axa
tachetului 16 pentru a stabiliza pozitia si deplasarea liniara a tachetului 16, avand in vedere
ca acesta are o latime destul de mare in raport cu cursa pe care o efectueaza.

In timpul rotirii zavorului rotativ 5 dinspre pozitia "descuiat" catre pozitia "incuiat",
umarul 5d al zavorului rotativ 5 se roteste sub partea laterala interioara a parghiei de blocare
contra descuierii 9 in zona partii de conjugare 9c a acesteia. Imediat dupa ajungerea zavo
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rului rotativ 5 in pozitia "incuiat" sub actiunea atat a fortei exterioare de impingere asupra
obiectului 100 cat si a fortei de reactiune dintre bratul-cama 5c si tachetul 16, parghia de
blocare contra descuierii 9 este automat trasa de arcul de tractiune 11 catre axa orizontala
a planului de rotatie a zavorului rotativ 5 astfel incat partea sa de conjugare 9a patrunde in
pozitia sa de conjugare cu umarul de blocare contra descuierii 5d al zavorului rotativ 5, ceea
ce reprezinta trecerea dispozitivului de zavorare din starea anterioara "deblocat in pozitia
descuiat" in starea "blocat in pozitia incuiat". In acest moment, pozitionarea zavorului rotativ
51n pozitia "Incuiat" este detectata de sistemul electronic de comanda si control al dispoziti-
vului de zavorare prin activarea senzorului 19 care este montat intr-un locas special prevazut
10f n interiorul suportului 10. Tn variantele preferate de realizare a prezentei inventii,
senzorul 19 de confirmare a pozitiei "incuiaf’ este constituit de un intrerupator electronic care
este utilizat numai pe circuitul sau "Normal open", adica doar prin inchiderea circuitului
electric dintre primul si al doilea pin ai senzorului 19. Pinul al treilea, aferent circuitului
"Normal closed", nu este utilizat in cadrul prezentei inventii. In interiorul locasului special 10f
este prevazuta un piciorus 10g, extins din corpul suportului 10 care are doua roluri: un prim
rol de a constiui un punct de sprijin pentru fixarea senzorului 19 in locasul special 10f,
capatul piciorusului 10g sprijinind corpul senzorului 19 intre pinii al doilea si al treilea ai
acestuia, si un al doilea rol de a mentine intr-un spatiu izolat al treilea pin electric al senzo-
rului 19, cel aferent circuitului "Normal Closed". De asemenea, tot in scopul sprijinirii senzo-
rului 19 in interiorul locasului special 10f din suportul 10, in cazul in care senzorul 19 este
de tipul unui intrerupator electronic cu lamela basculanta, in forma interiorara suportului 10
mai este constituit un umar 10j care este astfel dispus incat la montaj sa se afle intre latura
superioara a carcasei senzorului 19 si lamela sa basculanta si avand o grosime mica, de
maximum 2 mm, astfel incat sa nu impiedice inchiderea lamelei basculante si functionarea
corecta a senzorului 19 de confirmare a pozitiei ,incuiat”.

In variantele preferate de realizare a inventiei, indicarea starii de confirmare a pozitiei
»incuiat" de catre senzorul 19 este transmisa sistemului de control care va comanda imediat
motorul 13 sa retraga capatul mobil 14 din pozitia aferenta starii "deblocat in pozitia descuiat"
in pozitia sa mediana de repaus. Retragerea capatului mobil 14 va avea ca efect imediat
retragerea parghiei de blocare contra incuierii 8 sub actiunea arcului de tractiune 11, pana
la contactul cu partea exterioara a umarului de blocare contra incuierii 5b care in timpul rotirii
zavorului rotativ 5 Tn pozitia "incuiat” intrase sub latura interioara a partii de conjugare 8c a
parghiei de blocare contra incuierii 8.

Profilul tachetului 16 este astfel proiectat incat sa determine o forta de reactiune
variabila asupra bratului 5¢ al zavorului rotativ 5 in timpul rotirii zavorului rotativ 5 dinspre
pozitia "descuiat" catre pozitia "incuiat" sau invers. Forta de reactiune exercitata de tachetul
16 asupra bratului-cama 5c¢ Tn timpul rotirii zavorului rotativ 5 de la pozitia "descuiat" catre
pozitia "incuiat" va creste de la o valoare minima mai mare decét zero la capatul de contact
din partea stanga a tachetului 16 cu bratul-cama 5¢ pana la o valoare maxima la varful 16a
al tachetului 16 iar apoi va descreste in aceeasi masura pana la o valoare minima mai mare
decat zero la capatul de contact din partea dreapta a tachetului 16 cu bratul-cama 5c¢ in
pozitia "incuiat" a zavorului rotativ 5.

Modul de functionare a dispozitivului de zavorare conform inventiei in cazul descuierii
prin tragere manuala catre exterior a unui obiect 100 incuiat Tn dispozitiv este urmatorul:
sistemul de comanda si control electronic primeste o comanda de descuiere de la aplicatia
software a sistemului si comanda trecerea acestuia din starea "blocat in pozitia incuiat" in
starea "deblocat in pozitie incuiat" prin actionarea motorului 13. Acesta va efectua astfel o
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fractiune de cursa cu antrenarea capatului mobil 14 pe o cursa unghiulara ¢ in sens
trigonometric astfel incat capatul mobil 14 impinge parghia de blocare contra descuierii 9 in
directia in care determina scoaterea pariii de conjugare 9c¢c a acesteia din pozitia de
conjugare cu umarul de blocare contra descuierii 5d al zavorului rotativ 5, ceea ce determina
trecerea dispozitivului de zavorare din starea "blocat in pozitia incuiat" in starea "deblocat
in pozitia incuiat". Capatul mobil 14 va ramane in aceasta pozitie si va mentine si parghia
de blocare contra descuierii 9 in aceasta pozitie pana cand va surveni unul dintre urmatoa-
rele evenimente, oricare ar fi primul:

IV) Tntr-un interval de timp prestabilit print-un parametru timeout de descuiere in
aplicatia software a sistemului de comanda si control al dispozitivului de zavorare, recoman-
dat afiintre 10 s - 30 s pentru a oferi suficient timp utilizatorului sa descuie obiectul 100 din
dispozitivul de zavorare, inelul 101 al obiectului 100 este tras din exterior si deplaseaza astfel
zavorul rotativ 5 din pozitia "incuiat" in pozitia "descuiat” unde dispozitivul de zavorare intra
in mod automat in starea "blocat in pozitia descuiat", sau

V) Va expira acel interval de timp timeout de descuiere mentionat la punctul anterior
(iv) In care dispozitivul de incuiere se afla in starea "deblocat in pozitia incuiat", tara ca in
acest interval sa se fi actionat din exterior asupra zavorului rotativ 5 si la expirarea acestui
interval de timp prestabilit motorul 13 muta capatul mobil 14 inapoi in pozitia sa mediana pe
axa orizontala, intre parghile de blocare 8 si 9 si, astfel, arcul 11 trage parghia de blocare
contra descuierii 9 la loc cu partea sa de conjugare 9c¢ in interiorul umarului de blocare
contra descuierii 5d al zavorului rotativ 5 determinand astfel blocarea din nou a zavorului
rotativ 5 in pozitia "incuiat", adica reintrarea dispozitivului de zavorare 1 in starea "blocat in
pozitia incuiat", sau

VI. Sistemul de comanda si control anuleaza starea "deblocat in pozitia incuiat” prin
transmiterea catre motorul 13 a unei comenzi de revenire la pozitia mediana a capatului
mobil 14, pe axa orizontala, echidistant intre parghile de blocare 8 si 9 si, astfel, arcul 11
trage parghia de blocare contra descuierii 9 la loc cu partea sa de conjugare 9¢ in pozitia de
conjugare cu umarul de blocare contra descuierii 5d al zavorului rotativ 5 determinand astfel
blocarea la loc a zavorului rotativ 5 In pozitia "incuiat", adica reintrarea dispozitivului de
zavorare in starea "blocat in pozitia Tncuiat".

In cazul in care survine primul eveniment mentionat mai sus (iv), respectiv obiectul
incuiat 100 este tras catre exterior in intervalul de timp in care dispozitivul de zavorare se
afla in starea "blocat in pozitia incuiat" cu parghia de blocare contra descuierii 9 actionata
de capatul mobil 14 in afara pozitiei de conjugare cu umarul de blocare contra descuierii 5d
al zavorului rotativ 5, acesta din urma pivoteaza in jurul boltului 6 sub actiunea tragerii din
exterior a obiectului Tncuiat 100, din pozitia "descuiat" catre pozitia "incuiat" in timp ce
bratul-cama 5c¢ al zavorului rotativ 5 actioneaza asupra tachetului 16 in mod similar dar in
sens invers al deplasarii fata de rotirea zavorului rotativ 5 de la pozitia "descuiat" la pozitia
"Incuiat".

In timpul rotirii zavorului rotativ 5 dinspre pozitia "incuiat" catre pozitia "descuiat",
umarul de blocare contra incuierii 5b al zavorului rotativ 5 se roteste sub partea laterala
interioara a parghiei de blocare contra incuierii 8 Tn zona partii de conjugare 8c a acesteia.
Imediat dupa ajungerea zavorului rotativ 5 in pozitia "descuiat" sub actiunea atat a fortei
exterioare de tragere asupra obiectului 100 cat si a fortei de reactiune dintre bratul-cama 5¢
si tachetul 16, partea de conjugare 8c a parghiei de blocare contra incuierii 8 este automat
trasa de arcul de tractiune 11 catre axa orizontala a centrului de rotatie a zavorului rotativ 5
si patrunde in pozitia de conjugare cu umarul de blocare contra incuierii 5b din zavorului
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rotativ 5, ceea ce reprezinta trecerea dispozitivului de zavorare din starea anterioara
"deblocat in pozitia incuiat" in starea "blocat in pozitia descuiat". n variantele preferate de
realizare a inventiei, prezenta zavorului rotativ 5 in pozitia "descuiat" este detectata de sis-
temul electronic de comanda si control al dispozitivului de zavorare prin activarea senzorului
12 de confirmare a pozitiei "descuiat". Activarea senzorului 12 este transmisa sistemului de
comanda si control care va comanda imediat retragerea capatului mobil 14 din pozitia afe-
renta starii "deblocat in pozitia Tncuiat" in pozitia sa mediana de repaus. Retragerea capatului
mobil 14 Tn pozitia sa mediana va avea ca efect imediat retragerea parghiei de blocare
contra descuierii 9 sub actiunea arcului de tractiune 11, pana la contactul cu partea exte-
rioara a umarului 5d care in timpul rotirii zavorului rotativ 5 in pozitia "descuiat" intrase sub
partea laterala interioara a partii de conjugare 9¢ a parghiei de blocare contra descuierii 9.

Similar cu dinamica de la trecerea zavorului rotativ 5 din pozitia "descuiat" in pozitia
"Incuiat”, Tn cazul trecerii inverese a zavorului rotativ 5 din pozitia "incuiat" Tn pozitia
"descuiat" profilul tachetului 16 va determina o forta de reactiune variabila asupra bratului
5c¢ al zavorului rotativ 5. Aceasta forta de reactiune va creste de la o valoare minima mai
mare decét zero la capatul de contact din partea dreapta a tachetului 16 cu bratul-cama 5¢
pana la o valoare maxima la varful 16a al tachetului 16 iar apoi va descreste in aceeasi
masura pana la o valoare minima mai mare decat zero la capatul de contact din partea
stanga a tachetului 16 cu bratul-cama 5c in pozitia "descuiat" a zavorului rotativ 5. Rolurile
functionale ale sistemului brat-cama 5c - tachet 16 in cazul trecerii zavorului rotativ 5 de la
pozitia "incuiat" la pozitia "descuiat" sunt urmatoarele:

1. Pe parcursul cursei ¢, determina o tendinta de auto-pozitionare a zavorului rotativ
5 fie Tn pozitia "descuiat" fie in pozitia "incuiat", astfel incat la eventuala disparitie a acfiunii
din exterior asupra obiectului 100, zavorul rotativ 5 se va deplasa catre aceea dintre aceste
pozitii fata de care se afla mai aproape si va determina intrarea automata a dispozitivul de
zavorare in starea de blocare corespunzatoare pozitiei respective, "incuiat" sau "descuiat"
Astfel, pot fi intalnite urmatoarele situatii:

a. Daca utilizatorul dorea sa incuie un obiect autorizat 100 in dispozitivul de
zavorare si daca, dupa autorizarea acestei operatiuni de catre sistemul de comanda si
control, a impins obiectul 100 doar pana intr-o pozitie in care zavorul rotativ 5 inca nu
trecuse de jumatatea cursei sale unghiulare complete intre pozitiile "descuiat" si "incuiat"
dupa care I-a lasat liber, atunci sistemul brat-cama 5c¢ - tachet 16 va provoca expulzarea
inelului 101 al obiectului 100 afara din mecanism si intoarcerea zavorului rotativ 5 in pozitia
"descuiat";

b. Daca utilizatorul dorea sa incuie un obiect autorizat 100 in dispozitivul de
zavorare si daca, dupa autorizarea acestei operatiuni de catre sistemul de comanda si
control, a Tmpins obiectul 100 pana cand zavorul rotativ 5 a trecut de jumatatea cursei sale
unghiulare complete intre pozitiile "descuiat" si "Incuiat" dupa care I-a lasat liber, atunci
sistemul brat-cama 5c¢ - tachet 16 va provoca continuarea cursei zavorului rotativ 5 catre
pozitia "incuiat" cu tot cu inelul 101 al obiectului 100;

c. Daca utilizatorul dorea sa descuie un obiect 100 din dispozitivul de zavorare
si daca, dupa autorizarea acestei operatiuni de catre sistemul de comanda si control a tras
obiectul 100 doar pana intr-o pozitie in care zavorul rotativ 5 inca nu trecuse de jumatatea
cursei sale unghiulare complete intre pozitiile "incuiat" si "descuiat" dupa care I-a lasat liber,
atunci sistemul brat-cama 5¢ - tachet 16 va provoca intoarcerea zavorului rotativ 5 in pozitia
"Tncuiat" cu tot cu inelul 101 al obiectului 100;
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d. Daca utilizatorul dorea sa descuie un obiect 100 din dispozitivul de
zavorare si daca, dupa autorizarea acestei operatiuni de catre sistemul de comanda si
control a tras obiectul 100 cel putin pana cand zavorul rotativ 5 a trecut de jumatatea cursei
sale unghiulare complete intre pozitiile "incuiat" si "descuiat" dupa care l-a lasat liber, atunci
sistemul brat-cama 5c¢ - tachet 16 va provoca continuarea cursei zavorului rotativ 5 catre
pozitia "descuiat" si va expulza inelul 101 al obiectului 100 din mecanism.

2. Sistemul brat-cama 5c¢ - tachet 16 asigura pozitionarea corecta a zavorului rotativ
5 la extremitatea pozitjei finale in care ajunge acesta, ceea ce determina mentinerea ferma
a bratului-cama 5c¢ in contact cu senzorul aferent pozitiei respective, 12 sau, respectiv, 19.

3. Sistemul brat-cama 5c - tachet 16 transmite un feed-back mecanic ferm utilizatoru-
lui in timpul actionarii de catre acesta a obiectului de incuiat sau de descuiat despre trecerea
de pozitia mediana a cursei si ajungerea in pozitia finala corecta a zavorului rotativ 5 la
fiecare dintre capetele sale de cursa, respectiv in pozitie "incuiat" sau "descuiat”, precum si
despre pozitia de echilibru instabil a zavorului oriunde Tn alta pozitie intermediara tranzitorie
intre cele doua pozitii de capat "incuiat" si "descuiat".

Grosimea arcului de tractiune 11 este astfel aleasa incat diametrul sau exterior sa
fie mai mic decét grosimea parghiei de blocare contra incuierii 8 si decat grosimea parghiei
de blocare contra descuierii 9 pentru a avea loc sa fie montat intre acestea tara frecare cu
placa de baza 2 sau placa superioara 3. De asemenea, lungimea arcului de tractiune 11 intre
capetele sale de agatare este astfel calculata incat sa fie mai mica decat distanfa minima
care rezulta intre punctele de sprijin ale capetelor arcului de tractiune 11 in pintenii 8b si 9b
in scopul introducerii unei pretensionari elastice intre parghiile de blocare contra incuierii 8
si contra descuierii 9, ceea ce le va mentine pe acestea din urma impinse cu partile lor de
conjugare 8c si respectiv 9¢ catre zonele interioara sau exterioara ale umerilor de blocare
contra incuierii 5b si respectiv contra descuierii 5d din zavorul rotativ 5.

In cazul in care survine o pana de alimentare cu tensiune electricd sau o defectiune
a motorului 13 Tn timpul Tn care acesta ar fi fost activat pentru punerea dispozitivului de
zavorare in starea "deblocat in pozitia incuiat", capatul mobil 14 trebuie sa revina pana intr-o
pozitie Tn care inceteaza actiunea sa asupra parghiei de blocare 8 sau 9 pe care o actiona
in momentul survenirii defectiunii respective. Pentru a rezolva aceasta nevoie, arcul de
tractiune 11 care se monteaza intre pintenii 8b si respectiv 9b ai parghiilor de blocare contra
incuierii 8 si respectiv de blocare contra descuierii 9 este astfel dimensionat incéat la
elongatia sa maxima corespunzatoare pozitiei din starea "deblocat in pozitia incuiat" sa
asigure o forta elastica cu cel putin 50% mai mare decéat forfa necesara producerii cuplului
mecanic de rotatie care poate infrange cuplul mecanic de rezistentda mecanica a axului
motorului 13 in stare neenergizata (nealimentata electric). In mod similar, aceast& carac-
teristica tehnica a arcului de tractiune 11 va avea ca efect retragerea capatului mobil 14 si
din pozitia aferenta starii "deblocat in pozitia descuiat" in cazul in care o pana electrica sau
o defectiune a motorului 13 ar surveni in acea stare. in acest mod, dispozitivul de z&vorare
este protejat permanent impotriva raméanerii accidentale in starea "deblocat in pozitia
descuiat" sau in starea "deblocat in pozitia incuiat".

In cazul in care survine o pané de alimentare cu tensiune electricd sau o defectiune
a motorului 13 in timpul in care acesta se afla in pozitia sa de repaus cu capatul mobil 14 in
poztie mediana, cu axa sa pe directie orizontala, adica in timp ce dispozitivul de zavorare se
afla fie in starea "blocat in pozitia descuiat" fie in starea "blocat in pozitia incuiat", nu este
posibil sa se modifice aceasta stare a dispozitivului de zavorare prin operatiuni normale de
utilizare. In cazul special al situatiei in care dispozitivul de zavorare s-ar afla in starea "blocat
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in pozitia Tncuiat" cu un inel 101 al unui obiect 100 incuiat induntru, se pune problema de a
avea o posibilitate administrativa de eliberare a obiectului incuiat 100 pentru a se putea
depana ulterior defectiunea tehnica survenita. In acest scop, in placa superioard 3 este
prevazuta o decupare 3b prin care un tehnician autorizat poate introduce un mic instrument
special care are partea activa ca o bara in forma literei "L", cu latura mica in interiorul
dispozitivului de zavorare si o poate roti in sens trigonometric astfel incat aceasta va impinge
partea de conjugare 9¢ a parghiei de blocare contra descuierii 9 afara din zona de conjugare
cu umarul de blocare contra descuierii 5d din zavorul rotativ 5 ceea ce determina o trecere
manuala a dispozitivului de zavorare din starea "blocat in pozitia incuiat" in starea "deblocat
in pozitia Tncuiat" si, men{inand cu o0 mana aceasta pozitie a instrumentului "L", poate trage
cu cealalta mana obiectul 100 cu inelul incuiat 101 afara din dispozitivul de zavorare.

In variantele preferate de realizare ale inventiei, piesele zavor rotativ 5, parghie de
blocare contra incuierii 8, parghie de blocare contra descuierii 9, tachet 16 si suport 10 sunt
piese cu forme plane si cu grosimi egale. Aceasta grosime comuna acestor piese trebuie sa
fie suficient de mare, recomandabil ar fi de 6 mm sau mai mare, astfel incat sa confere o
rezisten{a mecanica sporita a dispozitivului de zavorare in timpul functionarii. Aceste cinci
piese pot fi realizate toate dintr-o aceeasi foaie de tabla prin debitare pe un utilaj care poate
executa forme complexe, de exemplu un utilaj de taiere cu laser sau cu plasma. In vederea
asamblarii sau functionarii lor Tn raport cu alte piese din ansamblul dispozitivului de zavorare,
aceste cinci piese mentionate aici au cateva caracteristici speciale de forma, astfel:

- zavorul rotativ 5 are o degajare 5a pentru receptionarea inelului de prindere 101 a
obiectului de incuiat, un umar de blocare contra incuierii 5b pentru starea "blocat in pozitia
descuiat", un brat-cama 5¢ si un numar de blocare contra descuierii 5d pentru starea "blocat
in pozitia incuiat";

- parghia de blocare contra incuierii 8 si parghia de blocare contra descuierii 9 au pe
de o parte cate un capat 8a si respectiv 9a cu forma rotunda pentru a servi ca parte
interioara a articulatjilor in care se rotesc unghiular aceste parghii de blocare 8 si 9, iar pe
de alta parte au cate un pinten 8b si respectiv 9b care fac posibila agatarea capetelor arcului
de tractiune 11 in spatiul din interiorul placilor de baza 2 si superioara 3;

- tachetul 16 are un varf 16a care produce tensiunea maxima asupra bratului-cama
5c¢ in timpul rotirii zavorului rotativ 5 precum si doua gheare laterale interioare 16b si 16¢
care au rolul de a limita cursa tachetului si a il retine in ghidajul oferit de tija 10e a suportului
10;

- suportul 10 are o prima degajare circulara 10a si o a doua degajare circulara 10b
care constituie partile exterioare ale articulatiilor de rotatie formate cu capetele 8a si,
respectiv, 9a ale parghiilor de blocare 8 si 9, are doua locasuri speciale 10c si 10f pentru
inglobarea fixa in corpul suportului 10 a senzorilor 12 si respectiv 19 precum si pentru a
permite trecerea firelor electrice de la acesti senzori catre sistemul de comanda si control
electronic din exteriorul dispozitivului de zavorare, are doua picioruse 10d si 10g pentru
sprijinirea senzorilor 12 si, respectiv, 19, in locasurile lor speciale de amplasare 10c¢ si, res-
pectiv, 10f, dar si pentru izolarea pinilor electrici nefolositi ai senzorilor 12 si 19 si are o latura
10h care constituie un limitator mecanic de cursa la impingerea zavorului rotativ 5 catre
pozitia "inchis".

Capatul mobil 14 al motorului 13 este supus la sarcini mecanice mult mai mici decat
celelalte piese mobile in timpul functionarii dispozitivului de zavorare si poate avea o grosime
mai mica decat cea a suportului 10, putand fi confectionata din metal sau din plastic cu
duritate mare pentru a evita uzura prematura la frecarea cu parghiile de blocare 8 si 9.
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Asa cum este detaliat siin fig. 18, geometria lantului de piese zavor rotativ 5 - parghie
de blocare contra incuierii 8 - suport 10 este astfel proiectata incat sa rezulte mici jocuri la
asamblarea lor in dispozitivul de zavorare atunci cand acesta se afla in starea "blocat in
pozitia descuiat", astfel:

- un prim joc mecanic, j1, intre umarul de blocare contra incuierii 5b si partea de
conjugare 8c a parghiei de blocare contra incuierii 8;

- un al doilea joc mecanic, j2, intre marginea circulara a articulatiei interioare 8a
parghiei de blocare contra incuierii 8 si marginea circulara a primei degajari circulare 10a din
suportul 10.

Aceasta caracteristica a geometriei si dispunerii Tn ansamblul dispozitivului de
zavorare a pieselor zavor rotativ 5, parghie de blocare contra incuierii 8 si suport 10 are ca
rezultat faptul ca orice incercare de impingere din afara a zavorului rotativ 5 atunci cand
dispozitivul de zavorare se afla in starea "blocat in pozitia descuiat", deci in stare neautori-
zata pentru incuiere, va determina rotirea unghiulara foarte scurta, de circa 4°-5°, a zavorului
rotativ 5 in sens invers trigonometric, adica atat cat ii este permis pana la anularea jocurilor
mecanice j1 si j2. Aceasta rotire scurtd a zavorului rotativ 5 va produce o deplasare a
bratului-cama 5c tot in sens invers trigonometric suficient de mult astfel incat sa provoace
sistarea confirmarii de catre senzorul 12 a pozitiei ,descuiat", ceea ce va constitui o
semnalizare catre sistemul de comanda si control al dispozitivului de zavorare despre o
incercare neautorizata de scoatere a dispozitivului de zavorare din starea "blocat in pozitia
descuiat". Atunci cand sarcina exterioara care a provocat aceasta rotire scurta a zavorului
rotativ 5 dispare, tachetul 16 impinge la loc bratul-cama 5c si astfel zavorul 5 este rotit inapoi
in pozitia sa de repaus la capatul cursei corespunzatoare starii "blocat in pozitia descuiat”,
respectiv senzorul 12 reintra in starea de confirmare a pozitiei ,incuiat". Aceasta alternare
a semnalului de la senzorul 12 intr-un anumit interval de timp (timeout de alerta) parametrizat
in logica aplicatiei software de comanda si control a dispozitivului de zavorare poate fi
procesata in sensul declansarii unui anumit eveniment de alertd si monitorizare asupra
sistemului respectiv in care este instalat dispozitivul de zavorare.

In mod similar, geometria lantului de piese z&vor rotativ 5 - parghie de blocare contra
descuierii 9 - suport 10 este astfel proiectata incat sa rezulte mici jocuri la asamblarea lor in
dispozitivul de zavorare atunci cand acesta se afla in starea "blocat in pozitia incuiat", astfel:

- un prim joc mecanic, intre umarul de blocare contra descuierii 5d si partea de
conjugare 9c¢ a parghiei de blocare contra incuierii 9;

- un al doilea joc mecanic, intre marginea circulara a articulatiei interioare 9a parghiei
de blocare contra descuierii 9 si marginea interioara a celei de a doua degajari circulare 10b
din suportul 10.

Aceasta caracteristica a geometriei si dispunerii Tn ansamblul dispozitivului de
zavorare a pieselor zavor rotativ 5, parghie de blocare contra descuierii 9 si suport 10 are
ca rezultat faptul ca orice incercare de tragere n afara a obiectului incuiat in dispozitivul de
zavorare atunci cand acesta se afla in starea "blocat in pozitia incuiat", deci in stare neau-
torizata pentru descuiere, va determina rotirea unghiulara foarte scurta, de circa 4°-5°, a
zavorului rotativ 5 in sens trigonometric conform fig. 20, adica atat cat ii este permis pana
la anularea jocurilor mecanice descrise imediat mai sus. Aceasta rotire scurta a zavorului
rotativ 5 va produce o deplasare a bratului-cama 5c¢ tot in sens trigonometric suficient de
mult astfel incat sa provoace dezactivarea senzorului 19 de confirmare a pozitiei "incuiat",
ceea ce va constitui o semnalizare catre sistemul de comanda si control al dispozitivului de
zavorare despre o incercare neautorizata de scoatere a dispozitivului de zavorare din starea
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"blocat in pozitia incuiat". Atunci cand sarcina exterioara care a provocat aceasta rotire
scurta a zavorului rotativ 5 dispare, tachetul 16 impinge la loc braful-cama 5c si astfel zavorul
rotativ 5 este adus Tnapoi in pozitia sa de repaus la capatul cursei corespunzatoare starii
"blocat in pozitia Tncuiat", respectiv senzorul 19 reintra in starea de confirmare a pozitiei
.incuiat". Aceasta alternare a semnalului electric de la senzorul 19 de confirmare a pozitiei
"Incuiat"intr-un anumit interval de timp (timeout de alerta) parametrizat in logica aplicatiei
software de comanda si control a dispozitivului de zavorare poate fi procesata in sensul
declansarii unui anumit eveniment de alerta si monitorizare asupra sistemului respectiv in
care este instalat dispozitivul de zavorare.

In timpul functionarii dispozitivului de z&vorare, piesele zavor rotativ 5, parghie de
blocare contra incuierii 8, parghie de blocare contra descuierii 9, si tachet 16 sunt piese
mobile fata de piesa suport 10 care este solidara cu carcasa 1 a dispozitivului de zavorare.
Avand in vedere faptul ca aceste cinci piese au toate aceeasi grosime in variantele preferate
de realizare a inventjei, rezulta ca este absolut necesar sa se evite riscul ca la asamblarea
lor Tn dispozitivul de zavorare piesele care trebuie sa ramana mobile sa fie imobilizate prin
strAngerea prea tare a placii superioare 3 peste placa de baza 2 sau sa frece prea tare pe
vreuna dintre aceste doud placi 3 sau 2. In scopul evitarii acestui risc sunt prevazute si
aplicate doua solutii:

- peste suportul 10 se mai monteaza un distantier 20, de o grosime mult mai mica
decét cea a suportului 10, de exemplu 0,5-1 mm, care urmareste o parte din geometria
profilului suportului 10 in ceea ce priveste formele si cotele exterioare precum si pe cele
pentru completarea inal{imii articulatiilor formate de prima degajare circulara 10a si de a
doua degajare circulara 10b din suportul 10, respectiv are doua degajari corespunzatoare
20a si 20b, mai are doua locasuri 20c si 20d pentru trecerea catre exteriorul carcasei a
firelor electrice care provin de la senzorii 12 si 19 dar, spre deosebire de suportul 10, are o
zona 20e complet inchisa deasupra arcurilor de compresiune 17 si 18 cu rolul de a nu le
permite sa sara accidental din locasurile lor la operatiunile de montare sau demontare a
placii superioare 3;

- placa de baza 2 si placa superioara 3 au cate doua laturi verticale opuse intre ele,
2b si 2c, respectiv 3¢ si 3d, care la asamblarea acestor doua piese se vor imbina astfel incat
laturile 2b si 2c ale placii de baza vor calca pe interiorul partii orizontale a placii superioare
3 iar laturile 3¢ si 3d ale placii superioare vor incadra pe exterior muchiile laterale ale partii
orizontale ale placii de baza 2. Astfel, pentru a asigura evitarea unei strangeri excesive a
pieselor interioare carcasei la montarea piulitelor 4 pe tijele filetate 2a, laturile 2b si 2¢ vor
avea o Tnalfime egala sau mai mare cu cateva zecimi de milimetru fatd de suma grosimilor
suportului 10 si a distantjerului 20.

Placa de baza 2 si placa superioara 3 au cate o decupare 2e si respectiv 3e in forma
aproximativa a literei "U" care fac posibila trecerea inelului de prindere 101 al obiectului de
fncuiat 100 catre pozitia "incuiat” in interiorul dispozitivului de zavorare, acest lucru fiind
necesar deoarece inelul de prindere 101 are o deschidere intre laturile sale mai mare decat
grosimea ansamblului dispozitivului de incuiere, fara capacul superior optional 21 montat.
De asemenea, capacul superior 21 are si el o decupare in zona de deasupra decuparilor 2e
si 3e pentru acelasi scop.

Placa superioara 3 mai doua decupari 3f si 3g prevazute pentru trecerea firelor
electrice de la senzorii 12 si, respectiv, 19 catre sistemul electronic de comanda si control
aflat in exteriorul dispozitivului de zavorare, precum si o decupare special profilata 3h pentru
asezarea motorului 13.
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Asamblarea dispozitivului de zavorare se face astfel:

- se introduce boltul 6 in locasul sau din placa de baza 2 astfel incat capatul plat al
boltului 6 sa fie in partea de dedesubt a placii de baza 2 si apoi se asaza placa de baza 2
cu boltul 6 pozitionat la locul sau pe o suprafata de lucru orizontal3;

- se asaza suportul 10 pe placa de baza 2;

- se introduc senzorii 12 si 19 in locasurile lor speciale 10¢c si 10f din suportul 10,
astfel incat cel de al treilea pin al fiecarui senzor sa intre in locasurile lor speciale de izolare;

- se introduce zavorul rotativ 5 pe axul boltului 6 astfel incat bratul-cama 5c¢ al
zavorului rotativ 5 sa fie in partea din stdnga-sus, aproape de senzorul 12;

- se asaza parghiile de blocare contra incuierii 8 si respectiv contra descuierii 9 astfel
incat capetele lor rotunde 8a si 9a sa intre in degajarile circulare 10a si 10b din suportul
meanic 10 si astfel incat pintenii 8b si 9b sa fie dispusi unul catre celalalt si astfel Incat
partea de conjugare 8c a parghiei de blocare contra incuierii 8 sa intre in pozitia sa de
conjugare cu umarul de blocare contra incuierii 5b iar partea de conjugare 9¢ a parghiei de
blocare contra descuierii 9 sa se sprijine pe curbura exterioara a umarului de blocare contra
descuierii 5d;

- se asaza tachetul 16 in pozitia sa in interiorul suportului 10 astfel incat tija 10e a
acestuia din urma sa se afle pe axa verticala a tachetului 16;

- se monteaza arcul de tractiune 11 intre parghiile de blocare contra incuierii 8 si
contra descuierii 9, cu capetele arcului de tractiune 11 agatate unul de pintenul 8b iar celalalt
de pintenul 9b;

- se introduc arcurile de compresiune 17 si 18 in locasurile lor din suportul 10 astfel
incat sa tensioneze tachetul 16 catre in jos, impingandu-l peste bratul-cama 5c¢ care astfel
va fi astfel mentinut la extremitatea pozitiei "descuiat" ;

- se asaza distantierul 20 peste subansamblul rezultat la pasul anterior;

- se asaza placa superioara 3 peste subansamblul rezultat la pasul anterior si se
prinde inelul de siguranta 7 in locasul special 6a din boltul 6 apoi se infileteaza cele patru
piulite 4 pe cele patru tije filetate 2a;

- se pozitioneaza capatul mobil 14 in pozitia de zero sau repaus a motorului 13;

- corpul motorului 13 se asaza peste placa superioara 3 astfel incat cele patru tije
filetate 3a sa treaca prin cele patru gauri de prindere ale motorului 13 iar capatul mobil 14
sa fie orientat in jos si sa intre in interiorul carcasei 1 a dispozitivului de Tncuiere cu varful
orientat catre articulatia zavorului rotativ 5, apoi se strang cele patru piulite 15 pe cele patru
tije filetate 3a. La finalul acestui pas se obtine ansamblul dispozitivului de zavoréare;

- peste tot ansamblul dispozitivului de zavorare se recomanda se mai monteze un
capac superior 21 pentru a inchide accesul la corpul motorului 13 si o parte dintre piulitele
de strangere a pieselor ansamblului. Acest capac superior 21 va avea o0 gaura pentru
trecerea catre exterior a firelor electrice care vin de la senzorii 12 si 19 si a firelor electrice
care vin de la motorul 13;

- montarea ansamblului dispozitivului de zavorare pe un sasiu al echipamentului in
care va fi instalat se va face prin intermediul a patru prinderi cu surub introduse prin seria
verticala de cate patru gauri de trecere special prevazute pe laturile mai lungi ale pieselor
placa de baza 2, placa superioara 3 si capac superior 21, cele care sunt cele mai apropiate
de cele patru colturi ale ansamblului.
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Intr-o a doua varianta de ralizare a inventiei, in legatura si cu fig. 28-31, articulatia de
rotatie a zavorului rotativ 5 in interiorul carcasei 1 este constituita prin conjugarea unei
degajari 5e executate in zavorul rotativ 5, avand o forma de sector de cerc cu centrul pe axa
de rotatie a zavorului rotativ 5, impreuna cu o protuberanta circulara 10k aflata la capatul
unui picior extins dintr-un suport 10 din interiorul dispozitivului de incuiere. Profilul interior
sub forma de sector de cerc al decuparii 5e trebuie sa aiba un unghi la centru mai mare de
190°, astfel incat articulatia de rotatie unghiulara formata de conjugarea zavorului rotativ 5
prin decuparea sa 5e cu suportul 10 prin protuberanta sa circulara 10k sa fie asigurata
impotriva desfacerii acestor doua piese in timpul functionarii dispozitivului de zavorare, dar
mai mic decat suma dintre unghiul ocupat de corpul piciorului din suportul 10 la capatul
caruia se afla protuberanta circulara 10k si unghiul necesar cursei complete a zavorului
rotativ 5 intre pozitiile "descuiat" si "incuiat". In acest mod, in cazul acestei variante de reali-
zare a dispozitivului de zavorare conform inventiei articulatia de rotatie in interiorul carcasei
1 a zavorului rotativ 5 este realizata prin forma, ceea cea are avantajul ca nu mai sunt
necesare alte organe se asamblare, asa cum erau piesele bolt 6 si inel de siguranta 7 in
prima varianta de realizare a dispozitivului de zavorare prezentata.

O alta deosebire fata de prima varianta de realizare a dispozitivului de zavorare
prezentata este ca piesele carcasa 1, placa de baza 2, placa superioara 3 zavor rotativ 5,
suport 10, distantier 20 si capac superior 21 au forme diferite in a doua varianta de realizare
a dispozitivului de zavorare, aceasta insa fiind doar pentru scopul acomodarii spatiului nece-
sar functionarii noului mod de realizare a articulatiei de rotatie a zavorului rotativ 5 in inte-
riorul carcasei 1. Toate rolurile functionale ale acestor piese sunt conform cu cele descrise
pentru prima varianta de realizare a dispozitivului de zavorare. De asemenea, celelalte piese
componente ale dispozitivului de zavorare conform celei de a doua variante de realizare a
inventiei, respectiv cele patru piulite 4, parghia de blocare contra incuierii 8, parghia de
blocare contra descuierii 9, arcul de tractiune 11, senzorul 12 de confirmare a poziiei
"descuiat", motorul 13 cu capatul mobil 14, piulitele 15, tachetul 16, arcurile de compresiune
17 si 18 si senzorul 19 de confirmare a pozitiei "incuiat" isi pastreaza aceleasi forme,
dimensiuni si roluri functionale din descrierea primei variante de realizare a dispozitivului de
zavorare.
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Revendicari

1. Dispozitiv de zavorare cuprinzand: o carcasa (1), un zavor rotativ (5) care poate
pivota intre o pozitie "descuiat" si o pozitie "incuiat", o parghie de blocare contra descuierii
(9) care are un capat de blocare (9¢) care poate intra intr-o pozitie de conjugare cu un umar
de blocare contra descuierii (5d) al zavorului rotativ (5) pentru punerea dispozitivului de
fncuiere Tn starea "blocat in pozitia Tncuiat", un senzor (19) de confirmare a pozitiei ,,incuiat",
care este actionat de zavorul rotativ (5) cand acesta din urma se afla in pozitia ,incuiat", un
actuator prevazut pentru deplasarea parghiei de blocare contra descuierii (9), caracterizat
prin aceea ca mai cuprinde: o parghie de blocare contra incuierii (8) care poate fi deplasata
de numitul actuator si care are un capat de blocare (8¢c) ce poate intra intr-o pozitie de
conjugare cu un umar de blocare contra incuierii (5b) al zavorului rotativ (5) pentru punerea
dispozitivului de Tncuiere Tn starea "blocat in pozitia descuiat", un prim arc (11) care asigura
tensionarea uneia catre cealalta a parghiei de blocare contra Tncuierii (8) si a parghiei de
blocare contra descuierii (9), un tachet (16) pretensionat de cel putin un al doilea arc (17, 18)
si un brat-cama (5¢) extins din zavorul rotativ (5) care, in timpul curselor zavorului rotativ (5)
de la pozitia "descuiat" la pozitia "incuiat" sau invers, impinge tachetul (16) astfel incat for{a
de reactiune dintre bratul-cama (5¢) si tachetul (16) variaza intre o valoare minima la fiecare
dintre extremitatile pozitiilor "descuiat" si "incuiat" si o valoare maxima la aproximativ mijlocul
cursei zavorului rotativ (5) intre aceste doua pozitii.

2. Dispozitiv de zavorare conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca mai
cuprinde un senzor (12) de confirmare a pozitiei ,descuiat" care este actionat de zavorul
rotativ (5) cand acesta se afla in pozitia "descuiat".

3. Dispozitivul de zavorare conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca
parghia de blocare contra incuierii (8) si parghia de blocare contra descuierii (9) cuprind cate
un pinten (8b, 9b) care au scopul de prindere a celor doua capete ale numitului prim arc (11).

4. Dispozitiv conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca numitul actuator
cuprinde un motor (13).

5. Dispozitiv conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca pentru a fi trecut din
starea "blocat in pozitia descuiat" in starea "deblocat in pozitie descuiat" pentru permiterea
fncuierii unui obiect autorizat (100), numitul actuator antreneaza parghia de blocare contra
fncuierii (8) pana intr-o pozitie Tn care capatul de blocare (8c) al acesteia va iesi din pozitia
de conjugare cu umarul de blocare contra incuierii (5b) prevazut in zavorul rotativ (5).

6. Dispozitiv conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca pentru a fi trecut din
starea "blocat in pozitia incuiat" in starea "deblocat in pozitie incuiat" pentru permiterea
descuierii unui obiect incuiat (100), numitul actuator antreneaza parghia de blocare contra
descuierii (9) pana intr-o pozitie in care capatul de blocare (9¢) al acesteia va iesi din pozitia
de conjugare cu umarul de blocare contra descuierii (5d) prevazut in zavorul rotativ (5).

7. Dispozitiv de zavorare conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca numitul
prim arc (11) este proiectat astfel incat in orice pozilie a sa sa dezvolte o foria elastica
suficient de mare pentru a readuce capatul de blocare (8c sau 9c¢) al acelei parghii de
blocare (8 sau 9) care este actionata la un moment dat de numitul actuator inapoi in pozitia
corespunzatoare starii "blocat in pozitia descuiat" sau, respectiv, "blocat in pozitia Tncuiat”,
atat in cazul incetarii actiunii numitului actuator asupra respectivei parghii de blocare (8 sau
9) cat si in cazul intreruperii energizarii numitului actuator in timp ce acesta din urma ar fi fost
ar fi fost in pozitia corespunzatoare starii "deblocat in pozitia descuiat" sau, respectiv, in
pozitia corespunzatoare starii "deblocat in pozitia Tncuiat", in aceasta situatie forta elastica
a numitului prim arc (11) trebuind sa Tnvinga reactiunea produsa de numitul actuator
neenergizat.
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8. Dispozitiv de zavorare conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca umarul
de blocare contra incuierii (5b) si umarul de blocare contra descuierii (5d) sunt dispusi pe
marginea exterioara a zavorului rotativ (5) la o distant{a unghiulara intre ei adaptata astfel
incat, la Tncheierea cursei zavorului rotativ (5) de la pozitia "descuiat" la pozitia "incuiat"
capatul de blocare (9¢) al parghiei de blocare contra incuierii (9) intrd automat in pozitia de
conjugare cu umarul de blocare contra incuierii (5d) al zavorului rotativ (5) sub efectul fortei
de tractiune exercitata de numitul prim arc (11) asupra parghiei de blocare contra incuierii
(9), ceea ce produce trecerea dispozitivului de zavorare in starea "blocat in pozitie incuiata”,
iar la Incheierea cursei zavorului rotativ (5) de la pozitia "incuiat" la pozitia "descuiat", capatul
de blocare (8c) al parghiei de blocare contra descuierii (8) intra automat in pozitia de
conjugare cu umarul de blocare contra descuierii (5b) al zavorului rotativ (5) sub efectul fortei
de tractiune exercitata de numitul prim arc (11) asupra parghiei de blocare contra descuierii
(8), ceea ce produce trecerea dispozitivului de zavorare in starea "blocat in pozitie des-
cuiata".

9. Dispozitiv de zavorare conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca mai
cuprinde un suport interior (10) prevazut cu un profil special adaptat pentru asigurarea
montarii si sustinerii mecanice in interiorul sau, fara utilizarea altor organe de asamblare sau
pozitionare, a parghiei de blocare contra incuierii (8), a parghiei de blocare contra descuierii
(9), a tachetului (16) si a senzorului pentru confirmarea pozitiei "incuiat" (19).

10. Dispozitiv de zavorare conform revendicarii 9, caracterizat prin aceea ca
articulatia de rotatie a zavorului rotativ (5) este constituita prin conjugarea unei protuberante
circulare (10k) dispuse la capatul unui picior extins in profilul interior al suportuluiinterior (10)
cu o degaijare circulara (5e) care are centrul in centrul de rotatie a zavorului rotativ (5) astfel
incatdegajarea circulara (5e) realizeaza un ajustaj cu joc impreuna cu protuberanta circulara
(10k) si astfel incat unghiul la centru al numitei degajari circulare (5e) este mai mare decat
180° pentru a retine prin forma sa zavorul rotativ (5) permanent conjugat cu protuberanta
circulara (10k) in timpul functionarii dispozitivului de zavorare si acelasi unghi la centru al
degajarii circulare (5e) este suficient de mic incat sa permita o cursa unghiulara completa
intre pozitiile "deschis" si "inchis" a zavorului rotativ (5).

11. Dispozitiv de zavorare conform revendicarii 9, caracterizat prin aceea ca
tachetul (16) este prevazut cu cel putin o gheara laterala (16b, 16¢) de limitare a cursei
tachetului (16) in raport cu suportul interior (10) pentru a mentine tachetul (16) in interiorul
spatiului sau de lucru.

12. Dispozitiv de zavorare conform revendicarii 9, caracterizat prin aceea ca
suportul interior (10) are o forma tridimensionala rezultata prin elevatie de la un profil
bidimensional astfel incat sa poata fi realizat exclusiv prin operatii de debitare sau stantare
din semifabricate de tip foi sau placi.

13. Dispozitiv de zavorare conform revendicarii 9, caracterizat prin aceea ca parghia
de blocare contra incuierii (8) are la un capat o protuberanta circulara (8a) care constituie
partea interioara a unei articulatii de rotatie formata in conjunctie cu o prima decupare
circulara (10a) prevazuta in suportul interior (10) in scopul eliminarii nevoii de utilizare de alte
elemente pentru realizarea articulatiei de rotatie unghiulara a parghiei de blocare contra
fncuierii (8).

14. Dispozitiv de zavorare conform revendicarii 9, caracterizat prin aceea ca parghia
de blocare contra descuierii (9) are la un capat o protuberanta circulara (9a) care constituie
partea interioara a unei articulatii de rotatie formata in conjunctie cu o a doua decupare
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circulara (10b) prevazuta in suportul interior (10) in scopul eliminarii nevoii de utilizare de alte
elemente pentru realizarea articulatiei de rotatie unghiulara a parghiei de blocare contra
descuierii (9).

15. Dispozitiv de zavorare conform revendicarii 9, caracterizat prin aceea ca
suportul interior (10) este prevazut cu un buzunar special (10f) care are o forma adaptata
pentru a permite introducerea festa in interiorul sau a a corpului senzorului de confirmare a
pozitiei "incuiat" (19) fara nevoia utilizarii de alte organe de asamblare.

16. Dispozitiv de zavorare conform revendicarii 9, caracterizat prin aceea ca
suportul interior (10) mai cuprinde un umar (10j) n interiorul buzunarului special (10f) pentru
sprijinirea senzorului de confirmare a pozitiei "incuiat" (19), dispus astfel incat sa se afle intre
corpul senzorului de confirmare a pozitiei "incuiat" (19) si o lamela basculanta a acestuia si
avand o grosime suficient de mica astfel incat sa nu impiedice inchiderea respectivei lamele
basculante pentru functionarea corecta a senzorului de confirmare a pozitiei "incuiat" (19).

17. Dispozitivul de zavorare conform revendicarii 9, caracterizat prin aceea ca
suportul interior (10) este previzut cu un perete lateral (10h) dispus la extremitatea cursei
zavorului rotativ (5) catre pozitia "incuiat", pentru limitarea cursei zavorului rotativ (5) in
aceasta pozitie.

18. Dispozitiv de zavorare conform revendicarii 9 sau conform revendicarii 10,
caracterizat prin aceea ca lungimea parghiei de blocare contra incuierii (8) si diametrul
protuberantei circulare (8a) a parghiei de blocare contra incuierii (8) sunt dimensionate astfel
incat, atunci cand dispozitivul de zavorare se afla in repaus in starea "blocat in pozitia des-
cuiat", sa rezulte cel putin unul dintre un prim joc mecanic (j1) creat intre umarul de blocare
contra descuierii (5d) si capatul de blocare (8c) al parghiei de blocare contra incuierii (8)
precum si un al doilea joc mecanic (j2) intre partea a numitei protuberantei circulare (8a) a
parghiei de blocare contra incuierii (9) si partea interioara a primei decupari circulare (10a)
corespunzatoare din suportul interior (10), fiecare dintre aceste doua jocuri fiind special
prevazut pentru ca, in eventualitatea incercarii de impingere din afara a zavorului rotativ (5)
catre pozitia "incuiat" cand dispozitivul de ncuiere s-ar afla in starea "blocat in pozitie des-
cuiat", sa permita producerea unei deplasari unghiulare pe o distanta foarte scurta a zavoru-
lui rotativ (5) pana cel mult la anularea respectivului cel putin un joc mecanic (j1, j2) si pro-
vocand astfel anularea confirmarii pozitiei "descuiat" de catre senzorul de confirmare a
pozitiei ,descuiat" (12).

19. Dispozitiv de zavorare conform revendicarii 9 sau conform revendicarii 10,
caracterizat prin aceea ca lungimea parghiei de blocare contra descuierii (9) si diametrul
protuberantei sale circulare (9a) sunt dimensionate astfel incat, atunci cand dispozitivul de
zavorare se afla in repaus n starea "blocat in pozitia incuiat", sa rezulte cel putin unul dintre
un joc mecanic creat intre umarul de blocare contra descuierii (5d) si capatul de blocare (9¢)
al parghiei de blocare contra descuierii (9) si un joc mecanic creat intre partea exterioara a
protuberantei circulare (9a) a parghiei de blocare contra deschuierii (9) si partea interioara
a celei de a doua decupairi circulare (10b) corespunzatoare din suportul interior (10), fiecare
dintre aceste doua jocuri fiind special prevazute pentru ca, in eventualitatea incercarii de
tragere inspre afara a zavorului rotativ (5) catre pozitia "descuiat" cand dispozitivul de
incuiere s-ar afla in starea "blocat in pozitie Tncuiat", sa permita producerea unei deplasari
unghiulare pe o distanta foarte scurta a zavorului rotativ (5) pana cel multla anularea respec-
tivului cel putin un joc mecanic si provocand astfel anularea confirmarii pozitiei "incuiat" de
catre senzorul de confirmare a poziiei ,incuiat" (19).
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