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9 CARUCIOR AUTOPROPULSAT

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un carucior autopropulsat, destinat
sa sustina sculele si piesele necesare unui operator
pentru echiparea postului sau si, Tn particular, sa
insoteasca operatorul unui lant de montaj in timpul
deplasarii sale, pentru a urmari miscarea unui leagan
suport. Caruciorul conform inventiei cuprinde o struc-
tura (2), cel putin trei roti (3), un mijloc (20) de agatare
la un leagan (7), un tambur (4) solidar la cel putin o
roatd (3), un infasurator (5) cuplat la structura (2) si
echipat cu un mijloc de revenire, si un cablu (6) care
cupleaza tamburul (4) la infagurator (5).
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CARUCIOR AUTOPROPULSAT
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Descriere

Prezenta inventie se refera la un carucior autopropulsat destinat in particular sa
insoteasca un operator al unui lant de montaj in timpul deplasarii sale pentru a urmari
miscarea unui leagan suport. Acest carucior este destinat s& sustina sculele si piesele
necesare operatorului pentru echiparea postului sau.

Operatorul unui lan{ de montaj, in particular cel al automobilelor, este obligat sa
urmareasca deplasarea leaganelor sustinand caroseriile vehiculelor de montat. Acesta
trebuie sa aiba un carucior sustinand piesele si sculele necesare montarii acestora pe
caroserii. Carucioarele trebuie deci sa poatd urmari operatorul atdt cand urmareste
leaganul, cat si atunci cand acesta trece la postul urmator.

Pentru a facilita deplasarea caruciorului, este cunoscuta instalarea unui motor
electric in una sau mai multe roti ale caruciorului. Totusi, aceasta solutie necesita o
baterie care trebuie dispusa pe carucior $i nu permite urmarirea traseului predeterminat.

Existd de asemenea carucioare cuprinzand un motor pneumatic necesitand un
ansamblu complex de tambure.

Totusi, aceste carucioare nu permit urmarirea intr-o maniera simpla si repetativa
a unui traseu predeterminat la revenirea sistematica in punctul de plecare.

Inventia are ca obiectiv propunerea unui carucior simplu, fiabil $i care nu necesita
motor.

Caruciorul conform inventiei cuprinde o structura si cel putin trei roti, si este
caracterizat prin aceea ca cuprinde un mijloc de agatare la un leagén, un tambur solidar
la cel putin o roata, un infasurator cuplat la structura si echipat cu un mijloc de revenire
si un cablu ce cupleaza tamburul la infagurator. Astfel, caruciorul nu are nevoie de
motor, acesta fiind agatat la leagan care il antreneaza cu acesta si in conformitate cu
deplasarea operatorului. In timpul acestei deplasiri, cablul se va derula de pe
infasurator pentru a se infasura pe tambur. La finalul postului, caruciorul se va opri,
leaganul continua deplasarea si caruciorul va fi eliberat prin decuplarea barei de agatare
de leagan. Infasuratorul va readuce caruciorul la inceputul postului de montaj.
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Cand operatorul ajunge la finalul postului, acesta va reveni la inceputul postului
de montaj in acelasi timp cu caruciorul. Aceasta solutie prezinta de asemenea avantajul
de a avea o viteza de avans constanta si egala cu cea a lantului de montaj.

in mod avantajos, c&ruciorul cuprinde un dispozitiv de franare. Caruciorul
transportand scule si piese este necesar ca acestea sa nu cada la revenirea caruciorului
si in particular in timpul opririi sale, care nu trebuie sa fie prea brutala.

Conform unui aranjament particular, dispozitivul de franare este constituit dintr-o
placa cuplata la structura printr-o legatura cu glisiera si la tambur printr-o suprafata
filetata constituind o piulita cooperand cu o filetare realizata pe o portiune a tamburului si
constituind un surub, placa rezemandu-se pe un disc. In aceastd manierd, in timpul
avansarii caruciorului cu leaganul, piulita se va deplasa pe filetare intr-un prim sens si in
timpul revenirii caruciorului in pozitia sa initiala, piulifa va reveni in sens invers pana la
discul constituind un opritor, insa datorita filetarii viteza caruciorului in timpul cursei retur
va fi franata si discul opritor va incetini caruciorul. Lungimea filetarii depinde de raportul
intre tambur si rofi, si de lungimea de deplasare.

in mod avantajos, mijlocul de revenire este un arc. Arcul poate fi spre exemplu un
arc elicoidal.

in mod avantajos, mijlocul de agatare este o bara. Bara poate fi rezemata simplu
spre exemplu pe o latura a leaganului.

Conform unei prime variante, tamburul se confunda cu o osie. Cablul se va
infasura direct pe osie, ceea ce nu necesita un aranjament particular pe carucior, daca
acesta cuprinde o osie.

Conform unei a doua variante, tamburul se confunda cu discul. Aceasta permite
limitarea numarului de piese ale caruciorului.
in mod avantajos, vom alege dimensiunea pentru tambur in functie de distanta dintre
cele doua posturi. Conform infasuratorului si rotilor selectate, va fi definit diametrul
tamburului.

Exemplu:

Le = 2500 mm — lungimea cablului de infasurator
R1 = Raza rotii de carucior — R1 = 80 mm

L = 6000 mm — lungimea cursei caruciorului

Lo
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Pentru aceste informatii de intrare, raza R2 este: R2 = R1 * Le/L

R2 = Raza tamburului de infagurare
Vom dimensiona diametrul tamburului R2 in functie de: Lungimea cablului de
infasurator, cursa rotilor de carucior.

Inventia are de asemenea ca obiectiv propunerea unui lan{ de montaj al
autovehiculelor cuprinzand un leagan pentru sustinerea cel pufin a unei portiuni a
vehiculului in cursul montajului in maniera de determina avansarea portiunii mentionate
pe lanful de montaj, si un carucior destinat sa urmareasca portiunea de vehicul in curs
de montaj pentru a permite pieselor de vehicul sa fie la dispozitia unui operator in
vederea montarii pe vehicul, remarcabil prin aceea ca respectivul carucior este un
carucior agatabil pe leaganul mentionat la inceputul unui parcurs predeterminat al
leaganului.

in mod avantajos, caruciorul este decuplat automat la finalul traseului prin
migcarea de retur a leaganului in vederea sustinerii a cel putin unei portiuni de vehicul
urmator.

Alte avantaje vor putea reiesi suplimentar pentru persoana de specialitate din
lecturarea exemplelor de mai jos, ilustrate prin figurile anexate, date cu titlu de exemplu:

- Figura 1 reprezinta un carucior conform inventiei,

- Figura 2 este o schema functionald a caruciorului,

- Figura 3 este un detaliu al caruciorului conform inventiei,

- Figura 4 este o vedere de sus schematica a functionarii caruciorului.

Caruciorul 1 cuprinde o structura 2 echipata cu roti 3, patru in figura 1. Acesta
este completat de un platou (nereprezentat) pe care sunt dispuse sculele si piesele care
permit unui operator s& monteze piesele pe un produs care circula pe un leagan 7, cum
ar fi o caroserie de automobil, concomitent cu urmarirea leaganului 7.

Structura 2 cuprinde pe una din laturile sale un mijloc de agatare 20, cum ar fi
spre exemplu o bara. Aici, bara este orizontala insa ea poate fi de asemenea verticala
fara a parasi cadrul prezentei inventii.

Un infagurator 5 este fixat la structura 2. Acesta este prevazut cu un cablu 6

cuplat la un tambur 4 solidar cu cel putin o roatd 3, sau printr-o osie. Intr-o maniera
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cunoscutd, infasuratorul 5 cuprinde un arc de revenire. Tamburul 4 se poate confunda
Cu osia.
Caruciorul 1 va fi utilizat in maniera urmatoare:
- la inceputul postului, leaganul va fi agatat la caruciorul 1 prin intermediul
mijlocului de agatare 20, caruciorul avansand astfel cu aceeasi viteza ca si leaganul 7,
- pe masura ce leaganul 7 avanseaza, cablul 6 se va derula de pe infaguratorul 5
pentru a se infasura pe tamburul 4, rotindu-se in sensul de deplasare al rotilor 3,
- ajuns la capatul postului, caruciorul 1 se va opri, leaganul 7 continua deplasarea
si caruciorul 1 va fi eliberat prin decuplarea barei de agatare 20 de leaganul 7.
Un dispozitiv de franare este adaugat la caruciorul 1 in scopul de a evita o oprire
brutala, care ar putea determina caderea obiectelor rezemate pe caruciorul mentionat.
Acest dispozitiv de franare cuprinde o filetare 41 pe tamburul 4, o placa 21 cu o
piulitd 210 cooperand cu filetarea 41 pe una din laturile sale si un locas 211 pe cealalta
laturd, o bara de ghidare 22 si un disc 42 plasat la una din extremitétile filetarii 41. in
exemplul din figura 3, filetarea 41 este pe tamburul 4 si bara de ghidare 22 este un profil
in forma de U fixat in portiunea inferioara a caruciorului. Bara de ghidare 22 se va putea
astfel confunda cu una din laturile structurii caruciorului.
In exemplul ilustrat in figura 3, piulita 210 este ,deschis&”, cu alte cuvinte aceasta
nu inconjoard complet filetarea 41, insa aceasta poate inconjoard de asemenea
filetarea fara a parasi cadrul prezentei inventii.
Intr-un alt mod de realizare in care caruciorul este previzut cu o osie, discul 42
se poate confunda cu tamburul 4. In acest caz discul 42 prezintd o grosime suficient
pentru infagurarea cablului 6 si poate avea eventual pereti delimitdnd muchia periferica
a discului 42. Filetarea va fi realizatad apoi pe osie.
Functionarea dispozitivului de franare este dupa cum urmeaza:
- la inceput piulita 210 este rezemata pe discul 42,
- in timpul deplasarii caruciorului 1 cu leaganul 7, filetul 41 antreneaza
deplasarea piulitei 210 care departeaza placa 21 de discul 42,

- dupad eliberarea mijlocului de agatare 20 de leaganul 7 cu revenirea
caruciorului 1, miscarea este inversata, piulita 210 cu placa 21 sunt aduse
inapoi contra discului 42.
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REVENDICARI

1.Carucior (1) cuprinzand o structura (2) si cel putin trei rofi (3), caracterizat prin
aceea ca acesta cuprinde un mijloc de agatare (20) la un leagan (7), un tambur (4)
solidar la cel putin o roata (3), un infasurator (5) cuplat la structura (2) si echipat cu un
mijloc de revenire si un cablu (6) ce cupleaza tamburul (4) la infasurator (5).

2. Carucior conform revendicarii precedente, caracterizat prin aceea ca acesta
cuprinde un dispozitiv de franare.

3. Carucior conform revendicarii precedente, caracterizat prin aceea ca
dispozitivul de franare este constituit dintr-o placa (21) cuplata la structurad (2) printr-o
legatura cu glisierad si la tambur (4) printr-o suprafata filetatd constituind o piulitd (210)
cooperand cu o filetare (41) realizatd pe o portiune a tamburului (4) si constituind un
surub, placa (21) rezemandu-se pe un disc (42).

4. Carucior conform uneia dintre revendicarile precedente, caracterizat prin
aceea ca mijlocul de revenire este un arc.

5. Carucior conform uneia dintre revendicarile precedente, caracterizat prin
aceea ca mijlocul de agatare (20) este o bara.

6. Carucior conform uneia dintre revendicarile precedente, caracterizat prin
aceea ca tamburul (4) se confunda cu o osie.

7. Carucior conform uneia dintre revendicarile 1 la 8, caracterizat prin aceea ca
tamburul (4) se confunda cu discul (42).

2.3
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8. Carucior conform uneia dintre revendicarile precedente, caracterizat prin
aceea ca cablul (6) are o lungime proportionala cu distanta dintre doua posturi.

9.Lant de montaj al autovehiculelor cuprinzand un leagan (7) pentru sustinerea
cel putin a unei portiuni a vehiculului in cursul montajului in maniera de determina
avansarea portiunii mentionate pe lantul de montaj, si un carucior destinat sa
urmareasca portiunea de vehicul in curs de montaj pentru a permite pieselor de vehicul
sa fie la dispozitia unui operator in vederea montarii pe vehicul, caracterizat prin aceea
ca caruciorul este un carucior (1) conform uneia dintre revendicarile 1 la 8 agatabil pe
leaganul mentionat la inceputul unui parcurs predeterminat al leaganului.

10. Lant de montaj conform revendicarii 9, caracterizat prin aceea ca
respectivul carucior (1) este decuplat automat prin migcarea de retur a leaganului (7) in
vederea sustinerii a cel putin unei porfiuni de vehicul urmator.

2
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FIGURA 3
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FIGURA 4
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