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Inventia are ca obiect un dispozitiv suport pentru asamblarea de motoare, destinat
sa sustina elemente de forma complexa si grele, cum ar fi motoare. Dispozitivele de tip
palete de asamblare permit sustinerea si transportul, pe un lant de montaj, a motoarelor de
automobile. Tn mod obisnuit, o astfel de paletd de asamblare cuprinde un platou, la care sunt
solidarizate tije verticale, tijele verticale formand suporturi verticale, cuprinzand suprafete
superioare de rezemare de forma adaptata pentru a veni si sustine zonele de rezemare
complementare ale unui carter de motor. Motorul este mentinut astfel in pozitie fixa in raport
cu platourile sub efectul greutatii sale.

Extremitatile superioare de rezemare ale tijelor verticale pot cuprinde in mod obisnuit
suprafete plane, destinate sa se cupleze cu suprafetele plane antagoniste prelucrate local
pe carterul de motor. Anumite tije verticale pot cuprinde de asemenea pioni de rezemare,
destinati a fi inserati in orificii de centrare corespondente ale carterului de motor.

Se doreste, In masura posibila, sa se utilizeze o aceeasi paleta pentru asamblarea
mai multor modele de motor. O aceeasi paleta poate cuprinde deci un prim grup de tije
verticale, destinate sa sustina un prim model de motor, si un al doilea grup de tije verticale
destinate sa sustina un alt model de motor.

Trebuie, bineinteles, ca atunci cand primul model de motor este pe pozitie, tijele
verticale din al doilea grup, care nu formeaza si ele un suport pentru primul model de motor,
sa nu interfereze cu motorul. Vom utiliza deci, uneori, platouri cu tije verticale amovibile, sau
cu tije verticale montate pe un soclu rotativ in maniera de a putea pozitiona anumite tije
verticale intr-o prima pozitie atunci cand se doreste sustinerea modelului de motor la care
acestea sunt dedicate, si in maniera de putea pozitiona tija verticala in cel putin o a doua
pozitie, permitand tijei verticale sa sustina un alt model de motor.

Pornind de la aceste palete cu tije verticale rotative, exista o nevoie de a putea
dezvolta palete capabile sa sustina mai mult de doua tipuri de motoare diferite.

Documentul DE 102010007643 A1 prezinta un carucior pentru pre-asamblarea unei
osii a unui autovehicul si pentru asamblarea ulterioara a acesteia pe un autovehicul, cu un
cadru de sustinere montat pe niste roti ce permit deplasarea caruciorului. O placa suport
este montata pe cadrul de sustinere. Pe placa suport sunt montate mai multe prime elemente
de retinere pentru retinerea cadrului osiei. Placa suport mai este prevazuta cu mai multe
elemente secundare de retinere pentru retinerea ghidajelor transversale si longitudinale ale
osiei. Placa suport mai este prevazuta cu mai multe elemente terte de retinere a osiei inainte
de instalarea acesteia in autovehicul si de montarea unitafii electrice de actionare a
motorului.

Documentul US 4239196 A dezvaluie un dispozitiv suport pentru un motor, care
cuprinde un aparat de montaj universal pentru sustinerea sarcinilor cum ar fi motoare de
autovehicule de diferite dimensiuni, pe o placa frontala rotativa prevazuta cu un stativ de roti.
Stativul este prevazut cu un postament cu roti extensibil pentru echilibrarea si stabilizarea
sarcinii sustinute de catre aparatul de montaj universal.

in acest sens, un dispozitiv suport pentru asamblarea de motoare, in particular un
motor de automobil, poate cuprinde in mod avantajos:

- 0 baza;

- cel putin o prima tija verticala si o a doua tija verticala paralela cu prima tija verti-
cala, montate pe baza, fiecare tija verticala cuprinzand o extremitate de rezemare opusa
bazei, extremitatea de rezemare fiind capabila sa primeasca o zona de rezemare a unui
carter de motor pentru a sustine greutatea motorului in timpul asamblarii.

Dispozitivul suport poate cuprinde in plus un soclu rotativ montat cu posibilitatea de
rotire in jurul primei tijei verticale, si sustinadnd o cala de inaltime solidarizata la soclul rotativ
in asa maniera incat cala vine, pentru o prima pozitie unghiulara a soclului rotativ, sa se
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suprapuna pe deasupra pe extremitatea de rezemare a celei de-a doua tije verticale, in
maniera de inal{a apoi zona suport oferita de a doua tija verticala, si in asa maniera incat
cala sa poata fi departata de extremitatea celei de-a doua tije verticale, pentru o a doua
pozitie a soclului rotativ.

Este astfel posibil sa se treaca dintr-o prima configuratie adaptata sa mentina un prim
model de carter, la 0 a doua configuratie, in care zonele de rezemare ale tijelor verticale,
pentru unele suprainaltate prin una sau mai multe cale, pentru altele ne-inaltate, sunt
adaptate sa sustina un al doilea model de carter.

In mod avantajos, soclul rotativ este configurat pentru utilizarea unei suprafete
exterioare cilindrice a primei tijei drept suprafata de rezemare de rotatie. Se evita astfel
nevoia de a monta un ax de rotatie dedicat in mod specific mobilitatii soclului.

Intr-o maniera preferata, axa primei tije verticale este paralela cu axa celei dea doua
tije verticale. Axele primei tije verticale si celei de-a doua tije verticale putand fi spre exemplu
perpendiculare pe un acelasi plan de referinta al bazei.

Intr-o manier& avantajoasé, pentru cel putin o a doua pozitie a soclului rotativ, cala
de Tnaltime solidara la soclul rotativ, se afla intr-o pozitie departata atat fata de prima tija
verticala, cat si de a doua tija verticala, in maniera de a lasa liber accesul la extremitatile de
rezemare ale celor doua tije verticale, precum si un spatiu ce separa cele doua tije verticale.

Soclul rotativ poate cuprinde o portiune inelara ce inconjoara prima tija verticala, cu
inaltime Tn mod substantial mai mica decat inaltimea primei tije verticale si decat inal{imea
celei de-a doua tije verticale, si cuprinde un brat ce se extinde cel putin partial vertical
pornind de la soclu, si sustindnd cala in Tnaltime in raport cu porfiunea inelara a soclului
rotativ.

Prin tija verticala se intelege aici un element de sustinere in mod substantial vertical
in raport cu un plan de referinta al bazei, considerata orizontala.

Prin sensibil inferioara se intelege aici ca inaltimea soclului rotativ este mai mica sau
egala cu o treime din Thaltimea primei tije verticale, si este mai mica sau egala cu o treime
din inaltimea celei de-a doua tije verticale. Prin ,in inaltime" se intelege distanta soclului
rotativ in directia de rezemare a tijelor verticale contra motorului, directie de rezemare care
corespunde in general cu directia verticala. in anumite cazuri particulare, putem concepe
utilizarea dispozitivului pentru exercitarea unei presiuni de mentinere alta decét verticala
asupra zonelor de rezemare bine selectate ale motorului, putand fi necesara totusi blocarea
motorului Tntre doua dispozitive de mentinere rezemate fiecare intr-o directie opusa.

Axa bratului care sustine cala poate fi paralela cu axa primei tije verticale, si este
configurata sa se roteasca in jurul axei primei tije verticale.

Conform unui alt mod de realizare, braful poate forma o manta care inconjoara prima
tija verticala, mantaua fiind configurata pentru a se roti in jurul axei primei tije verticale.

Cala poate fi cuplata apoi la o porfiune superioara a mantalei, spre exemplu printr-o
portiune de legatura radiala, sau in plus printr-o portiune de legatura in arc de cerc, aceasta
portiune in arc de cerc lasand degajat spatiul intre prima si a doua tija verticala cand a doua
tija verticala este acoperita de cala.

Cala si bratul pot fi configurate pentru ca, in timpul rotatiei soclului rotativ, cala sa
vina sa acopere cea de-a doua tija verticala lasand bratul in spatele celei de-a doua tije
verticale. Prin spatele celei de-a doua tije verticale se intelege in spatele tijei verticale in
raport cu traiectoria circulara de apropiere a calei catre a doua tija verticala. Astfel, spatiul
dintre prima si a doua tija verticala va fi lasat liber cand a doua tija verticala este acoperita
de cala.
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Intr-o maniera avantajoasa, soclul rotativ poate prezenta o a treia tij& verticald, care
este astfel mobila Tn raport cu prima tija verticala si a doua tija verticala fixe.

Este posibil astfel sa se adapteze inal{imea celei de-a doua tije verticale pentru o
prima pozitie unghiulara a soclului, pastrand a treia tija verticala retrasa in raport cu carterul
de motor, apoi sa se modifice, plasand soclul rotativ intr-o alta pozitie unghiulara, a treia tija
verticala pentru a permite asezarea zonelor de rezemare ale carterului de motor. Alte pozitii
de functionare sunt posibile, plasénd a treia tija verticala in pozitii unghiulare diferite n jurul
primei tije verticale, pastrand a doua tija verticala descoperita. Cala poate cuprinde eventual
doua inaliimi diferite, in functie de nivelul de acoperire unghiulara al celei de-a doua tije prin
cala. A doua tija verticala poate fi astfel Tnaltata la doua inaltimi diferite conform pozitiei
unghiulare a soclului la care este asociata cala.

Vom considera ca respectiva cala acopera a doua tija verticala daca aceasta este
plasatd in maniera de a inalta o zona de rezemare a celei de-a doua tije, chiar daca
respectiva cala nu acopera complet porfiunea superioara a celei de-a doua tije verticale.
Spre exemplu, Tnaltimea celei de-a doua tije poate cuprinde un pion central, si cala poate fi
decupata pentru se cupla in jurul pionului.

In mod avantajos, prima tij& poate fi mentinutd pe baza printr-un soclu fix, soclul fix
definind o fata superioara suprainaltata in raport cu baza. Soclul rotativ poate cuprinde in
mod avantajos o fata inferioara asezata pe fata superioara a soclului fix. Rotatia soclului
rotativ este astfel facilitata.

Fetele superioara si inferioara pot fi plane sau pot cuprinde reliefuri de indexare
pentru facilitarea pozitionarii si/sau mentinerii soclului rotativ in pozitii unghiulare relativ
predefinite in raport cu soclul fix.

Dispozitivul suport poate cuprinde un dispozitiv elastic configurat pentru placarea
soclului rotativ contra soclului fix.

Dispozitivul elastic poate dezvolta spre exemplu o forta de placare intre 1 N si 10 N,
permitand astfel ridicarea manuala a soclului rotativ in raport cu soclul fix pentru a-l plasa
intr-o alta pozitie unghiulara.

Este propus de asemenea un dispozitiv de transport pentru lantul de montaj al
motoarelor, cuprinzand un dispozitiv suport asa cum a fost descris anterior, si cuprinzand un
platou transportabil formand baza dispozitivului suport.

Platoul transportabil este spre exemplu capabil sa fie deplasat in lungul unei linii de
productie. O paleta de asamblare a motorului poate cuprinde, spre exemplu, un platou
cuprinzand o placa montata paralela la platou pentru rotirea in raport cu platoul, placa
formand baza unui dispozitiv suport asa cum a fost descris anterior.

Cateva obiective, caracteristici si avantaje ale inventiei vor reiesi din lecturarea
descrierii care urmeaza, data doar cu titlu de exemplu nelimitativ, sifacand referire la figurile
anexate in care:

-fig. 1, este o vedere schematica in perspectiva a unei palete de asamblare conform
unui mod de realizare a inventiei;

- fig. 2, este o vedere a unui dispozitiv suport apar{inand unei palete de asamblare
conform unui mod de realizare a inventiei; si

- fig. 3, este o vedere de sus a unui dispozitiv suport apartinand unei palete de
asamblare conform unui mod de realizare a inventiei.

Asa cum este ilustrat in fig. 1, o paleta de asamblare a motoarelor, notata cu 20,
cuprinde un platou transportabil 13 pe care este montata rotativ o placa rotativa 12, capabila
sa se roteasca in raport cu platoul 13, in maniera de a pozitiona sub diferite unghiuri placa
12 in raport cu un operator ce se afla in lateralul paletei 20. Placa rotativa 12 formeaza o
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baza pentru un grup de tije verticale 1, 2, 3, 4, 5, 6, montate pe aceasta in maniera de depasi
perpendicular placa 12. Grupul de tije verticale este orientat vertical in raport cu fata
superioara 10 a placii 12.

Fiecare tija verticala cuprinde o extremitate superioara, respectiv 21, 22, 23, 24, 25,
26, configurata pentru a se rezema pe o zona de rezemare complementara a unui carter de
motor conceput pentru a fi sustinut prin paleta de asamblare 20.

Nu toate tijele verticale sunt configurate sa sustina acelasi motor. Anumite extremitaj
de rezemare sunt plate, spre exemplu aici extremitatile 24, 26 cuprind respectiv un pion de
rezemare 34 si un pion de rezemare 36.

In functie de gabaritul motoarelor de pozitionat pe tijele verticale, anumite tije verticale
pot avea gabaritul lor radial redus local prin decupari verticale, asa cum este cazul spre
exemplu pentru prima tija verticala 21 si pentru a cincea tija verticala 25.

Paleta 20 ilustrata in fig. 1 cuprinde cinci tije verticale fixe, si anume tijele verticale
1,2,4,5, 6. Tijele verticale 1 si 2 sunt inconjurate de soclul fix 11 Tnaltat in raport cu supra-
fata superioara 10 a placii 12. Tija verticala 3 este montata rotativ in jurul tijei verticale 1, prin
intermediul unui soclu rotativ 9 sustinand tija verticala 3, si a carei fata inferioara 15 se
sprijina pe o fata superioara 14 a soclului fix 11 Tnconjurand baza primei tije verticale 1.
Astfel, in functie de motoarele de pozitionat pe paleta, tija verticala 3 poate fi plasata intr-o
prima pozitie corespunzatoare pentru sustinerea motorului care 1i este asociat, sau
dimpotriva poate fi departata unghiular de prima pozitie pentru a respecta gabaritul unui alt
motor.

Grupul de tije verticale 1, 2, 3 face parte dintr-un dispozitiv suport 30 cu configuratie
variabila, permitand in particular modificarea configuratiei Tn spatiul extremitatilor de
rezemare disponibile la extremitatile tijelor verticale 1, 2, 3 pentru sustinerea unuia sau altui
motor prevazut pentru a fi asezat pe paleta 20.

In exemplul ilustrat, soclul rotativ 9 sustine, in plus fata de tija verticala 3, o cala de
inaltime notata cu 7, montata pe o tija suport 8 in mod substantial verticala, in maniera de
a putea suprapune cala 7 cu zona de rezemare 12 a celei de-a doua tije verticale, si de a
creste inaltimea potentiala de rezemare a acestei a doua tije verticale.

Datorita acestei configuratii, deplasarea soclului rotativ 9 permite pe de o parte
modularea pozitiei tijei verticale 3 si a putea varia pozitia unghiulara a calei de tnal{ime 7.

Fig. 2 ilustreaza, sub un unghi usor diferit, un dispozitiv suport 30 similar cu cel al
paletei 20 din fig. 1 , aceleasi elemente fiind desemnate cu aceleasi numere de referinta. Asa
cum se poate vedea putin mai detaliat in fig. 2, cala de Tnalfime 7, in timpul rotirii soclului
rotativ 9, se deplaseaza in lungul unei traiectorii circulare 17. Tija suport 8 este pozitionata
aici in maniera de a ramane pe aceasta traiectorie in spatele calei 7, in particular atunci cand
cala 7 vine deasupra celei de-a doua tije verticale 2. Astfel, spatiul dintre prima tija verticala
1 si a doua tija verticala 2 ramane liber pe toata inaltimea tijelor verticale si putem introduce
aici, in functie de nevoi, o portiune a carterului unui motor.

Dispozitivul 30 poate cuprinde elemente de indexare, spre exemplu un relief de
indexare 18 vizibil in fig. 2, conceput spre exemplu pentru a permite limitarea rotirii suportului
9 conform unui prim sens de rotatie. Elementul de indexare 18 poate forma, spre exemplu,
un opritor unghiular care blocheaza in rotatie soclul 9.

Alte tipuri de elemente de indexare sunt posibile, spre exemplu un stift 28, de
asemenea vizibil in fig. 2. Una sau mai multe gauri de indexare ce traverseaza soclul 9 pot
fi prevazute pentru stiftul 28, precum si una sau mai multe gauri de indexare 29 ce
traverseaza cel putin o parte a inaltimii soclului 11.
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Un dispozitivde mentinere elastic 19 poate fi prevazut pentru placarea soclului rotativ
9 contra soclului fix 11, si asigurarea astfel a unei stabilitati a pozitiei unghiulare fata de
centrul soclului 9 si soclul 11, chiar inainte de pozitionarea stiftului 28.

Dispozitivul de mentinere elastic 19 poate cuprinde un resort dimensionat pentru a
fi blocat manual, spre exemplu prin ridicarea soclului 9 in raport cu soclul 11. Arcul de com-
presiune (nereprezentat) poate fi dispus in maniera de a exercita o presiune de distantare,
conform directiei verticale, a fetei superioare 16 a soclului mobil 9, in raport cu un umar de
rezemare situat dedesubtul soclului 9, solidar spre exemplu axial cu prima tija verticala 1.

Fig. 3 este o vedere de sus a dispozitivului din fig. 2, ilustrand doua pozitji luate
succesiv de soclul mobil 9, in care o prima pozitie reprezentata cu linii punctate, si in care
cala de inaltime se afla intr-o pozitie 7' suprapusa axial cu tija verticala 2. Regasim in fig. 3
elementele comune cu fig. 1 si 2, aceleasi elemente fiind desemnate cu aceleasi semne de
referinta. In aceasta prima pozitie, a treia tij& verticald ocupa o pozitie 3' care este compa-
tibila cu gabaritul motorului prevazut pentru a fi sustinut de tija verticala 2 astfel inaltata.
Stiftul 28 si una din gaurile 29 sunt concepute pentru a permite blocarea soclului 9 in aceasta
prima pozitie.

O a doua pozitie a soclului 9 si a elementelor care ii sunt atasate, este reprezentata
cu linie continua. Pozitia reprezentata este o pozitie tranzitorie, permitand, continuand rotatia
soclului pentru a ajunge spre exemplu pana in pozitia unghiulara indexata prin cala 18,
pentru care a treia tija verticala 3 este plasata intr-o maniera adecvata pentru a sustine un
model de motor la care este adaptata aceasta configuratie spatiala a tijelor verticale.

Inventia nu se limiteaza la exemplele de realizare descris, si poate fi implementata
in numeroase variante. Atunci cand gabaritul motoarelor de pozitionat pe paleta 20 permite,
cala de Tnaltime 7 poate fi cuplata la soclul 9 printr-un brat care se extinde radial intre prima
tija verticala si cala, sau cel putin interceptand, mai sus decéat nivelul soclului 9 n sine, planul
radial care trece prin axele celor doua tije verticale.

Soclul rotativ 9 poate sustine o cala de inal{ime 7 fara a prezenta o a treia tija
verticala 3, sau dimpotriva poate sustine doua tije verticale sau mai multe.

Formele portiunilor superioare ale tijelor pot varia in functie de zonele de rezemare
prevazute pe motoarele de sustinut, si pot cuprinde spre exemplu reazeme plate, lame,
diedre, pioni. Forma calei poate fi prevazuta pentru a pastra geometria zonei de rezemare,
sau poate modifica geometria zonei de rezemare.

Dispozitivul suport conform inventiei permite cresterea flexibilitatii paletelor de
asamblare, si permite utilizarea fiecarei palete pentru configuratii mai variate de motoare de
asamblat. Tn plus, dispozitivul permite adaptarea mai ieftind, a unei palete existente, prin
adaugarea unei noi configuratii de rezemare adaptata la un model de motor neprevazut
initial. Dispozitivul permite introducerea in productie a unei noi geometrii de motor prin
reutilizarea utilajelor deja disponibile.

Dispozitivul conform inventiei permite reducerea costului de fabricatie asociat sculelor
de productie, limitarea gabaritului total al sculelor de productie dintr-o uzina si reducerea
numarului de referinte de gestionat in ceea ce priveste utilajele.
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Revendicari

1. Dispozitiv suport (30) pentru asamblarea de motoare, in particular a unui motor de
automobil, cuprinzand o baza (10), cel putin o prima tija verticala (1) si o a doua tija verticala
(2) paralela cu prima tija verticala (1), montate pe baza (10), fiecare tija verticala (1, 2)
cuprinzand o extremitate de rezemare (21, 22, 23) opusa bazei (10), caracterizat prin
aceea ca dispozitivul suport (30) cuprinde un soclu rotativ (9) montat in rotatie in jurul primei
tije verticale (1) si sustindnd o cala de inal{ime (7) solidarizata de soclul rotativ (9), cala (7)
fiind configurata, pentru o prima pozitie unghiulara a soclului rotativ (9), sa se suprapuna
deasupra pe extremitatea de rezemare (22) a celei de-a doua tije verticale (2), in maniera
de a inalta zona suport oferita de a doua tija verticala (2), iar cala (7) fiind configurata, pentru
0 a doua pozitie unghiulara a soclului rotativ (9), sa se departeze lateral de extremitatea (22)
celei de-a doua tije verticale (2) si sa elibereze extremitatea (22) celei de-a doua tije verticale
(2).

2. Dispozitiv suport conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca pentru cel
putin o a doua pozitie a soclului rotativ (9), cala de Tnaltime (7) solidara la soclul rotativ (9),
se afla intr-o pozitie departata atat fata de prima tija verticala (1), cat si de a doua tija
verticala (2), in maniera de a lasa liber accesul la extremitatile de rezemare (21, 22) ale celor
doua tije verticale (1, 2), precum si un spatiu ce separa cele doua tije verticale (1, 2).

3. Dispozitiv suport conform revendicarii 1 sau 2, caracterizat prin aceea ca soclul
rotativ (9) cuprinde o portiune inelara ce inconjoara prima tija verticala (1), cu inaltime in mod
substantial mai mica decéat tnaltimea primei tije verticale (1) si decat inaliimea celei de-a
doua tije verticale (2) si cuprinde un brat (8) ce se extinde cel putin partial vertical pornind
de la soclu (9) si sustindnd cala (7) in Tnaltime in raport cu portiunea inelara a soclului (9).

4. Dispozitiv suport conform revendicarii 3, caracterizat prin aceea ca axa brafului
(8) este paralela cu axa primei tije verticale (1), si este configurat sa se roteasca in jurul axei
primei tije verticale (1).

5. Dispozitiv suport conform revendicarii 3, caracterizat prin aceea ca braful (8)
formeaza o manta care inconjoara prima tija verticala (1), mantaua fiind configurata pentru
a se roti in jurul axei primei tije verticale (1).

6. Dispozitiv suport conform revendicarii 4, in care cala (7) si bratul (8) sunt
configurate pentru ca, in timpul rotatiei soclului rotativ (9), cala (7) sa vina sa acopere
extremitatea celei de-a doua tije verticale (2) lasand bratul (8) in spatele celei de-a doua tije
verticale (2).

7. Dispozitiv suport conform oricareia dintre revendicarile de la 1 la 6, caracterizat
prin aceea ca soclul rotativ (9) prezinta suplimentar o a treia tija verticala (3), care este astfel
mobila in raport cu prima tija verticala (1) si in raport cu a doua tija verticala (2).

8. Dispozitiv suport conform oricareia dintre revendicarile de la 1 la 7, caracterizat
prin aceea ca prima tija verticala (1) este mentinuta pe baza (10) printr-un soclu fix (11),
soclul fix cuprinzand o fata superioara (14) suprainaltata in raport cu baza (10), si in care
soclul rotativ (9) cuprinde o fata inferioara (15) asezata pe fata superioara (14) a soclului fix
(11).

9. Dispozitiv suport conform oricareia dintre revendicarile de la 1 la 8, caracterizat
prin aceea ca mai cuprinde un dispozitiv elastic (19) configurat pentru placarea soclului
rotativ (9) contra soclului fix (11).

10. Dispozitiv suport conform oricareia dintre revendicarile de la 1 la 9, caracterizat
prin aceea ca baza (10) dispozitivului suport (30) este fixata pe un platou transportabil (13).
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