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Invenţia se referă la un dispozitiv mecanic destinat determinării constantei elastice1

a arcului şi a coeficientului de frecare vâscoasă a amortizorului din componenţa unui
absorbitor de şocuri, la care forţa care acţionează asupra absorbitorului este rezultatul3

acţiunii forţei de inerţie ale unor mase aflate în mişcare de rotaţie.
Este cunoscut un dispozitiv mecanic pentru determinarea coeficientului de frecare5

vâscoasă a amortizorului (Lukasz Konyeczni, “Analysis of Simplifications Applied in
Vibration Damping Modelling for a Passive Car Shock Absorber”, Shock and Vibration,7

Vol. 2016, pag. 1-9), care prezintă un dispozitiv mecanic pentru determinarea coeficientului
de frecare vâscoasă a unui amortizor, care are în componenţă un absorbitor format dintr-un9

arc şi un amortizor, ambele elemente având un capăt inferior fixat de o placă de bază
inferioară conectată prin nişte coloane verticale paralele de o placă superioară şi un capăt11

superior fixat de o masă oscilantă pusă în mişcare de oscilaţie de un lanţ cinematic acţionat
electromecanic cu un motor electric sau hidraulic. Acest dispozitiv are însă dezavantajul că13

foloseşte un lanţ cinematic pentru a pune în mişcare capătul liber al absorbitorului ceea ce
conduce la limitări constructive ale domeniului de utilizare şi mai are dezavantajul că nu15

determină constanta elastică a arcului.
De asemenea, documentul CN 1421581 A, prezintă un dispozitiv tip amortizor cu17

masă reglabilă, compus din minim un arc şi un amortizor, ambele fixate cu un capăt de un
suport fix şi cu celălalt capăt de o masă oscilantă pe care se află o altă masă oscilantă prin19

intermediul unui arc şi care consumă energie şi formează amortizarea în timpul vibraţiilor
produse printr-un angrenaj.21

Este cunoscut şi un dispozitiv pentru testarea amortizoarelor care însă prezintă deza-
vantajul că este acţionat hidraulic, ceea ce înseamnă instalaţii complexe care necesită23

costuri mari şi mai are dezavantajul că nu determină constanta elastică a arcului. 
Problema pe care o rezolvă invenţia constă în realizarea unui dispozitiv inerţial pentru25

determinarea constantei elastice a arcului şi coeficientului de frecare vâscoasă al amortizo-
rului din componenţa unui absorbitor de şocuri, care să utilizeze un lanţ cinematic relativ27

simplu de punere în mişcare de oscilaţie a sistemului format din absorbitor şi masa oscilantă.
Dispozitivul conform invenţiei rezolvă această problemă înlătură dezavantajele de mai29

sus prin aceea că, în scopul determinării constantei elastice şi a coeficientului de amortizare
vâscoasă din componenţa unui absorbitor de şocuri, este prevăzut cu un sistem inerţial de31

generare a unei forţe excitatoare oscilatorie armonică format din două mase identice care
se rotesc cu aceeaşi viteză unghiulară în sensuri opuse care sunt puse în mişcare de un33

motor electric cu turaţie variabilă, iar pentru a fi posibilă determinarea celor doi parametri ai
absorbitorului, dispozitivul este prevăzut cu un senzor care măsoară deplasarea necesar35

pentru cunoaşterea amplitudinii mişcării oscilatorii şi un senzor care măsoară viteza unghiu-
lară a maselor care coincide cu pulsaţia mişcării oscilatorii. În cazul în care este necesară37

preîncărcarea absorbitorului, aceasta se realizează prin adăugarea unor mase suplimentare.
Dispozitivul, conform invenţiei, prezintă următoarele avantaje: 39

- construcţie simplă şi robustă;
- dispozitivul generează o forţă excitatoare oscilatorie armonică de tip inerţial41

nesupusă constrângerii dată de lanţuri cinematice;
- determinarea constantei elastice a arcului şi a coeficientului de frecare vâscoasă43

se face fără separarea componentelor absorbitorului, adică prin montarea sa ca atare în
dispozitiv;45

- pentru calculul constantei elastice şi a coeficientului de amortizare vâscoasă este
necesară măsurarea a numai doi parametri şi anume amplitudinea mişcării oscilatorii a47

absorbitorului şi viteza unghiulară a arborelui motorului electric care este aceeaşi cu pulsaţia
mişcării oscilatorii;49
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- caracteristicile forţei excitatoare (amplitudine şi pulsaţie) se pot modifica foarte 1

simplu prin modificarea mărimii maselor în rotaţie sau a lungimii tijelor pe care se găsesc
acestea, respectiv- prin modificarea vitezei unghiulare a arborelui motorului electric; 3

- se poate face o preîncărcare a absorbitorului pentru a realiza condiţiile reale de
funcţionare. 5

Invenţia este prezentată în continuare printr- un exemplu de realizare a invenţiei, în
legătură şi cu fig.1 care reprezintă o vedere din faţă a dispozitivului, pentru evidenţierea 7

elementelor componente ale acestuia.

Dispozitivul conform invenţiei are ca piesă de bază o incintă 1, care poate aluneca 9

cu frecare neglijabilă pe două coloane verticale paralele 2 şi 3 care sunt fixate, pentru a

forma un cadru rigid, cu ajutorul a două plăci 4 şi 5, placa 4 fiind fixată de sol cu nişte 11

şuruburi 6.

Între incinta 1 şi placa 4 este fixat un absorbitor de şocuri format dintr-un arc elicoidal 13

7 şi un amortizor 8, capetele absorbitorului fiind fixate cu nişte sisteme de prindere 9 şi 10
identice cu cele folosite în locul unde funcţionează absorbitorul. 15

Incinta 1 conţine un motor electric cu turaţie variabilă 11 care pune în mişcare un tren

de patru roţi dinţate identice 12, 13, 14 şi 15, de axul roţilor 12 şi 15 fiind fixată câte o tijă 16 17

şi 17 de masă neglijabilă şi lungime egală iar la capătul acestor tije este prinsă câte o masă

18 şi 19 de greutate egală, tija 12 cu masa 18 şi tija 17 cu masa 19 rotindu-se în sensuri 19

opuse cu o viteză unghiulară egală cu cea a arborelui motorului electric 11 ceea ce induce

o mişcare oscilatorie armonică întregului ansamblu în lungul coloanelor de ghidare 2 şi 3. 21

Pentru a măsura viteza unghiulară a axului motorului electric 11 se foloseşte un

senzor de viteză unghiulară 20 aşezat pe axul motorului electric iar pentru măsurarea 23

amplitudinii oscilaţiei incintei 1 se foloseşte un senzor de deplasare 21.
Pentru a realiza o preîncărcare mai mare a absorbitorului se poate ataşa în partea 25

a superioară a incintei 1 o masă suplimentară 22 fixată cu un prezon 23.
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Revendicări1

1. Dispozitiv inerţial pentru determinarea constantei elastice a arcului şi a3

coeficientului de frecare vâscoasă al amortizorului din componenţa unui absorbitor de şocuri,

compus dintr-un absorbitor de şocuri format dintr-un arc (7) şi un amortizor (8), ambele5

elemente având un capăt inferior fixat de o placă inferioară (4) conectată prin nişte coloane

verticale paralele (2 şi 3) de o placă superioară (5) şi un capăt superior fixat de o masă7

oscilantă pusă în mişcare de oscilaţie de un lanţ cinematic acţionat electromecanic cu un

motor electric (11) cu turaţie variabilă, caracterizat prin aceea că, masa oscilantă reprezintă9

o incintă (1) sprijinită pe absorbitorul format arcul (7) şi amortizorul (8) cu extremităţile

acestora prinse de incinta (1) şi placa inferioară (4) cu nişte dispozitive de prindere (9 şi 10)11

identice şi care poate aluneca cu frecare neglijabilă în lungul coloanelor verticale paralele

(2 şi 3) fixate între plăcile inferioară (4) şi superioară (5), iar pentru a se obţine o deplasare13

oscilatorie armonică a incintei (1) de care este ataşat un senzor de deplasare (21), aceasta

conţine un tren de patru roţi dinţate identice (12, 13, 14 şi 15) puse în mişcare de motorul15

electric cu turaţie variabilă (11) al cărui ax este prevăzut cu un senzor pentru măsurarea

turaţiei (20), roţile (12) şi (15) fiind rotite în sensuri opuse cu o turaţie egală cu a motorului17

electric (11) împreună cu câte o tijă (16 şi 17) care au fiecare fixată la capete câte o masă

(18 şi 19) de mărime egală.19

2. Dispozitiv inerţial pentru determinarea constantei elastice a arcului şi a

coeficientului de frecare vâscoasă, conform revendicării 1, caracterizat prin aceea că,21

pentru a permite preîncărcarea absorbitorului de şocuri atunci când se doreşte, este prevăzut

cu un prezon (23) fixat pe incinta (1) de care se poate prinde o masă suplimentară (22).23
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