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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un pamatuf rotativ, utilizat pentru
aspirarea prafului din locuri greu accesibile si de pe
obiecte instabile, cu sistem mecanic de control al vitezei
de rotatie, dispozitivul putand fi montat la furtunul unui
aspirator. Dispozitivul conform inventiei este alcatuit
dintr-un stator (A) si un rotor (B) care sunt asamblate
coaxial, prin intermediul unui rulment (C), rotorul (B)
fiind prevazut, la capatul (B1) cilindric aflat in interiorul
statorului (A), cu o turbind (1) de tip axial, fara ax
central, ale carei palete, indreptate catre axa de rotatie,
sunt solidare cu circumferinta interioara a rotorului (B),
fiind configurate chiar din corpul acestuia; pe portiunea
(B2) tronconica aflata in exteriorul statorului (A), rotorul
(B), are prevazute niste perii (2) cu fire flexibile, din
microfibra electrostatica, si fantele (3) de aspiratie,
intreg sistemul (D) mecanic de control al vitezei
montandu-se cu manson elastic pe stator (A), iar un
mecanism cu surub si arc exercita o presiune variabila
asupra rotorului (B).

Revendicari: 6
Figuri: 4
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PAMATUF ROTATIV DE ASPIRAT PRAF CU CONTROL MECANIC AL VITEZEI

Descriere
Inventia se referd la un pamatuf rotativ de aspirat praf din locuri greu accesibile si de
pe obiecte instabile, prevazut cu sistem mecanic de control al vitezei de rotatie, dispozitiv care

se poate monta la furtunul unui aspirator.

Stadiul tehnicii. Sunt cunoscute diverse dispozitive de Inlaturat praful in locuri greu

accesibile si de pe obiecte instabile, cele mai importante prezentdnd urmatoarele caracteristici:

* Duze de aspiratie fara perii, cu diverse configuratii geometrice. Dezavantajul
acestora este acela ci pulberile de praf aderente la suprafete nu pot fi aspirate, iar caracterul
unidirectional al acestora obliga utilizatorul si orienteze duza cétre suprafetele de curatat.

* Duze de aspiratie cu perii. Pe 1anga faptul ca sunt tot unidirectionale, acestea nu sunt
eficiente In spatii inguste si nu pot aspira praful de pe obiecte instabile decat dacé acestea sunt
fixate suplimentar sau manipulate.

* Dispozitive de tip pamétuf, manuale sau actionate electric. Acestea insd nu au si
functia de aspirare a prafului, iar eficienta lor este datd doar de masura in care praful aderd la
firele pamatufului. In plus, la cele actionate electric, oprirea miscirii de rotatie a pamatufului
afecteaza motorul.

* Sunt cunoscute si dispozitive de aspirat praful prevdzute cu perii rotative actionate
pneumatic prin intermediul unei turbine radiale care valorifica fluxul de aer aspirat. Insa
acestea sunt duze unidirectionale si au dimensiuni relativ mari, ceea ce le face ineficiente in
spatii greu accesibile. Iar turbinele de tip radial, desi permit suprafete de aspiratie mari si forta
vacuumetricd este mai bine exploatata, sunt complicate din punct de vedere constructiv si
tehnologic, pentru ca presupun lagare si rulmenti pentru montarea axului turbinei, iar legdtura
dintre turbind §i perii se realizeazd prin intermediul unor mecanisme care diminueaza
randamentul mecanic al fluxului de aer (roti dintate, curele de transmisie etc).

Stadiul tehnicii cunoagte mai putine variante in care sunt folosite turbinele axiale.
Motivul este cd, desi sunt mai simple din punct de vedere constructiv si tehnologic, turbinele
axiale sunt limitate de un parametru relativ fix: diametrul util de aspiratie, respectiv diametrul
furtunelor folosite la aspiratoare, de aproximativ 30 mm.

Brevetele de inventie FR2960761 si DE10306824 propun solutii aseméanitoare cu
prezenta inventie, prin faptul cd au In vedere folosirea unei turbine axiale, solidara cu piesa de

rotatie prin interiorul cdreia circuld fluxul de aer si praful aspirat. Insd in ambele brevete,
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paletele turbinei sunt orientate inspre exteriorul piesei de rotatie de care sunt atasate, ceea ce
diminueazé diametrul util de aspirare a prafi.lui.

In plus, cele doud brevete propun fluxuri separate de aspiratie pentru turbini si
respectiv pentru duza de aspiratie a prafului. Asta inseamna cd turbina si duza de aspiratie isi
»impart” nu doar diamentrul util de aspiratie, fatalmente limitat, ci si forta vacuumetricd a
fluxului de aer generat de aspirator, care la randul sdu este un parametru limitat.

Iar valorificarea la maximum a fortei vaccuemtrice este un parametru cu atit mai
important cu cat, din motive ecologice, Comisia Europeanad a limitat puterea pe care o pot
dezvolta motoarele aspiratoarelor.

Brevetele sus-mentionate propun un control pneumatic al vitezei de rotatie a turbinei,
prin mérirea sau micgorarea debitului de aer care pune in miscare turbina. Se naste astfel o
interconditionare intre viteza de rotatie a ansamblului turbind-duza si forta vacuumetricd de
aspirare a prafului: cand turbina si duza rotativa de aspirare au viteza maxima, forta suctionald
din zona activad de aspiratie este minima, iar c4nd forta de aspiratie este maximd, turbina si

duza nu se rotesc deloc.

Problema propusa spre solutionare. Problema tehnicd a cérei rezolvare este propusa

prin prezenta inventie constd in realizarea unui dispozitiv eficient si economic din punct de
vedere constructiv si tehnologic, care sd cumuleze avantajele pamatufului (atingere usoard a
obiectelor si penetrabilitate in zone greu accesibile) cu avantajele unei duze de aspiratie
rotative multidirectionale (care nu necesitd orietarea gurii de aspirare cdtre suprafata de

curatat), astfel incét sa poata fi usor curdtate zone si obiecte cu cele mai variate geometrii.

Expunerea inventiei. Asa cum se aratd in Figura 1, statorul (A), realizat din material

plastic sub forma unui cilindru, are un capat (A1) la care se monteazi inelul exterior al
rulmentului (C), si un capit (A2), cu diametrul compatibil cu diametrul furtunului unui
aspirator (nereprezentat in desen).

Rotorul (B), realizat din material plastic, are o portiune cilindricd (B1) si o portiune
tronconicd (B2). Portiunea cilindrica, avind un diametru aproximativ egal cu diametrul
furtunului de la aspirator, se monteaza coaxial de statorul (A) prin intermediul inelului interior
al rulmentului (C). Intr-o altd variantd constructiva, partea cilindrica si partea tronconicd a
rotorului pot fi piese separate, montate prin filetare, astfel incat partea tronconica sa poatd fi

inlocuitd cu elemente cu alte dimensiuni si geometrii: cilindrica, sfericd, semisferici etc.
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Rotorul (B) joacd rolul activ al dispozitivului prin cele doud functii ce i-au fost
atribuite conform inventiei: functia motrice si functiile d- periere/aspirare.

Functia motrice este realizatd prin intermediul turbinei (1) de tip axial, aflate la
extremitatea care se afla in interiorul statorului (A). O caracteristicd esentiald a turbinei (1),
care simplificd semnificativ tehnologia de productie, este aceea cd nu are un ax central, palele
acesteia fiind solidare cu circumferinta rotorului (B) si orientate spre interior, citre axa de
rotatie. Aceastd solutie ajuta la valorificarea la maximum a diametrului util de aspiratie oferit
de aspirator. Simplitatea constructivd si tehnologicd este amplificatd de faptul cd palele
rotorului sunt configurate din chiar peretele acestuia (Figura 2a, Figura 2b), acestea putand
fi obtinute cu usurintd atdt prin ambutisare, cét si prin turnare sub presiune. In prezenta
documentatie am ales solutia cu 3 pale, Insd numarul acestora poate varia intre 2 si 6, In
functie de viteza de rotatie doritd de cétre producitor, intrucdt numarul de pale determind
suprafata de atac a acestora §i, prin aceasta, viteza de rotatie.

Functiile de periere/aspirare ale rotorului (B) sunt realizate de cdtre partea
tronconicid (B2). Perierea se realizeazd cu ajutorul unor perii (2) longitudinale, dispuse
echidistant, confectionate din fire flexibile de microfibra electrostatica, similare celor de la
pamatufuri. Aspirarea se realizeazd prin intermediul celor trei fante (3) de aspirare
longitudinale, practicate intre perii. In prezenta documentatie, numarul periilor si al fantelor
este de trei, dar acesta poate fi si de doud, In cazul in care se doreste ca lungimea firelor
periilor sa fie mai mare. Intr-o alti varianta constructiva, se poate opta pentru o singura perie
si o singura fanti, insa ambele dispuse paralel si elicoidal pe suprafata rotorului (Figura 3).

In cazul in care utilizatorul doreste o viteza de rotatie mai mici decét cea generati de
aspirator, prezenta inventie propune si un sistem mecanic (D) de control al vitezei, prezentat
in Figura 4a si Figura 4b. Acesta este compus din mangonul elastic (4), consola (5), corpul
cilindric (6) previazut cu filet interior la partea superioard, rozeta cu surub (7) si stiftul de

presiune (8), ultimele doud fiind asamblate prin intermediul arcului (9).

Functionarea dispozitivului. Odata pornit aspiratorul, vaccumul creat in interiorul

statorului pune n miscare turbina si, implicit, rotorul. Miscarea de rotatie genereaza o forta
centrifuga care tinde sd mentind drepte firele flexibile ale periilor (2). Acestea disloci firele
de praf de pe suprafetele de curdtat, care sunt imediat aspirate prin fantele (3) de aspirare.

La aspirarea zonelor inguste si rigide, utilizatorul poate opta pentru blocarea voluntard
a rotorului, caz in care forta de aspirare rdméane constantd, fard a fi afectate nici dispozitivul,

nici aspiratorul. Lungimea firelor de la perii este astfel ajustatd incat, in caz de oprire a
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rotorului, acestea sd nu fie aspirate in fante. La revenirea miscarii de rotatie, firele revin la
pozitia corecta de functionare datorita fortei centrifuge.

La aspirarea obiectelor instabile (pahare, sticle, vaze, bibelouri, alte obiecte
decorative), antrenarea prafului se face mai degraba prin forta de rotatie a periilor decét prin
forta de apdsare a utilizatorului, astfel incat utilizatorul poate controla distanta dintre pamatuf
si respectivele obiecte pentru ca acestea sd nu se rastoarne.

Cand utilizatorul doreste o viteza de rotatie constanta, dar mai micd decét cea generatd
de forta vacuumetrica a aspiratorului, poate monta mecanismul de control al vitezei de rotatie
(D). Masonul elastic (4) se monteaza prin apasare pe statorul (A), iar consola se pozitioneaza
deasupra rotorului (B). Cand utilizatorul vrea reducerea vitezei de rotatie a rotorului,
actioneaza prin Insurubare rozeta (7), care impinge arcul (9) si stiftul (8) pand cand acesta din
urma atinge si franeaza rotorul (B) in functie de forta de apasare, fard a se diminua forta de

aspiratie.

Avantaje fati de stadiul tehnicii. Dispozitivul propus prin prezenta inventie inldtura

dezavantajele identificate in stadiul tehnicii si indeplineste cumulativ urméatoarele criterii:

* Exercitd simultan, continuu si multidirectional functiile de periere si de aspirare a
prafului.

* Permite dislocarea si aspirarea prafului in locuri dificil de accesat (biblioteci, rafturi,
incinte multimedia, vitrine etc).

* Permite aspirarea prafului de pe obiecte mai putin stabile (pahare, sticle, bibelouri,
alte obiecte decorative) fara a fi necesara fixarea sau manipularea acestora.

* Permite oprirea voluntard sau accidentald a miscirii de rotatie a rotorului, cu
pastrarea fortei de aspirare, fara a fi afectate nici dispozitivul in sine, nici aspiratorul ciruia
acesta 1i este atasat.

* Permite controlul vitezei de rotatie a rotorului cu ajutorul unui sistem mecanic, care
nu diminueaza forta de aspirare.

* Oferd o simplitate constructiva si tehnologica evidenti fatd de stadiul tehnicii.

Prezentarea desenelor.

* Figura 1 — Dispozitivul asamblat, in vedere axonometricd, cu rotorul (B)

reprezentat integral, iar statorul (A) si rulmentul (C) in sectiune longitudinala, far3 ilustrarea

N

mecanismului de control al vitezei de rotatie.

* Figura 2a — Vedere laterali a turbinei (1).
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* Figura 2b — Vedere frontala a turbinei (1).

* Figura 3 — Varianta constructivd a partii tronconice (B1) a rotorului, ca o singura
perie si o singuré fantd de aspirare, dispuse paralel si elicoidal.

* Figura 4a — Vedere axonometricd a sistemului de control al vitezei de rotatie (D).

* Figura 4b — Vedere in sectiune a mecanismului de frdnare a rotorului, compus din

corpul cilindric filetat (6), rozeta cu surub (7), arcul de presiune (9) si stiftul de presiune (8).

Aplicabilitate industriald. Inventia este susceptibild de a fi aplicatd industrial,

intrucét are o largd utilitate casnicd, dispozitivul este extrem de simplu din punct de vedere
constructiv si tehnologic si se preteaza a fi produs atét de cétre producatorii de aspiratoare, cat

si de catre producdtori independenti.
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PAMATUF ROTATIV DE ASPIRAT PRAF CU CONTROL MECANIC AL VITEZEI

Revendicari

1. Pamatuf rotativ de aspirat praf cu control mecanic al vitezei, format dintr-un stator (A)
si un rotor (B) montate coaxial prin intermediul unui rulment (C), caracterizat prin aceea ci
rotorul este pus in miscare cu ajutorul unei turbine (1) axiale fird ax central, avind palele
atagate de circumferinta rotorului si indreptate catre axa de rotatie.

2. Pamatuf rotativ de aspirat praf cu control mecanic al vitezei, conform revendicarii 1,
caracterizat prin aceea ca turbina (1) axiald care pune in miscare rotorul are palele configurate
din chiar corpul rotorului.

3. Pamatuf rotativ de aspirat praf cu control mecanic al vitezei, caracterizat prin aceea
cii partea tronconicd (B2) a rotorului (B) este prevazutd cu perii (2) din fire de microfibra
electrostatica si fante (3) de aspirare, dispuse alternativ si longitudinal.

4. Pamatuf rotativ de aspirat praf cu control mecanic al vitezei, conform revendicérii 3,
caracterizat prin aceea ci partea tronconicd (B2) poate fi previzutd cu o singurd perie si o
singura fantd de aspirare, ambele dispuse paralel si elicoidal.

5. Pamatuf rotativ de aspirat praf cu control mecanic al vitezei, conform revendicarii 3,
caracterizat prin aceea ci partea cilindrica (B1) si partea tronconica (B2) a rotorului (B) pot fi
si piese separate, imbinate prin filetare, astfel incat partea tronconicd sd poatd fi inlocuitd cu
elemente avand alte geometrii, cum ar fi - dar fard a se limita la - cilindrice, sferice sau
semisferice.

6. Pamatuf rotativ de aspirat praf cu control mecanic al vitezei, caracterizat prin aceea
ca este prevazut cu un sistem mecanic (D) de control al vitezei de rotatie, format din mansonul
elastic (4), consola (5), corpul cilindric (6) prevazut cu filet interior la partea superioar, rozeta

cu surub (7) si stiftul de presiune (8), ultimele doua fiind asamblate prin intermediul arcului

9).
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