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Inventia se referd la un motor gravitational cu bile,
folosit in principal pentru producerea curentului electric.
Motorul conform inventiei are la baza forta gravita-
tionala si folosirea péarghiei pentru a imprima bilelor o
migcare prin cadere, din care rezulta o rotatie a axului '\
principal, continua, datorita unui circuit al bilelor intre- '
tinut de insesi bilele care cad si prin parghia, capacul, \
care se formeaza intre exteriorul motorului si axul B ( !
principal care Tnvinge o rezistenta (R) compusa dinopt  ~

bile care trebuie sa fie ridicate sus, pentru a asigura o \
cadere continua a bilelor in cupele din centura, orbita / |
exterioara, si foloseste 168 de bile, motorul fiind folosit /,
in principal la producerea curentului electric prin antre- >,
narea unui motor producator de electricitate, fara a

folosi vreun combustibil, deci fiind nepoluant, care se

poate folosi oriunde pe pamant, sub apa si Tn vid,

cuconditia sa stea vertical si sa nu fie migcat in timpul

functionarii, putédnd fi folosit ¢i in gospodaria unei

locuinte, a unui orasg, comune sau grupuri mari la pro-

ducerea curentului electric, unde necesita consumul

mare al acestuia.
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MOTOR GRAVITATIONAL CU BILE

Motorul gravitational cu bile este o inventie ce se bazeaza n totalitate pe legile fizicii
cunoscute §i recunoscute de toata lumea, studiate in scoala §i aplicate in toate domeniile. In cazul
nostrum se poate vorbi de: GRAVITATIE cu toate legile cunoscute, STATICA cu forta in spatiu,
conditii generale de echilibru cu toate variantele de demonstratie, calculul ei in functie de frecari
si In ultimul rdnd , MECANISMELE DE TRANSMISIE in care se bazeaza totul pe regula de aur
a mecanicii descoperita cu mult inainte de stabilirea legii conservarii energiei ce se aplica la toate
mecanismele si are urmatorul enunt: CASTIGUL IN FORTA ESTE INSOTIT DE O PIERDERE
IN DEPLASARE SI INVERS. De unde rezulta ci lucrul mecanic efectuat cu ajutorul
mecanismelor este egal cu cel pe care l-am cheltuit in cazul cdnd nu le-am folosi.

La baza inventiei stau toate legile de transmisie a fortei, a migcarii la efectuarea unui lucru
mecanic care urmareste sa exercite o forta mare cu ajutorul unei forte mici si sa dea fortei o
directie mai potrivita ca sd mareasca viteza migcarii. Dintre toate mecanismele am ales
PARGHIA, pentru ca nu existd magina(sistem tehnic alcatuit din piese in miscare determinate sa
transforme o forma de energie) care sa nu foloseasca una sau mai multe din aceste mecanisme de
transmisie.

De la exemplul pe care il da mecanica ca atunci cdnd Tngurubam o piulitd cu ajutorul unei chei
si dacd nu exista frecare trebuie s@ castigdm de atatea ori forta de cate ori lungimea cercului
descris de extremitatea cheii {inutd in ména, drumul fortei motoare este mai mare decit pasul
surubului. Din acest exemplu am plecat si eu la inventia mea, in care forfa umana ce o depune
cheia am inlocuit-o cu caderea unei bile printr-un sistem ce poate produce rotatia si s o mentina
continu cu ajutorul unor mecanisme in principal PARGHIA. Aceasta face ca forta depusa de bila
s3 fie mica pentru a actiona asupra roti interioare (conducatoare) si care prin intermeduil rotiilor
dintate cuplate cu rotiile cu cupe care vor ridica bilele sus ca s3 cadi iar si in felul acesta va
mentine rotatia care va creea o forta ce va depinde de greutatea bilelor si a lungimi parghiei
similara cu forta F.

In teorie se spune ci forta aplicata unui brat de manivela (parghia la noi o indeplineste capacul),
da nagtere unui moment de rotatie sau moment invértitor care este egal cu produsul dintre forta F
in Kg si bratul parghiei (in metri). Cu alte cuvinte putem spune ca MOMENTUL DE ROTATIE

este egal cu lungimea manivelei Tnmultitd cu apasarea data de bila.
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Prin experimentare s-a ajuns la urmétorul rationament:

-calculul logic pentru motorul gravitational, calculul practic

0‘—0

Dac# avem doud bile asezate la aceiasi distanta fatd de centru ele vor fi in echilibru.

— ® A ‘

Dacd avem doud bile la R rezistentd trebuie si ne deplasdm cu fora F la o distant egald cu 2R

ca si stabilim echilibru.Dac# avem trei bile vom proceda la fel cu 3R la bratul F. In cazul nostru

avem R=8 bile

] 8R X R
. — 8

Ca sd stabilim echilibru ar fi necesard o fortd F de 8 ori §i conform desenului mai avem doud bile

care vor intra si ele In echilibru. Parghia este capacul si el va fi intotdeauna acelasi adica acceasi
lungime, dac# vrem si se invartd mai repede ,midrim parghia dar atdta cit si nu fie viteza prea
mare §i sd blocheze motorul. Cel mai important lucru il avem c4 bilele din rotile cu cupe sunt
intotdeauna in echilibru. In cazul nostru avem un echilibru in miscare si o forti exterioari (bila)
ce actioneazi prin intermediul unei parghi (capacul) Fig. 1-22 asupra rotilor conducétoare, care
prin rotile dintate Fig. 1-20-11 pun in migcare cele doud roti cu cupe ce ridica bilele sus si le
introduce din nou in circuit adica devine for{a F care prin cdderea datoritd gravitatiei mentine
miscarea de rotatie a Intregului ansamblu care este compus din gase segmente pe o parte $i sase
segmente pe cealaltd parte (spate in spate) in total doudsprezece segmente. Bilele vor cddea la
fiecare 5° pe tot parcursul lor de 180°, adicd vor fi un numadr de 18+18 bile care vor mentine
miscarea de rotatie a intregului motor. Trebuie mentionat in acest caz conditiile de echilibru asa
cum sunt tratate In fizica: Un punct material, un corp, un sistem de puncte sau un sistem de
corpuri (cazul nostru), este in echilibru atunci cind are acceleratie, deci este in repaus sau
are o miscare rectilinie si uniforma. Se considera ci sistemul este fira legituri, adicd liber
atunci cind, daca nu ar fi in echilibru, ar putea lua orice miscare in orice directie.

De asemenea se poate spune cand punctele materiale sunt reunite intre ele prin forte interioare
(date sau de legéturd), aceste forte interioare sunt egale, de aceiagi directie $i de sens contrarii,

astfel cd nu intervin in calculul, nici al proiectiunilor, nici al momentelor, deoarece efectul lor
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fatd de exterior este NUL. Aici intrd in calcul si frecérile rotiilor dintate, a rulmentiilor care va
diminua aceasti fortd.

Echilibrul in cazul nostru a bilelor intre roata cu cupe inferioari gi cea superioara adici bilele 6-
7-8 51 9 si bilele 12-13-14 si | se constatd cd sunt in echilibru stabil chiar dacd bilele se miscd ,se
rotesc, cu rotiile cu cupe, ele riméan tot in echilibru fatd de centrul constructiei(X-Y si A-B) ele
nu intrd in calcul. Constatim cd avem un echilibru labil( nestabil) , deoarece corpurile ( bilele)
sunt deranjate din pozitia de echilibru de forte oricat de mici iar forta centrului de greutate este
mai Tnaltd deci avem un echilibru Tn migcare.

Calculul acestui motor, se face In mésurd de méirimea bilei adicd diametrul §i greutatea. Se pot
folosi bile de la cele mai mici pana la bile foarte mari si grele. S-a costatat ¢ un motor cu
diametrul acceptabil si functional este de forma unui hexagon adicd se imparte la sase, dacd il
facem octogonal devine cu un diametru mult mai mare, iar scopul nostru este s 1l avem mai mic
si vom avea mai multe bile.Calculul la acest motor se face incepind cu roata motoare,centrala
Fig. 1-20 cea conducitoare ce va seména cu un pinion de la bicicletd. Se va afla diametrul
primitiv prima data, de aici se fac toate calculele pentru bratul de apésare al parghiei adica
mdrimea bratului(lungimea) care va ridica cele opt bile i va da impulsul de rotatie a intregului
ansamblu.

Ex: bile de otel de un kg greutatea si diametrul de 80 mm(0,080) m.

80x6=480 6-numarul de dinti ai rofi conducétoare

80+4=20 —ne da grosimea dintelui 20x6=120

480-+120=600

600+3,14~190 acesta diametrul primitiv

190+2=95 raza roti conducitoare, aceasta este de fapt rezistenta la brat R=0.095 metri. Aceasta
impreund cu rotiile dintate Fig. 1-19 reprezintd axul principal al motorului. Acest ansamblu este
pus in migcare de bratul fortei F ce reprezintd parghia unde avem totdeauna patru bile care prin
ciderea gravitationald di nastere unei miscéri de rotatie unde i se opune cele opt bile din circuitul
de rezistentd R prin intermediul rotiilor cu cupe(inferioara Fig 1-10 si superioara Fig 1-3),ce sunt
angrenate de rotiile dintate Fig 1-5-12 si in felul acesta bilele se vor ridica de unde vor avea o
cddere gravitationald si implicit va da o migcare de rotatie a intregului ansamblu. Pentru aceasta
se va calcula lungimea bratului fortei F {indnd cont c& sunt opt bile; 8x95=760 mm. Aceasti cotd

va fi din diametrul primitiv al ro{i conducétoare pana in diametrul primitiv al orbitei exterioare.
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Ca sd afldm diametrul motorului trebuie s mai addugdm un diametru al bilei ;760+80 plus o
distantd pand la exteriorul motorului unde va lucra ghidajul bilelor spre roata inferioara cu cupe;
760-+80=840 mm;840x2=1680 in total aproximativ 1700(1,7 metri). Acesta va fi diametrul
motorului folosind bile de otel $80 mm si 1kg. Trebuie mentionat ci rotile dintate sunt comune
pentru toate segmentele atét cele din stinga cat si cele din dreapta ce formeazi doud module. Dar
existd cazul cand ele vor fi despartite adicd cele doud module nu vor mai fi pe axul comun.
Atunci cind vrem sd avem un motor ce va produce viteze mai mari prin intermediul unei cuti de
vitezd speciala ce foloseste viteza perifericd a unor discuri speciale cu dinti, montate la capetele
axului la cele doud module Fig. 5 si Fig. 8 ce vor folosi rotile dintate separat fiecare modul Fig.
5.
In acest caz modulul din stAnga fati de modulul din dreapta va fi decalat cu 5° Fig. 2 si Fig. 5-a si
b, si in felul acesta bilele din motor vor cddea la fiecare 5°. Cand se folosesc bile mici decalarea
aceasta se va face ca in Fig. 14 cu pand iar la bilele mari axul Fig. 2, decalarea se va face prin
butuc care va avea 36 caneluri ce face decalarea segmentelor la 10°,una fata de alta. Dacé vream
sd avem putere mai mare aceste motoare pot lucra si in vid, forméandu-gi vidul singure doar prin
functionare scotdnd aerul din interiorul motorului i blocand aerul din afard, din exterior cu niste
supape fati de presiunea atmosferica care va fi mai mare fata de interiorul motorului.

Bilele vor fi fabricate din materiale mai grele cum sunt:
Otel - 8,03 dm®
Plumb Pb — 11,34 dm®
Bronz — 8,8-8,9 dm?®
Alami turnati — 8,4-8,7 dm®
Alte materiale mai scumpe. Materiale ca Pb vor fi inchise in carcasd de otel Fig. 13.

In calcul va intra forta F si greutatea bilei ca si ne dea miscarea de rotatie Mr=Dxa;
MR=766X lkg si ne da kilogram metru. Dar acesti forti o dd numai un segment si aici avem 12
segmenti. Dupé ce calculdm o putem transforma n J §i apoi in N si de aici vor pleca toate
calculele pe care vrem sa le aflam.

Fig. 1 Schema unui segment al modulului

Fig. 2 Schema modulului cu cele 12 roti conducitoare si cuplarea lor la axul principal

Fig. 3 Schema segmentilor deviati cu 10° si totalul bilelor ce vor lucra in continuu
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Fig. 4 Schema rotilor cu cupe inferioare $i superioare antrenate de roate conducitoare si
echilibrul lor

Fig. 5 Schema motorului cu cele doud module separate ce antreneazd axul motorului pentru
diferite trepte de turatie

Fig. 5-a Axul modulului stanga $i canalul de pana pe centru

Fig. 5-b Axul modulului pe dreapta cu canalul de pané deviat fatd de centru cu 5°

Fig. 5-¢ Schema cu manivela ce schimbd viteza perifericd

Fig. 5-d Schema schimbdtorului de viteza ce poate fi montat pe corpul motorului in pozitia
dorita

Fig. 6 Schema centuri pe care vor fi montate cupele

Fig. 7 Schema unei cupe cu conturul ei

Fig. 7-a Indoirea unei cupe dupi profilul centurii

Fig. 8 Discul cu dinti pentru schimbarea vitezelor

Fig. 8-a Pinionul ce lucreaza pe disc

Fig. 8-b Dintele de pe disc

Fig. 8-c Corpul schimbatorului de viteza periferic

Fig. 8-d Axul cu pinionul incadrat intre doud arcuri

Fig. 9 Corpul motorului incadrat de cele doud module ce stau spate in spate si avand acelasi
sens de rotatie

Fig. 10 Figura pinionului principal(central) al motorului

Fig. 10-b Axul pinionului principal

Fig. 11 Protectia bilelor cu sectiune rotundd

Fig. 11-a Protectia bilelor cu sectiune latd

Fig. 12 Jgheabul pentru directionarea bilelor superior

Fig. 13 Cum se construiesc bilele din materiale grele Pb intr-o carcasi din tabla de otel

Fig. 14 Figura rotilor cu cupe si butucul lor pe care sunt montate 1+6 canalul de pani deviat la
10°

Fig. 15 Aspectul motorului exterior

Descrierea desenelor. Fig. 1 ne aratd un segment al motorului complet cu toate elementele ce il

compun.Motorul este format din 6+6 segmente care vor forma ce doud module, unul stinga si
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celilat dreapta, montate spate in spate si avand acelasi sens de rotatie. Intr-un unghi de 60° avem
6 segmente ce sunt decalate unul fatd de altul la 10° la ambele module. Modulele la randul lor
sunt decalate unul fatd de altul la 5°. Fig. 5a si b ceea ce face ca bilele sd cadi alternativ céte o
bild la 5° asa cum se vede in Fig. 3 adicd intr-un unghi de lucru de 180° vor cddea alternativ 18
+18 bile ce vor asigura prin cdderea lor rotatia continud. Aceasta rotatie este asiguratd de
mdrimea bilelor(greutatea lor). Exemplu: dacd bilele au 1 kg, o s& avem in migcare 18+18=36 kg.

Mirimea motorului este datd de F adica péarghia care o avem F=8R de unde R cuprinde cele 8
bile care trebuiesc ridicate sus pentru a permite continuitatea rotatiei. Acest brat poate fi §i mai
mare aga cum se vede 7-8-9 sau 10, dar aici o bild ridicd cele 8 bile (bilal) dar avem 3 bile la
parghie deci ridicarea celor 8 bile este asiguratd aici (1-2-3) unde intrd si frecarile atat la rotile
dintate cat si la rulmenti.

Fig. 1-1 ne arati exteriorul motorului adici orbita exterioard si conform Fig. 6 vedem cum se
constuieste Indoind o fasie de tabla dupd care se va rula forménd un cerc(centurd) in interiorul
céruia se vor monta cupele Fig. 1-2 si Fig. 7 prin indoirea la raza cercului a centuri Fig. 7-a.
Fixarea lor se va face conform giurilor tehnologice ce se gisesc pe centurd cat si pe cupe. Prin
cele 4 gauri laterale Fig. 1-17 ale cupei se vor monta una fatd de alta la 10° prin suruburi si bucsi
distantiere Fig. 1-23-26. Fig. 1-3 si 4 arati roata superioara si inferioard cu cupele ce vor
transporta bilele sus. Ele vor fi miscate de rotiile dintate care sunt cuplate Fig. 1-5-6 roata
intermediard pentru schimbarea sensului de rotatie si roata conducdtoare Fig. 1-20. Roata
inferioard Fig. 1-10 este cuplatd la roata dintatd Fig, 1-12 care vine cuplatd la roata dintata
conducitoare Fig. 1-11. Cele doud roti cu cupe au butucul la fel 7si 4 Fig. 14 unde se vede
decalajul dintre ele 1+6 ca sd corespundé cu cupele din orbita exterioara Fig.1-1 si 2 si roata
conducitoare Fig.1-19 cu cele 6 giuri prin care se fixeazd capacul Fig. 1-22. Toate acestea
trebuie sa fie in linie ca in desenul Fig. 1, sé corespundd unghiului fatd de roata conducétoare
Fig. 1-20. Asa vor corespunde toate celelalte segmente de la 1+6. Daci bilele in migcarea lor s-ar
putea sd iasd din cupe vor fi oprite de ghidajele Fig. 1-8-15 si 16 si construirea lor le gisim la
Fig. 11-a unde aratd cum pot fi confectionate din material lung sau lat.

Pinionul principal Fig.20 poate fi confectionat in functie de mérimea bilei. Cénd bilele sunt mai
mici pot arta asa Fig. 1 sectiunea A-B sau cind sunt bile mari ca in Fig, 10. Pinioanele de la
fiecare segment trebuiesc decalate unul fata de celdlalt la 10° Fig. 14, 1a bilele mici prin canalul

de pani si la bilele mari prin 36 caneluri. Materialele pot fi diferite. Dinti pot fi cu varful ascutit
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sau cu varfurile rotunjite si s nu impiedice bilele cand sunt preluate de la pinionul conducétor de
roata cu cupe superioard. Gaurile Fig.1-17 sunt céte 4 la fiecare cupa la distanta de 10° fatd de
centrul 0 si prin ele se vor imperechea cele 6 segmente la o direnta de unghi de 10° cu suruburi si
bucsi si distantiere. Cele 3 opritoare conducatoare Fig.1 13-21 5i 9 se vor construi ca in desen
dar grosimea lor va fi diferitd in functie de marimea bilelor intrucét lucreazi prin interiorul
cupelor. Fig.1 13-21 pot fi construite din teava si se vor fixa la fiecare segment trecand prin nigte
prezoane cu un cap fixat in blocul motor Fig.1-24 prin bucse distantiere se vor stringe la cap cu o
piulita. In acest fel se va monta si Fig.1 8-15 si 16 pentru fiecare segment in parte. Rotiile dintate
Fig.1 5-6 si 18 vor fi pentru roata cu cupe superioara iar rofile dintate Fig.1 11 si 12 pentru roata
cu cupe inferioard. Fig.1-20 constructia lui se géseste 1a Fig.2 cu toate componentele rotii
conduciétoare decalate la 10° gi cuplrea lor la axul principal al motorului a celor doud module
stinga si dreapta de la 1+6 decalate prin canalul de pand Fig.2a si b la diferentd de 5° la un cap
fatd de celalalt, Fig.5a si b de la axul principal comun pentru cele doud module. Se vad cele doud
axe de la rotiile cu cupe inferior §i superior. Trebuie precizat ci ele sunt pe aceiasi linie cu axul
principal A-B, deci sunt in echilibru In migcare ce le face s nu se ia in calcul. Fig.2 ne aratd cum
sunt montate cele doud module la axul principal si se face cu piulite, aratd cum sunt montate cele
doud module la axul principal. Penele de la capetele axului principal sunt deviate cu 5° pentru ca
bilele s& cada la fiecare 5°. Cele sase segmente pot fi antrenate pe pand la bilele mici §i cu 36
caneluri la bilele mari. Se vede angrenajul de la pinionul principal( conducitor) la cele doud roti
cu cupe inferioare §i superioare. )

Fig.3 ne aratd decalajul la 10° a celor sase segmente de pe orbita exterioara si bilele in cadere pe
cele sase segemente la un unghi de 180° a celor 18 bile ce asigurd rotatia continud.

Fig.4 ne aratd cum sunt in echilibru cele dou roti cu cupe fata de axa A-B si X-Y.

Fig.5 ne aratd motorul atunci cand vrem sd avem o turatie mai mare §i reglabild in functie de
sarcind. Cele doud module sunt separate i au fiecare cte un disc cu dinfi concentrici pe suprafata
lor Fig.8. Acesti dinti sunt cu sectiune rotunda ca in Fig.8-b la care se pistreazi distanta intre
randuri si pasul ca pinionul in Fig.8-a si d aga cum araté in desen care va lucra intre cele doud
discuri ce va lua migcarea si prin axul lui sd transmitd o migcare de rotatie mare in functie de
numarul de dinti prin care este antrenat. Cele doud discuri trebuie sa aibd o miscare de rotatie
contrarie, ca pinionul si fie antrenat de cele doud module pentru ai da puterea necesard.Pinionul

Fig. 8-d arati asa ca in figurd i se ajusteaza ca sd poatd intra intre dinti usor si si iasd la fel in

e
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timpul rotatiei. El se afld intre doud arcuri ca sé aibi intrarea §i iesirea usoara fird zgomot gi
uzurd mare. Gaura pinionului este patratd ca sd poatd fi antrenat axul. Axul este pe rulmenti si se
poate deplasa in interiorul discurilor in sus §i in jos cu ajutorul unui méner in locagul care se
poate bloca Fig. 5-¢. Tot acest mecanism se giseste intr-un corp Fig. 5-d si se poate amplasa pe
corpul motorului In orice pozitie vrem si ne este necesar ca sd antreneze altceva la o vitezd mai
mare. Réndurile de dinti se contruiesc in functie de sarcina pe care o va Intdmpina i méirimea
discurilor de asemenea viteza pe care sd o obtinem. Migcarea pinionului poate fi automatizata
pentru a mentine o turatie in functie de sarcina.

Fig. 6 ne aratd cum construim centura exterioard, cum avem o bandé de tabld, cum o indoim si
cum o ruldm ca s3 obtinem un cerc (centurd).Pana la rulare se dau giurile tehnologice n care se
vor fixa cupele Fig. 7-a, cupe care vor avea si ele giurile tehnologice si acestea se vor indoi ca in
desen in forma de U i se vor indoi apoi la raza ce va corespunde cu centura. Acestea se vor fixa
cu sudurd in functie de marimea lor. Cupele se vdd in desen cu nigte gauri ca sd ajute la indoire
fird a se deforma cupa. De asemenea gaurile ovale ce sunt la partile laterale , care vor fi protejate

ca sd nu producd zgomot cind bilele cad cu cauciuc prin vulcanizare.

Fig. 9 ne aratd motorul cu cele doud module si corpul lui In care gésesc rotiile dintate comune
pentru cele doud module care se Invart in acceasi directie.

Fig. 10 ne arati pinionul central conducitor ce este cuplat cu capacul motorului (parghia)Fig.
2.Poate avea varful dintelui rotund sau ascutit ca in Fig.1-20 in functie de grosimea lor i
marimea bilelor. Se poate cupla la axul motorului cu pani cénd bilele sunt mici si cu 36 caneluri
cind bilele sunt mari. El primeste rotatia de la centura exterioara (parghia) si axul central pe care
este montat.

Fig. 11 si a ne aratd cum poate fi construitd protectia bilelor de a nu scépa din lacasul lor de
functionare datoritd vitezei centrifuge.

Fig. 12 ne aratd un jgheab pentru bile atunci cind bilele se transfera din centura exterioari la
roata inferioard cu cupe Fig.1-13 si cand iese din roata cu cupe superioard i intrd in centura
exterioard cu cupe. Deviatorul intermediar Fig. 1-9 unde se vede opritorul ce dirijeaza de pe o
roatd pe alta si el lucreazd In interorul roti cu cupe inferioare. Marimea §i grosimea se face in

functie de mirimea bilelor.

Jgheburile se pot construi din teava cu forma din desen.

{7
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Fig. 13 ne aratd cum se construiesc bilele mari intr-o carcasé de otel din doud calote 1n interior
Pb si apoi se sudeazi pe masini de suduri prin rezistentd, aratd cum se construiesc bilele mari
intr-o carcasi de otel din doud calote in interior Pb si apoi se sudeazi pe magini de sudura prin
rezistenta.

Fig. 14 ne aratd cum sunt construite cele doud roti cu cupe inferioare §i superioare,cum arati
canalul de pand deviat la 10° ,unul fatd de celalalt si butucul Fig. 14-a si canalul de pani interior
prinderea lor cu suruburi a partilor laterale in care se ageazi bilele. Tot la aceste parti laterale se
pot vulcaniza la cupe dacé se produc zgomote la fel ca la centura exterioara.

Fig. 15 ne aratd aspectul exterior al motorului.
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Revendicdri

1.Motorul gravitational cu bile este un motor care se caracterizeaza prin aceia ca respectd toate
legiile fizici si le aplicd conform situatiei de a da o migcare de rotatie continud cu o putere
necesard 1n functie de madrimea bilelor si a greutdti lor si cel mai important, lungimea bratului
pérghiei care da puterea Fig.1 7-8-9-10. Parghia aratd cd o bild poate ridica opt bile dar In circuit
sunt trei bile 1-2 gi 3 si acestea asigurd ridicarea bilelor, frecarilor de la rotile dintate si a
rulmentilor. Acest motor odata pornit se poate opri numai cu infranare. Fig.1 demonstreaza cum
este construit un segment, motorul avind 12 segmenti grupati in doud module. Un segment are o
centurd exterioara( orbita exterioard) ce are montate pe ea la interior sase cupe in care bilele cad
si produce o migcare de rotatie gravitationald care printr-un brat(capacul) transmite axului
principal aceastd miscare de rotatie Fig.1 -20. Pinionul conducétor central Fig.1-20 si Fig.10 prin
capacul Fig.1-22 formeazi parghia intre centura exterioara Fig.1-1 si pinionul central care prin
cdderea bilelor formeaza bratul ce duce la miscarea de rotatie fatd de punctul 0, in care forta F
,greutatea bilei si parghia este bratul

Mzr= D xa ne da forta de miscare . Pentru a mentine migcarea de rotatie bilele trebuie sa ajunga
sus(cele 14 bile) iar aceasta se realizeaza cu cele doud roti cu cupe Fig.1-3-4 care preiau bilele de
jos si prin deviatorul Fig.1-13 le introduce in roata inferioard cu cupe, le duce la pinionul
principal(pinionul motor) si de aici roata cu cupe superioara le preia si le duce sus prin jgheabul
Fig.1-21 le introduce 1n cupa orbitei exterioare de unde acestea vor forta prin greutatea lor si
coboare producand migcarea de rotatie.Cele doua roti cu cupe se gasesc intr-un echilibru in
migcare. Bilele in migcarea lor centrifugala sunt protejate sd nu iasa din cupe de nigte bare de
protectic Fig.8-15 si 16.

2.Modulele se carcterizeazi prin aceea ca sunt formate din sase segmente stdnga si dreapta Fig.1
si Fig.9. Ele sunt pe aceasi axd A-B dar sunt deviate fiecare fatd de cealaltd cu 10° iar cele doud
module sunt deviate la 5° Fig.2,Fig.3 si Fig.5. Modulele sunt deviate si se gisesc in

Fig.14 segmentele sunt pe aceiagi linie A-B,sunt in acelasi unghi cu celelalte elemente care
produc migcarea de rotatie. Toate cele 14 bile(14x12=168) trebuie sa producd miscarea fard si se
blocheze in cursul lor. La fiecare modul segmentele cad la 10° iar cele doud module pe axa lor
sunt deviate la 5° Fig.2-a-b si Fig.5-a-b. Plasamentul celor doud module 1+6 sunt deviate pe axa

lor pand la 10° prin pana sau 36 caneluri la bilele mari.

10
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3.Construirea unui motor cu viteze mari se caracterizeaza prin aceea ca se vor separa cele doud
module si pe axul fiecdruia se monteaza la capetele din corpul motorului cate un disc cu dinti
periferici Fig.5 si Fig.8. Intre cele doua discuri care au sensul de rotatie diferit lucreazi un pinion
special ce preia turatie periferica Fig.8-a-b-c-d care va avea o turatie mai mare §i printr-o
manevra se poate trece dintr-o treapta pe alta Fig.5c si d si Fig.8¢ si d In functie de turatia pe care
o dorim atunci cdnd vrem sd menginem o anumita turatie in functie de sarcina pe care o
intdmpind. Aceastd schimbare de trepte se poate face manual Fig.5¢-d sau automat daca dorim in
functie de intrebuintarea lui.

4.Pentru motoarele mari se carcterizeaza prin aceea ca la puteri mari se cer si bile mari care nu se
gisesc de accea trebuiesc construite. In Fig.13 se arati daca vrem bile mari si grele din Pb de
exmplu, se toarna bila din Pb intr-o forma adecvata ca in desen dupa care se construiesc doud
calote din tabla de otel , una din ele are dinti pe margine ca in desen. Cele doua calote cu bila la
interior se sudeaza pe o magind de sudat cu rezistenta dupa care se ajusteaza corect ca bila sa
poata lucra prin rostogolire foarte usor.

Putem avea bile de marimi diferite foarte usor. Bilele vor avea o rezistenta in timp indelungat

fara sa se deterioreze.

11
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