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49 MOTOR ELECTRIC CU ROTOR FLEXIBIL

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un motor electric cu rotor flexibil,
destinat conversiei electromecanice a energiei. Motorul
electric conform inventiei este alcatuit dintr-un rotor
flexibil (1), in forma de pahar, realizat din material fero-
magnetic subtire, fixat pe un ax (2) prin intermediul unei
piese cilindrice (3), si un stator dublu, format din trei
perechide poli(5a-5a', 5b-5b', 5¢-5¢') dispuse dupa un
traseu circular, in mod echidistant, la o extremitate a
rotorului flexibil (1), si alte trei perechi de poli (5d-5d’,
5e-5e', 5f-5f') dispuse Tn aceeasi maniera la extre-
mitatea opusa a rotorului flexibil, motorul functionand
autonom prin utilizarea unor baterii de stocare (7) fixate
pe suprafata interioard a carcasei de motor si incércate
de o sursa fotovoltaica (6) in timpul zilei, care alimen-
teaza infasurarile inseriate ale perechilor de poli prin
inchiderea succesiva a unor contacte (k1, k2, k3) cu
ajutorul unui automat programabil (AP).
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Motor electric cu rotor flexibil

Inventia se referd la un motor electric destinat conversiei electromecanice a energiei
realizat pe principiul motorului electric cu rotor flexibil de joasa viteza.

In scopul conversiei electromecanice a energiei este cunoscuta o solutie (Motor solar —
Brevet de inventie RO123265B1) bazata pe varianta motorului electric cu rotor rulant in
forma de cilindru feromagnetic flexibil care este activat de un numir par de electromagneti
comandati prin intermediul unui traductor de pozitie solaro-optic si care prezintd dezavantajul
unui cuplu electromagnetic redus si imposibilitatea functiondrii in orice pozitie datorita
pozitiei sursei fotovoltaice in structura motorului.

Problema tehnicd pe care o rezolvd inventia constd in cresterea cuplului
electromagnetic produs de motor si posibilitatea acestuia de a functiona amplasat in orice
pozitie.

Motorul electric, conform inventiei, elimind dezavantajele mentionate, prin aceea ca
statorul este dublu si constituit din 6 perechi de poli statorici distribuiti in mod egal la cele
doud extremitdfi ale rotorului flexibil, in forma de pahar. Perechile de poli statorici
" pozitionate la cele doud extremitati ale rotorului flexibil sunt inseriate si alimentate de la o
sursi fotovoltaica. In functionare, sunt activate ambele zone statorice prin alimentarea
succesiva a perechilor de poli omoloage utilizind un automat programabil astfel incat si se
obtind un cAmp magnetic invartitor necesar deformarii rotorului flexibil.

Motorul electric, conform inventiei, prezintd urmatoarele avantaje:

- dezvoltd un cuplu electromagnetic mai mare decat cel dezvoltat de solutiile anterioare;
- functionare in orice pozitie de lucru;
- simplitate constructiva.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legétura cu fig.1, 2, 3 si 4

care reprezintd, dupad cum urmeaza:

- fig. 1 — sectiune longitudinala;

- fig. 2 — sectiune transversala;

- fig. 3 — explicativi la principiul de functionare;

- fig. 4 — schema electrica de functionare a motorului.

Motorul electric, conform inventiei (Fig.1 si Fig.2), este alc&tuit dintr-un rotor flexibil
in forma de pahar 1, realizat din material feromagnetic subfire, fixat pe un ax 2 prin
intermediul unei piese cilindrice 3. Pentru realizarea conversiei electromecanice, axul 2 este

montat in doud lagire de rostogolire 4 si 4’ fixate central in scuturile laterale ale motorului 9
si9.
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Statorul dublu este format din 3 perechi de poli Sa—Sa’, Sb—Sb’ si S¢—S¢’ dispuse dupd
un traseu circular, in mod echidistant, la o extremitate a rotorului 1 si alte 3 perechi de poli
5d-5d’, 5e—Se’ si Sf—5f" dispuse in aceeasi manierd la extremitatea opusé a rotorului flexibil.
Perechile de poli statorici sunt fixate de carcasa motorului. Fiecare pereche de poli statorici
este constituitid din infisurari inseriate si alimentate de la o sursd fotovoltaicd 6 constituitd din
mai multe celule fotovoltaice dispuse pe suprafata exterioard a motorului. Motorul este
prevazut cu posibilitatea de a functiona autonom prin utilizarea unor baterii de stocare 7 fixate
pe suprafata interioara a carcasei motorului si incarcate de sursa fotovoltaica in timpul zilei.

Aparitia cAmpului magnetic invértitor in intrefierul motorului este justificatd prin
alimentarea perechilor de poli statorici prin inchiderea succesivi a contactelor k1, k2 si k3, cu
ajutorul unui automat programabil AP care, dupd o logicd prestabilita, realizeazi activarea
acestora in baza unui interval de timp prestabilit (Fig. 4).

in timpul functionarii, rotorul flexibil, se sprijind pe doud elemente cilindrice de
ghidare 8 si 8’ coaxiale cu rotorul si fixate de scuturile laterale 9 si 9° iar sub actiunea fortelor
electromagnetice radiale create de perechile omoloage de poli ale statorului dublu, se
deformeaza si capatid forma unei elipse.

Fortele radiale (F.) care deformeaza rotorul flexibil in momentul in care sunt activate
perechile omoloage de poli ale statorului dublu, sunt transformate datorita fortelor de frecare
(Fp) care apar in zona de contact element cilindric de ghidare - rotor flexibil, in forte
tangentiale (F;) care conduc la obtinerea unei miscari de rotatie intr-un sens, identic cu sensul
campului magnetic invartitor statoric (Fig. 3). Astfel, viteza unghiulara a rotorului depinde de
caracteristicile geometrice ale motorului si poate fi stabilita pe baza relatiei:
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unde, notatiile au urmatoarele semnificatii:
D este diametrul rotorului flexibil nedeformat;
D, este diametrul exterior al piesei de ghidare;
Q; este viteza unghiulara a cdmpului magnetic invartitor statoric.
Stabilirea valorilor diametrelor Dy si D, se face utilizand relatia:

Dr = Dg = 6max - 6min

Omax €ste maloarea maxima a intrefierului radial;
Omin €ste valoarea minimi a Intrefierului radial.

Motorul electric cu rotor flexibil conform inventiei poate fi reprodus cu aceleasi
caracteristici i performante ori de cite ori este necesar, fapt care constituie un argument in
vederea respectérii criteriului de aplicabilitate industriala.
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Revendicari

1. Motor electric cu rotor flexibil alcituit dintr-un rotor in forma de pahar (1), fixat pe un ax
(2) prin intermediul unei piese cilindrice (3) si un stator dublu, caracterizat prin aceea
cd este format din 3 perechi de poli (5a—5a’; Sb—Sb’; Sc-5¢’) dispuse dupa un traseu
circular, in mod echidistant, la o extremitate a rotorului flexibil (1) si alte 3 perechi de
poli (8d-5d’; Se—5e’; S£5f) dispuse 1n aceeasi manierd la extremitatea opusa a rotorului
flexibil; aparitia cAmpului magnetic invartitor in intrefierul motorului este realizatd prin
inchiderea succesiva a contactelor k1, k2 si k3, cu ajutorul unui automat programabil
(AP) care, dupd o logica prestabilita, realizeaza activarea acestora in baza unui interval de
timp prestabilit.

2. Motor electric cu rotor flexibil realizat conform revendicarii 1 caracterizat prin aceea
ci fiecare pereche de poli statorici constituitd din infasuréri Inseriate si alimentate de la o
sursd fotovoltaica (6) plasatd pe suprafata exterioard a motorului, acesta fiind prevazut
astfel cu posibilitatea de a functiona autonom prin utilizarea unor baterii de stocare (7)
fixate pe suprafata interioara a carcasei motorului si incircate de sursa fotovoltaici (6) in
timpul zilei.
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