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Inventia se refera la un dozator digital de ungere a
mecanismelor industriale. Dozatorul digital conform —_— 14 [[Extniare | e

inventiei este alcatuit dintr-o carcasa (1) metalica,
prevazuta cu un conector (2) de alimentare cu energie
electricd, un racord (3) de intrare a aerului comprimat
necesar functionarii, racordul (3) fiind prevazut, in
prelungirea lui, cu un racord tip Y (16), care asigura, pe
o ramificatie, controlul sistemului pneumatic printr-un
regulator (4) de presiune, prevazut cu un manometru
(5) si o electrovalva (8) montata la o iesire (13) de
dozare spre un aplicator de dozare situat in afara
carcasei (1), controlul si comanda dozarii lichidului fiind
asigurate pe cealalta ramificatie a racordului de tip Y
(16), prin intermediul unui generator de vacuum (6), la
care reglarea fortei de absorbtie este controlata de un
drosel de cale (7), iar reglajul presiunii se executa prin
rotirea regulatorului (4) de presiune la valoarea
specificatd pentru lichidul de dozat.
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Inventia se referd la un aparat care si realizeze controlul si comanda dozarii cu precizie a
unor cantitafi determinate de fluide vascoase (tip ulei, vaselind, adezivi) pentru ungere sau alte
scopuri in procesele de fabricatie sau exploatare. Aparatul este destinat cu precddere in
procesele de fabricatie, asamblare sau exploatare din industria electrotehnicd, automotive,
bunuri de larg consum.

DOZATOR DIGITAL

in scopul dozirii cu precizie a fluidelor vascoase sunt cunoscute solutii alternative folosite
in industrii sau servicii. Forma cea mai simpld de dozare este cea manuald, prin folosirea unei
pipete sau canetei de ungere. Prin folosirea pipetei sau canetei de ungere cantitatea dozatd nu
este constantd si practic volumul de fluid nu este controlabil in mod precis. Metodele moderne
de asigurare a dozdrii fluidelor, in special In procesele de ungere, folosesc dispozitive
automate de dozare. In general constructia acestor dispozitive se bazeazi pe dozarea fluidelor
cu precizie folosind regulatoare de debit cu control pneumatic si controlul ungerii / dozérii
prin senzori optici / capacitivi de detectie a fluidelor, sau folosirea unor electrovalve
controlate la actionare prin relee electronice. In constructia acestor dozatoare se folosesc de
reguld componente electrice si pneumatice de constructie speciala. Dezavantajul constd in
faptul cé produsele firmelor producétoare de dozatoare au costuri mari de intretinere, si nu
folosesc componente electrice §i pneumatice industriale existente deja pe piatad locald. Prin
urmare, repararea si intrefinerea acestor echipamente este dificild din cauza lipsei pieselor de
schimb, sau a timpului mare de asteptare pentru componente speciale de la firmele
producétoare. Astfel utilizatorul final preferd fie achizifia unui numar mai mare de aparate, cu
costuri suplimentare, fapt care limiteaza bugetul pentru alte proiecte aflate in dezvoltare, fie
foloseste piese improvizate pentru remedierea defectiunilor.

Se cunoaste inventia EP 0470900 care descrie lubrifierea ciclicdi a unui lant prin
intermediul a cel putin unui lubrifiant ciclic alimentat de o unitate de operare cu pompa si
motor. Printr-un distribuitor-dozator lubrificatorul poseda cel putin un aplicator mobil care
este menfinut departe de lant prin intermediul unui arc. Aplicatorul posedd un element de
activare care, printr-o linie de comanda contine o supapa de retinere si este conectat la iesirea
pompei. Dupa fiecare ciclu de lubrifiere, presiunea in conducta de comandéd este temporizata
relaxat de un sertar, astfel incat aplicatorul continud contact cu lanful pentru un interval
predeterminat dupa sfarsitul ciclului.

Se cunoaste inventia RO 123360 B1 care se referd la o instalatie cu autolubrifiere utilizata
pentru lubrifierea fusurilor supapelor sau droselelor fluture 1in cadrul centralelor
hidroelectrice. Conform inventiei, instalatia cuprinde o electropompa principald amplasata
intre un rezervor de lubrifiant si un distribuitor progresiv precum si un automat programabil
conectat atat la electropompa principald si la un indicator de nivel si niste senzori montati pe
valva sau bratelor clapetei de acceleratie.

Se cunoaste invenia WO 2015161258 A1 care descrie un sistem de lubrifiere care include
un rezervor de lubrifiant, o conducta de alimentare care conecteazi rezervorul cu unul sau mai
multe supape dispenser, un ventil de refinere si o pompd. Un control cste conectat functional
cu o pompa si cu valva de retur, controlul fiind configurat sa functioneze pompa si valva de
retur astfel incit o cantitate de lubrifiant in interiorul conductei de alimentare curge din
conducta de alimentare §i in rezervor cand o perioada de depozitare in conducta de alimentare
a cantitdfii de lubrifiant este mai mare pe o perioada estimatd a eficacitafii si a cantitafii dc
lubrifiant sau o portiune predeterminatd a perioadei estimate de eficacitatea lubrifiantului.
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Problema tehnici a inventiei constd in realizarea unui aparat care sd asigure controlul
si dozarea fluidelor de ungere a mecanismelor industriale folosind o constructie compacta,
portabild, cu o dispunere ergonomicd a elementelor de comandd si cu posibilitatea de
racordare rapidd si usoara a aparatului la sistemul general de ungere a mecanismelor.

Aparatul conform inventiei elimind dezavantajele de mai sus prin aceea ca este alcatuit
dintr-o cutie tip carcasa metalica, care include toate componentele dozatorului si care poate fi
alimentatd de la reteaua de alimentare cu curent electric printr-un conector de alimentare.
Pentru alimentarea cu aerul comprimat necesar functionarii, utilizeaza un racord de intrare
prevazut In prelungirea lui cu un racord tip “Y” care permite, pe o ramificatie, controlul
sistemului pneumatic printr-un regulator de presiune prevdzut cu un manometru $i 0
electrovalvd montatd la iesirea spre un aplicator de dozare situat in afard dozatorului digital.
Pentru a asigura controlul si comanda dozirii conform cerintelor utilizeazd pe cealalta
ramificatie un generator de vacuum la care reglarea fortei de absorbtie este controlatd de un
drosel de cale, reglajul presiunii executdndu-se rotind regulatorul de presiune la valoarea
specificatd pentru lichidul ce se doreste dozat.

Dozatorul digital conform inventiei, prezinta urmatoarele avantaje:
- Are o constructie care permite ca accesoriile necesare sd se poatd folosi de la aparatele
existente de pe piatd;
- Durata de dozare reglabila la precizie de sutime de secunda;
- Presiunea si vacuumul reglabile in functie de vascozitatea fluidul ce se doreste dozat;
- Contorizarea numirului de dozari;
- Optiune de dozare manuala sau automata (cu sau fard controlul temporizarii).

Se aratd in continuare, un exemplu de realizare a inventiei in legatura cu figurile care
reprezinta;
- Fig. 1 — Cutia dozatorului vedere fata
- Fig. 2 — Cutia dozatorului vedere spate
- Fig. 3 — Vedere a unui montaj in carcasa
- Fig. 4 — Schema pneumatica
- Fig. 5 — Schema electrica
- Fig. 6 — Schema bloc

Dozatorul digital conform inventiei este alcatuit dintr-o cutie 1 (Fig. 1, 2 si Fig. 3) tip
carcasa metalicd care include toate componentele dozatorului si care poate fi alimentata de la
reteaua electricad printr-un conector de alimentare 2. Alimentarea cu aerul comprimat necesar
functionarii, la valori ale presiunii intre 1 si 6 bari, se face printr-un racord de intrare 3
prevéazut in prelungirea lui cu un racord tip “Y” 16 (Fig. 3). Alimentarea cu aer comprimat
este controlatd printr-un regulator de presiune 4 (Fig.1, 3, 4 si Fig.6) prevazut cu un
manometru 5. Pentru controlul fluidelor care curg (ulei, vaselind, adeziv, alte lichide),
aparatul este prevdzut cu un generator de vacuum 6 aflat in interior, la care reglarea fortei de
absorbtie este controlatd de un drosel de cale 7. Reglajul presiunii se executd rotind
regulatorul de presiune 4 la valoarea specificatd pentru lichidul ce se doreste dozat. O
electrovalva 8 este montaté pe ramificatia de iesire, spre dozare, care se face printr-un element
de dozare de tip aplicator situat in afard aparatului dozator digital. Timpul de actionare al
electrovalvei 8 este controlat de un releu electronic de temporizare 9 (Fig. 1, 3, 5 si Fig.6) care
contine §i un numdritor ce contorizeazd numadrul de actiondri. Actionarea dozarii se face
utilizdnd o pedala electrica de picior, buton sau microintrerupator 10 (Fig. 5 si Fig. 6) la
intrarea in aparat printr-un soclu 11 (Fig. 2, 3, 5 si Fig. 6) de tip XLR cu 3 pini.
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In cazul in care sunt dozate fluide care au véscozitate apropiati de cea a apei, acestea
se pot mentine in suspensie verticald, regland debitul de aer ce intrd in generatorul de vacuum
6 cu ajutorul droselului de cale 7. Generatorul de vacuum 6 are rolul de a mentine lichidele in
suspensie (asteptare). In regim de repaus lichidele sunt mentinute in suspensie prin
compensarea fortei de gravitatie din recipiente cu dozarea orientatd in jos, cu presiunea
negativa de la generatorul de vacuum 6, rezultand astfel un echilibru de fortd intre gravitatie si
vacuum. La actionarea pedalei, butonului sau microintrerupatorului electric, electrovalva 8
deconecteaza circuitul de vacuum si introduce presiunea reglata prin regulatorul de presiune 4
in recipientul contindnd lichidul de dozat. Oprirea electrovalvei 8 duce la alimentarea
circuitului de vacuum care genereazd depresiune in recipientul cu lichidul de dozat. Toate
componentele pneumatice sunt prevazute cu racorduri rapide (cu anclansare la Impingerea
furtunului). Dozatorul este prevazut cu un record iesire pentru dozare 13 cu acces la
aplicatorul de ungere si o iesire de exhaustare 14.

Alimentarea cu energie electrica se face de la refeaua electricd cu tensiune intre 85 si
264 Vac printr-un conector de alimentare 2, protejat cu niste sigurante F1 si F2 de 1.25 A
(Fig. 5). Prin intrerupatorul bipolar al conectorului 2 se alimenteazda o sursa de curent
continuu de 24 Vdc. Sursd alimenteazd un releu 9 cu numarétor / temporizator electronic al
cirui contact la iesire este inseriat cu bobind electrovalvei pneumatice 8. Aparatul este
controlat printr-un comutator 12 avand 3 stari de functionare:
Pozitia 0 — Blocat, dozatorul este alimentat, dar este Intrerupt circuitul electric dintre pedala
de picior/buton sau microintrerupator si electrovalva astfel incdt nu poate fi declansat
accidental;
Pozitia 1 — Actionare prin temporizare, caz in care se foloseste actionarea cu temporizare.
Electrovalva 8 este activatd la acfionarea microintrerupatorului / pedalei electrice si se opreste
la declangarea temporizatorului la un interval de timp setat de utilizator. Temporizarea se
poate regla in pas de 0.01s ceea ce oferd precizie ridicata;
Pozitia 2 — Actionare fard temporizare sau acfionare directd, care deconecteazd bobina
electrovalvel 8 de la temporizator si permite acfionarea directd a electrovalvei 8. Astfel se
poate obtine o acfionare continud atata timp cat este apdsat un intrerupétor 10 (sau pedala de
picior).

in tabelul 1 sunt date componentele pneumatice si electrice uzuale care servesc la
alcatuirea dozatorului digital si care sunt disponibile pe piatd astfel incat dozatorul poate fi
construit exclusiv din aceste tipuri de componente §i mai ales permite depanari rapide §i putin
costisitoare, ceea ce nu este cazul sistemelor de dozatoare oferite de marea majoritate a
firmelor constructoare, care utilizeazd mai multe componente speciale facand utilizatorul
dependent de firma si cu costuri si durate de interventie considerabile.
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Tabelul 1 - Lista de componente pneumatice si electrice:

Numar Simbol Poza Explicatii
L N PE .
9 I { Conector alimentare AC
W )1 (soclu tata)
3 4> Racord de trecere @6-06
4 3< 2 Regulator presiune
..__1.._<_.|
5 @ Manometru
6 | Generator de vacuum
—Dr— (360mmHg)
|
7 Drosel de cale
|
;'/
8 - ~ Electroventil
H
=
9 w 3 e Contor si temporizator
l : l = I T (DC 24\/)
' I: , n ! Pedala de picior /
10 : : Buton /
e ! Microintrerupator
11 X Ii 12 I3 : Soclu XLR mama cu 3 pini
;_ __________ : pentru montare pe panou
12 Intrerupator bipolar DPDT cu
pozitie intermediara
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13 45 Racord de trecere $6-@6
14 ¢ Racord de trecere 96-¢6
A;zs"; Alimentator pulsatoriu 36W
15 P Intrare 85+264VAC
L lesire 24VDC
16 Racord Tip Y @6
]'_II ﬁr“— ﬁ Siguranta fuzibila
]l || ﬁ: - % Siguranta fuzibila
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REVENDICARI

1. Dozator digital de ungere a mecanismelor industriale folosind o constructie
compactd, portabila, cu o dispunere ergonomicé a elementelor de comanda si cu posibilitatea
de racordare rapida si usoard a aparatului la echipamente standardizate de ungere (seringi,
rezervoare, alte recipiente) alcatuit dintr-o cutie (1) tip carcasa metalicd care include toate
componentele dozatorului si care poate fi alimentatd de la refeaua electricd de la 85 la 264
Vac printr-un conector de alimentare (2) si care pentru alimentarea cu aerul comprimat
necesar functionarii utilizeaza un racord de intrare (3) prevazut in prelungirea lui cu un racord
tip “Y” (16) care permite pe o ramificatie controlul sistemului pneumatic printr-un regulator
de presiune (4) prevdzut cu un manometru (5) si o electrovalva (8) montatd la o iesire de
dozare (13) spre un aplicator de dozare situat in afara zisei cutii (1) a dozatorului digital
caracterizat prin aceea ci pentru a asigura controlul si comanda dozarii conform cerintelor
utilizeaza pe cealaltd ramificajie un generator de vacuum (6), la care reglarea fortei de
absorbtie este controlatd de un drosel de cale (7), reglajul presiunii executdndu-se rotind
numitul regulatorul de presiune (4) la valoarea specificata pentru lichidul ce se doreste dozat.

2. Dozator digital conform revendicdrii 1 caracterizat prin aceea ca timpul de
actionare al numitei electrovalve (8) este controlat de un releu electronic de temporizare (9)
care contine si un numarator ce contorizeazd numarul de actionari.

3. Dozator digital conform revendicdrii 1 caracterizat prin aceea ca actionarea
dozirii se face utilizand o pedala electrica de picior, buton sau microintrerupator (10) situat la
intrarea in aparat printr-un soclu (11) de tip XLR cu 3 pini.

4. Dozator digital conform revendicérii 1 caracterizat prin aceea ca utilizeaza Intr-un
montaj compact in numita cutie (1) numai componente electrice $i pneumatice uzuale,
disponibile pe piatd, intr-un aranjament ergonomic $i usor transportabil ce permite cuplarea si
decuplarea rapida si facila a numitei cutii (1) a dozatorului la diverse sisteme de ungere a
mecanismelor prevédzute cu diferite tipuri de aplicatoare.

S. Dozator digital conform revendicarii 1 caracterizat prin aceea ci are 3 moduri de
lucru controlate printr-un comutator (12) avand 3 stari de funcfionare care sunt blocat,
actionat prin temporizare si actionat fara temporizare.
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Fig. 1

Fig. 2
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