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Invenţia se referă la un sistem de monitorizare antieroare destinat aplicării pe diverse1

scule manuale utilizate pe liniile de fabricaţie.
Se cunoaşte un sistem de monitorizare a echipamentelor electrotehnice de înaltă3

tensiune, ce include un bloc pentru prelucrarea, colectarea şi stocarea datelor, bloc pentru
recepţia informaţiilor informaţiilor senzorilor şi/sau dispozitivelor primare şi/sau reţelelor de5

informaţii, bloc pentru calculul modelelor matematice, bloc pentru vizualizarea parametrilor
care caracterizează starea echipamentelor electrotehnice de înaltă tensiune şi blocul pentru7

notificarea personalului de serviciu în starea echipamentelor electrotehnice de înaltă
tensiune.9

Scopul invenţiei este acela de a creşte siguranţa în ceea ce priveşte realizarea unei
operaţii sau a unui număr prestabilit de operaţii cu ajutorul sculelor manuale utilizate pe liniile11

de fabricaţie, înlăturând astfel dezavantajul de a lăsa la latitudinea operatorului uman decizia
privind realizarea sau nu a operaţiei sau a numărului prestabilit de operaţii cu ajutorul unei13

scule manuale.
Problema pe care o rezolvă invenţia este aceea a incertitudinii realizării unui număr15

prestabilit de operaţii cu ajutorul unei scule manuale.
Invenţia se referă la un sistem de monitorizare antieroare destinat aplicării pe diverse17

scule manuale utilizate pe liniile de fabricaţie. Invenţia este prezentată în două variante
constructive.19

Sistemul conform invenţiei şi raportat la prima variantă constructivă, este compus
dintr-o sculă manuală fixată între două plăcuţe intermediare, una inferioară şi cealaltă supe-21

rioară, aflată în interiorul unui mâner construit din două capace, un capac superior şi unul
inferior, în raport cu care prezintă două grade de libertate, unul raportat la axa longitudinală23

a sculei manuale şi altul perpendicular pe această axă, mişcarea relativă a sculei manuale
în raport cu mânerul determinând acţionarea independentă sau simultană a patru25

microswitch-uri dispuse în perechi, formate prin poziţionarea microswitch-urilor la capete
opuse pe cele două plăcuţe intermediare şi simetrice faţă de planul de contact dintre cele27

două capace, inferior, respectiv superior şi având elementele de acţionare în contact cu
suprafaţa interioară a capacului inferior, respectiv a capacului superior, comprimând astfel,29

simultan sau independent, opt arcuri de compresiune dispuse în grupuri de câte patru, cu
rol în decomprimarea facilă a microswitch-urilor, alimentând astfel de la o baterie de acumu-31

lator, prin intermediul unor conexiuni electrice, doar în momentul apăsării unuia din comu-
tatoarele electrice cu revenire, montate la capetele opuse ale capacului superior, un bloc33

emiţător de radio-frecvenţă, care va genera un semnal de radio-frecvenţă ce va fi recepţionat
şi prelucrat de către un bloc electronic de decizie cu rol în contorizarea şi semnalizarea, cu35

ajutorul unui difuzor şi/sau a unui semafor, realizării sau nu a unui număr prestabilit de
operaţii cu ajutorul unei scule manuale, începutul fiecărui set de operaţii fiind marcat prin37

apăsarea unui comutator electric cu revenire, amplasat pe blocul electronic de decizie.
Sistemul conform invenţiei şi raportat la cea de-a doua variantă constructivă, este39

compus dintr-o sculă manuală fixată între două plăcuţe intermediare, una inferioară şi
cealaltă superioară, aflată în interiorul unui mâner construit din două capace, un capac41

superior şi unul inferior, în raport cu care prezintă două grade de libertate, unul raportat la
axa longitudinală a sculei manuale şi altul perpendicular pe această axă, mişcarea relativă43

a sculei manuale în raport cu mânerul determinând acţionarea independentă sau simultană
a patru microswitch-uri dispuse în perechi, formate prin poziţionarea microswitch-urilor la45

capete opuse pe cele două plăcuţe intermediare şi simetrice faţă de planul de contact dintre
cele două capace inferior, respectiv superior şi având elementele de acţionare în contact cu47

suprafaţa interioară a capacului inferior, respectiv a capacului superior, comprimând astfel,
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simultan sau independent, opt arcuri de compresiune dispuse în grupuri de câte patru, cu 1

rol în decomprimarea facilă a microswitch-urilor, alimentând astfel de la o baterie de
acumulator, prin intermediul unor conexiuni electrice, doar în momentul apăsării unuia din 3

comutatoarele electrice cu revenire montate la capetele opuse ale capacului superior, un
bloc electronic de stocare cu rol în contorizarea, memorarea şi afişarea, cu ajutorul unui 5

afisor electronic, a numărului de operaţii realizate cu ajutorul scule manuale şi o pereche de
contacte prin intermediul cărora, în momentul aşezării sculei manuale pe un suport, se 7

transferă informaţiile memorate în blocul electronic de stocare, la contactul cu o pereche de
pini contactori, prezenţi pe suportul menţionat anterior, prin intermediul unor conexiuni 9

electrice, la un bloc electronic de decizie, ce are rolul de a avertiza vizual şi/sau auditiv, cu
ajutorul unui semafor respectiv a unui difuzor, realizarea sau nu a numărului impus de 11

operaţii cu ajutorul sculei manuale, numărul de operaţii fiind setat, în blocul electronic de
decizie, prin intermediul computerului, folosind o mufă de conexiune. 13

Sistemul de monitorizare antieroare pentru scule manuale conform invenţiei prezintă
următoarele avantaje: 15

- monitorizarea şi semnalizarea realizării sau nu a unui număr prestabilit de operaţii,
cu ajutorul sculei manuale, se face în mod automat; 17

- sistemul este adaptabil pentru o largă varietate de scule manuale;
- sistemul este portabil şi nu modifica în mod semnificativ gabaritul sculei manuale 19

pe care va fi montat;
- nu necesită modificări semnificative pe liniile de fabricaţie; 21

- este uşor de folosit, nu poluează şi nu radiază; 
- poate fi alimentat de la o sursă portabilă de energie; 23

- în cazul sculelor manuale cu două capete, sistemul poate indica, câte operaţii s-au
realizat cu fiecare dintre aceste capete; 25

- măreşte precizia şi productivitatea în utilizarea sculei manuale;
- nu necesită operaţii deosebite de întreţinere. 27

Se dau în continuare două exemple de realizare a invenţiei în legătură cu fig. 1...4,
care reprezintă: 29

- fig. 1, secţiune longitudinală prin sistem de monitorizare antieroare pentru scule
manuale, conform invenţiei, în legătură cu prima variantă de realizare a acesteia; 31

- fig. 2, vedere în perspectivă a sistemului de monitorizare antieroare pentru scule
manuale, conform invenţiei, în legătură cu prima variantă de realizare a acesteia; 33

- fig. 3, secţiune longitudinală prin sistem de monitorizare antieroare pentru scule
manuale, conform invenţiei, în legătură cu cea de-a doua variantă de realizare a acesteia; 35

- fig. 4, vedere în perspectivă a sistemului de monitorizare antieroare pentru scule
manuale, conform invenţiei, în legătură cu cea de-a doua variantă de realizare a acesteia, 37

cu scula manuală aşezată pe suport.
Sistemul de monitorizare antieroare pentru scule manuale, conform invenţiei, raportat 39

la prima variantă constructivă, prezentată în fig.1, este compus dintr-o sculă manuală 1,

fixată între două plăcuţe intermediare, una inferioară 2a şi cealaltă superioară 2b, montate 41

elastic în interiorul unui mâner 3, construit din două capace, unul superior 3a şi unul inferior

3b. Ansamblul format din scula manuală 1 şi cele două plăcuţe intermediare 2a şi respectiv 43

2b, prezintă, faţă de mânerul 3, doua grade de libertate: unul raportat la axa longitudinală

a sculei manuale 1 şi cel de-al doilea, perpendicular pe această axă. Pe plăcuţa intermediară 45

superioară 2b sunt montate în pereche, la un capăt, două microswitch-uri 4a respectiv 4b,

de o parte şi de alta a axei longitudinale a sculei manuale 1. Microswitch-urile 4a şi 4b au 47



RO 131907 B1

4

elementele de acţionare în contact cu capacul superior 3a, iar faţă cu contactele electrice se1

găseşte pe plăcuţa intermediară superioară 2b. Pe plăcuţa intermediară inferioară 2a sunt

montate în pereche, la capătul opus faţă de perechea de microswitch-uri 4a respectiv 4b,3

alte două microswitch-uri 4c respectiv 4d, de o parte şi de alta a axei longitudinale a sculei

manuale 1. Microswitch-urile 4c şi 4d au elementele de acţionare în contact cu capacul5

inferior 3b, iar faţă cu contactele electrice se găseşte pe plăcuţa intermediară inferioară 2a.

Între capacul superior 3a şi plăcuţa intermediară superioară 2b sunt interpuse patru arcuri7

de compresiune 5a, 5b, 5c şi 5d, poziţionate spre colţurile plăcuţei intermediare superioare

2b, iar între capacul inferior 3b şi plăcuţa intermediară inferioară 2a sunt interpuse alte patru9

arcuri de compresiune 5e, 5f, 5g, 5h, poziţionate spre colţurile plăcuţei intermediare infe-

rioare 2a , toate aceste arcuri de compresiune având rolul de a realiza decomprimarea facilă11

a celor patru microswitch-uri 4a, 4b, 4c şi 4d. În capacul superior 3a se găseşte montată o

baterie de acumulator 6, care prin intermediul conexiunilor electrice 7, atunci când unul dintre13

comutatoarele electrice cu revenire 8a sau 8b, montate la capetele opuse ale capacului

superior 3a, este acţionat şi oricare dintre cele patru microswtch-uri este apăsat, alimentează15

un bloc emiţător de radio-frecvenţă 9. În postul de lucru al liniei de fabricaţie este amplasat

un bloc electronic de decizie 10, prevăzut cu comutatorul electric cu revenire 10a, cu rol în17

delimitarea începutului unui nou set de operaţii, difuzorul 10b, semaforul 10c şi afisajul

electronic 10d.19

Considerând sistem de monitorizare antieroare pentru scule manuale gata de lucru,

blocul electronic de decizie 10 este programat să contorize un număr prestabilit de operaţii.21

Operatorul apasă comutatorul electric cu revenire 10a, semnalizând astfel începerea unui

nou set de operaţii. Operatorul manipulează ansamblul rezultat prin montarea sistem de23

monitorizare antieroare pentru scule manuale pe scula manuală 1 pentru a executa o

operaţie. Menţinând apăsat unul dintre comutatoarele electrice cu revenire 8a sau 8b, în25

funcţie de capătul sculei manuale 1 cu care se realizează operaţia, în momentul în care scula

manuală 1 intră în acţiune, aceasta se va mişca în raport cu mânerul 3 acţionând unul sau27

mai multe dintre microswitch-urile 4a, 4b, 4c şi 4d, fapt ce determină alimentarea, de la

bateria de acumulator 6, prin intermediul conexiunilor electrice 7, blocului emiţător de radio-29

frecvenţă 9. Acesta din urmă emite un semnal de radio-frecvenţă, ce este captat de către

blocul electronic de decizie 10 (vezi fig. 2). Blocul electronic de decizie 10 ia în considerare31

numai primul impuls venit de la blocul emiţător de radio-frecvenţă 9, indiferent care dintre

microswitch-uri a fost acţionat. Arcurile de compresiune 5a, 5b, 5c, 5d, 5e, 5f, 5g, 5h, au33

rolul de a facilita decomprimarea microswitch-urilor 4a, 4b, 4c, 4d şi revenirea la starea

iniţială după fiecare operaţie în parte. Se repetă procedura de mai sus pentru fiecare operaţie35

în parte, până când se consideră de către operatorul uman, că s-a realizat numărul prestabilit

de operaţii. Când blocul electronic de decizie 10 ajunge cu contorizare la numărul prestabilit37

de operaţii, va semnaliza acest lucru prin intermediul semaforului 10c, aprinzând becul

verde. Dacă nu s-a realizat numărul prestabilit de operaţii şi operatorul apasă comutatorul39

electric cu revenire 10a pentru a începe un nou set de operaţii, blocul electronic de decizie

10 va semnaliza acest fapt prin emiterea unui alarme sonore cu ajutorul difuzorului 10b şi41

prin aprinderea becului roşu al semaforului 10c. De asemenea, afişajul electronic 10d, al

blocului electronic de decizie 10, va indica numărul prestabilit de operaţii ce trebuiesc43

executate, precum şi numărul de operaţii realizate până la un anumit moment.
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Blocul emiţător de radio-frecvenţă 9, va emite semnal, către blocul electronic de 1

decizie 10, doar atâta vreme cât unul dintre comutatoarele electrice cu revenire 8a şi/sau 8b
este apăsat şi va lua în considerare doar prima apăsare a primului microswitch acţionat, 3

indiferent care este acesta, eliminându-se astfel pericolul contorizării accidentale.
Deplasarea sculei manuale 1 în raport cu mânerul 3 este limitată prin forma 5

mânerului.
Legătura dintre blocul emiţător de radio-frecvenţă 9 şi blocul electronic de decizie 10 7

este de tip wireless.
Comutatoarele electrice cu revenire 8a şi 8b sunt montate în capacul superior 3a, 9

având suprafaţa de apăsare a elementului de acţionare sub nivelul suprafeţei exterioare a
capacului superior 3a, pentru a se evita acţionarea accidentală a acestora. 11

Sistemul de monitorizare antieroare pentru scule manuale, conform invenţiei, raportat
la cea de-a doua variantă constructivă, prezentată în fig. 3, este compus dintr-o sculă 13

manuală 1, fixată între două plăcuţe intermediare, una inferioară 2a şi cealaltă superioară
2b, ce se găsesc montate elastic în interiorul unui mâner 3 construit din două capace, unul 15

superior 3a şi celalalt inferior 3b. Ansamblul format din scula manuală 1 şi cele două plăcuţe
intermediare 2a şi respectiv 2b, prezintă, faţă de mânerul 3, două grade de libertate: unul 17

raportat la axa longitudinală a sculei manuale 1 şi cel de-al doilea, perpendicular pe această
axă. Pe plăcuţa intermediară superioară 2b sunt montate în pereche, la un capăt, două 19

microswitch-uri 4a respectiv 4b, de o parte şi de alta a axei longitudinale a sculei manuale
1. Microswitch-urile 4a şi 4b au elementele de acţionare în contact cu capacul superior 3a, 21

iar faţa cu contactele electrice se găseşte pe plăcuţa intermediară superioară 2b. Pe plăcuţa
intermediară inferioară 2a sunt montate în pereche, la capătul opus faţă de perechea de 23

microswitch-uri 4a şi 4b, alte două microswitch-uri 4c respectiv 4d, de o parte şi de alta a
axei longitudinale a sculei manuale 1. Microswitch-urile 4c şi 4d au elementele de acţionare 25

în contact cu capacul inferior 3b, iar faţa cu contactele electrice se găseşte pe plăcuţa
intermediară inferioară 2a. Între capacul superior 3a şi plăcuţa intermediară superioară 2b 27

sunt interpuse patru arcuri de compresiune 5a, 5b, 5c şi 5d, poziţionate spre colţurile
plăcuţei intermediare superioare 2b, iar între capacul inferior 3b şi plăcuţa intermediară 29

inferioară 2a sunt interpuse alte patru arcuri de compresiune 5e, 5f, 5g, 5h, poziţionate spre
colţurile plăcuţei intermediare inferioare 2a, toate aceste arcuri de compresiune având rolul 31

de a realiza decomprimarea facilă a celor patru microswitch-uri 4a, 4b, 4c şi 4d. În capacul
superior 3a se găseşte montată o baterie de acumulator 6, care prin intermediul conexiunilor 33

electrice 7, atunci când unul dintre comutatoarele electrice cu revenire 8a sau 8b, montate
la capetele opuse ale capacului superior 3a, este acţionat şi oricare dintre microswtch-uri 35

este apăsat, alimentează un bloc electronic de stocare 9. În postul de lucru al liniei de
fabricaţie este amplasat un suport 11, ce conţine un bloc electronic de decizie 15, prevăzut 37

cu difuzorul 15a şi semaforul 15b, pinii contactori 12a şi 12b , mufa de conexiune 13, cu rol
în conectarea cu computerul şi contactele electrice 14. 39

Considerând sistemul de monitorizare antieroare pentru scule manuale gata de lucru,
în blocul electronic de decizie 10 este setat, cu ajutorul computerului conectat la mufa de 41

conexiune 13, numărul prestabilit de operaţii. 
Când operatorul îndepărtează ansamblul format din scula manuală 1 şi sistemul de 43

monitorizare antieroare pentru scule manuale de pe suportul 11, se întrerupe legătura fizică
dintre contactele 10a respectiv 10b şi pinii contactori 12a respectiv 12b, fapt ce determină 45

resetarea contorului din blocul electronic de stocare 9, doar dacă numărul de operaţii
prestabilite a fost realizat anterior, semnalizând astfel începerea unui nou set de operaţii. 47
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Menţinând apăsat unul dintre comutatoarele electrice cu revenire 8a sau 8b, în funcţie de1

capătul sculei manuale 1 cu care se realizează operaţia, în momentul în care scula manuală
1 intră în acţiune, aceasta din urmă se va mişca în raport cu mânerul 3 acţionând unul sau3

mai multe dintre microswitch-urile 4a, 4b, 4c şi 4d, fapt ce determină alimentarea, de la
bateria de acumulator 6, prin intermediul conexiunilor electrice 7, a blocului electronic de5

stocare 9. Acesta din urmă incrementează contorul şi memorează numărul de operaţii
realizate cu ajutorul sculei manuale 1. Blocul electronic de stocare 9 ia în considerare doar7

primul impuls venit de la primul microswitch acţionat, indiferent care este acesta.
Arcurile de compresiune 5a, 5b, 5c, 5d, 5e, 5f, 5g, 5h, au rolul de a facilita decompri-9

marea microswitch-urilor 4a, 4b, 4c, 4d şi deci revenirea la starea iniţială după fiecare
operaţie în parte. Se repetă procedura de mai sus pentru fiecare operaţie în parte până când11

se consideră de către operatorul uman, ca s-a realizat numărul prestabilit de operaţii.
Numărul prestabilit de operaţii, precum şi numărul de operaţii efectuate până la un moment13

dat, sunt evidenţiate pe afisajul electronic 9a, al blocului electronic de stocare 9. Dacă

operatorul aşează ansamblul format din scula manuală 1 şi sistem de monitorizare antieroare15

pentru scule manuale de pe suportul 11 (vezi fig. 4) după realizarea numărului prestabilit de

operaţii, blocul electronic de decizie 15 va semnaliza acest lucru prin intermediul semaforului17

15a aprinzand becul verde. Dacă operatorul aşează ansamblul format din scula manuală 1

şi sistem de monitorizare antieroare pentru scule manuale pe suportul 11 (vezi fig. 4) şi nu19

s-a realizat numărul prestabilit de operaţii, blocul electronic de decizie 15 va semnaliza acest

fapt prin emiterea unei alarme sonore cu ajutorul difuzorului 15b şi prin aprinderea becului21

roşu al semaforului 15a.

Blocul electronic de stocare 9, va incrementa contorul doar la prima apăsare a23

primului microswitch, indiferent care este acesta şi numai atâta vreme cât unul dintre comu-

tatoarele electrice cu revenire 8a şi/sau 8b este apăsat, eliminandu-se astfel pericolul con-25

torizarii accidentale.

Deplasarea sculei manuale 1 în raport cu mânerul 3 este limitată prin forma27

mânerului.

Comutatoarele electrice cu revenire 8a şi 8b sunt montate în capacul superior 3a,29

având suprafaţa de apăsare a elementului de acţionare sub nivelul suprafeţei exterioare a

capacului superior 3a, pentru a se evita acţionarea accidentală a acestora.31

În aceasta variantă constructivă, sistemul de monitorizare antieroare pentru scule
manuale poate să furnizeze informaţii privind numărul de operaţii realizate cu fiecare dintre33

cele două capete ale sculei manuale 1, în funcţie de care dintre comutatoarele cu revenire

8a sau 8b a fost apăsat, acestea din urmă fiind legate la intrări separate, în ceea ce priveşte35

contorizarea, ale blocului electronic de stocare 9.
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Revendicări 1

1. Sistem de monitorizare antieroare pentru scule manuale, conform primei variante 3

constructive, caracterizat prin aceea că, este caracterizat dintr-o sculă (1) manuală, fixată

între două plăcuţe (2a, 2b) intermediare, una inferioară (2a) şi cealaltă superioară (2b), în 5

raport cu un mâner (3), construit din două capace (3a, 3b), un capac (3a) superior şi celălalt

(3b) inferior, determină acţionarea independentă sau simultană a patru microswitch-uri (4a, 7

4b, 4c, 4d), dispuse în perechi, formate prin poziţionarea microswitch-urilor (4a, 4b, 4c, 4d)

la capete opuse pe cele două plăcuţe intermediare (2a), respectiv (2b) şi simetrice faţă de 9

planul de contact dintre cele două capace (3a, 3b), inferior (3b), respectiv superior (3a) şi

având elementele de acţionare în contact cu suprafaţa interioară a capacului (3b) inferior, 11

respectiv a capacului (3a) superior, comprimând astfel, simultan sau independent, opt arcuri

(5a, 5b, 5c, 5d, 5e, 5f, 5g şi 5h) de compresiune, dispuse în grupuri de câte patru, cu rol în 13

decomprimarea facilă a microswitch-urilor (4a, 4b, 4c, 4d), alimentate prin intermediul unor

conexiuni electrice (7) de la o baterie de acumulator (6), cu nişte comutatoare electrice (8a 15

sau 8b) cu revenire, montate la capetele opuse ale capacului (3a) superior, un bloc emiţător

de radio-frecvenţă (9), care va genera un semnal de radio-frecvenţă ce va fi recepţionat şi 17

prelucrat de către un bloc (10) electronic de decizie, cu rol în contorizarea şi semnalizarea,

cu ajutorul unui difuzor (10b) şi a unui semafor (10c), realizării sau nu a unui număr presta- 19

bilit de operaţii cu ajutorul unei scule manuale (1), începutul fiecărui set de operaţii fiind

marcat prin apăsarea unui comutator (10a) electric cu revenire, amplasat pe blocul (10) 21

electronic de decizie.

2. Sistem conform revendicării 1, caracterizat prin aceea că, blocul (10) electronic 23

de decizie preia semnalul emis de blocul (9) emiţător de radio-frecvenţă, îl analizează şi

semnalizează realizarea sau nu, a unui număr prestabilit de operaţii cu ajutorul sculei (1) 25

manuale.

3. Sistem conform revendicărilor 1 şi 2, caracterizat prin aceea că, între blocul (9) 27

emiţător de radio-frecvenţă şi bloc (10) electronic de decizie, conexiunea realizată este de

tip wireless, fapt ce contribuie la menţinerea portabilităţii sculei (1) manuale. 29

4. Sistem conform revendicărilor 1, 2 şi 3, caracterizat prin aceea că, blocul (9)
emiţător de radio-frecvenţă generează un semnal de radio-frecvenţă doar atunci când este 31

apăsat unul dintre comutatoarele (8a, 8b) electrice cu revenire şi este acţionat oricare dintre

microswitch-urile (4a, 4b, 4c, 4d), iar blocul (10) electronic de decizie ia în calcul doar primul 33

semnal recepţionat pe durata de apăsare a unuia dintre comutatoarele (8a, 8b) electrice cu

revenire, indiferent de la care microswitch (4a, 4b, 4c, 4d) a provenit semnalul, evitându-se 35

astfel contorizarea accidentală a unor mişcări ale sculei (1) manuale ce nu sunt în fapt
operaţii dorite. 37

5. Sistem de monitorizare antieroare pentru scule manuale, conform celei de-a doua

variante constructive, caracterizat prin aceea că, este caracterizat dintr-o sculă manuală 39

(1), fixată între două plăcuţe (2a, 2b) intermediare, una inferioară (2a) şi cealaltă superioară

(2b), în raport cu un mâner (3), construit din două capace (3a, 3b), un capac (3a) superior 41

şi celălalt (3b) inferior, determină acţionarea independentă sau simultană a patru

microswitch-uri (4a, 4b, 4c, 4d), dispuse în perechi, formate prin poziţionarea microswitch- 43

urilor (4a, 4b, 4c, 4d) la capete opuse pe cele două plăcuţe intermediare (2a), respectiv (2b)

şi simetrice faţă de planul de contact dintre cele două capace (3a, 3b), inferior (3b), respectiv 45

superior (3a) şi având elementele de acţionare în contact cu suprafaţa interioară a capacului
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(3b) inferior, respectiv a capacului (3a) superior, comprimând astfel, simultan sau1

independent, opt arcuri (5a, 5b, 5c, 5d, 5e, 5f, 5g şi 5h) de compresiune, dispuse în grupuri

de câte patru, cu rol în decomprimarea facilă a microswitch-urilor (4a, 4b, 4c şi 4d), alimen-3

tate prin intermediul unor conexiuni electrice (7) de la o baterie de acumulator (6), cu nişte

comutatoare electrice (8a, 8b) cu revenire, montate la capetele opuse ale capacului (3a)5

superior, un bloc electronic de stocare (9'), cu rol în contorizarea, memorarea şi afişarea, cu

ajutorul unui afişor electronic (9'a), numărului de operaţii realizate cu ajutorul sculei (1)7

manuale şi o pereche de contacte (10'a), respectiv (10'b), prin intermediul cărora, în momen-

tul aşezării sculei (1) manuale împreună cu sistemul de monitorizare pe un suport (11) şi9

intrării în contact a acestora cu o pereche de pinii contactori (12a), respectiv (12b), prezenţi

pe suportul (11), informaţiile memorate de la blocul (9') electronic de stocare, prin nişte11

conexiuni (14) electrice, pentru transferul la un bloc electronic (15) de decizie, ce are rolul

de a avertiza vizual/auditiv, cu ajutorul unui semafor (15a), respectiv a unui difuzor (15b),13

realizarea sau nu a unui număr impus de operaţii cu ajutorul sculei (1) manuale, numărul de

operaţii fiind setat, în blocul electronic (15) de decizie, prin intermediul computerului, folosind15

o mufă (13) de conexiune.

6. Sistem conform revendicării 5, caracterizat prin aceea că, un un bloc electronic17

(9') de stocare analizează, contorizează, stochează şi afişează numărul de operaţii realizate

cu ajutorul sculei manuale (1), până la un moment dat.19

7. Sistemul conform revendicărilor 5 şi 6, caracterizat prin aceea că, la contactul

dintre perechea de contacte (10'a), respectiv (10'b) şi perechea de pinii contactori (12a),21

respectiv (12b), la aşezarea sculei (1) manuale împreună cu sistemul de monitorizare

antieroare pentru scule manuale, pe suportul (11), se transferă informaţia stocată în blocul23

(9') electronic de stocare către blocul electronic de decizie (15), iar dacă numărul presetat
de operaţii a fost realizat, acesta din urmă semnalizează acest fapt prin aprinderea unui bec25

verde pe semaforul (15a) şi resetează contorul din cadrul blocului (9') electronic de stocare,
iar în cazul în care nu s-a realizat numărul presetat de operaţii, blocul electronic de decizie27

(15) va semnaliza acest fapt prin aprinderea unui bec roşu pe semaforul (15a) şi va emite

un semnal de alarmă cu ajutorul difuzorului (15b) şi nu va reseta contorul în cadrul blocului29

(9') electronic de stocare, până când numărul de operaţii executate nu va fi identic cu
numărul de operaţii prestabilit.31

8. Sistem conform revendicărilor 5, 6 şi 7, caracterizat prin aceea că, blocul (9')
electronic de stocare va incrementa contorul doar atunci cand este apăsat unul dintre33

comutatoarele (8a, 8b) electrice cu revenire şi este acţionat oricare dintre microswitch-urile

(4a, 4b, 4c, 4d) şi va lua în calcul doar primul semnal recepţionat pe durata de apăsare a35

unuia dintre comutatoarele (8a, 8b) electrice cu revenire, indiferent de la care dintre cele

patru microswitch-uri (4a, 4b, 4c, 4d) a provenit semnalul, evitându-se astfel contorizarea37

accidentală a unor mişcări ale sculei (1) manuale ce nu sunt în fapt operaţii dorite.

9. Sistem conform revendicărilor 5, 6, 7 şi 8, caracterizat prin aceea că, în funcţie39

de care dintre comutatoarele (8a, 8b) cu revenire a fost apăsat, sistemul de monitorizare
antieroare pentru scule manuale poate decela câte operaţii s-au realizat cu fiecare dintre41

cele două capate ale sculei (1) manuale.



RO 131907 B1

9

(51) Int.Cl.                       

G05B 19/045 (2006.01);

G01M 13/02 (2006.01); 

G08B 29/18 (2006.01)  



RO 131907 B1

10

(51) Int.Cl.                       

G05B 19/045 (2006.01);

G01M 13/02 (2006.01); 

G08B 29/18 (2006.01)  



RO 131907 B1

11

(51) Int.Cl.                       

G05B 19/045 (2006.01);

G01M 13/02 (2006.01); 

G08B 29/18 (2006.01)  



RO 131907 B1

Editare şi tehnoredactare computerizată - OSIM
Tipărit la Oficiul de Stat pentru Invenţii şi Mărci
sub comanda nr. 377/2022

12

(51) Int.Cl.                       

G05B 19/045 (2006.01);

G01M 13/02 (2006.01); 

G08B 29/18 (2006.01)  


	Bibliographic Data / Abstract
	Description
	Claims
	Drawings



