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SISTEM AUTOMAT DE COLECTARE SELECTIVA A DE~EURILOR MENAJERE 

Descriere 

Domeniul tehnic 

Prezenta inventie se refera la un sistem automat pentru colectarea selectiva a 

de~eurilor menajere. Sistemul din inventie poate fi adaptat la dispozitivele de evacuare 

~i colectare a de~eurilor menajere deja existent in blocurile/cladirile de apartamente sau 

in exteriorul acestora acolo unde nu exista un astfel de dispozitiv de colectare. 

Stadiul tehnicii 

In ultimii ani, exista 0 preocupare tot mai mare pentru colectarea selectiva a de~eurilor, 

in special a de~eurilor provenite de la consumul casnic. Unul din principalele motive 

pentru care se dore~te colectarea selectiva a de~eurilor este de a recupera materialele 

care pot fi reciclate cum sunt plastic, hartie, metal ~i sticla pentru producerea carora se 

consuma multe resurse neregenerabile care afecteaza mediul inconjurator. 

in acest scop, se folosesc containerele de dimensiuni mari care sunt amplasate in 

locurile publice cum ar fi langa blocurile/cladirile de apartamente sau centrele 

comerciale. Dezavantajul acestei solutii este ca, de cele mai multe ori, din lipsa de timp 

sau din comoditate, oamenii nu sunt dispu~i sa se deplaseze pe distante mari ~i medii 

pentru a arunca selectiv de~eurile menajere. 

Totodata, prin amplasarea acestor containere pe domeniul public nu se poate asigura 

siguranta depozitarii acestor de~euri astfel incat, acestea pot fi sustrase de catre 

persoane neidentificate in scopul comercializarii ilicite.De asemenea, in aceste cazuri 

de~eurile pot fi afectate de intemperii. 

Neasigurarea colectarii selective contravine legilor romane~ti in vigoare. 

Este de aceea nevoie de un sistem de colectare selectiva care sa poata fi aplicabil 

oricarei cladiri sau chiar dispozitivelor de evacuare ~i colectare a de~eurilor menajere 

existente la cladirile/blocurile de apartamente. 
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Descrierea pe scurt a inventiei 

Pentru eliminarea dezavantajelor sistemelor deja existente, solicitantul prezentei inventii 

a realizat un sistem automat de colectare selectiva al de~eurilor care poate fi adaptat la 

dispozitivele de colectare deja existente la blocurile/cladirile de apartamente sau poate 

fi montat pe exteriorul cladirilor care nu au implementat un dispozitiv de colectare 

com una a de~eurilor. 

Sistemul prezentei inventii este compus, in principal, din 

unitate centrala (master); 

cel putin 0 unitate secundara (slave); 

o platforma pe care sunt amplasate recipientele pentru colectarea de~eurilor care 

poate fi deplasata printr-un sistem rotativ (cu roti dintate de tip carusel) sau, 

alternativ, un sistem care executa 0 miscare de translatie; 

un canal de debarasare substantial vertical, cu cel putin 0 gura de preluare a 

de~eurilor. 

intr-un exemplu de realizare preferat, ie~irea canalului de debarasare este prevazuta 

cu un sistem de jgeab mobil care permite rotirea acestuia pentru selectia recipientului 

dorit. 

Unitatea centrala (master) este montata intr-o incinta adecvata, de exemplu in 

apropierea platformei de colectare a de~eurilor ~i are rolul de a comanda platforma sau 

mi~carea jgeabului mobil. De asemenea unitatea centrala comanda ~i unitatile 

secundare. 

Unitatile secundare (slave) sunt amplasate la fiecare gura de preluare a de~eurilor. Ele 

cuprind un panou de comanda pe care sunt dispuse butoanele de comanda marcate 

diferit in functie de tipul de~eului. 

Recipientele de colectare a de~eurilor sunt amplasate pe 0 platforma fixa sau mobila. 

Platforma poate fi pusa in mi~care printr-un sistem adecvat (de exemplu un sistem 

rotativ de tip carusel sau un sistem translational) ~i poate acomoda 4-5 recipiente 

pentru colectarea selectiva. Acesta platforma este comandata de catre unitatea 
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centrala. Sistemul rotativ sau sistemul translational care pune in mi~care platforma 

pentru pozitionarea in dreptul canalului de debarasare a recipientului corespunzator 

de~eului sunt cunoscute speciali~tilor in domeniu. Poate Ii folosit arice fel de sistem 

rotativ sau translational cunoscut in functie de spatiul disponibil. 

Canalul de debarasare substantial vertical, consta din un tub cilindric, de preferinta 

pozitionat substantial vertical, prevazut cu cel putin 0 gura de debarasare pentru 

preluarea deseurilor si cu cel putin 0 gura de iesire prin care sunt evacuate deseurile. 

Canalul de debarasare poate fi executat din arice material potrivit acestui scop (tabla 

zincata, aluminiu, mase plastice, etc.). Capatul canalului de debarasare poate fi 

prevazut cu 0 parte tubulara care poate fi un jgheab sub forma de palnie sau un racord 

flexibil. 

Intr-un alt exemplu de realizare, jgeabul mobil este pozitionat la ie~irea de debarasare 

a canalului de debarasare aflat in camera de colectare a de~eurilor ~i este comandat, 

de asemenea, de catre unitatea centrala. Avantajul folosirii jgeabului mobil este acela 

ca sistemul de colectare selectiva poate fi aplicat ~i in cazul in care spatiul de 

colectarelcamera de colectare a de~eurilor are 0 suprafata foarte mica. 

Optional, sistemul poate fi prevazut cu un ansarnblu de dezinfectare care este rolul de a 

combate microorganismele care se dezvolta in incintele allate in contact cu de~eurile 

menajere. 

Descrierea pe scurt a desenelor 

Figura 1- Reprezentarea schematica a unitatii centrale; 

Figura 2- Reprezentarea schematica de unitatii secundare; 

Figura 3- Reprezentarea schematica a sistemului de colectare selectiva cu platforma 

mobila; 

Figura 4- Reprezentarea din perspectiva a sistemului de colectare selectiva cu jgeab 

mobil sub forma de palnie. 

Figura 5: Reprezentarea schematica a sistemului de colectare selectiva a de~eurilor cu 

o gura de preluare ~i patru recipiente de colectare pe 0 platforma fixa 
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Descrierea detaliata a inventiei 

Sistemul conform prezentei inventii permite realizarea colectarii selective a de~eurilor 

menajere la blocurile/cladirile de apartamente. Sistemul furnizeaza posibilitatea 

separarii ~i depozitarii selective a de~eurilor pe categorii, anume sticla, hartie, plastic, 

metal ~i de~euri menajere. Sistemul poate fi adaptat atat dispozitivelor de evacuare a 

de~eurilor (de exemplu tobogan de de~euri) deja existente la blocurile/cladirile de 

apartamente sau poate fi montat pe exteriorul acestora acolo unde spatiul permite acest 

lucru. 

Sistemul prezentei inventii poate functiona in spatii deschise sau inchise (de exemplu in 

camerele de colectare a de~eurilor de la parterul cladirilor), bine aerisite sau in spatii 

acoperite, la 0 temperatura a mediului cuprinsa intre -30°C pana la +50°C. Sistemul de 

sortare se aplica unui spatiu care are cel putin dimensiunile 3,5 m (L) x 4m (I) x 3m (h) 

~i functioneaza pe verticala cu 0 inclinare maxima de ±5° a canalului de debarasare. 

Sistemul dezvaluit de prezenta inventie este un sistem automatizat care confera 

avantajul de a reduce interventia umana ~i in acela~i timp costurile (timpul de 

schimbare a recipientelor se mare~te foarte mult), se realizeaza 0 colectare selectiva a 

de~eurilor scazand astfel impactul asupra mediului. 

Sistemul prezentei inventii este compus din: 

- unitatea centrala (master), 

- cel putin 0 unitate secundara (slave), 

- 0 platforma pe care sunt pe care sunt arnplasate recipientele perrtru colectarea 

selectiva, ~i 

-un canal de debarasare substantial vertical, prevazut cu cel putin 0 gura de debarasare 

si eventual prevazut cu un jgeab mobil care este plasat la capatul canalului de 

debarasare pentru pozitionarea deasupra recipientului pentru colectare selectiva 

corespunzator. 

Platforma pe care sunt amplasate recipientele de colectare a de~eurilor poate fi 

deplasata prin folosirea unui sistem adecvat spatiului, de exemplu un sistem rotativ sau 
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prin folosirea unui sistem translational. Optional, sistemul poate contine un ansamblu de 

dezinfectare. 

Unitatea centrala este montata in apropierea locului de colectare selectiva a de§eurilor 

sau in camera de colectare a de§eurilor §i are §i rolul de a comanda deplasarea 

platformei pe care sunt amplasate recipientele sau, respectiv, jgeabul mobil pentru 

pozitionarea deasupra recipientului corespunzator §i de a comanda unitatile secundare. 

Unitatea centrala este compusa dintr-un modul electronic cu microprocesor care este 

introdus intr-o caseta metalica pe care se gasesc elementele de comanda §i la care 

sunt racordate celelalte parti ale unitatii: senzorii de pozitie, motorul de actionare a 

platformei sau a jgeabului mobil §i unitatile secundare care sunt amplasate la fiecare 

gura de preluare a de§eurilor. Rolul unitatii centrale este de a supraveghea §i controla 

intregul sistem. 

in figura 1 este prezentata unitatea centrala care mai contine: 

- optional, un display (1) care afi§eaza etajul de la care urmeaza sa se execute 

comanda §i tipul de comanda selectata. Aceasta ajuta la remedierea problemelor 

care apar in timpul functionarii sistemului §i la verificarea starii acestuia. 

un buton (2) care comanda deplasarea recipientelor de colectare sau a jgeabului; 

un buton (3) de blocare a comenzilor de la panourile de comanda ale unitatilor 

secundare cand se scotlinlocuiesc recipientele; 

un led (4) de semnalizare acces recipiente; 

un led (5) de semnalizare sistem pornit; 

buton pornire/oprire (6) sistem; 

siguranta (7); 

Unitatea centrala se monteaza apropierea locului de colectare selectiva a de§eurilor 

sau in camera de colectare de de§eurilor pe un perete care este u§or accesibil. Pentru 

functionare se apasa butonul de pornire/oprire (6) §i confirmarea ca sistemul a pornit 

este data de ledul (5). Butonul de acces recipiente (2) trebuie sa fie in pozitia oprit §i 

ledul de confirmare (4) trebuie sa fie stins. in momentul in care prime§te 0 comanda de 
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una, din unitatile secundare, daca recipientele de colectare a de~eurilor nu sunt in 

pozitia corespunzatoare comenzii, executa mi~carea platformei la pozitia 

corespunzatoare sau rote~te jgeabul mobil pentru a Ii pozitionat deasupra recipientului 

corespunzator selectiei ~i anunta unitatea secundara ca se poate arunca de~eul pe 

canalul de debarasare. 

Intr-un exemplu de realizare preferat, unitatea secundara prime~te comanda de la 

unitatea centrala ~i deschide mijlocul de inchidere actionat electric care blocheaza 

accesul la gura de preluare a de~eurilor ~i blocheaza celelalte mijloace de inchidere 

electrice (de exemplu zavoarele) de la celelalte guri de preluare a de~eurilor. 

in momentul in care recipientele de colectare a de~eurilor trebuiesc schimbate, se 

actioneaza butonul (6) care anuleaza toate comenzile de la unitatile secundare ~i se 

actioneaza butonul de deplasare (2). Actionand butonul de deplasare (2) se aduc 

recipientele de colectare a de~eurilor pe rand in pozitia de evacuare sau se schimba 

pozitia jgeabului pentru a face posibila ridicarea recipientului. Dupa terminarea 

operatiei, se revine Tn pozitia initiala. 

Tn cazul Tn care este necesara interventia la oricare parte a sistemului, acesta se 

opre~te ~i se deconecteaza de la reteaua de alimentare cu energie electrica. 

Unitatile secundare sunt amplasate Tn apropierea fiecarei guri de preluare a de~eurilor. 

Aceste unitati secundare sunt racordate la unitatea centrala. Fiecare unitate secundara 

are numarul ei de identificare Tn functie de amplasare, de exemplu, numarul etajului 

cladirii. Pe panoul unitatii secundare sunt montate butoanele de comanda ~i etichetele 

luminoase cu indicii privind tipul de de~eu ce urmeaza a fi introdus in gura de preluare. 

intr-un exemplu de realizare preferat, in Figura 1 este prezentata 0 configurare a 

panoului de comanda secundar care prezinta patru butoane de comanda (1-4) pentru 

selectarea recipientului corespunzator ~i etichetele (5-8) luminoase cu indicii privind 

tipul de de~eu asociat butonului respectiv, ce urmeaza a fi introdus Tn gura de preluare. 

La unitatea secundara poate fi racordat, optional, mijlocul de inchidere electric, de ex., 

zavorul electric, ~i contactul cu capacul gurii de preluare a de~eurilor. Pentru evitarea 

conflictelor/erorilor de comunicare, unitatea centrala este MASTER ~i unitatile 

secundare sunt SLAVE. Unitatile secundare sunt interogate pe rand permanent pentru 
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a verifica existenta unei alte comenzi, iar daca sunt mai multe comenzi, acestea sunt 

gestionate pe rand in ordinea prioritatii lor sau potrivit prioritatilor presetate in sistem. 

In cazul in care sistemul este ocupat cu alta comanda, se activeaza un mijloc de 

semnalizare, de exemplu vizual sau acustic, preferabil acustic, care atentioneaza 

utilizatorul ca trebuie sa a!?tepte ca sistemul sa fie liber. 

Intr-un exemplu de realizare preferat in care gura de preluare a de!?eurilor este inchisa 

cu un mijloc de inchidere actionat electric !?i sistemul nu este ocupat cu 0 alta solicitare, 

se actioneaza butonul de pe panoul secundar corespunzator de!?eului ce va fi introdus 

!?i unitatea centrala trimite comanda unitatii secundare care deschide mijlocul de 

inchidere, de exemplu zavorul. In acest moment, un dispozitiv de semnalizare acustica 

anunta intermitent ca se poate efectua operatiunea. Dupa deversarea de!?eului, 

sistemul detecteaza inchiderea capacului !?i dispozitivul de semnalizare acustica se 

opre!?te. Daca dupa un timp prestabilit nu se detecteaza inchiderea, dispozitivul de 

semnalizare acustica va suna continuu !?i cu volum ridicat. 

Avantajul pe care 'i'l confera mijlocul de inchidere electric este acela de a impiedica 

utilizatorul sa arunce gunoiul in timp ce sistemul are in lucru 0 comanda primita de la 

alta unitate secundara. 

La selectia unui anumit buton, eticheta corespunzatoare butonului selectat lumineaza 

interminent confirmand selectia !?i, daca nu exista alta comanda in desfa!?urare, unitatea 

centrala pozitioneaza recipientul de colectare a de!?eului corespunzator sau jgeabul la 

recipientul de colectare a de!?eului selectat. 

In cazul in care sistemul este ocupat cu alta comanda, este activat un mijloc de 

semnalizare, de exemplu vizual sau acustic, preferabil acustic, care avertizeaza 

utilizatorul ca trebuie sa a!?tepte pana cand sistemul poate prelua 0 noua comanda. 

Jgeabul mobil este un format dintr-o parte tubulara ata!?ata capatului canalului de 

debarasare a carui pozitie este comandata de un motor (vezi Figura 3). Partea tubulara 

poate fi realizata din orice material care este potrivit pentru folosire ca !?i canal de 

debarasare a de!?eurilor (de exemplu tabla zincata, tub de plastic ce poate fi adaptat la 

dimensiunile canalului de debarasare al de!?eurilor). Orice material potrivit cunoscut in 
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domeniu poate fi folosit. De asemenea, orice motor cunoscut in domeniu care poate 

actiona acesta parte tubulara poate fi folosit. intr-un exempiu de realizare preferat, 

partea tubulara are capatul sub forma unei palnii. 

intr-un alt exemplu de realizare, partea tubulara are capatul sub forma unui racord 

flexibil (de exemplu din PCV, Aluminiu, inox, etc.) 

Suplimentar, sistemul automat de colectare selectiva poate ave a ca ~i componenta un 

ansamblu de dezinfectare ce este reprezentat schematic in Figura 5. Ansamblul de 

dezinfectare consta dintr-o retea tubulara (17) cu diametrul cuprins intre 1-10 mm, 

preferabil intre 2-7 mm care are pe toata lungimea sa, din 2 in 2 metri, preferabil din 

metru in metru, mijloace (18) de pulverizare a unui lichid (de ex. duze, orificii). Reteaua 

tubulara comunica printr-un mijloc de conectare (de ex. un furtun de cauciuc cu 

diametru potrivit) cu mijlocul (19) de pompare (de ex. 0 pompa) care poate comunica cu 

lichidul dintr-un rezervor (16). Orice retea tubulara cu diametrul de cel mult 10 mm 

poate Ii folosita pentru pulverizarea lichidului. Lichidul pulverizat poate fi orice solutie 

care este potrivita pentru combaterea microorganismelor care se pot dezvolta pe 

canalul de debarasare (de ex. bacterii, germeni, ciuperci). Ansamblul de dezinfectare 

mai contine, de asemenea ~i un sistem care poate fi programat pentru pornirea 

automata. Sisternul programat activeaza mijlocul de pompare ~i lichidul este pulverizat 

pe interiorul canalului de debarasare intr-o perioada cuprinsa intre 1-15 secunde pe 

ora. Un avantaj suplimentar al folosirii acestui sistem de dezinfectare este acela ca este 

redus semnificativ numarul microorganismelor care se dezvolta de obicei in astfel de 

medii (cu 0 valoare medie de aproximativ 75%). S-a observat ca cea mai mare 

reducere a microorganismelor se realizeaza atunci cand lichidul este pulverizat intre 5

10 secunde pe ora (aproximativ 85%). 

Rezervorul de lichid poate fi prevazut cu un senzor de nivel care anunta utilizatorul ca 

mai trebuie adaugat lichid de dezinfectare atunci cand nivelul acestuia scade sub limita 

de functionare a pompei. Alternativ, mijlocul de pompare (de ex. pompa) are un sistem 

care il opre~te in cazul in care nivelul lichidului scade sub limita de functionare (de ex. 

un plutitor, senzor). 
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in figura 5 este prezentat un sistem automat de colectare selectiva a de!?eurilor adaptat 

unei cladiri cu un etaj, sistemul fiind prevazut cu 0 gura de preluare (10), jgeab (13), (4) 

recipiente (12) !?i un ansamblu de dezinfectare format din reteaua (17), duzele (18), 

rezervorul de lichid (16) !?i pompa (19). 

in continuare, sunt date cateva exemple de realizare preferate ale inventiei, scopul 

acestora fiind acela de a ilustra inventia !?i nu constituie in niciun fel 0 limitare a 

acesteia. 

Exemplul de realizare nr.1. 

Sistemul automat de colectare selectiva a de!?eurilor este compus din: 


- Unitatea centrala (master); 


- Gel putin 0 unitate secundara(slave); 


- 0 platforma fixa pe care sunt montate recipientele pentru colectarea selectiva a 


de!?eurilor; 


- un canal de debarasare substantial vertical, prevazut cu cel putin 0 gura de preluare a 


de!?eurilor !?i cu un jgeab mobil sub forma de palnie care permite rotirea acestuia pentru 


selectia recipientului corespunzator de!?eului; 


-optional, un ansamblu de dezinfectare. 


Exemplul de realizare nr.2. 

Sistemul automat de colectare selectiva a de!?eurilor este compus din: 


- Unitatea centrala (master); 


- Gel putin 0 unitate secundara(slave); 


- 0 platforma fixa pe care sunt montate recipientele pentru colectarea selectiva a 


de!?eurilor; 


-un canal de debarasare substantial vertical, prevazut cu cel putin 0 gura de preluare a 


de!?eurilor si cu un jgeab mobil sub forma de racord flexibil care permite deplasarea 


acestuia pentru selectia recipientului corespunzator de!?eului; 


- optional, un ansamblu de dezinfectare; 
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Exemplul de realizare nr.3. 


Sistemul automat de colectare selectiva a de~eurilor este compus din: 


- unitatea centrala (master); 


- cel putin 0 unitate secundara(slave); 


un canal de debarasare substantial vertical, prevazut cu cel putin 0 gura de preluare a 

de~eurilor 

- 0 platforma mobila pe care sunt montate recipientele pentru colectarea selectiva a 

de~eurilor, platforma fiind deplasata cu un sistem rotativadecvat; 

- optional, un ansamblu de dezinfectare; 

Exemplul de realizare nr.4. 

Sistemul automat de colectare selectiva a de~eurilor este compus din: 

unitatea centrala (master); 

cel putin 0 unitate secundara(slave); 

un canal de debarasare substantial vertical, prevazut cu cel putin 0 gura de preluare a 

de~eurilor; 

- 0 platforma mobila pe care sunt montate recipientele pentru colectarea selectiva a 

de~eurilor, platforma fiind deplasata cu un sistem de translational adecvat; 

- optional, un ansamblu de dezinfectare; 

Modul de functionare al sistemului automat este urmatorul: dupa selectarea butonului 

(1,2,3.4) corespunzator tipului de de~eu, apare un semnal luminos ~i acustic care 

confirma ca sistemul a primit comanda. Daca sistemul este in repaus, unitatea centrala 

(8) trimite semnalul de modificare a pozitiei platformei (14) pe care sunt amplasate 

recipientele (12) pentru colectarea de~eurilor sau a pozitiei jgeabului mobil (13); 

unitatea centrala (8) verifica daca sistemul este in repaus ~i trimite comanda unitatii 

secundare (9) pentru actionarea mijlocului electric de blocare care deschide capacul 

gurii (10) de preluarea ~i inch ide celelalte mijloace de inchidere electrice sau emiterea 

semnalului acustic care anunta utilizatorul ca poate introduce de~eul in canalul de 
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debarasare (11). Timpul de reactie pentru aceasta este cuprins intre 0 ~i 9,6 secunde. 

Daca sistemul este accesat de la un alt etaj, atunci timpul de mare~te la circa 15 

secunde pentru executarea comenzii anterioare. Preluarea ~i executarea comenzilor in 

ordinea primirii acestora sau in ordinea prioritatii presetate in sistem are avantajul de a 

evita blocarea sistemului ~i colectarea selectiva eficienta a de~eurilor. 

Aplicabilitatea inventiei 

Sistemul automat de colectare selectiva a de~eurilor poate fi aplicat blocurilor/cladirilor 

de apartamente care au un sistem de colectare neselectiva a de~eurilor sau poate fi 

adaptat pe exteriorul blocurilor/cladirilor de apartamente acolo unde spatiul permite 

acest lucru. 

Prin aplicarea acestui sistem 

peisajul urban. 

nu se mai ocupa domeniul public ~i nu se mai strica 

De asemenea, prin colectarea de~eurilor deja sortate se reduc costurile ~i manopera 

pentru realizarea sortarii la locurile de depozitare ale gunoaielor. 

Lista numerelor de referinta 

Figura 1: Reprezentarea schematica a panoului de comanda a unitatii centrale cuprinde 

(1) Display 

(2) Buton pentru deplasarea recipientelor 

(3) Buton pentru blocarea comenzilor de la panourile de comanda secundare 

(4) Led de semnalizare acces recipiente 

(5) Led de semnalizare sistem pornit 

(6) Buton de pornire/oprire sistem 

(7) Siguranta 

Figura 2: Reprezentarea schematica a panoului de comanda a unitatii secundare ce 

cuprinde 

(1,2,3,4) Butoane de comanda 
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(5,6,7,8) Etiehete luminoase eu indieiile privind tipul de deieu 

Figura 3: Reprezentarea sehematiea a sistemului de eoleetare seleetiva eu platforma 

mobila, eu patru reeipientele pentru eoleetarea seleetiva (12) 

Figura 4: Reprezentarea din perspeetiva a sistemului de eoleetare seleetiva, eu jgeab 

mobil sub forma de palnie (13), eu patru reeipiente pentru eoleetarea seleetiva (12) 

Figura 5: Reprezentarea sehematiea a sistemului de eoleetare seleetiva a deieurilor eu 

o gura de preluare ~i patru reeipiente pentru eoleetare pe 0 platforma fixa si prevazut 

eu un ansamblu de dezinfeetare, ee euprinde: 

(8) Unitatea eentrala 

(9) Unitatea seeundara 

(10) Gura de preluare a deieurilor 

(11) Canalul de debarasare 

(12) Reeipiente pentru eoleetare seleetiva a de~eurilor 

(13) Jgeabul mobil sub forma de palnie 

(14) Platforma 

(15) Camera de eoleetare a deieurilor 

(16) Rezervor liehid dezinfeetant 

(17) Retea tubulara 

(18) Duza de pulverizare 

(19) Pompa ansamblului de dezinfeetare 
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Revendicari: 

1. Sistem automat pentru colectarea selectiva a de~eurilor menajere care cuprinde: 

- cel putin 2 recipiente (12) prevazute fiecare cu 0 gura pentru colectarea selectiva a 

deseurilor, 

- un canal de debarasare (11) substantial vertical, adaptat la unul dintre capete sa 

comunice cu una dintre gurile recipientelor (12) ~i sa permita deversarea in respectivul 

recipient a de~eurilor, care este prevazut cu una sau mai multe guri (10) de preluare a 

de~eului 

caracterizat prin aceea ca 

sistemul este prevazut la fiecare gura (10) de preluare cu 0 unitate secundara (9) 

configurata sa trimita informatii pe baza selectiei facute de un utilizator cu privire la tipul 

de de~eu care se dore~te a fi introdus in gura (10) de preluare catre unitatea centrala 

(8) configurata sa primeasca informatiile de la unitatea secundara (9) ~i sa actioneze 

recipientele (12) sau ie~irea canalului de debarasare (11) astfel incat canalul de 

debarasare (11) sa comunice cu recipientul (12) de colectare a de~eului ~i sa permita 

debarasarea acestuia in recipientul (12) corespunzator selectiei utilizatorului. 

2. Sistem conform revendicarii 1 in care recipientele (12) sunt amplasate pe 0 

platforma (14) fixa sau mobila. 

3. Sistem conform revendicarii 2 in care platforma (14) mobila cuprinde un sistem 

rotativ sau un sistem care executa 0 mi~care de translatie. 

4. Sistem conform revendicarii 1 in care canalul de debarasare (11) are prevazut la 

ie~irea de debarasare cu un sistem cu jgeab mobil (13) sau cu racord flexibil. 

5. Sistem conform oricareia dintre revendicarile anterioare in care gura de preluare (10) 

a de~eurilor este prevazuta cu un mijloc de inchidere actionat electric. 

6. Sistem conform revendicarii 1 ~i 5 in care unitatea centrala (8) permite unitatii 

secundare (9) sa deschida mijlocul de inchidere actionat electric. 
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7.Sistem conform oricareia dintre revendicarile anterioare care cuprinde 4 sau 5 

recipiente' (12). 

8.Sistem oricareia dintre revendicarile anterioare in care de~eul poate fi selectat dintre 

sticla, plastic, metal, hartie ~i gunoi menajer. 

9.Sistem conform oricareia dintre revendicarile anterioare in care colectarea de~eurilor 

se face intr-o camera de colectare (15). 

10.Sistem conform oricareia dintre revendicarile precedente care cuprinde suplimentar 

un ansamblu de dezinfectare. 

11. Sistem conform revendicarii 10 in care ansamblul de dezinfectare functioneaza timp 

de 1 15 secunde pe ora, preferabil 5-10 secunde pe ora. 
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