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MECANISM DE INCHIDERE ~I DESCHIDERE OSCILANTA. A ROBINETILOR 
SFERICI, PROPULSAT DE APA. CU UNGHI DE ROTATIE ~I PERIOADA. DE 
ROTA TIE REGLABILE 

Inventia este destinata folosirii in sistemele de irigatie. Poate fi folosita la irigarea 

gazonului de iarba cat ~i in orice alt sistem de irigatie. Poate fi folosit de asemenea numai 

mecanismul (C) in orice situatie unde este necesara lnchiderea ~i deschiderea repetata a unui 

robinet sferic. Sistemul oscilant (C) poate fi antrenat de asemenea de un mic motora~ electric. 

Studiind oferta de piese componente ale firmelor ce produc sisteme de irigatii pentru 

gazon, am observat ca duzele de strop ire (sprinkler) nu realizeaza 0 stropire uniforma a intregii 

suprafete ce trebuie udata ~i ca pentru 0 anumita presiune fixa jetul de apa emis de acestea are un 

minim ~i maxim fix. 

Solutia pe care 0 aduce acesta inventie face posibil ca pe fiecare duzii de stropire 

(sprinkler) sa poata fi montat un astfel de sistem (turbina, mecanism, robinet sferic) astfel incat 

duza sa poata stropi de la minim la maxim, de la minim la un maxim reglabil sau intre doua 

limite reglate situate oriunde intre minim ~i maxim. Se obtine in acest fel nu numai un sistem de 

irigatie cu strop ire uniforma ci ~i un sistem de irigatie dinamic, u~or de configurat. 

Problema pe care 0 rezolva inventia este udarea uniforma a suprafetelor ce trebuie irigate 

folosind jetul de apa destinat irigatiei ~i pentru actionarea mecanismului, existiind oricum 

posibilitatea ca acest mecanism sa poata fi actionat nu numai de turbina de apa ci ~i de un 

motora~ electric. 

Mecanismul poate fi realizat aproape in totalitate din materiale plastice, eventual putine 

componente metalice. 

Figura [1] reprezinta prototipul de testare. 

Figura [2] reprezinta rotile ce difera fata de prototip la varianta comerciala. 

Figura [3] reprezinta sectiunea A A a prototipului. 

Figura [4] reprezinta schimbarea pozitiei sferei robinetului sferic (cat de deschis este 

robinetul sferic In pozitia central a a oscilatiei, axul [Ax A], care este centrul de oscilatie. Injurul 
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acestei pozitii robinetul este rotit stanga - dreapta pentru a obtine doua debite de apa diferie de 

mInIm ~I maXIm. 

Sistemul este alimentat cu apa de la reteaua de apa prin duza (a) a robinetului dublu (A) 

format din robinetele (1 ~i 2). Prin robinetul (1) se regleaza debitul de apa ce merge la turbina 

(B), prin reglarea acestui debit fiind reglat timpul de inchidere ~i deschidere a robinetului sferic 

(7). Apa intra in turbina prin duza (4) ~i iese prin ie~irea (5) ~i poate fi folosita mai departe de 

exemplu pentru udarea prin picurare. 

Prin robinetul (2) si teava (6) este trimisa apa ce va ajunge la sprinkler prin robinetul (7) 

care se inchide ~i deschide oscilant. 

Apa patrunde cu presiune reglata de robinetul (1) in turbina prin duza (4) ~i antreneaza palele 

turbinei (9) care se rotesc cu axul cu melc (l0), axul cu melc (l 0) rote~te roata dintata (11), roata 

dintata (11) rote~te cu aceea~i viteza roata dintata (12), roata dintata (12) rote~te roata dintata 

(13) care prin axul (14) rote~te roata dintata conica (15). Roata dintata conica (15) rote~te roata 

dintata conica (16) care antreneaza in rotatie axul (17) care are la capete roWe dintate conice 

(18). Fiecare roata dintata conica (18) antreneaza 0 roata dintata conica (19), facand ca acestea 

sa se roteasca in sensuri opuse. Rotile dintate conice (19) prin axurile (20) rotesc rotile (21) in 

cazul prototipului din figura [1]. sau rotile (31 sau 33) din figura [2], in cazul variantei de 

productie industriala. 

Faptul ca roata (21) din parte a stanga a figurii [1] se rote~te in sensul ace lor de ceasomic 

iar roata (21) din partea dreapta a figurii []], se rote~te in sens contrar acelor de ceasomic face 

posibila inchiderea ~i deschiderea robinetului sferic (7), antrenat prin intermediul rotii (23) 

montata pe axul robinetului (30) in figura [1] sau a rotii [35] in varianta de serie, care face 0 

mi~care de oscilatie in ambele sensuri cu viteza reglabila de la robinetul (1) ~i cu unghiul de 

rotatie (inchidere - deschidere) reglat din piesele (22). Oricare din cele 3 piese (22) care sunt 

prezente pe fiecare roata (21) putand fi dezactivate sa nu mai transmita mi~carea de rotatie rotii 

(23), lucru identic cu alegera unui set de roti dintate cu lungime diferita a partii dintate in cazul 

variantei industriale de productie (31) cu dintii (32) sau (33) cu dintii (34) sau cu alta lungime 

necesara a partii dintate in functie de variata de debit a apei necesara, respectiv a suprafetei ce 

trebuie irigata. Robinetul sferic are intre pozitia lnchis ~i deschis 90 0 astfel ca in cazul figurii [1], 
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cind toate eele 3 piese (22) de pe fiecare roaUi transmit mi~carea de rotalie rolii (23) prin piesele 

(24), robinetul oscileaza intre pozilia de inchis ~i pozilia de maxim deschis. 

De exemplu daca de pe fiecare roam (21) este dezactivata 0 piesa (22) -se seurteaza intervalul in 

care rotile (21) transmit mi~carea de rotatie rotii (23), inchiderea ~i deschiderea robinetului (7) nu 

se mai face intre inchis ~i maxim ci intre inehis ~i un maxim ales. Piesa (25), piulita (26) ~i 

piulita (29) aflata pe axul robinetului fac posibil ca axul robinetului (30), respectiv sfera 

robinetului din robinetul sferic (7): (d) sa fie rotit fara ca roata (23) si piesele (24) sa i~i modifice 

pozitia fata de axul [Ax A]. Se obtine 'in acest fel 0 inchidere ~i deschidere oscilanta a robinetului 

(7) intre doua pozitii de deschis, aviind doua debite diferite, unul mai mic ~i unul mai mare, fapt 

ce are ca rezultat faptul ca sprinklerul sa stropeasca intre doua intrevale situate intre minim ~i 

maxim (intre inchis ~i maxim deschis). Orificiile (28) din roata (23) se folosesc pentm 

modificarea pozitiei pieselor (24) astfel indit mi~carea de rotatie sa fie transmisa continuu, tara 

intremperi. Orificiile (27) impreuna cu piulitele (26), piesa (25) care se mi~ca simultan cu axul 

robinetului ~i piulita (29) fac posibila modificarea pozitiei rotii (23) fata de axul [Ax A], 

respectiv a pozitiei sferei (d) fata de centm de oscilatie. In figura [4] este desenata piesa (25) care 

rote~te axul robinetului ~i roata (23) care in lipsa piesei (25) nu ar putea roti axuL Aeeast sistem a 

fost realizat pentm a permite modificarea pozi!iei sferei robinetului (7) fatA de axul [Ax A] care 

reprezinta centrul oscilatiei, ~i in acela~i timp piesele (24) ~i roata (23) sa ramana in acee~i 

pozitie fatA de rotile (21) ~i piesele (22). In cazul variantei de productie din figura [2] acesta roata 

dintata (35) avand dinti pe tot contuml poate fi rotita pentm a regIa centm de oscilatie fara nici 0 

limitare cum este in cazul prototipului din figura [1]. 

In locul rotilor (21) ~i a pieselor (22) folosite in cazul prototipului de testare, in productia 

industriala se vor folosi rotile dintate partial (31 sau 33) din figura [2] , aceste roti pot fi 

schimbate la modelul de productie industriala cu alte roti cu lungimi diferite ale partii dintate 

(32, 34) obtinandu-se in acest fel modificarea unghiului de inchidere ~i desehidere a robinetului 

(7). Roata (23) impreuna cu piesele (25), (26), (27), (28) din figura [I] va fi inlocuita cu roata 

dintata (35) din figura [2]. 

A~adar viteza de inehidere ~i deschidere (timpul de oscilatie) a robinetului sferic (7) se 

face din robinetul (l), unghiul de inchidere ~i deschidere prin schimbarea rotilor partial dintate 

(31) cu rotile dintate (33) sau cu alte roti eu lungimea necesara a partii dintate iar pozitia 



-2015 ww 00583- /'') 
06 -08- 2015 

4 

centrului de oscilatie, rotind roata (35) impreuna cu axul robinetului (30) fata de axul [Ax A] in 

acest fel fiind posibila inchiderea ~i deschiderea robinetului (7) intre doua debite. 

Intregul sistem ce face obiectul invenliei in productia industriala de serie se va realiza 

intr-o singunl carcasa compacta de mici dimensiuni piesele pumnd fi realizate de ordinul 

centrimetrilor. 

Pozitiile (36, 37, 38) reprezinta rulmenti reprezentarea acestora In plan fiind informativa. 
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REVENDICA.RI: 

1. 	 Inventia (tot ansamblul) format din: robinet dublu (A), turbina de apa (B), mecanism 

oscilant (C) ~i robinet sferic (D). 

2. 	 Sistemul mecanic oscilant (C) ce poate fi antrenat de turbina de apa sau un motora~ 

electric format din reductoarele (10, 11, 12, 13) rotile conice (15,16, 18, 19) ~i rotile 

(23) = (35), ~i (21) (31 sau 33). Acest sistem mecanic transforma mi~carea circulara 

avand un singur sens de rotatie In mi~care circulara oscilanta cu dublu sens, cu unghi 

de rotatie variabil ~i poate fi folosit In multe alte sisteme mecanice unde este necesar 

acest tip de conversie a mi~carii ~i la diferite scari de marime ale componentelor 

mecanice, pentru orice foqa mecanica necesara. 

http:REVENDICA.RI
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