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59 MASA REGLABILA PE INALTIME CU MECANISM DE
DEPLASARE FATA DE O BAZA FIXA

(57) Rezumat:

Inventia se refera la o masa reglabild pe inaltime, cu
mecanism de deplasare faté de o baza fixa, care ofera
posibilitatea de reglare, de-a lungul unei axe, a distantei
blatului mobil fatd de baza fixa, la orice valoare
intermediara, asigurand in acelasi timp si blocarea
acestuia. Masa conform inventiei este alcatuita dintr-o
baza (1) cu o parte (3) rotativa, actionatéd de un moto-
reductor (14), si un blat (4)sustinut de trei tije (5)
cuplate la partea (2) fixa, si de trei tije (6) cuplate la
partea (3) rotativa, tijele (5 si 6) fiind prevazute, la
partea lor superioara, cu cate o cupla (7) sferica, ce
asigura legatura cu blatul (4), iar la partea inferioara, cu
o cupla (8) cardanica, reglarea Tnal{imii mesei facan-
du-se prin migcarea partii (3) rotative si modificarea Fig. 1
distantei dintre cuplele (8) cardanice ale tijelor (5) fata

de cele ale tijelor (6).
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Masa reglabild pe inilfime cu mecanism de deplasare fati de o baza fixa

Inventia se referd la o masa reglabild pe indltime cu mecanism de deplasare faid de o bazi fixa,
avand un design simetric, care oferd posibilitatea de reglare, de-a lungul unei axe a distanfei
obiectului mobil fatd de baza fixa, la orice valoare intermediard, asigurnd in acelasi timp si
blocarea acestuia. Mecanismul foloseste un design hiperboloidal, cu doud seturi de céte trei tije,
dispuse circular la 120 de grade, pe doud cercuri concentrice, unul fix, si al doilea mobil. Prin
rotatia relativid a celor doud mecanisme, se modificd distanta relativd intre baza fixa si obiectul

manipulat.

Este cunoscut un astfel de mecanism, brevet US 4615279, care pentru ridicarea pe iniltime a
elementului mobil, foloseste un mecanism surub-piulitd, actionat manual printr-o transmise
cardanicd. US 4615279 ,,Vertically adjustable table” prezinti o masd cu doud sau mai multe
picioare, cel putin unul dintre ele fiind reglabil. In cazul utilizarii mai multor picioare cu reglare pe
indlfime, acestea pot fi actionate individual sau impreund. Sistemul de reglare constd dintr-un
mecanism gurub-piuliti actionat manual printr-o transmise cardanicd §i un angrenaj melcat.
Dezavantajul acestei inventii este cd prin constructia sa este dificil de manipulat, accesul la
mecanismul de actionare este dificil de utilizat i alinierea mai multor picioare este dificil sau chiar

imposibil de realizat.

Brevetul US 5289782, ,,Adjustable height table” prezintd o masa reglabila pe iniltime care foloseste
picioare telescopice actionate cu o tije filetatd gi care foloseste un sistem de transmisie a miscérii cu
mecanism de echilibrare cu contragreutdti. Dezavantajul acestei inventii este ¢ prin constructia sa
integreaza un mecanism foarte complicat, care implica costuri ridicate gi personal calificat pentru

intreginere §i reparatii.

Un alt brevet US 5562052, ,Height adjustable table”, prezintd o masi cu picioare telescopice care
foloseste un mecanism foarte simplu de blocare a fiecarui picior cu un stift de blocare, trecut prin
gauri concentrice realizate la anumite distante, care permit reglarea pe iniltime si blocarea blatului.
Dezavantajul acestei inventii este cd prin constructia sa nu permite ridicare mesei de o singuri
persoand pentru ci blatul trebuie ridicat si sustinut inainte de a fi blocat, iar pentru modificarea

inalfimii, blatul trebuie eliberat de orice obiect pentru a permite ridicarea lui.

Brevetul US 6,550,728 BI, ,Height adjustable table” prezinti o masi montati pe un picior

telescopic. Dispozitivul de blocare constd dintr-un mecanism cu excentric plasat pe un ax central
1
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incorporat in piciorul unic al mesei. Prin ridicarea mesei se elibereazd mecanismul de blocare
excentric, se pozitioneazd masa la inal{imea doritd, dupd care, prin rotire se blocheazd din nou
excentricul. Dezavantajul acestei inventii este cd datoritd mecanismului de reglare utilizat este
foarte dificild pozitionarea mesei de o singurd persoani, deoarece este necesara eliberarea blatului
nainte de deplasare. Un alt dezavantaj este legat de imposibilitatea reglarii precise a indltimii finale

a mesei i de aparitia riscului de deblocare a mecanismului in cazul ridicarii accidentale a blatului.

Modelul de utilitate CN203563847, “Automatic turntable of dining-table” prezintd o masa rotativa
alcdtuita dintr-o baza fixa si o placd rotativd actionatd de un motor. Ghidarea placii rotative se face
cu ajutorul unor bile care se rostogolesc pe ciile de rulare practicate in partea fixd si cea mobila.

Dezavantajul acestei solutii consta in faptul ci aceasta nu permite ajustarea inil{imii mesei.

Toate solutiilor cunoscute utilizate pentru reglarea pe inil{fime a mesei prezintd dezavantaje legate

de stabilitatea redusa a mesei $i de complexitatea mecanismului de reglare.

Problema tehnicd pe care o rezolvd inventia propusi este de a realiza o masj reglabild pe inaltime
care integreazi un mecanism de ridicare a blatului mesei simplu din punct de vedere tehnologic $i
constructiv §i care asigurd o blocare ugoar si sigura, oferind o buna stabilitate a mesei i facilitati

de automatizare.

Masa reglabild pe indl{ime cu mecanism de deplasare fatd de o baza fix3, conform inventiei, este
alcdtuitd dintr-o baza avand o parte fixd §i o parte rotativd actionatd de un motoreductor si un blat
susfinut de sase tije de lungime fix3, fiecare tijd fiind prevdzutd la partea superioard cu o cupld
sferic, iar la partea inferioara cu o cupla cardanicj, trei dintre tije fiind cuplate la partea inferioard
de partea fixa a bazei, iar celelalte trei sunt fixate de partea rotativi a bazei, modificarea Inal{imii
blatului realizandu-se prin modificarea pozitiei dintre cuplele de pe partea fixa a bazei si cuplele de

pe partea mobild a bazei, tijele fiind plasate intercalat §i inclinate in directii contrare.

Aplicatia specificd acestei inventii este de a oferi utilizatorului posibilitatea de a regla, la pozitia
doritd, definit intre dou# limite de variatie a unui element mobil al unui obiect de mobilier faa de o

bazi fixd, printr-o migcare de translatie de-a lungul unei axe verticale.

Se prezintd in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legiturd cu figurile 1-12, care

reprezinta:
- figura 1, modelul 3D al mesei, vedere frontala;

- figura 2, modelul 3D al mesei, vedere izometrica de jos

2
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- figura 3, modelul 3D al mesei, vedere izometrica de sus

- figura 4, modelul 3D al mesei, vedere de jos

- figura 5, sectiune cu un plan diametral A-A din figura 4

- figura 6, detaliu privind conectarea tijelor cu baza mesei din figura 5
- figura 7, tija cu cuplele de legitura, vedere de laterala

- figura 8, tija cu cuplele de legiturd, vedere de sus

- figura 9, sectiune cu un plan B-B din figura 7

- figura 10, sectiune cu un plan C-C din figura 7

- figura 11, baza mesei, cu partea rotativa eliminata, vedere izometrica.

Masa reglabild pe indltime cu mecanism de deplasare fatd de o baza fix3 este alcituitd dintr-o baza
1, cu rol de suport, formata dintr-o parte fixd 2 si o parte rotativd 3 si dintr-un blat 4 sustinut de trei

tije 5, cuplate la partea fixa 2 si de trei tije 6, cuplate la partea rotativa 3.

Fiecare tije 5 §i 6 este prevazutd la partea superioard cu o cupld sfericd 7 care asigurd legitura cu
blatul 4, iar la partea inferioard cu o cupld cardanicd 8. Cupla cardanicd 8 asigurd doud grade de
libertate care permit realizarea de citre tijele 5 sau 6 a doud migcari de rotatie, una in jurul unei axe

perpendiculard pe axa longitudinal3 a tijei §i alta in jurul axei verticale a cuplei cardanice 8.

Partea fixd 2 se compune dintr-un suport 9, de forma tubulara de care se fixeazi o placi inferioar
10 si o placa superioard 11 cu ajutorul unor suruburi nereprezentate in figuri. Placile 10 si 11 sunt

asamblate cu suruburile 12 si piulitele 13.
Un motoreductor 14 este fixat la partea inferioar3 a placii 10 cu ajutorul unor suruburi 15.

Partea rotativdi 5 se compune dintr-o placid suport 16 si dintr-o placd superioard 17, fixate cu

suruburile 18.
Antrenarea partii rotative 5 de citre motoreductorul 14 se face cu ajutorul unei flanse 19.

Fixarea flansei 19 cu placa inferioard 16 se face cu suruburile 20. Flanga 19 se centreaza pe axul

motoreductorului, pe un alezaj conic si se fixeazi cu ajutorul unei piulite 21 si a unei saibe 22.

\
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Centrarea si ghidarea partii rotative 3 fata de partea fixa 2 se face cu ajutorul unui inel de sustinere
23, prevdzut cu trei role, 24, dispuse echidistant. Rolele 24 se rostogolesc pe o cale de rulare 25,

practicatd pe placa inferioard 10 si pe o cale de rulare 26 de pe placa suport 16.

Tijele 5, respectiv 6 au forma unor bare tubulare si prezinti la partea superioard o indoiturd Sa,
respectiv 6a sub un unghi o cuprins intre 120 ° i 150° gi avand lungime 1 mai mica decit a zecea

parte din lungimea L a portiunii drepte a tijei.

La partea inferioard, cele trei tije 5 sunt cuplate la partea fixd 2, prin montarea cuplelor cardanice 8
de pe tijele 5 in locagurile 8a, practicate intre placa inferioard 10 si suportul 9. in mod similar cu
tijele 5, cele trei tije 6 sunt cuplate la partea rotativd 3, prin montarea cuplelor cardanice 8 de pe

tijele 6 in locagurile 8b, practicate in placa suport 16 si in placa superioara 17.

Cuplele cardanice 8 sunt montate in alezajele 8a, respectiv 8b cu ajutorul unor ruimenti radial-axiali
27. Adancimea alezajelor 8a, respectiv 8b se alege astfel incat s se asigure blocarea axiald inelului

exterior al rulmentilor 27.

Fixarea rulmentului 27 pe cupla cardanica 7 se face cu ajutorul unui surub 28, a unei saibe 29, de

blocare i a unei saibe 30, cu rol de protectie.

Conectarea tijei 5, respectiv 6 cu cupla cardanica 8 se face cu ajutorul unui bolf 31, a unei bucse 32

si a unui inel elastic 33.

Tijele S sunt cuplate la partea fixd 2 a bazei 1, in mod echidistant pe un cerc cu razi R1, iar celelalte
trei tije 6 sunt cuplate pe partea rotativd 3, in mod echidistant pe un cerc cu razd R2<R1. Tijele 5

respectiv 6 sunt inclinate in directii contrare.

Cuplele sferice 7 sunt fixate de blatul 4 cu ajutorul unor suruburi care trec prin giurile 7a ale
semicuplei 7b. Dispunerea cuplelor sferice se face echidistant, pe un cerc de diametrul D,

nereprezentat in figuri.

Rotatia relativa intre partea rotativd 3 si partea fixd 2 determind modificarea iniltimii mesei prin

modificarea unghiului de inclinare a tijelor.

Limitarea pozitiilor extreme ale mesei se face cu ajutorul limitatoarelor 34, respectiv 35 fixate pe
placa inferioard 10 a partii fixe 2 si a bolgurilor 36, respectiv 37, montate pe placa inferioard 16 a
partii rotative 3. Limitatoarele 34 sunt intrerupitoare electrice monostabile si sunt actionate de

bolturile 36. Rolul limitatoarelor este de a opri actionarea motoreductorului 14. Limitatoarele

4



Oc2015--00500-
13 -07- 2005 \y

mecanice 35 au rolul de a bloca mecanic depigirea curselor limitd in cazul in care limitatorul

electric 34 nu functioneazi sau daci migcare se forfeaza prin rotirea fortata a blatului 4.

La actionarea motoreductorului 14, prin miscarea partii rotative 3 se modifica pozitia relativa dintre
tijele 5 si 6, avind ca efect modificarea unghiului pe care acestea il fac cu axa verticald, obligind
blatul mesei s& execute o migcare de surub (o miscare de translatie pe axa verticald, concomitent cu
o migcare de rotatie in jurul aceleiasi axe). Astfel, dacd partea rotativad 3 se roteste in directia de
inclinare a picioarelor montate pe acesta, blatul mesei se va ridica, iar daci se roteste in directie

opusd, acesta va coborf.
Prin aplicarea inventiei se obtin urméatoarele avantaje:

- simplitate tehnologica si constructivi
- posibilitati de reglare continua a indl{imii blatului
- stabilitate in functionare si autoblocare datoritd prezentei reductorului melcat

- facilitati de reglare a pozitiei i posibilititi de automatizare.
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REVENDICARI

Masa reglabila pe indltime cu mecanism de deplasare fati de o bazad fixa alcatuitd
dintr-o bazi (1) cu o parte fixd (2) si o parte rotativd (3), un blat (4) sustinut de niste
tije (5, 6), caracterizati prin aceea ci, pentru reglarea pe inaltime a pozitiei blatului
(4), acesta este sustinut de trei tije (5) si de trei tije (6) dispuse intercalat gi inclinate in
directii contrare, fiecare tije fiind prevazuti la partea superioara cu o cupla sferica (7)
cu care se leagd de blatul (4), iar la partea inferioarad cu cite o cupld cardanica (8),
cuplele cardanice (8) ale tijelor (5) fiind cuplate la partea fixa (2) a bazei (1), iar
cuplele cardanice (8) ale tijelor (6) fiind cuplate la partea rotativd (3) a bazei,
modificarea indltimii realizdndu-se prin migcarea pirtii rotative 3 care modifici pozitia
relativa a tijelor (5) fatd de tijele (6), avand ca efect modificarea unghiului pe care
acestea il fac cu axa verticald si obligind blatul (4) s execute o miscare elicoidald in

jurul axei verticale care trece prin centrul bazei.

Masi reglabild pe iniltime cu mecanism de deplasare fatd de o bazi fixd, conform
revendicdrii 1, caracterizati prin aceea cii, reglarea iniltimii se realizeazi cu
ajutorul unui motoreductor (14) care roteste printr-o flange (19) partea rotativa (3)
alcatuitd din placa suport (16) si din-o placa superioard (17), centrarea si ghidarea
partii rotative (3) fata de partea fixd (2) realizdndu-se cu un inel de sustinere (23),
prevazut cu niste role (24) care se rostogolesc pe o cale de rulare (25) de pe placa

inferioara (10) si pe o cale de rulare (26) de pe placa suport (16).

Masi reglabild pe indlfime cu mecanism de deplasare fajd de o bazi fixd, conform
revendicdrii 1, caracterizatd prin aceea ci, tijele (5), respectiv (6) au forma unei
bare tubulare §i prezintd la partea superioard o indoiturd (5a), respectiv (6a) sub un
unghi (o) cuprins intre 120° si 150° si avand lungime (I) mai mic decét a zecea parte

din lungimea (L) a portiunii drepte a tijelor (5,6).

Masi reglabild pe inélfime cu mecanism de deplasare fati de o bazi fixd, conform
revendicarii 1, caracterizati prin aceea ci, fixarea cuplelor cardanice (8) ale tijelor
(5) respectiv (6) se face cu ajutorul rulmentilor (27) care se monteaz3 in alezajele (8a)
practicate in partea fixa (2), respectiv (8b), practicate in partea rotativi (3), adincimea
alezajelor (8a), respectiv (8b) alegindu-se astfel incit si se asigure blocarea axiald

inelului exterior al rulmentilor (27).
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5. Masi reglabila pe indlfime cu mecanism de deplasare fata de o bazi fixa, conform
revendicdrii 1, caracterizati prin aceea cd, limitarea pozitiilor extreme ale mesei se
face cu ajutorul unor limitatoare (34) electrice §i a unor limitatoare (35), mecanice
fixate pe placa inferioard (10) a pértii fixe (2) si a boljurilor (36), respectiv (37),
montate pe placa inferioard (16) a partii rotative (3), limitatoarele mecanice (35) avand
rolul de protectie mecanicd in cazul in care limitatorul electric (34) nu functioneaza

sau in cazul unor forte exterioare mari aplicate asupra blatului (4).

\v
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Figura 5
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Figura 7
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