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(57) Rezumat:

Inventia se referd la un sistem actionat mecanic, pentru
reglarea timpului de comanda a arborelui cu came,
pentru stabilirea/reglarea unei pozitii relative de rotatie,
si anume, a unui decalaj de faza intre un arbore cotit si
un arbore cu came al unui motor cu combustie, cumar
fi un motor Otto sau motor Diesel, avand o sectiune de
antrenare cuplabila intr-o migcare de rotatie cuarborele
cotit, i 0 sectiune antrenata, conectata sau conectabild
antirotativ cu un arbore cu came, in care sectiunea de
antrenare si sectiunea antrenata sunt conectate anti-
rotativ, la 0 zona de conectare, cu o mufa de conectare
deplasabilad in raport cu ele in directie axiald, in asa fel
incat o deplasare axiald a mufei de conectare conduce
la/provoaca o invartire relativa intre sectiunea de antre-
nare si sectiunea antrenata. Sistemul conform inventiei
se refera la un dispozitiv de reglare a unui arbore cu
came (1), pentru reglarea unei pozitii relative de rotatie
intre un arbore cotit si un arbore cu came al unui motor
cu combustie, avand o sectiune de antrenare (3) cupla-
bila intr-o migcare de rotatie cu arborele cotit, si o secti-
une antrenata (17), conectatd sau conectabild antiro-
tativ cu un arbore cu came (21), in care sectiunea de
antrenare (3) si sectiunea antrenata (17) sunt, respec-
tiv, conectate la 0 zona de conectare (7, 18), antirotativ,
cu o mufa de conectare (12) deplasabila in raportcu ele
in directie axiald, in aga fel incat o deplasare axiala a

mufei de conectare (12) conduce la o invartire relativa
intre sectiunea de antrenare (3) si sectiunea antrenata
(17), caz in care zonele de conectare (7, 18) ale sec-
tiunii de antrenare (3) si ale sectiunii antrenate (17) sunt
inconjurate, fiecare, cel putin partial radial, din exterior
de mufa de conectare (12).
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SISTEM ACTIONAT MECANIC PENTRU REGLAREA TIMPULUI DE
COMANDA A ARBORELUI CU CAME

Descriere

Inventia se refera la un dispozitiv de reglare a unui arbore cu came (denumit si
regulator al arborelui cu came) pentru stabilirea/reglarea unei pozitii relative de
rotatie, si anume a unui decalaj de faza intre un arbore cotit si un arbore cu came al
unui motor cu combustie, cum ar fi un motor Otto sau motor Diesel, avand o sectiune
de antrenare cuplabild intr-o miscare de rotatie cu arborele cotit si o sectiune
antrenatd conectatd sau conectabild antirotativ cu un arbore cu came, in care
sectiunea de antrenare si sectiunea antrenata sunt respectiv conectate antirotativ, la
0 zona de conectare, cu 0 mufa de conectare deplasabild in raport cu ele in directie
axiald, in asa fel ca o deplasare axiald a mufei de conectare conduce la/provoacé o
invartire relativa ntre sectiunea de antrenare si sectiunea antrenata.

Astfel, inventia se refera la un sistem mecanic sub forma unui dispozitiv de
reglare a unui arbore cu came, care este capabil s& regleze timpul de comanda al
arborelui cu came. Acest sistem/ dispozitiv de reglare a unui arbore cu came este
integrat in mod avantajos intr-un sistem de transmisie cu supapa al unui motor cu
combustie si poate fi aplicat pentru ambele zone: admisie sau evacuare.

Sunt deja cunoscute din stadiul tehnicii forme de realizare in care este
implementata o astfel de actionare mecanica pentru reglarea timpului de comanda al
unui arbore cu came. Astfel, de exemplu din documentul GB 563 656 este cunoscut
un motor cu combustie care lucreaza dupa principiul in doi timpi. Aici este dezvaluita
n particular comanda fluxului de fluid Tn motorul cu combustie, caz in care este
explicatd mai detaliat si comanda evacuarii gazelor de ardere. Un alt stadiu al tehnicii
este cunoscut din documentele US 2 079 009 si GB 321 814.

Din aceste configurari cunoscute a fost totusi aratat ca, pentru a interconecta
antirotativ sectiunile — sectiunea de antrenare si sectiunea antrenata - in particular
mufa de conectare utilizatd este in majoritatea cazurilor relativ costisitor de fabricat si
de montat.
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Asadar, obiectivul prezentei inventii este acela de a inldtura dezavantajele
cunoscute din stadiul tehnicii si de a asigura un dispozitiv de reglare a unui arbore cu
came care sa fie mai simplu de montat. in acelasi timp el trebuie s& aiba cat mai
putine componente de fabricat si sa fie cat mai convenabil de realizat.

Acest obiectiv este indeplinit prin aceea cé zonele de conectare ale sectiunii
de antrenare si sectiunii antrenate sunt inconjurate cel putin partial radial din exterior
de mufa de conectare.

Ca urmare, este acum posibil sa se utilizeze simplu mufa de conectare n
timpul montajului, caz Tn care poate fi recunoscut din exterior de catre montator daca
mufa de conectare este angrenata intr-o maniera sigurd cu zonele de conectare. Prin
aceasta este asigurat ca piesele sunt angrenate fix una n cealaltad si astfel sunt
conectate activ intre ele.

Alte forme avantajoase de realizare sunt revendicate Tn revendicarile
dependente si sunt explicate mai detaliat in cele ce urmeaza.

Este in plus avantajos daca sectiunea de antrenare prezinta o roatd motoare
configurata pentru primirea unui mijloc de tractiune (lant sau curea) al unui mecanism
de tractiune. Aceasta roata motoare este in mod avantajos conectatad antirotativ cu
zona de conectare, Tn forma unui ax/ax plin, a sectiunii de antrenare, denumita in
continuare prima zona de conectare. Drept urmare, este implementatad o transmisie
in special directa a cuplului motor intre arborele cotit i arborele cu came.

Daca o prima zona de conectare a sectiunii de antrenare (si anume acea zona
de conectare care este asociatd sectiunii de antrenare) este realizata ca o danturare
axiald dispusa, de preferinta, pe o parte circumferentiara exterioara a sectiunii de
antrenare, danturare care se angreneaza intr-o prima sectiune danturata a mufei de
conectare, care in plus este de preferat complementara danturarii axiale, atunci este
implementatad o conectare de imbinare prin forma, deosebit de durabild, a mufei de
conectare cu sectiunea de antrenare. De asemenea, prima zona de conectare si
mufa de conectare sunt ca urmare conectate antirotativ deosebit de simplu, caz in
care mufa de conectare este montata cu posibilitate de deplasare in directie axiala
fata de zona de conectare. Dintji individuali ai danturarii axiale se desfasoara paralel
cu axa longitudinald/cu directia axiald a mufei de conectare, astfel ca la o deplasare
relativd axiald a mufei de conectare ntre sectiunea de antrenare si mufa de
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conectare nu are loc Tn mod substantial nicio reglare a unghiului de rotatie a celor
douéd componente una fata de alta.

Deosebit de avantajos este faptul ca prima sectiune danturatd a mufei de
conectare inconjoara continuu/inchide de jur Tmprejur/cupleaza prima zona de
conectare de-a lungul intregii circumferinte, radial din exterior. Ca urmare, este
implementata o conexiune foarte stabild, continua intre mufa de conectare si prima
zona de conectare.

In acest context este in plus avantajos atunci cand o a doua zoni de
conectare a sectiunii antrenate (si anume acea zond de conectare care este
prevazuta la sectiunea antrenatd) este realizatd ca o danturare oblica, dispusa de
preferintd pe o parte circumferentiara exterioara a sectiunii antrenate, danturare care
se angreneaza intr-o a doua sectiune danturatd a mufei de conectare, care este in
plus de preferat complementara danturarii oblice. Cea de-a doua sectiune danturata
este in plus realizats de preferinti ca o danturare de snec. in acest context este de
asemenea in plus avantajos atunci cadnd a doua zona de conectare a sectiunii
antrenate este la fel realizatd in forma de ax/ax plin. Datoritad configurarii danturarii
oblice, si anume datoritd unei extinderi a dintilor individuali ai danturarii oblice Tn
directie oblicd/transversald pe axa longitudinald/ axiald a mufei de conectare, are loc
la o deplasare relativa axiald intre mufa de conectare si a doua zona de conectare o
Tnvartire relativa intre aceste doua componente, lucru prin care are loc si o invartire
relativd intre arborele cu came si arborele cotit. Drept rezultat, modificarea pozitiei
relative de rotatie Tntre arborele cu came si arborele cotit este transpusa foarte direct
si convenabil. Danturarea oblicd permite o reglare continud a pozitiei relative de
rotatie Tntre prima si cea de-a doua zona de conectare.

in acest context, este practic de asemenea daca a doua sectiune danturata a
mufei de conectare inconjoara/inchide/angreneazéd a doua zona de conectare de-a
lungul circumferintei, radial din exterior. Astfel este posibila si pe aceastd parte a
mufei de conectare o transmisie deosebit de stabild a cuplului motor.

Daca zonele de conectare ale sectiunii de antrenare si sectiunii antrenate sunt
in plus dispuse una fata de alta adiacente n directie axiald, de preferintd coaxiale,
mufa de conectare este realizata deosebit de compacta si stabild, deoarece aceasta
trebuie configuratd doar in forma de mansgon, pentru a interconecta antirotativ cele
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doua zone de conectare. Drept rezultat, fabricarea este mai mult simplificatd si
transmisia cuplului motor este imbunatatita.

Daca mufa de conectare (denumitd si mufa de deplasare) cu o zona de
angrenare, care functioneaza Tmpreuna cu o unitate de reglare, este dispusa in
directie axiala intre zonele de conectare, reglarea are loc intr-o manierd deosebit de
eficienta, deoarece o apadsare a unui element de reglaj al unei unitati de reglare in
directie radiald nu conduce simultan la o basculare a mufei de conectare fata de
sectiunea de antrenare sau sectiunea antrenata.

in acest context, este in plus avantajos atunci cand zona de angrenare
prezintd mai multe caneluri circumferentiare desfasurdndu-se in mod avantajos
paralele unele cu altele, care se desfasoard de preferintd continuu de-a lungul
circumferintei, caz in care in cel putin o canelura circumferentiard patrunde un
element de reglaj, pentru a deplasa in directie axialda mufa de conectare, in cazul
unei reglari autorizate. in consecinta, este posibila dispunerea unitatii de reglare
chiar din timpul montajului intr-o sectiune axiald optimd a mufei de conectare.
Reglarea axiala este astfel suplimentar simplificata.

Mai mult, este de asemenea avantajos daca dispozitivul de reglare a unui
arbore cu came este realizat pentru utilizare ntr-un motor cu combustie al unei
motociclete. Alcatuirea stabild si compacta reprezentata este aplicata atunci deosebit
de eficient.

Cu alte cuvinte, este astfel prevazut conform inventiei un dispozitiv de reglare
a unui arbore cu came care prezinta doua sectiuni de arbore aliniate coaxiale intre
ele, care sunt conectate in serie Tntre ele si sunt interconectate printr-o mufa/mangon
(mufa de conectare). Un prim arbore {sectiunea de antrenare) este conectat cu o
transmisie de antrenare/de transfer, cum ar fi o transmisie cu mijloc de tractiune si
este conectat antirotativ cu mangonul/mufa (o migcare a mansonului in directie axiala
nu are nici un efect asupra pozitiei circumferentiare a primei sectiuni de arbore/a
primului arbore). A doua sectiune de arbore/al doilea arbore (sectiune antrenata) are
un contur danturat In mod substantial oblic (danturare oblicd), care permite un
transfer al migcarii atat in directie circumferentiara, cét si in directie axiala (miscarea
mufei/mangonului Tn directie axiala invarte a doua sectiune de arbore). Mai mult, este
prevazut de asemenea un mecanism de actionare sub forma unei unitdti de

deplasare/reglare, care culiseaza mansonul/mufa in directie axiala (aici existd in
4
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particular o parghie (element de reglaj), care este conectatd cu o ,pedald de
acceleratie®). In timp ce mecanismul de actionare (unitatea de reglare) este in
functionare, mangonul/mufa este Tmpinsa axial si invarte a doua sectiune de arbore
fatd de prima sectiune de arbore, in asa manierd incat este stabilit timpul de
comanda a transmisiei cu supapa.

Inventia va fi explicata in continuare mai detaliat, cu referire la Figuri. Se arata:

Fig. 1 o reprezentare laterala a unui dispozitiv de reglare a unui arbore cu came
conform unei (prime) forme avantajoase de realizare, caz in care
dispozitivul de reglare a unui arbore cu came este deja introdus fintr-o
transmisie de comandd a unui motor cu combustie i este conectat
antirotativ cu arborele cotit prin intermediul unui mecanism cu mijloc de
tractiune.

Fig.2 o reprezentare izometrica a dispozitivului de reglare a unui arbore cu came
conform Fig.1, caz in care este de observat aici in particular angrenarea
intre a doua zona de conectare si mufa de conectare,

Fig. 3 o reprezentare izometrica a unei unita{i sectionate in directia longitudinala a
dispozitivului de reglare a unui arbore cu came, dupd cum aceasta este
deja reprezentata si in Fig.1 $i 2, caz in care se observa bine aici interiorul
mufei de conectare,

Fig.4 o reprezentare izometrica a dispozitivului de reglare a unui arbore cu came
conform Fig.1 la 3, caz in care aici s-a renuntat la reprezentarea carcasei i
se observa bine in particular cuplarea elementului de reglaj al unitatii de
reglare, si

Fig. 5 o reprezentare explodatad a dispozitivului de reglare a unui arbore cu came
conform inventiei, Tn care componentele dispuse axial una dupad alta —
sectiunea de antrenare, mufa de conectare, sectiunea antrenatd — sunt
reprezentate foarte clar.

Figurile sunt doar de naturd schematicd si servesc exclusiv intelegerii
inventiei. Elementele identice sunt prevazute cu aceleasi semne de referinta.
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Dispozitivul de reglare a unui arbore cu came 1 inventiv conform unei forme
avantajoase de realizare este reprezentat prin Figurile 1 la 5. Dispozitivul de reglare
a unui arbore cu came este prevazut a fi introdus ntr-un motor/motor cu combustie al
unei motociclete. In Fig.1 la 4 el este de aceea deja integrat intr-un mecanism de
comanda realizat ca transmisie cu supapa 2 a unui motor cu combustie al unei
motociclete. Inventia se refera astfel si la o transmisie cu supapa a unei motociclete
cu dispozitivul de reglare a unui arbore cu came 1 conform inventiei.

Dispozitivul de reglare a unui arbore cu came 1 (denumit de asemenea
regulator pentru arbore cu came sau sistem de reglare a unui arbore cu came)
serveste Tn mod uzual pentru stabilirea/reglarea unei pozitii relative de rotatie intre un
arbore cotit si un arbore cu came al motorului cu combustie ce cuprinde transmisia
Cu supapéa 2, motor care nu este reprezentat aici, din motive de claritate.

In acest scop, dispozitivul de reglare a unui arbore cu came 1 prezintd o
sectiune de antrenare 3, care este antirotativ conectatd/cuplata in miscare, prin
intermediul unui mecanism cu mijloc de tractiune 4 ilustrat in Fig.1, cu o roata dintata
5 fixata de arborele cotit. Pentru gazduirea (gazduire antirotativa) a unui mijloc de
tractiune 31 al mecanismului cu mijloc de tractiune 4, sectiunea de antrenare 3
prezintd o roatd motoare 6, care este realizatd ca roatad dintatd de antrenare.
Mecanismul cu mijloc de tractiune 4 este realizat in aceasta forma de realizare ca un
mecanism cu lant. intr-o alta formé alternativa de realizare, mecanismul cu mijloc de
tractiune 4 este realizat insd si ca mecanism cu curea. Roata motoare 6 se
racordeaza in directia axiala a sectiunii de antrenare 3 cu o zona de conectare 7.
Prima zona de conectare 7 este realizatd in forma de arbore. Dupd cum se observa
mai clar de exemplu in Fig.3, aceastd prima zona de conectare 7 este realizata ca un
arbore plin. Roata motoare 6 este conectata/realizata integral cu zona de conectare
7. Roata motoare 6 este prevdzuta la o prima zond de capét axiald a sectiunii de
antrenare 3, la 0 a doua zona de capat opusa acestei prime zone de capat fiind
atagata la prima zona de conectare 7 o danturare axiala 8 pe partea circumferentiara
exterioara sau prima zona de conectare 7 fiind realizata prin danturarea axiala 8.

Danturarea axiala 8 este realizatd pe partea circumferentiard exterioara 9 a
primei zone de conectare 7. Danturarea axiala 8 este realizatd ca o canelura
triunghiulara. Dintji individuali, denumiti in continuare caneluri triunghiulare 10, ai

danturarii axiale 8 se extind drept, si anume paralel cu axa axiald/ axa de rotatie 32 a
6
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sectiunii de antrenare 3. Danturarea axiala 8, care este dispusd ca danturare
exterioard pe partea circumferentiard exterioara 9, este in angrenaj cu o danturare
interioara 11 realizatd complementara cu aceasta, la o mufd de conectare 12
(alternativ numitd si mufd de culisare). Astfel, sectiunea de antrenare 3 este
conectatd antirotativ, prin forma, prin intermediul danturarii axiale 8, cu danturarea
interioara 11 figurata si ca prima sectiune danturata 13 a mufei de conectare 12.

Mufa de conectare 12 se observa din nou bine in Fig.3, in reprezentare in
sectiune. Mufa de conectare 12 este realizatd in mod substantial in forma de
mangon si din acest motiv este denumitd alternativ §i mangon de conectare.
Danturarea interioara 11 formeaza prima sectiune danturata 13 a mufei de conectare
12 si este integratd/prevazutd/atagata intr-o prima zona de capat axiald a mufei de
conectare 12. La o0 a doua zona de capat, opusa acestei prime zone de capét a
mufei de conectare 12 este prevazuta o a doua sectiune danturatd 14. Si aceasta a
doua sectiune danturatd 14 este atasatd pe partea circumferentiara interioard a
mufei de conectare 12 si din acest motiv este realizata la fel ca danturare interioara,
figurata In continuare ca a doua danturare interioard 15. Mufa de conectare 12, in
starea de functionare, inconjoara/inchide astfel cu prima sa sectiune danturatd 13
radial din exterior prima zona de conectare 7 a sectiunii de antrenare 3, in cel putin o
zond partiald axiala de-a lungul circumferintei, intr-o manierd continua. De
asemenea, mufa de conectare, in starea de functionare, inconjoard/inchide cu a
doua sectiune danturatd 14 radial din exterior a doua zonad de conectare 18 a
sectiunii antrenate 17, in cel putin o zona partiald axiald de-a lungul circumferintei,
intr-o manierd continud. Prin aceasta configurare ambele sectiuni de antrenare 3 si
17 in regiunea zonelor lor de conectare 7 si 18 sunt inconjurate/infasurate complet in
directie radiala prin mufa de conectare 12.

A doua danturare interioard 15 ce formeaza a doua sectiune danturata 14 nu
este totusi danturatad axial/triunghiular ca i prima danturare interioara 11, ci este
realizatd danturatd oblic. A doua sectiune danturatd 14 este in angrenaj la randul ei
cu o danturare oblica 19 prevazutd pe o parte circumferentiard exterioara 16 a unei
sectiuni antrenate 17. Tn acest scop, sectiunea antrenatd 17 prezinta o a doua zona
de conectare sub forma de ax, pe care (pe partea sa circumferentiara exterioara 16)
este formata direct danturarea oblicA 19. Danturarea oblicd 19 este realizatd

complementara celei de-a doua danturdri interioare 15/celei de-a doua sectiuni
7
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danturate 14 de pe mufa de conectare 12. Dintii individuali, figurati Tn continuare ca
dinti oblici 20, ai danturadrii oblice 19 se extind toti paraleli intre ei, insa
transversal/oblic fatd de axa de rotatie/directia longitudinala a sectiunii antrenate 17,
care se desfagoara coaxial cu axa de rotatie 32 a sectiunii de antrenare 3.

Asa cum se observa foarte bine Tn legatura cu Fig.5, cea de-a doua zona de
conectare 18/sectiunea antrenatd 17 este parte integrald a unui arbore cu came 21 a
transmisiei cu supapa 2. Cea de-a doua zona de conectare 18 este conectata astfel
antirotativ cu arborele cu came 21, intr-o maniera permanenta.

Sectiunea de antrenare 3 si sectiunea antrenatd 17 sunt dispuse, datorita
configurdrii mufei de conectare 12 sub forma de manson, coaxiale si succesive axial.
Intr-o primé pozitie de culisare axiald a mufei de conectare 12, care se vede foarte
bine in Fig.1, sectiunea de antrenare 3 si sectiunea antrenata 17 sunt dispuse
fmpreuna intr-o prima pozitie relativa de rotatie si sunt conectate antirotativ una cu
alta, caz in care cuplul motor, care este transmis pe partea arborelui cotit la
sectiunea de antrenare 3, este transferat prin intermediul mufei de conectare 12, pe
danturarea axiald 8 respectivd si danturarea oblica 19, la sectiunea antrenata 17.
Acest lucru se ntdmpld deoarece in aceastd pozifie axiala de culisare mufa de
conectare 12 este conectatd antirotativ, ca element de cuplare antirotativ, atat cu
sectiunea de antrenare 3, céat si cu sectiunea antrenata 17.

Daca trebuie sa aiba loc invartirea relativd Tntre sectiunea de antrenare 3,
adica arborele cotit, si sectiunea antrenata, adicd arborele cu came, o unitate de
reglare 22 actioneaza in asa fel asupra mufei de conectare 12 intr-o maniera de
culisare in directie axiala incat mufa de conectare 12 se deplaseaza pe de o parte in
directie axiald Tn raport cu danturarea axiala 8, pe de alta parte in raport cu
danturarea oblicd 19, insd nu doar in directie axiald, ci se si roteste in directie
circumferentiara, in asa fel cd are loc o invértire relativd intre sectiunea de antrenare
3 si sectiunea antrenaté 17. Intr-o a doua pozitie de culisare axial este obfinutd o
alta pozitie/stare relativd de rotatie intre sectiunea de antrenare 3 si sectiunea
antrenata 17.

Dupa cum se observa in Fig.4, pe sectiunea de antrenare 3 si pe sectiunea
antrenata 17 sunt prevazute lagarele de rostogolire 28, 29, 30 pentru montajul intr-o
carcasa de primire 27, care este conectata fixa la randul ei In mod avantajos in

starea de functionare cu o carcasa de motor cu combustie. Un prim lagar de
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rostogolire 28 serveste pentru montajul axial si radial al sectiunii de antrenare 3, un
al doilea 29 si un al treilea lagar de rostogolire 30 servesc pentru montajul axial gi
radial al sectiunii antrenate 17.

Dupad cum se observé bine si in Fig.2, unitatea de reglare 22 prezintd un
element de reglaj 23 realizat ca parghie, care angreneaza/este introdusa/intra radial
din exterior intr-o zona de angrenare 24 pe partea circumferentiara exterioarad/partea
exterioard a mufei de conectare 12. Zona de angrenare 24 prezinta o prima canelura
circumferentiard 25a continua de-a lungul circumferintei. Datorita intrarii elementului
de reglaj 23 cu o extremitate orientatd radial spre interior in prima canelurd
circumferentiard 25a, elementul de cuplaj 23 este conectat prin forma, Tn directie
axiald, cu mufa de conectare 12. Pe langa prima canelura circumferentiara 25a, zona
de angrenare 24 mai are incé o a doua canelura circumferentiara 25b paralela cu
prima canelurd circumferentiard 25a, pentru a transpune eventual o pozitionare
axiala alternativa a elementului de reglaj 23 in timpul montajului.

Dupéd cum se mai observa din nou in Fig.3, de asemenea foarte bine, aceasta
zona de angrenare 24 este prevazuta in directie axiald intre prima sectiune danturata
13 si a doua sectiune danturata 14. cele doua sectiuni danturate 13 si 14 sunt
separate geometric una de alta prin intermediul acestei sectiuni de angrenare 24, caz
n care sectiunea de angrenare 24 nu are dinii pe partea sa circumferentiara
interioara, si anume este realizata in mod substantial neteda. Mufa de conectare 12
este realizata integrald, drept pentru care zona de angrenare 24 si cele doua sectiuni
danturate 13 si 14 sunt realizate integrale una cu alta. Unitatea de reglare 22
prezinta in plus in mod avantajos un actionator liniar, care aduce elementul de reglaj
23 in pozitia axiald corespunzétoare. in acest scop, unitatea de reglare 22 este
conectatd activ cu pedala de acceleratie a motocicletei printr-o conductd de
conectare 26, lucru prin care semnalele de reglaj respective sunt transmise simplu la
unitatea de reglare 22. Elementul de reglaj 23 este in plus montat/sustinut circular in
carcasa de primire 27, pentru aplicarea unei forte de parghie in timpul unei
reglari/deplasari a mufei de conectare 12.

Cu alte cuvinte, este implementat astfel un dispozitiv de reglare a unui arbore
cu came 1, caz in care un arbore intermediar (sectiune de antrenare 3) este antrenat
printr-un arbore cotit cu un mecanism cu mijloc de tractiune 4, care este realizat de

preferinta ca antrenare cu lant. Timpii de comanda pot fi realizati printr-o ajustare a
9
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pozitiei unghiulare mai inainte sau mai inapoi arborele cu came 21 cu ajutorul
danturarii oblice 19 cooperante si danturarii interioare oblice (a doua danturare
interioard) formate complementar cu aceasta, care sunt prevazute in exterior pe
arborele cu came 21 si in interior la mansonul (mufa de conectare 12). Sistemul
(dispozitivul de reglare a unui arbore cu came 1) este dispus n aga fel incéat arborele
21 si mangonul 12 sunt deplasabile Tmpreuna in directie axiald. Solutia propusa
consta astfel intr-o conexiune mecanica (lant de antrenare) intre arborele cotit sau
roata dintatd 5 a acestuia si o roatd motoare 6 realizata in forma unei roti dintate cu
lant. Tn cealaltd parte a rotii motoare 6 sunt practicate profiluri formate (danturare
axiala 8) danturate pe exterior, axiale, drepte, care conecteaza roata dinfata de
antrenare 6 cu arborele cu came 21, printr-un mangon 12. Mangonul 12 prezintd mai
departe o danturare interioard dreapta (prima danturare interioard 11) si danturéri
oblice (a doua danturare interioara 15). Dispunerea este in acest context in asa
manierd aleasad incat mangonul 12 sa poata fi deplasat in directie axiald, lucru prin
care este realizatd o modificare de Tnvartire relativa intre roata dinfatd de antrenare 6
si arborele cu came 21. Reglarea axiald a mansonului 12 este implementatd prin
parghia (elementul de reglaj) si cablu (conducta de conectare 26). Cablul 26 este
conectat cu un mangon de strangulare, care aici nu este figurat din motive de
claritate, la directia motoretei. imediat ce turatia motorului creste prin actionarea
mansonului de strangulare la roata conducatoare, timpul de comanda al arborelui cu
came este reglat prin utilizarea mecanismului descris (dispozitivul de reglare a unui
arbore cu came 1). Ca urmare, este implementatd o reglare deosebit de simpla si
usor de montat pentru timpul de comanda a arborelui cu came al unei transmisii cu
supapd 2 a unui motor cu combustie. Deosebit de preferatd este utilizarea
dispozitivului de reglare a unui arbore cu came 1 intr-o motocicletd cu un motor cu
combustie realizat ca motor in mai multi timpi. in mod avantajos, acest motor prezinta
un sistem DOHC si unul sau doi arbori cu came 21 per cilindru, pentru a micsora
emisia gazelor de esapare si consumul de carburant si pentru a spori puterea
motorului cu combustie.

10
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Semne de referinta

1 dispozitiv de reglare a unui arbore cu came
2 transmisie cu supapa

3 sectiune de antrenare

4 mecanism cu mijloc de tractiune

5 roata dintata

6 roata motoare

7 prima zona de conectare

8 danturare axiala

9 parte circumferentiara exterioara

10 canelura triunghiulara de angrenare
11 prima danturare interioara

12 mufa de conectare

13  prima sectiune danturata

14 a doua sectiune danturata

15 a doua danturare interioara

16  parte circumferentiara exterioara a sectiunii antrenate
17 sectiune antrenata

18 a doua zona de conectare

19  danturare oblica

20 dinte oblic

21 arbore cu came

22  unitate de reglare

23 element de reglaj

24  zonade angrenare

25a prima canelura circumferentiara
25b adoua canelura circumferentiara
26  conducta de conectare

27 carcasa de primire

28  primul lagar de rostogolire

29  al doilea lagar de rostogolire

30 altreilea lagar de rostogolire

31 mijloc de tractiune

32 axa de rotatie
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Revendicari

1. Dispozitiv de reglare a unui arbore cu came (1) pentru reglarea unei pozitii
relative de rotatie intre un arbore cotit si un arbore cu came al unui motor cu
combustie, avand o sectiune de antrenare (3) cuplabild intr-o migcare de rotatie cu
arborele cotit si 0 sectiune antrenata (17) conectata sau conectabild antirotativ cu un
arbore cu came (21), in care sectiunea de antrenare (3) si sectiunea antrenata (17)
sunt antirotativ conectate respectiv pe cate o zona de conectare (7, 18) cu o mufa de
conectare (12) deplasabila in raport cu ele in directie axiald, in asa fel ¢a o deplasare
axiala a mufei de conectare (12) conduce la o Tnvartire relativd intre sectiunea de
antrenare (3) si sectiunea antrenatd (17), caracterizat prin aceea ca zonele de
conectare (7, 18) ale sectiunii de antrenare (3) si sectiunii antrenate (17) sunt
respectiv Thconjurate cel putin partial radial din exterior de mufa de conectare (12).

2. Dispozitiv de reglare a unui arbore cu came (1) conform revendicarii 1,
caracterizat prin aceea ca sectiunea de antrenare (3) prezintad o roatd motoare (6)
configurata pentru gézduirea unui mijloc de tractiune (31) al unui mecanism cu mijloc
de tractiune (4).

3. Dispozitiv de reglare a unui arbore cu came (1) conform revendicarii 1 sau 2,
caracterizat prin aceea ca o prima zona de conectare (7) a sectiunii de antrenare (3)
este realizatd ca o danturare axiald (8), care se cupleazad intr-o prima sectiune
danturata (13) a mufei de conectare (12).

4. Dispozitiv de reglare a unui arbore cu came (1) conform revendicarii 3,
caracterizat prin aceea ca prima sectiune danturatd (13) a mufei de conectare (12)
Tnconjoara continuu prima zona de conectare (7), de-a lungul circumferintei.

5. Dispozitiv de reglare a unui arbore cu came (1) conform uneia din
revendicarile 1 la 4, caracterizat prin aceea ca o a doua zond de conectare (18) a
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secfiunii antrenate (17) este realizata ca o danturare oblica (19), care se cupleaza intr-
0 a doua sectiune danturata (14) a mufei de conectare (12).

6. Dispozitiv de reglare a unui arbore cu came (1) conform revendicarii 5,
caracterizat prin aceea ca a doua sectiune danturata (14) a mufei de conectare (12)
fnconjoara continuu a doua zona de conectare (18), de-a lungul circumferintei.

7. Dispozitiv de reglare a unui arbore cu came (1) conform uneia din
revendicarile 1 la 6, caracterizat prin aceea ca zonele de conectare (7, 18) ale
sectiunii de antrenare (3) si sectiunii antrenate (17) sunt dispuse adiacente una cu alta
n directie axiala.

8. Dispozitiv de reglare a unui arbore cu came (1) conform uneia din
revendicarile 1 la 7, caracterizat prin aceea ca mufa de conectare (12) cu o zona de
angrenare (24), care functioneaza impreuna cu o unitate de reglare (22), este dispusa
intre zonele de conectare (7, 18).

9. Dispozitiv de reglare a unui arbore cu came (1) conform revendicarii 8,
caracterizat prin aceea ca zona de angrenare (24) prezintd mai multe caneluri
circumferentiare (25) care se desfédsoara impreuna n paralel, in care, in cel putin o
canelura circumferentiard (25), se extinde un element de reglaj (23) al unitatii de
reglare (22).

10. Dispozitiv de reglare a unui arbore cu came (1) conform uneia din
revendicarile 1 la 8, caracterizat prin aceea ca dispozitivul de reglare a unui arbore
cu came (1) este realizat pentru utilizare intr-un motor cu combustie al unei
motociclete.
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