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Inventia se refera la un dispozitiv cu actionare electrica utilizat in scoaterea acului
infestat din seringa utilizata, cu o singura mana, eliminandu-se astfel pericolul inteparii
accidentale a utilizatorului seringii.

Este cunoscut un dispozitiv de indepartare a acului de seringa utilizat, dar nu prin
scoatere ci prin forfecare cu o ghilotina (US 006158314 A). Acesta prezinta dezavantajele
ca prin ghilotinare se produc aschii si stropi poluanti care pot intra in contact cu mediul
fnconjurator, inclusiv cu utilizatorul, precum si consumul mare de energie la forfecarea acului.

Este de asemenea cunoscut un dispozitiv de ihdepartare a acului din seringa prin
scoatere cu un sistem de brate extractoare (US 005588966 A) sau prin desurubarea acului
(US 00690925 1B2). Acestea prezinta dezavantajele unui numar mare de piese de executat,
greu de asamblat, scumpe de realizat si mai putin fiabile in cazul solutjilor cu roti dintate.

US 20120222279 A1 dezvaluie un aparat pentru extragerea si eliminarea acelor
hipodermice, care cuprinde un ansamblu de prindere adaptat sa apuce un ac, un suport de
seringa adaptat sa securizeze un luer introdus direct in acesta de catre un utilizator, luer-ul
cuplat cu un corp de seringa si acul cuplat cu luer-ul, suportul pentru seringa pozitioneaza
acul pentru a fi apucat de ansamblul de prindere, in care, cu acul apucat de ansamblul de
prindere, suportul seringii si ansamblul de prindere sunt adaptate sa se departeze unul de
celalalt liniar intr-o directie definita de o lungime a acului pentru a retrage acul in intregime
din luer. Aparatul cuprinde, de asemenea, o carcasa, suportul pentru seringa si ansamblul
de prindere fiind dispuse in carcasa, si un sertar primit culisant in interiorul carcasei si care
functioneaza pentru a primi acul in acesta dupa retragerea acului din luer, si 0 usa de
container dispusa in sertar, usa de container fiind adaptata sa se deplaseze dintr-o pozitie
deschisa intr-o pozitie inchisa blocata pe masura ce sertarul este scos din carcasa.

US 4989307 dezvaluie, conform exemplului de realizare ilustrat in fig. 6, un dispozitiv
pentru facilitarea indepartarii si eliminarii acelor medicale. Dispozitivul cuprinde un element
rotativ 480 cu o forma in general inelara cu o deschidere centrala 487 prin care trece o axa
de rotatie 482. Elementul rotativ 480 este montat pe un lagar inelar 488 si prevazut cu dinfi
de angrenare exteriori 484 pentru cuplarea cu o roata dintata de antrenare 489, elementul
rotativ inelar 480 include niste urechi de sprijin 485 care sustin niste falci 490 care cuprind
0 concentratie de masa 491 astfel incat, atunci cand elementul rotativ 480 este antrenat in
raspuns, centrul de greutate al falcilor 490 este situat radial spre exterior si sub punctul de
articulatie 86. Astfel, atunci cand motorul mecanismului de antrenare este activat pentru a
roti elementul 480 in jurul axei de rotatie 482, falcile 490 se rotesc in jurul punctelor de
articulatie 486, datorita fortei centrifuge, iar porfiunile de cuplare 481 ale falcilor 490 sunt
deplasate spre interior, spre axa de rotatie 482. Elementul de ghidare conic 460 si deschi-
derea de ghidare 461 sunt situate deasupra deschiderii centrale 487 a elementului rotativ
480, cu axa de convergenta 483 care coincide cu axa de rotatie 482. Deschiderea 461 este
situata la o astfel de inaltime deasupra elementului rotativ 480 incat portiunile de cuplare 481
se vor inchide pe butucul 473 atunci cand elementul rotativ 480 este rotit pentru a cupla
butucul 473 la elementul rotativ 480 si face ca butucul 473 sa se roteasca si sa se detaseze
de dispozitivul medical 471. Odata ce butucul 473 s-a desprins de dispozitivul medical 471,
rotatia elementului rotativ 480 poate fi oprita prin eliberarea comutatorului de alimentare 21
pentru a readuce falcile 490 in pozitia lor de repaus eliberate din gulerul 476 pentru a elibera
ansamblul ac 472 si a-i permite sa cada prin pasajul 422 si deschiderea 423 si mai departe
in containerul 50 de dedesubt.

Scopul inventiei este protectia personalului medical la infeparea cu ace infestate,
atunci cand acul se scoate din seringa clasic, prin introducerea acului cu doua maini in teaca
lui de protectie si apoi extragerea, precum si protectia mediului inconjurator prin separarea
totala a metalului de plastic.
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Dispozitivul pentru separarea acului utilizat, de seringa, conform inventiei, inlatura
dezavantajele de mai sus prin aceea ca rezolva scoaterea acului din seringa prin introdu-
cerea, cu 0 singura mana, a acului intr-un orificiu al dispozitivului si o apasare usoara a
seringii, acul fiind scos automat si introdus intr-un recipient care, la umplere, se sigileaza cu
un capac.

Se prezinta in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig. 1...4,
care reprezinta:

- fig. 1, sectiune principala prin axa dispozitivului;

- fig. 2, vedere platou cu came asamblat si came desfasurate;

- fig. 3, vedere de sus a dispozitivului, dupa indepartarea capacului superior;

- fig. 4, sectiune transversala partiala dupa planul I-I din fig. 3.

Dispozitivul, conform inventiei, este alcatuit dintr-o glisiera 1 care are o miscare de
translatie in directie orizontala asigurata de o pereche ax 2 si bucsa 3 si o miscare de rotatie
in jurul unei articulatii asigurata de un stift 4. impiedicarea miscarii de rotatie a glisierei in
celalalt plan se face prin contactul suprafetei plane a glisierei cu un disc 5, contact asigurat
de forta elastica a unui arc 6, ce are rolul si de a mentine contactul dintre un rulment 7 fixat
pe glisiera si o cama 8.

Comanda miscarii de translatie este asigurata de o cama plana 9, care aluneca intre
rulmentii 12 miscand glisiera 1 intre punctele O, si O, cu distanta data de diferenta dintre H
si h.

Comanda migcarii de rotatie este asiguratd de o cama spatiala 8, a carei supra-
inaltare S asigura miscarea de scoatere rapida a acului din seringa si amplificarea fortei de
scoatere.

Ambele came sunt fixate rigid pe un suport 10, a carui miscare de rotatie este
asigurata de un motoreductor 11.

Acul utilizat al seringii este introdus, {indnd seringa cu o singura mana, in orificiul
practicat intr-o saiba elastica 13, ghidata de discul 5, care impinsa de seringa actioneaza
lamelele a doua micro-intrerupatoare 19, punand motoreductorul 11 in miscare de rotatie.
in acelagi timp acul patrunde si in orificiul mare O, al glisierei 1, care pusa in migcare de
translatie de cama 9, muta orificiul mic O, in spatiul dintre seringa si gulerul acului. La
sfarsitul comenzii data de cama 9, intra in actiune cama 8, care impinge prin intermediul
rulmentului 7 glisiera in jos, eliberand acul ce cade intr-un recipient 15, fixat pe un capac 16,
care se scoate prin translatie pentru schimbarea recipientului plin.

Dispozitivul are nevoie de o singura rotatie, sfarsitul si inceputul ei fiind sesizate de
un micro-intrerupator 17, actionat de un stift fixat pe cama 8.

Tot mecanismul este asamblat pe un suport 18, inchis cat mai ermetic in carcasa 14.
Micro-intrerupatorul 17 da comanda si unui numarator electric pentru a sesiza umplerea
recipientului.
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Revendicari

1. Dispozitiv pentru scoaterea acului dintr-o seringa utilizata, alcatuit dintr-o glisiera
(1) care are o miscare de translatie in directie orizontala asigurata de o pereche ax (2) -
bucsa (3) si o miscare de rotatie in jurul unei articulatii asigurata de un stift (4), comanda
miscarii de translatie este asigurata de o cama plana (9), care aluneca intre niste rulmenti
(12) migcand glisiera (1), comanda migcarii de rotatie este asigurata de o cama spatiala (8),
ambele came (8, 9) fiind fixate rigid pe un suport (10) a carui miscare de rotatie este
asigurata de un motoreductor (11), acul utilizat al seringii introdus intr-un orificiu practicat
intr-o saiba elastica (13), ghidata de un disc (5), care, impinsa de seringa, actioneaza
lamelele a doua micro-intrerupatoare (19), punand un motoreductor (11) in miscare de
rotatie, in acelasi timp acul patrunzand si intr-un orificiul mare (O,) al glisierei (1), care pusa
in migcare de translatie de cama plana (9), deplaseaza un orificiu mic (O,) al glisierei (1) in
spatiul dintre seringa si gulerul acului, la sfarsitul comenzii date de cama plana (9), intra in
actiune cama spatiala (8), care impinge glisiera in jos prin intermediul unui rulment (7),
eliberand acul care cade intr-un recipient (15).

2. Dispozitiv conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca dispozitivul are
nevoie de o singura rotatie, sfarsitul si inceputul ei fiind sesizate de un micro-intrerupator
(17) actionat de un stift fixat pe cama spatiala (8).

3. Dispozitiv conform revendicarii 2, caracterizat prin aceea ca micro-intrerupatorul
(17) comanda un numarator electric pentru a sesiza umplerea recipientului (15).

4. Dispozitiv conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca dispozitivul este
asamblat pe un suport (18), inchis ermetic intr-o carcasa (14).

5. Dispozitiv conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca recipientul (15) este
fixat pe un capac (16), care poate fi scos prin translatie din carcasa (14) pentru schimbarea
recipientului plin.



(51) Int.Cl.

RO 131095 B1

L "B

JAL 2277777727 ZZ7 T Za2 g 7 I 227 2722 222 2 77 7777 el Zel il l el \A%ﬁ
\

i

AB1M 5/32 20000V

1IN =N

.3

8l

‘
‘
‘
-1

tl o " 1 -
Kl o
.
i ’ _ |
£ : | ) , . - |

/ \” A | U ) .
m 2277 ..NW\\\\\\\\\L _I\Ww\ " n\w_ﬂli.\ )
{ A A - A B

F ] )
o T e T T I I I IR T e e D e ik s L s sk THITASTFLSRE ST I BT

W27

I ¢ 1 o L 6 2L 9L 6 dL gL v 2 ¢bL 9l



RO 131095 B1

(51) Int.CI.
AB1M 5/32 (2006.01)

Fig. 2
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Fig. 4
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