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9 MOTOR CU MISCARE PENDULARA

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un motor cu miscare pendulara.
Motorul conform inventiei este constituit, in principal,
dintr-un sistem (1) roluit, de forma circulara, pe conturul
caruia, in pozitii diametral opuse, sunt plasate niste
infagurari (2, 2') fixe, alimentate in curent alternativ de
la aceeasi sursa de alimentare, cele doua infagurari (2,
2') fiind fixate in raport cu un sistem magnetic, prin
intermediul unor placi (3, 3') de fixare ce alcatuiesc un
suport prevazut in zona centraléd cu un lagar (4) in care
sunt montati niste arbori (5, 5'), pe capétul de antrenare
al celor doi arbori (5, §') fiind fixate niste brate (8, 8') de
sustinere, iar la extremitatile libere ale celor doua brate
(8, 8') fiind plasate niste infasurari (10, 10') mobile in
scurtcircuit, care se deplaseaza in raport cu infagurarile
(2, 2') fixe si sistemul magnetic, sub actiunea fortelor
electrodinamice de scurtcircuit, generénd, la extremita-
tea capatului de antrenare a fiecarui arbore (5, 5'), cate
0 migcare pendulara.
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Motor cu miscare pendulara

Inventia se referd la un motor cu element mobil pendular, cu doud capete de arbore de
antrenare, la care functionarea se bazeazi pe principiul motorului cu bobind mobila in
scurtcircuit si deplasare limitata.

In scopul realizarii unui motor electric cu miscare pendulari este cunoscuti o solutie
(GEORGESCU, D. S.; GUGOASA, M.; OLARIU, E. D.; et. al. Motor electric pendular cu
bobind mobild in scurtcircuit. Brevet RO nr. 125492 B1). Motorul electric conform acestei
solutii este constituit, in principal, dintr-un sistem magnetic roluit, realizat din banda de tabla
electrotehnica pe care, sunt plasate, pe o jumétate din circumferinta miezului, doud infasurari
primare fixe, alimentate succesiv de la aceeasi sursa de alimentare. Cele doud infasuréri
actioneaza succesiv asupra unei infasurari mobile in scurtcircuit, suspendatad, asemenea unui
pendul, la capatul unui brat care se deplaseazd intr-un lagér plasat in mijlocul sistemului
magnetic, rezultand in final o miscare pendulard. Dezavantajul solutiei descrise constd in
faptul cd nu valorificd complet capacitatea de conversie a energiei electrice in energie
mecanicd actionand, in fapt, asupra unei singure infasurari mobile in scurtcircuit.

Problema tehnicd pe care o rezolva inventia constd in realizarea unui motor care si
execute simultan doud miscari pendulare independente.

Motorul electric cu miscare pendulard conform inventiei inldturd dezavantajul
mentionat, prin aceea cd, este constituit din doud infadurari primare fixe, dispuse pe un sistem
magnetic roluit, in pozitii diametral opuse si care infagurari alimentate succesiv de la aceeasi
sursa de tensiune actioneazad simultan asupra a doud infasurari mobile in scurtcircuit, fiecare
dintre ele fiind suspendate asemenea unui pendul si care transmit migcarea catre un arbore
propriu la extremitatile céruia se inregistreazd cite o miscare pendulara rezultdnd astfel un
motor cu doud capete de arbore de antrenare sau, altfel spus, un motor cu doud posturi de

lucru cu functionare independenta.
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Avantajul inventiei consti in extinderea domeniului de functionare astfel incét acelasi motor
poate actiona simultan doud mecanisme independente.

Se did in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legiturd cu figura 1 si
figura 2 care reprezintd dupa cum urmeaza:

- fig. I — o vedere de sus a motorului;

- fig. 2. — o sectiune longitudinala prin motor.

Motorul electric cu migcare pendulara conform inventiei (fig. 1; fig.2) este constituit, in
principal, dintr-un sistem magnetic roluit 1, pe conturul céruia, in pozitii diametral opuse sunt
montate doud infasurari primare fixe 2 si 2’ alimentate succesiv de la aceeasi sursd de
alimentare. Cele doud infasuréari sunt montate prin intermediul unor placi de fixare 3 si 3’care
alcatuiesc impreuna un suport. Suportul astfel constituit este prevazut, in centru, cu un lagér
suport 4 1n care sunt montati coaxial, doi arbori 5 §i 5°, prin intermediul unor rulmenti radiali
cu bile 6 si 6 respectiv 7 si 7°. Pe capitul de antrenare al arborilor 5 §i §° sunt fixate niste
brate de sustinere 8 si 8’ prin intermediul unor bucse cu surub 9 si 9°. La extremitatile bratelor
8 si 8’ sunt fixate niste bobine mobile in scurtcircuit 10 si 10° care se deplaseaza sub actiunea
fortelor electrodinamice de scurtcircuit, conducind in final la o migcare pendulara la capetele
de antrenare ale arborilor 5 i 5°.

Comanda alimentérii succesive a infasurarilor primare fixe 2 si 2’ se realizeazi prin
" intermediul unor ,.contacte reed” 11 si 11’ actionate de la distantd prin intermediul unor
magneti permanenti 12 si 12” plasati in prelungirea bratelor suport 8 si 8.

in modul descris bobinele mobile in scurtcircuit executd, independenrt una fati de alta,
cite o miscare pendulard pe care o transmite, prin intermediul bratului suport aferent catre
capatul de arbore asociat.

Motorul pendular conform invetiei poate fi reprodus cu aceleasi performante si
caracteristici ori de céte ori este necesar fapt care poate constitui un argument in favoarea

respectarii criteriului de aplicabilitate industriala.
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Revendiciri

1. Motor cu miscare pendulard realizat pe principiul motorului electric cu bobina
mobila in scurtcircuit si deplasare limitata, caracterizat prin aceea cd este constituit dintr-un
sistem magnetic roluit, de forma circulard (1) pe care, in pozitii diametral opuse, sunt plasate
doud infasurari primare fixe (2) si (2°) alimentate succesiv de la aceeasi sursd de curent
alternativ si care infagurdri sunt consolidate, intre ele, si in raport cu sistemul magnetic printr-
un suport alcituit din doud placi de fixare (3) si (3°) prevazut, in zona centrald, cu un lagér
(4), In care se gasesc montati doi arbori (5) si (5°) prin intermediul unor rulmenti radiali cu
bile (6) si (6°) respectiv (7) si (7°).

2. Motor conform revendicarii 1 caracterizat prin aceea c pe fiecare dintre capetele
de antrenare ale arborilor (5) si (5°) sunt fixate niste brate suport (8) si (8°) prin intermediul
unor bucse cu surub de fixare (9) si (9°) si unde la extremitétile bratelor mentionate sunt fixate
niste bobine mobile in scurtcircuit (10) si (10°) care se deplaseazi in raport cu infasurérile
primare fixe si sistemul magnetic roluit sub actiunea fortelor electrodinamice de scurtcircuit,
executand, fiecare, impreund cu bratul suport aferent, cite o miscare pendulard transmisi
capatului de antrenare a arborelui asociat.

3.  Motor conform revendicarii 1 si 2 caracterizat prin aceea ca miscarea pendulari a
celor doua bobine mobile la scurtcircuit are loc intre doud limite stabilite prin intermediul
unor ,,contacte reed” (11) si (11°) aflate in pozitie fixad si actionate de la distantd printr-un

magnet permanent (12) fixat in prelungirea unui singur brat suport (8).
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