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RO 130844 B1

Inventia se refera la un sistem autopropulsat pentru transportul de persoane pe cablu,
destinat pentru observare panoramica aeriana si modalitate de recreere.

Sunt cunoscute sisteme pentru transportul persoanelor care se deplaseaza sustinute
de un cablu, si care au una sau mai multe roti motoare asezate in linie, antrenate printr-o
transmisie cu lant.

Vehiculul din documentul JPH 0838648 A, care se deplaseaza pe cablu, permitand
oricarei persoane sa-| utilizeze cu usurinta si in conditii de siguranta, este compus dintr-un set
de roti care sunt dispuse deasupra si dedesubtul unei franghii, pentru rotirea pe aceasta
coard3; niste elemente de conectare leaga aceste roti una cu cealaltd; un mijloc de antrenare
roteste rofile; un scaun si niste greutati sunt conectate la roata astfel incat sa fie dispuse pe
partea inferioara a rotii fatd de franghie.

Este cunoscut din documentul US 2011162551 A1 un sistem de transport pe cablu
care cuprinde un cablu suspendat, un vehicul sustinut deasupra solului prin cablu, in care
vehiculul are una sau mai multe roti cu caneluri pentru deplasarea de-a lungul cablului, un
cadru sustinut de cel putin un ghidaj al vehiculului care se extinde sub rotile cu caneluri, si un
suport de racordare ce are o sectiune rabatabild, o porfiune mediana conectata la ramp3, si
o portiune de sina prevazuta atat pe sectiunea inclinata, cat si pe cea a portiunii mediane, in
care bratul de legaturd este conectat la cablu astfel incat cel putin o portiune de capat a
sectiunii rabatabile sa fie paralela cu si direct deasupra cablului, iar rotile cu caneluri trec de
la cablu pe portiunea de sina, atunci cand vehiculul este cuplat la consola de jonctiune.

Mai este cunoscut un vehicul autonom din documentul US 3192872 A, pentru
sustinerea unui operator, care poate fi suspendat si deplasat de-a lungul unui cablu,
cuprinzand un cadru, unul sau mai multe role de suspensie sau scripete montate pe acest
cadru, atunci cand vehiculul este in uz, una sau mai multe role de prindere montate pe cadru
si deplasate inainte in raport cu fiecare cilindru de suspensie, si care cupleaza partea
inferioara a fiecarui cablu. Cilindrul de suspensie sau fiecare rola de suspensie este actionata
si rotitd de un dispozitiv mecanic cuprinzand o pedala actionata de utilizatorul care se asaza
pe o sa. Un sistem de franare la dispozitia utilizatorului ii permite acestuia sa blocheze fiecare
cilindru de suspensie, si sa imobilizeze vehiculul intr-un loc selectat de-a lungul cablului.

Documentul US 3498236 A se refera la un sistem autonom si autopropulsat, care este
actionat de un motor electric alimentat de la baterie, ambele fiind purtate de un cadru, fiind
alcatuit dintr-o pereche de roti de antrenare, aliniate longitudinal, care se deplaseaza deasupra
unui cablu de tramvai ancorat anterior sau ceva asemanator, in timp ce o a treia roata alinia-
bila, aliniatd pe aceasta, susiine rotile de antrenare mentionate in contact cu calea de rulare
pe cablu, si este montata pe un brat pivotat si tensionat de un arc, care este inclinat in sus,
si care poarta, de asemenea, sdrma sau cablu ce urmeaza sa fie strans, acesta din urma func-
tionand ca un dispozitiv de tensionare care asigura partinirea primara ascendenta a rofii libere.

Dezavantajele sistemelor autopropulsate de transport pe cablu constau in aceea ca
sunt alcatuite din multe elemente componente, sunt sustinute de un cablu bine intins, dispus
orizontal, si necesitd mai multe roti motoare, pentru a nu patina.

Problema pe care o rezolva inventia este de a realiza un sistem autopropulsat pentru
deplasarea pe cablu, capabil de a se deplasa sustinut chiar de un cablu neintins si/sau dispus
inclinat sub unghi chiar mare, si care are o singura roata motoare.

Sistemul autopropulsat pentru transportul de persoane pe cablu, conform inventiei,
inldturd dezavantajele mentionate, prin aceea ca are in componentd un cadru rigid, de
preferintd metalic, un scaun, posibil o sa, doua roti de ghidare si o roatd motoare, solidara cu
arborele pedalier, planurile mediane ale rofilor fiind suprapuse, antrenarea realizandu-se prin
rotirea arborelui pedalier cu care sunt solidare doud brate montate la capetele arborelui
pedalier, si orientate in sensuri inverse, fiecare fiind dotat cu cate o pedala.
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Se prezinta in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig. 1...4,
ce reprezinta:

-fig. 1, vedere laterald asupra sistemului autopropulsat, pentru transportul de persoane
pe cablu, conform inventiei;

- fig. 2, vedere de sus asupra sistemului autopropulsat, pentru transportul de persoane
pe cablu, conform inventiei;

-fig. 3, vedere din fata asupra sistemului autopropulsat, pentru transportul de persoane
pe cablu, conform inventiei;

- fig. 4, vedere 3D asupra sistemului autopropulsat, pentru transportul de persoane pe
cablu, conform inventiei.

Conform unui exemplu de realizare a inventiei, sistemul autopropulsat, pentru
transportul de persoane pe cablu, are in componenta un cadru 1 rigid, de preferintd metalic,
un scaun 2, posibil o sa, doua roti 3 de ghidare, o roatd 4 motoare, solidara cu un arbore 5
pedalier, cu care sunt solidare doua brate 6, montate la capetele arborelui 5 pedalier, si
orientate in sensuri inverse, fiecare dotat cu cate o pedala 7.

Planurile mediane ale rotilor 3 de ghidare si 4 motoare se suprapun. Cadrul 1 de tip
triunghiular este plasat cu varful in care se afla roata 4 motoare in jos, iar celelalte doua rofi
3 de ghidare sunt plasate in celelalte doua varfuri din partea de sus.

Scaunul 2, posibil o sa, se amplaseaza fata de cadrul 1 astfel incat centrul de greutate
al constructiei, ludnd in considerare inclusiv masa practicantului, sa fie sub linia ce uneste
axele celor doua roti 3 de ghidare.

Cablul 8 trece printre laturile cadrului 1, pe deasupra uneia dintre rotile 3 de ghidare,
pe dedesubtul rotii 4 motoare, apoi pe deasupra celeilalte roti 3 de ghidare.
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Revendicare

Sistem autopropulsat, pentru transportul de persoane pe cablu, constituit dintr-un cadru
(1) rigid, de care sunt fixate un scaun (2), doua roti (3) de ghidare si o roatd (4) motoare,
solidara cu un arbore (5) pedalier, de care sunt montate doua brate (6), fiecare fiind dotat cu
cate o pedala (7), planurile mediane ale rotilor (3, 4) fiind suprapuse, caracterizat prin aceea
ca sistemul autopropulsat este ghidat pe un cablu (8) ce trece pe deasupra uneia dintre rotile
(3) de ghidare, pe dedesubtul rotii (4) motoare, apoi pe deasupra celeilalte roti (3) de ghidare,
scaunul (2) fiind dispus fata de cadru (1) astfel incat centrul de greutate al sistemului sa fie sub
linia ce uneste axele celor doua rofi (3) de ghidare.
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