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(57) Rezumat:

Inventia se referd la un angrenaj cilindric cu dinti conici, |
destinat reducerii jocului intre flancurile dintilor de la Y
angrenajele cilindrice folosite la robotii industriali, la 1

masinile unelte cu comandad numerica, cét si la alte ~ = —F o=
sisteme de reglare automata, care au in interiorul buclei

de reglare angrenaje cilindrice. Angrenajul conform

inventiei se compune din doud roti (1 §i 2) dintate,

avand nigte dinti conici realizati cu ajutorul a doud ——
flancuri (a si b) diferite, diferenta de inclinare a celor 1 iz
doud flancuri (a si b) este de 2...5°, avand la prima S ~—
roatd (1) inclinarea intr-un sens, iar la cea de-a doua \\\\§ “~b
roatd (2) in sens invers, prin deplasarea axiald a uneia i / 5
dintre rotile (1 si 2) dintate se reduce jocul intre Z‘WW
flancurile (a si b) dintilor celor doud roti (1 i 2) dintate, ~

prezenta celor doud flancuri (a si b) conducénd la - ; ) T=
obtinerea a doud angrendri cu distante diferite intre 7iins i
axe, ceea ce impune corijarea unghiulard a unei S
angrendri, pentru a avea aceeasi distanta intre axe. b

Revendicari: 1 "
Figuri: 3 Fig. 1

Cu incepere de la data publicdrii cererii de brevet, cererea asigurd, in mod provizoriu, solicitantului, protecfia conferitd potrivit dispozifiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu excepjia cazurilor in care cererea de brevet de invenjie a fost respinsd, retrasd sau consideratd ca fiind retrasd.
Intinderea protecfiei conferite de cererea de brevet de inven fie este determinaté de revendicérile confinute in cererea publicatd in conformitate
cu art.23 alin.(1) - (3).
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ANGRENAJ CILINDRIC CU DINTI CONICI
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Inventia se referd la un angrenaj cilindric cu dinti conici utilizat la reducerea jocului
intre flancurile dintilor de la angrenajele cilindrice folosite la robotii industriali, la masinile
unelte cu comandd numericd, cét si la alte sisteme de reglare automata care au in interiorul buclei
de reglare angrenaje cilindrice.

Sunt cunoscute transmisiile prin angrenaje cilindrice cu posibilitatea reducerii
jocului intre flancuri care utilizeaza cite un bolt excentric, iar una din rotile dintate este din doua
buciti, astfel incat la rotirea unghiulard relativd a lor, cu ajutorul boltului, are loc reducerea
jocului intre flancurile dintilor.

Dezavantajul acestei solufii constd In faptul cd angrenajul cilindric obtinut este
dublu dimensionat, pentru un sens de rotatie fiind o dimensionare $i pentru sens invers alta
dimensionare, in final rezultand un angrenaj dublu dimensionat, voluminos si cu inertie dubla.

Mai sunt cunoscute sistemele de preluare a jocului dintre flancurile angrenajelor
cilindrice care folosesc un element elastic ce asigurd contactul permanent intre flacurile dintilor
conjugate, dar care folosesc o transmisie dubld, intr-un sens avand contactul dintilor pe un flanc,
iar in sens invers contactul dintilor pe celélalt flanc.

Dezavantajele preludrii jocului intre flancuri la angrenajele cilindrice care folosesc
un element elastic constau in afectarea randamentului transmisiei prin pretensionarea angrenarii,
cdt si obtinerea unui angrenaj dublu dimensionat, deoarece intr-un sens este dimensionat un
angrenaj si In sens invers alt angrenaj; rezultd in final un angrenaj dublu dimensionat,
voluminos, cu inertie dubla si randament diminuat.

Angrenajul cilindric cu dinti conici rezolva problemele de mai sus prin aceea ci
prezintd dinti conici, iar prin deplasarea axiala a unei rofi dintate se reduce jocul intre flancurile
dintilor aflati in angrenare. Realizarea dintilor conici se face folosind flancuri diferite ale unui
dinte, astfel, unul din flancuri este al unei roti dintate cu dinti drepti, iar celalalt flanc este al unei
roti dintate cu dinti inclinati, avnid inclinarea dintelui 2+5 grade. In aceastd situatie exista
practic doud angrendri ale aceluiasi angrenaj, o angrenare apartine unui flanc si este cu dinti
drepti, iar cealaltd apartine celuluilalt flanc si este cu dinti inclinati. Astfel pentru acelasi
angrenaj vor rezulta doud valori ale distantei intre axe, iar pentru a face posibil angrenarea se va
corija unghiular o angrenare, unde stabilirea valorilor indicilor de corijare pentru fiecare roatd
dintatd se face dupd un rationament care are la baza obtinerea acelorasi elemente geometrice ale
rotilor dintate: diametrul exterior, diametrul interior si inaltimea dintelui. Solutia prezentatd
poate fi aplicatd si angrenajelor cilindrice cu dinti inclinati unde diferenta inclinérii celor doud
flancuri ale dintelui difera cu 2+5 grade.

Inventia prezinti urmatoarele avantaje:

- permite o dimensionare reald a angrenajului cilindric, fard nici o supradimensionare,
ceea ce atrage o inertie pe masurd si un gabarit mic;

- asigurd o reglare usoard si sigurd a jocului dintre flancuri prin deplasarea axiald
controlatd a uneia dintre cele doua roti dintate care compun angrenajul;

- poate realize reglarea jocului dintre flancuri cu interventie din exteriorul carcasei
angrenajului, fard a fi necesar accesul in interiorul angrendrii, situatie intalnitd la majoritatea
reductoarelor planetare, cét si la reductoarele cilindrice inchise si miniaturizate etc.
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In continuare va fi descrisa in detaliu cu referire si la figurile 1..3 care reprezinté:

- fig.1, angrenaj cilindric cu dinti conici;

- fig.2, vedere longitudinald a unui dinte conic, din directia de proiectie A, reprezentatd in
figura 1 ;

- fig.3; vedere laterald a unui dinte, din directia de proiectie V, reprezentata in figura 2.

Angrenajul cilindric cu dinti conici, conform invetiei, se compune din doud roti
dintate 1 si 2, ai caror dinti sunt conici, obtinuti cu ajutorul celor doui flancuri “a” si “b” diferite,
flancul “a” este drept iar flancul “b” are unghiul de inclinare 2+5 grade, avnad la roata dintata 1
inclinarea intr-un sens, iar la roata 2 in sens opus; prin deplasarea axiald I a uneia dintre rotile
dintate 1 si 2 se reduce jocul intre flancurile dintilor celor doua roti dintate 1 si 2; prezenta celor
doud flancuri “a” §i “b” ale unui dinte conduce la realizarea a doud angrenéri cu doud distante
diferite intre axe ale aceluiasi angrenaj, iar pentru a face posibil angrenarea, adica sa fie aceeasi
distanta intre axe, se corijeazd ungiular o angrenare, unde la stabilirea sumei valorilor indicelor
de corijare se are in vedere diferenta distantelor intre axe, iar valorile fiecarui indice de corijare
se obtin dupé etapele urmatorului rationament, care are la bazi obtinerea acelorasi elemente
geometrice ale celor doud roti dintate 1 si 2 pentru flancurile “a” si “b”: diametrul exterior,
diametrul interior si inaltimea dintilor.

Rationament:
1. Se calculeaza suma valorilor indicilor de corijare £, s-a ales aleatoriu corijarea
angrendrii flancului “a” cu dinti drepti, iar angrenarea corespunzatoare flancului “b”

ramane necorijatd. Cu ajutorul coeficientului de variatie a distantei intre axe A,, unde:

_ A, -4
4

se determind, din tabele sau nomograme, coeficientul A, , unde:

Ao

b

_fx*‘fz _Zitz
Ge2r s g=Alhy
2

unde:

A,— distanta intre axe la angrenarea necorijata;
A — distanta intre axe la angrenarea corijati;

z, —numar de dinti ai rotii dintate 1;

z, —numar de dinti ai rotii dintate 2;

£, .. coeficientul de corijare a rotii dintate 1;

£, — coeficientul de corijare a rotii dintate 2.

2. Se calculeazi valorile fiecdrui indice de corijare &, si £, pentru angrenajul

corespunzitor flancului “a” cu dinti drepti avdnd impuse diametrele exterioare ale rotilor
1 51 2 de la angrenarea flancului “b”.

D, =mlz,=2(f, +c, - & )]+ 2h

elb

D,, =mlz,—2(f, +c, - &,)]+2h

2

/2



C\~2014 00247-- /é

31 -03--20m

unde:
D, -diametrul exterior al rotii dintate 1 pentru angrenajul corespunzitor flancului “b”;

D,,, - diametrul exterior al rofii dintate 2 pentru angrenajul corespunzator flancului “b”;

m - modul;
J, - coeficient de referinta al indltimii capului dintelui;

¢, -coeficient de referinti al jocului la fund;

h - inéltimea dintelui.

Scéderea celor doud relatii conduce la obtinerea unei ecuatii avand ca necunoscute
pe & si &, . Seadaugi si relatia:

é:s = é:l + §2
Astfel se formeaza un sistem rezolvabil avand necunoscutele &, si &,
3. Avéand cunoscutié, si £, se determina diametrul exterior, diametrul interior si indltimea

dintilor pentru angrenajul corijat care are flancul “a” , valori care sunt cvasiaceleasi de la
angrenajul necorijat care are flancul “b”.
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REVENDICARE

Angrenajul cilindric cu dinti conici, altcdtuit din doui roti dintate cilindrice aflate in
angrenare, caracterizat prin aceea cd angrenajul cilindric prezintd dinti conici, iar la
deplasarea axiald a uneia din rotile dintate (1) sau (2) se reduce jocul intre flancurile
dintilor; obtinerea dintilor conici se face cu ajutorul celor doud flancuri “a” si “b” diferite
ale unui dinte, unde diferenta unghiului de inclinare a celor doud flancuri este de 2+5
grade, avidnd la o roata dintatd inclinarea intr-un sens, iar la cealaltd in sens invers.
Prezenta celor doud flancuri “a” §i “b” conduce la obtinerea a doud angrenari cu distante
diferite intre axe, astfel se impune corijarea unghiulard a unei angrendri pentru a avea
aceeasl distanta intre axe, unde la stabilirea valorilor indicelor de corijare se aplica un
rationament care are la baza obtinerea acelorasi elemente geometrice ale celor doua roti
dinfate (1) si (2) pentru flancurile “a” si “b”: diametrul exterior, diametrul interior si
indltimea dintilor.

iy



C\‘ZOHP [][]21,7—- /47
31 -93-- 2014 /[~




	Bibliographic Data / Abstract
	Description
	Claims
	Drawings



