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(57) Rezumat:

Inventia se referd la un kit auto inteligent pentru fixarea
unui dispozitiv electronic mobil pe o suprafaid, pe 14 4
parbrizul sau pe bordul unui autovehicul. Kitul conform
inventiei este alcatuit dlntr—o platformé (4) de montare,
avéand o carcasi (4.1), o placa (4.2) de montare i un R m
magnet (5) permanent, respectiva placé (4.2) avand o iU Y -
prim& suprafata (4.21) pozitionats spre interiorul car- [ i
casei (4.1) si o suprafalé (4.22) pozitionatd in partea : L
opusd, o suprafatd substantial pland, prevézuta cu cel \
putin doi pini, pregatitd pentru montarea unej carcase |
(7) |nteI|gente Si o carcasd (7) inteligentd, cu un \
element (6) feromagnetic in interior, pentru a monta '
un dispozitivmobil, avand substanpal aceeasi forma i ‘
marime cu un magnet 5 {:Jermanent si fiind prevazuta '
cu cavitdti, carcasa ( eligentd fiind montatd deta-
sabil de platforma (4) de montare prin placa (4.2) de !
montare prin contactul direct dintre elementul (6) ‘
feromagnetic si magnetul (5) permanent, in care l

magnetul ﬁ? permanent are o formé paralelipipedica gl U
substanya reptunghlulara si este introdus in interiorul Lo i i}%j

D)

carcasel cu o parte proeminentd in interiorul \J !
carcasei (4 1) montata intr-o cavitate in placa (4.2) de "
montare, astfel incat s& rAmana in mod substantial v 7
coplanar cu respectiva suprafa}\lé4 .22) opusa a placii

(4.2) de montare, iar directia ( de magnetizare a .
magnetului este paralela cu suprafa;a (4.22), sin care Fig. 1
pinii si cavitdfile sunt dispuse simetric in raport cu

magnetul g5) men}lonat si, respectiv, elementul gﬁ)
feromagnetic, astfelincat caV|ta1|Ie suntadaptate pentru
a se asambla cu pinii, kitul auto inteligent suportand o
multitudine de dispozitive mobile de diferite dimensiuni,
cum ar fi un telefon mobil, smartphone, iPhone, fablets,
tabletd, iPad, dispozitiv de navigare etc.
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Kit auto inteligent

Inventia se refera la un kit auto inteligent pentru fixarea unui dispozitiv electronic mo-

bil pe o suprafata (parbrizul sau bordul unui autovehicul, birou etc.).

Sunt cunoscute diverse tipuri de suporturi pentru dispozitivele electronice portabile.
US 6135408 B1 descrie un suport pentru instalarea unui obiect, precum

un telefon mobil, compus din o carcasa avand un perete anterior si un perete poste-
rior si un magnet permanent dispus in carcasa adiacent peretelui, peretele anterior
avand un locas inauntru si o placuta metalica.

US 6366672 B1 descrie un suport pentru telefon mobil imbunatatit, incluzand un corp
de asezare a telefonului adaptat pentru prinderea si fixarea unui telefon mobil, un
locas rezervat partii inferioare a corpului de asezare a telefonului adaptat pentru co-
nexiune electrica la sursa de curent a autovehiculului, si un locas cuplat cu corpul de
asezare a telefonului, care este prevazut cu un conector pentru conectarea cu tele-
fonul mobil, astfel incat conectarea electrica sa permita prin cai interne incarcarea
telefonului mobil si folosirea in starea handsfree a telefonului mobil.

US 5992807 B1 descrie un suport magnetic universal pentru telefoane celulare, care
este atasat prin intermediul unui magnet de bordul vehiculului. Telefonul celular este
fixat detasabil cu ajutorul magnetului (datorita fortei de atractie dintre magnet si com-
ponentele metalice ce se gasesc in mod obisnuit in interiorul telefonul mobil), iar tele-
fonul celular poate fi scos si pozitionat din nou manual pe magnet. Magnetul are o
fata frontala prevazuta cu un strat de cauciuc, care impiedica alunecarea in jos a te-
lefonul celular.

EP 1910132 B1 descrie un suport pentru montarea unui dispozitiv, precum o carcasa
de telefon sau dispozitiv de navigatie pe o suprafata. Suportul este compus dintr-un
element de conectare pentru conectarea dispozitivului de suport, o ventuza, un ele-
ment de actionare, care trage partea centrala a ventuzei intr-o directie initiala de la o

pozitie initiala la o pozitie secundara. In pozitia secundara, eleementul de actionare

T exerC|ta o forta de frecare cu elementul de conectare pentru a fixa elementul de
4 En~
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rare. Elementul de baza are un suport conectat detasabil potrivit telefoanelor mobile
de diverse dimensiuni.

US 20120305733 A1 descrie un ansamblu de sustinere pentru prinderea dispozitive-
lor electronice de mana intr-o multitudine de pozitii si locatii, avand o parte anterioara
cu un capat curbat atasat magnetic de o parte posterioara, cu o suprafatd indentata.
Un material elastomeric avand un coeficient mare de frecare sau un material care
produce o frecare similara asigura aderenta intre partea anterioara si partea posteri-
oara, sau intre partea posterioara si o alta suprafata magnetica dreapta.

WO 2010/135750 descrie un suport universal pentru dispozitive electronice portabile,
care include o platforma de expunere si un disc de prindere atasat la platforma de
expunere pentru prinderea detasabila a dispozitivului electronic portabil pe aceasta.
US 2012/0252543 A1 include un cap de montare rotativ, care ataseaza o carcasa la
telefon si la suportul de carcasa, avand mai multi magneti dispusi echidistant pe ca-
pul de montare rotativ pentru a atasa magnetic carcasa de telefon si de suportul de
carcasa, si un suport reglabil care include o tija si o pereche de butoane rotative. Te-
lefonul si suportul de carcasa pot sa includa si un cadru de protectie, care este plasat
imprejurul carcasei in spatele acesteia, si este atasat magnetic de telefon si de su-
portul carcasei, si include un disc metalic dispus si centrat pe partea din fata a cadru-
lui de protectie.

US 2010/0317418 dezvaluie un dispozitiv magnetic pentru suport, in special in auto-
vehicule, a unui echipament electronic portabil, incluzand un suport de baza care are
incorporati cel putin doi magneti adiacenti, care se fixeaza pe o suprafata interioara
in dreptul soferului si al pasagerului, si 0 placa de legatura avand inclus un element
feromagnetic, fixat sau integrat in spatele echipamentului de suport sau pe accesoriul

intermediar prevazut pentru sustinerea echipamentului.

Instalarea unui dispozitiv mobil in suporturile auto descrise mai sus nu sunt usor de

utilizat, deoarece necesita folosirea ambelor maini ale utilizatorului. Acest lucru poate

E,'R ificil, In unele situatii, de exemplu, atunci cand un sofer are nevoie sa tina cel putin
eTERSg

& ?é) gng pe volan. De asemenea, dispozitive deja cunoscute au dimensiuni mari si pot
47‘?(4. ’»@&guctk)na campul vizual al camerei foto a unui dispozitiv mobil cand se priveste
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foto. Majoritatea dispozitivelor cunoscute pana acum sunt susceptibile la niveluri ridi-

cate de socuri si vibratii si alte deplasari si miscari.

Obiectivul prezentei inventii este realizarea unui kit inteligent pentru fixarea unui dis-
pozitiv electronic mobil pe o suprafata dorita, asigurand o fixare imbunatatita si pre-
venind alunecarea in jos a acestuia. De asemenea, kitul inteligent este capabil sa
reduca socurile si vibratiile dispozitivului electronic mobil montat pe acesta. Dispoziti-
vul electronic mobil, conform acestei inventii, poate fi atasat sau indepartat foarte
usor din suportul car kit-ului, folosind doar o singura mana. Alt obiectiv al inventiei
este acela prin care kitul auto montat pe parbriz este perfect mascat in spatele dis-

pozitivului mobil, din directia de privire a soferului.

De asemenea, kitul auto, conform acestei inventii, poate fi folosit cu un dispozitiv
mobil, care are instalat un software ce permite suprapunerea unei harti GPS peste
imaginea reala a traseului, asa cum este captata de camera foto a dispozitivului mo-
bil, si unde ecranul dispozitivului mobil se poate porni automat cand este pozitionat

pe suportul car kit-ului si opri automat cand este detasat de pe suport.

Primul aspect al inventiei este acela ca furnizeaza un kit inteligent pentru montarea
unui dispozitiv mobil pe o suprafata. Kitul auto inteligent este format din: o platforma
de montare compusa dintr-o carcasa, o placa de montare si un magnet permanent,
placa mentionata avand o parte interioara asamblata intr-o carcasa si partea exteri-
oara cu o suprafatd substantial plana, prevazuta cu cel putin doi pini, care poate
permite atasarea unei carcase inteligente si a unei carcase inteligente cu un element
feromagnetic in interior pentru fixarea unui dispozitiv mobil, avand substantial
aceeasi forma si marime ca magnetul permanent si fiind prevazuta cu cavitati, carca-
sa mentionata fiind montata detasabil pe platforma de montare prin placa de montare
si prin conectarea dintre elementul feromagnetic si magnetul permanent, magnetul
permanent avand o forma de paralelipiped dreptunghic si fiind inserat in interiorul

vitatii, cu o parte ce iese in afara cavitatii pe placa de montare, astfel incat ramane

RSE
sug/é’taptial coplanar cu suprafata opusa mentionata a placii de montare, iar directia

>, % é’éanag?fetizare a magnetului (N-S) este paralela suprafata opusa mentionata, si un-
Voo ¢
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de pinii mentionati si cavitatile sunt dispuse simetric in jurul magnetului, respectiv a

elementului feromagnetic, astfel incéat pinii sa se asambleze in cavitati.

Intensitatea campului magnetic este maxima in directia N-S, rezultand o forta de
atractie axiala mai mare decat forta normala, aceasta tinzand sa centreze magnetul
permanent pe elementul feromagnetic. Dimensiunile magnetului trebuie alese cat
mai mici posibile dar furnizand totusi o forta de atractie suficienta intre magnet si

elementul feromagnetic inserat in carcasa.

Kitul auto inteligent, conform inventiei, poate fi utilizat pentru fixarea pe o suprafata a
unui dispozitiv mobil, cum ar fi telefon mobil, fableta, tableta, dispozitiv de navigatie
sau a altui dispozitiv, si cuprinde un suport, care este un brat rigid prevazut la capatul
distal cu o structura de baza pentru fixarea suportului pe suprafata dorita si cu placa

de montare mentionata la capatul sau proximal.

Structura de baza a kitului inteligent, conform inventiei, poate fi formata dintr-o ven-
tuza cu un strat de gel de poliuretan si un mecanism de suctiune, atasat pe o
suprafata, cum ar fi parbriz, bordul unui autovehicul sau alta suprafata. Ventuza ge-
nereaza vid si auto-adezivitate intre suprafata ventuzei si suprafata pe care se

monteaza.

Bratul rigid are capatul distal conectat in mod rigid la structura de baza si capatul
proximal conectat la platforma de montare printr-o cupla sferica. De preferinta, cupla
sferica este proiectata pentru a permite o rotatie a platformei de montare cu 80 de
grade in directia de tangaj, in jurul axei y, cu 40 de grade in directia de giratie, in ju-

rul axei x, si cu 360 de grade in directia de ruliu, in jurul axei z.

Prin urmare, atunci cand car kitul este atasat pe un parbriz inclinat, cupla sferica
permite orientarea placii de montare, avand atasat un dispozitiv mobil, orientat intot-
deauna intr-o pozitie substantial verticala plus / minus 5 grade in tangaj spre privirea

soferului, in functie de plasarea suportului in regiunea inferioara sau superioara a

- TER brizului.
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De preferinta, magnetul permanent al kitului auto inteligent, conform inventiei, este
montat in centrul suprafetei plane a placii de montare, si cel mai de preferat, partea
care iese in afara cavitatii prin placa de montare, are o forma substantial patrata pen-
tru a permite o rotire usoara a dispozitivului mobil atat in pozitie orizontala cat si ver-
ticala (portret sau peisaj), in timp ce se exercita aceeasi forta de atractie intre carca-

sa si placa de montare.

De asemenea, este de preferat ca elementul feromagnetic al carcasei inteligente sa
fie inserat in centrul acesteia. De asemenea, carcasa inteligenta este prevazuta cu o
decupare care permite trecerea luminii spre camera foto posterioara a dispozitivului
Imobil, camera avand un camp de vizualizare prin parbriz, neobstructionat de kitul

auto.

Intr-o varianta preferata de realizare a inventiei, placa de montare a kitului inteligent
are patru pini dispusi simetric in jurul magnetului permanent, iar carcasa inteligenta
are patru cavitati dispuse simetric pe suprafata posterioara a carcasei inteligente,
permitand asamblarea pinilor in cavitati. Pinii asigura o rezistenta mai mare, pe langa
atractia magnetului, si previn alunecarea carcasei. Preferabil este ca cei patru pini sa

fie pozitionati in apropierea magnetului permanent.

Preferabil pinii au forma cilindrica cu suprafata superioara convexa, formata din doua
suprafete inclinate fata de planul diametral care trece prin centrul placii de montare,
si aflati pe suprafata superioara a placii de montare, permitand autorotatia carcasei

inteligente dupa ce carcasa inteligenta este centrata prin magnetul permanent.

Intr-o varianta preferata, pinii cilindrici au diametrul de aproximativ 5 mm pana la 15
mm, de preferintda 9 mm, si indltimea pinilor este de aproximativ 0,5 mm pana la 2

mm, de preferinta 1 mm.

Mai mult, pozitia asimetrica a cuplei sferice in raport cu magnetul permanent perrnite

utilizarea kitului inteligent in doua pozitii principale: cupla sferica pozitionata in jos
//qeéé&tev magnet si cupla sferica pozitionata in sus fata de magnet, permitand astfel
/0/;0\; &‘A?pdrgareé‘gispozitivului in pozitia portret sau peisaj pentru diferite tipuri de vehicule,
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inclusiv autoturisme, masini sport cu un unghi mic de inclinare a parbrizului, camioa-

ne cu un unghi mare de inclinare a parbrizului, etc.

Intr-o alta alta varianta preferata, diametrul cuplei sferice este de aproximativ 14 mm
pana la 20 mm, de preferintd 16 mm, distanta D1 perpendiculara din centrul
articulatiei sferice (8) pe planul E1 este de aproximativ 40 mm la 70 mm, de
preferintda 60 mm, distanta D2 din centrul articulatiei sferice in centrul magnetului
permanent este de aproximativ 10 mm la 20 mm, de preferinta 15 mm si distanta D3
perpendiculara din centrul articulatiei sferice la suprafata exterioara a placii de mon-
tare este de aproximativ 10 mm la 14 mm, de preferinta 12 mm. Astfel, kitul auto inte-
ligent este compact si are dimensiuni de gabarit mici, fiind capabil sa reduca socurile
si vibratiile induse dispozitivului mobil, fara a obstructiona camera posterioara de luat
vederi a dispozitivului mobil, permitadnd suprapunerea hartii GPS peste imaginea rea-
I3 a traseului, asa cum se vizualizeaza prin camera foto posterioara a dispozitivului
mobil.

Un alt aspect al inventiei, este acela prin care kitul auto inteligent modifica reactiile
unui software de navigatie, in functie de setarile utilizatorului. Dispozitivul mobil poate
avea instalat un software de navigatie, ca de exemplu software-ul de navigatie
ROUTE 66, denumit Navigation. Software-ul Navigation poate rula pe un dispozitiv
mobil, avand instalat sistemul de operare Android sau iOS. Software-ul Navigation,
atunci cand ruleaza pe un dispozitiv mobil, afiseaza pe ecranul dispozitivului mobil
imaginea modului de navigare. Software-ul Navigation contine harti vectoriale avand
semnale textuale, grafice si vocale. Software-ul Navigation se comporta diferit, in
functie de setarile utilizatorului, cu privire la atasarea dispozitivului mobil pe kitul auto
inteligent sau detasarea dispozitivului mobil de pe acesta. Unele scenarii includ
urmatoarele aspecte:

- Atasarea dispozitivul mobil pe kitul auto inteligent: activeaza deschiderea software-
ul de navigatie in modul auto cu butoane mari, continand cele mai utilizate functii.

- Detasarea dispozitivul de pe kitul auto inteligent in timp ce se navigheaza intr-un
blocaj in trafic auto: activeaza vizualizarea rutelor alternative.

- Detasarea dispozitivul de pe kitul auto inteligent in timp ce se navigheaza in imedia-

- oeTRA ropiere a unei statii de alimentare cu combustibil: activeaza comutarea inchiderii
L@ |hHrop
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- Atasarea dispozitivul pe kitul auto inteligent in timp ce ecranul este oprit si in timp
ce se navigheaza: ecranul se aprinde si pozitia GPS este activata.

- Atasarea dispozitivul pe kitul auto inteligent in timp ce arata rute alternative: naviga-
rea continua pe ruta selectata si pozitia GPS este activata.

Kit-ul inteligent, conform inventiei, poate fi utilizat cu o multitudine de dispozitive mo-
bile de diferite dimensiuni, precum un telefon mobil, un smartphone, iPhone, fableta,

tableta, iPad, dispozitiv de navigare, etc.

Beneficiile si avantajele prezentei inventii vor deveni clare dupa o lectura atenta a

descrierii detaliate.

Descrierea detaliata a desenelor

Fig. 1, 2, 3 si 4 sunt vederi izometrice explodate ale kit-ul auto inteligent fixat pe par-
briz cu dispozitivul electronic mobil (punctat) orientat in vedere portret sau peisaj;

Fig. 5 este o vedere izometrica explodata a kit-ul auto inteligent fixat pe bordul
autovehicului cu dispozitivul mobil (punctat) orientat in vedere portret;

Fig. 6 este imaginea vizualizata de catre sofer, avand kit-ul auto inteligent fixat pe
parbriz cu dispozitivul mobil orientat in vedere portret sau peisaj;

Fig. 7a, 7b, 8a si 8b sunt vederi izometrice ale kit-ul auto inteligent fixat pe parbrizul
autovehicului avand atasat un dispozitiv mobil (de dimensiuni mici si de dimensiuni
mari), in modul de vizualizare portret sau peisaj;

Fig. 9a, 9b si 9c sunt vederi izometrice ale kit-ul auto inteligent fixat pe bordul
autovehicului, cu dispozitivul mobil (de dimensiuni mici si de dimensiuni mari), in mo-
dul de vizualizare portret;

Fig. 10a, 10b, 11a si 11b sunt vederi izometrice ale kit-ul auto inteligent fixat pe o
suprafata inclinata sau parbriz aratand un camp de vizualizare (9) neobstructionat al
camerei foto posterioare a dispozitivului mobil;

Fig. 12 este o vedere explodata a kit-ul auto inteligent: 1 - structurd de baza, 1.1 -
ventuza cu un strat de gel de poliuretan, 1.2 - piston, 1.3 ~ arc elicoidal, 1.4 - piesa
de fixare, 1.5 — piesa culisanta, 1.6 - surub, 1.7 — roata de actionare, 2 - brat rigid,
2.1. - capatul distal al bratului rigid, 2.2 - capatul proximal al bratului rigid, 3 — cupla
sferica, 4- platforma de montare, 4.1 - carcasa, 4.11 — locasul cuplei sferice din car-
taga, 4.2 - placa de montare, 4.21 — suprafata interioara a placii de montare, 4.22 -

Sgprg@ata exterioara a placii de montare, 4.3 - suport cupla sferica, 4.4 - surub, 4.5 -
§
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suruburi, 5 - magnet permanent, 6 - element feromagnetic, 7 - carcasa inteligenta
pentru un dispozitiv mobil;
Fig. 13 este o vedere transversala partial sectionata a kit-ul auto inteligent montat pe
o suprafata inclinata, prezentand pozitia asimetrica a cuplei sferice (3), in raport cu
magnetul permanent (5). Cupla sferica (3) este pozitionata deasupra magnetului
permanent (5);
Fig. 14 este o vedere transversala partial sectionata a kit-ul auto inteligent montat pe
o suprafata inclinata, prezentand pozitia asimetricd a cuplei sferice (3), in raport cu
magnetul permanent (5). Cupla sferica este orientata in jos fata de magnetul perma-
nent (5);
Fig. 15 este o vedere izometrica sectionata a kit-ul auto inteligent, ilustrand directia
de magnetizare a magnetului permanent;
Fig. 16 si 17 sunt vederi frontale ale kit-ului auto inteligent, ilustrdnd doua pozitii po-
sibile de montare ale magnetului;
Fig. 18, 19, 20 si 21 sunt vederi laterale ale kit-ului auto inteligent, care ilustreaza
faptul ca pozitia placii de montare este reglabila;
Fig. 22 este o vedere izometrica cu un detaliu al placii de montare, care arata forma
celor patru pini;
Fig. 23 este o vedere izometrica cu un detaliu a carcasei inteligente, care arata forma
celor patru gauri si elementul feromagnetic;
Fig. 24 este o vedere izometrica a kit-ului auto inteligent, care evidentiaza faptul ca
placa de montare este reglabila in tangaj (in jurul axei y), ruliu (in jurul axei z) si
giratie (in jurul axei x) si care prezinta trei planuri virtuale E1, E2 si E3 care trec prin
centrul articulatiei sferice (8);
Fig. 25 este o vedere transversala partial sectionata a kit-ului auto inteligent, aratand
principalii parametri de proiectare D1, D2 si D3;
Fig. 26a este o vedere frontala sectionata a ventuzei cu doua urechi, ilustrAnd com-
ponentele ventuza, cum ar fi corpul ventuzei (1.1a) si stratul de gel de poliuretan
(1.1b);
Fig. 26b este o vedere din frontala partial sectionata a ventuzei cu o ureche, ilustrand
componentele ventuzei, cum ar fi un corp ventuza (1.1a) si un strat de gel de poliure-

/‘ééfER&qu 1b);

\9“‘) /}Ifig. ®7 este o vedere explodata a kit-ului auto inteligent, cu o placa de montare pen-
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Fig. 28 este o vedere izometrica a placii de montare (9) a unei camere foto.

Descrierea inventiei

Referitor la desene si in special la Fig. 12, 13 si 14, kitul inteligent, in conformitate cu
prezenta inventie, este compus din: o structurd de baza (1), un brat rigid (2) avand
capatul distal (2.1) conectat rigid la structura de baza (1) si capatul proximal (2.2)
conectat la o platforma de montare (4), prin intermediul unei articulatii sferice (8), si o
carcasa inteligenta (7) avand un element feromagnetic (6) inserat, pentru prinderea
dispozitivul mobil.

Structura de baza (1) include o ventuza (11) si un mecanism de aspirare. Ventuza
(1.1) este compusa dintr-un corp ventuza (1.1a) si un strat de gel poliuretanic lipicios
(1.1b). Intr-o varianta preferata, corpul ventuzei are o singura ureche, iar in alta vari-

anta de realizare corpul ventuzei are doua urechi.

Mecanismul de aspirare este echipat cu o roata (1.7) conectata cu piesa culisanta
(1.5). La rotirea rotii (1.7), piesa culisanta (1.5) si pistonul (1.2) se deplaseaza in sus.
Pistonul (1.2) trage de suprafata de jos a ventuzei (1.1), iar presiunea aerului din
spatiul etans devine mai mica decat presiunea atmosferica exterioara. Stratul de gel
din poliuretan lipicios (1.1.b) genereaza auto-adezivitate intre ventuza (1.1) si supra-
fata de care este atasat.

Structura de baza (1) este conectata la bratul rigid (2) prin intermediul piesei de fixa-
re (1.4) printr-o asamblare de tip snap.

Platforma de montare (4) este compusa dintr-o placa de montare (4.2) cu un magnet
permanent (5) in interiorul acesteia, si o carcasa (4.1) asamblate prin suruburi. De
preferintd, magnetul permanent (5) este montat in centrul suprafetei plane a placii de
montare (4.2), avand directia de magnetizare (N-S) paralela cu aceasta suprafata
plana, in scopul de a centra carcasa inteligenta (7) in placa de montare (4), dupa
cum se arata in figura 15.

Cupla sferica (3) este montata in locasul cuplei sferice (4.11), din carcasa (4.1) in
partea superioara si pe un suport din cauciuc (4.3), in partea inferioara formand ast-
fel articulatia sferica (8). Articulatia sferica (8) este proiectata astfel pentru a permite

un unghi de rotire a platformei de montare (4) de 80 de grade in directia de tangaj,

/Q’\O‘A\;‘é}"ﬁf . 46 de grade in directia de giratie si 360 de grade in directia ruliu. Cupla sferica (3)
é’ ¢\%Y S 8 gste fixata de bratul rigid (2), cu ajutorul unui surub.
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Placa de montare (4.2) contine patru pini dispusi simetric pe suprafata exterioara
plana (4.22) a placii de montare (4.2) si in jurul magnetului permanent (5), Fig.22.
Carcasa inteligenta (7) are patru cavitati dispuse simetric pe suprafata posterioara a
acesteia si in jurul elementului feromagnetic (6) incorporat in carcasa (7), Fig.23.
Elementul feromagnetic (6) are forma si dimensiunea aproximativ asemanatoare cu

magnetul permanent (5) din placa de montare (4).

De preferinta, pinii au forma cilindrica cu suprafata superioara convexa, de preferat,
cu doua suprafete inclinate de-a lungul liniei diametrale care trece prin centrul placii
de montare (4.2), pentru a permite autorotatia carcasei inteligente (7) dupa centrarea

acesteia de magnetul permanent (5).

Pinii permit cresterea fortei de fixare, in plus fata de cea oferita de forta de atractie a
magnetului si previn alunecarea carcasei inteligente de pe acesta. Kitul auto inteli-
gent poate, de exemplu, sa fie montat detasabil pe bord sau parbriz cu carcasa inte-
ligenta atat in orientare portret cat si peisaj, pentru o gama larga de vehicule, cum ar
fi, autovehicul, masina sport, camioane, tractoare, echipamente miniere, vehicule
militare, trenuri, avioane, nave, ambarcatiuni sau alte vehicule care necesita instala-

rea unui dispozitiv electronic portabil.

Kitul auto inteligent poate fi, de asemenea, montat detasabil pe un birou, pe perete
sau pe alte suprafete, avand si alte utilizari, precum ar fi: vizionarea unui film, selec-
tarea de melodii, navigarea pe Web, etc. Kitul auto inteligent poate fi utilizat cu o mul-
titudine de dispozitive mobile avand dimensiuni variate, cum ar fi: un telefon mobil,

smartphone, iPhone, fableta, tableta, iPad, dispozitiv de navigare, etc.

Kitul auto inteligent poate fi folosit, de asemenea, pentru a fixa un aparat de fotogra-

fiat pe acesta, utilizdnd o placa de montare speciala (13).

v
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Revendicari
1.  Kit inteligent pentru montarea unui dispozitiv mobil pe o suprafata, cuprinzand:

a. o platforma de montare (4) compusa din o carcasa (4.1), o placa de montare
(4.2) si un magnet permanent (5), placa avand o prima suprafata (4.21), pozitionata
spre interiorul carcasei (4.1) si o suprafata exterioara (4.22), substantial plana, pre-

vazuta cu cel putin doi pini, pregatita pentru montarea unei carcase inteligente (7)

b. o carcasa inteligenta (7), cu un element feromagnetic (6) in interior, pentru mon-
tarea unui dispozitiv mobil, avand substantial aceeasi forma si marime cu magnetul
permanent (5) si fiind prevazuta cu cavitati, carasa inteligenta (7) find montata deta-
sabil de platforma de montare (4) prin placa de montare (4.2) prin contactul direct
dintre elementul feromagnetic (6) si magnetul permanent (5) caracterizat prin aceea
ca magnetul permanent (5) are o forma paralelipipedica substantial dreptunghiulara
si este inserat in interiorul cavitatii (4.1) cu o parte proeminenta in interiorul carcasei
(4.1), montata intr- o carcasa in placa de montare (4.2) astfel incat sa ramana in mod
substantial coplanar cu respectiva suprafata opusa (4.22) a placii de montare (4.2) si
directia de magnetizare (N-S) a magnetului este paralela cu suprafata (4.22) carac-
terizat prin aceea ca pinii si cavitatile sunt dispuse simetric in raport cu magnetul (5)
si respectiv elementul feromagnetic (6), astfel incat cavitatile sunt adaptate pentru a

se asambla cu pinii.

2. Kit inteligent, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca permite monta-
rea unui dispozitiv mobil, cum ar fi un telefon mobil, o fableta, o tableta, un dispozitiv

de navigare sau alt dispozitiv pe o suprafatd, si mai contine

c. un suport care este un brat rigid (2), prevazut cu o structura de baza (1) la extremi-
tatea sa distala (2.1) pentru fixarea suportului pe o suprafata dorita si o platforma de

montare (4) la capatul sau proximal (2.2).

//E-;_E\
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a. structura de baza (1) este compusa din o ventuza (1.1) cu un strat de gel de
poliuretan si un mecanism de aspirare, atasat pe o suprafata, cum ar fi parbriz, bord
sau alta suprafata, prin generare de vid si auto-adezivitate intre suprafata ventuzei si

suprafata pe care se monteaza;

b. bratul rigid (2) are capatul distal (2.1) conectat rigid la structura de baza (1) si

capatul proximal (2.2) conectat la placa de montare (4) printr-o articulatie sferica (8).

4. Kit inteligent, conform revendicarii 3 in care articulatia sferica (8) este proiectata
pentru a permite o rotatie a platformei de montare cu 80 de grade in directia de tan-
gaj, in jurul axei y, cu 40 de grade in directia de giratie, in jurul axei x, si cu 360 de

grade in directia de ruliu, in jurul axei z.

5. Kit inteligent, conform oricareia dintre revendicarile anterioare, caracterizat prin
aceea ca magnetul permanent (5) este montat in centrul suprafetei plane (4.22) a

placii de montare (4.2).

6. Kit inteligent, conform oricareia dintre revendicarile anterioare, caracterizat prin
aceea ca partea proeminenta din carcasa (4.1) si din placa de montare (4.2) in care

este montat magnetul permanent (5) are o forma in mod substantial patrata.

7. Kit inteligent, conform oricareia dintre revendicarile anterioare, caracterizat prin

aceea ca elementul feromagnetic (6) este inserat in centrul carcasei inteligente (7).

8. Kit inteligent, conform oricareia dintre revendicarile anterioare, caracterizat prin
o decupare (7.1) prevazuta in carcasa inteligenta (7), care permite trecerea luminii
spre camera foto posterioara a dispozitivului electronic mobil, camera avand un

camp de vizualizare (9) neobstructionat de kitul auto, prin parbriz.

9. Kit inteligent, conform oricareia dintre revendicarile anterioare, caracterizat prin

TPET ,:aceea ca placa de montare (4.2) contine patru pini dispusi simetric in jurul magnetu-

“‘%h Am pfermanent (5) si carcasa inteligenta (7) contine patru cavitati dispuse simetric pe

i
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suprafata posterioara a carcasei inteligente si in jurul elementului feromagnetic (6)

pentru a se asambla ferm cu pinii.

10. Kit inteligent, conform oricareia dintre revendicarile anterioare, caracterizat prin

aceea ca cei patru pini sunt pozitionati in apropierea magnetului permanent (5).

11. Kit inteligent, conform oricareia dintre revendicarile anterioare, caracterizat prin
aceea ca pinii au forma cilindrica cu suprafata superioara convexa, de preferinta, cu
doua suprafete inclinate de-a lungul unei linii diametrale care trece prin centrul placii
de montare (4.2), pentru a permite autorotatia carcasei inteligente (7) dupa centrarea

acesteia de magnetul permanent (5).

12. Kit inteligent, conform revendicarii 11, caracterizat prin aceea ca pinii au forma
cilindrica si au diametrul de aproximativ 5 mm pana la 15 mm, de preferinta, 9 mm si
inaltimea pinilor poate sa fie de aproximativ 0,56 mm pana la 2 mm, de preferinta 1

mm.

13. Kit inteligent, conform oricareia dintre revendicarile anterioare, caracterizat prin
aceea ca pozitia asimetrica a articulatiei sferice (8) in raport cu magnetul permanent
(5) permite utilizarea kitului inteligent in doua pozitii principale: articulatia sferica
pozitionata (8) in jos in raport cu magnetul (5) si articulatia sferica (8) pozitionata in
sus in raport cu magnetul (5), permitand astfel montarea dispozitivului mobil in
pozitia portret sau peisaj pentru diferite tipuri de vehicule, inclusiv autoturisme,
masini sport cu un unghi mic de inclinare a parbrizului, camioane cu un unghi mare

de inclinare a parbrizului, etc.

14. Kit inteligent, conform revendicarilor 3 sau 4, caracterizat prin aceea ca diame-
trul cuplei sferice (3) este de aproximativ 14 mm pana la 20 mm, de preferinta 16 mm,
distanta D1 perpendiculara de la centrul articulatiei sferice (8) pe planul E1 este de
aproximativ 40 mm pana la 70 mm, de preferinta 60 mm, distanta D2 de la centrul
articulatiei sferice (8) in centrul magnetului permanent este de aproximativ 10 mm la

20 mm, de preferinta 15 mm si distanta D3 perpendiculara din centrul articulatiei sfe-

Q ‘;‘:"‘wi\ce (8) la suprafata exterioara (4.22) a placii de montare (4.2) este de aproximativ 10
>

) < . -
\%, 4 amm4pana la 14 mm, de preferinta 12 mm,
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15. Kit inteligent, conform oricareia dintre revendicarile anterioare, caracterizat prin
aceea ca poate fi folosit cu o multitudine de dispozitive mobile de dimensiuni diferite,

precum ar fi un telefon mobil, smartphone, iPhone, fableta, tableta, iPad, dispozitiv

de navigare, etc.

16. Kit inteligent, conform oricareia dintre revendicarile precedente, caracterizat
prin aceea ca modifica feedbackul unui software de navigatie, in functie de setarile

utilizatorului.

N
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