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549 VIBROMOTOR CU POLIMERI ELECTROSTRICTIVI $I SENS

DE ROTATIE REVERSIBIL

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un vibromotor cu polimeri electro-
strictivi, destinat conversiei migcarii de vibratie intr-o
miscare continua de rotatie, cu posibilitatea inversarii
sensului de rotatie Tn timpul functionarii. Vibromotorul
conform inventiei este constituit dintr-un stator i un
rotor, in care statorul este alcatuit dintr-un electrod (1)
interior, comun, realizat sub forma unei piese conduc-
toare, de forma paralelipipedicd, plasat, prin intermediul
unui butuc (2) electroizolant, pe un arbore (3) pivot
incastrat la un capdt intr-un suport (4) fix, pe fetele
electrodului (1) fiind plasate niste placute (5a-5'a,
5b-5'b) care fac corp comun, pe fetele libere, cu niste
electrozi (6a-6'a, 6b-6'b) mobili, care sunt asociati cu
niste lamele (8a-8'a) roluite "spre dreapta", respectiv,
cu niste lamele (8b-8'b) roluite "spre stédnga", care
calca pe suprafata interioara a unui rotor (9) pahar,
montat pe extremitatea libera a arborelui (3) pivot, prin
intermediul unor rulmenti (10 si 10").
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Vibromotor cu polimeri electrostrictivi si sens de rotatie reversibil

Inventia se referd la un vibromotor cu polimeri electrostrictivi, la care conversia
miscdrii de vibratie intr-o miscare continud de rotatie, se realizeazd prin intermediul unor
lamele roluite §i care vibromotor este prevézut cu posibilitatea reversarii sensului de rotatie in
timpul functionarii.

In scopul realizarii unui vibromotor cu lamele roluite §i cu posibilitatea reversarii
sensului de rotatie este cunoscutd o solufie (CERNOMAZU, D.; GRAUR, A.; MANDICI, L.;
et al. Vibromotor, OSIM Bucuresti: Cerere de brevet de inventie nr. A/00265 din 08.07.2010)
bazata pe folosirea unor vibromotoare electromagnetice echipate cu lamele roluite cu sensuri
inverse de roluire; sensul de rotatie "la stdnga" fiind asociatd cu o lamela roluitd "spre stinga"
iar sensul de rotatie "la dreapta” fiind asociaté cu o lamel3 roluitd "spre dreapta".

Dezavantajele solutiei descrise sunt in legiturd cu complexitatea constructiva §i cu
dimensiunile de gabarit relativ mari.

Problema tehnicd pe care o rezolva inventia constd in simplificarea constructiva si
reducerea dimensiunilor de gabarit.

Vibromotorul cu polimeri electrostrictivi §i sens de rotatie reversibil conform
inventiei inldturd dezavantajele mentionate prin aceea ca are la bazid un vibrator combinat
alcdtuit dintr-un electrod comun, de forma paralelipipedica, care, pe fetele libere are montate
niste pliacute active realizate dintr-un polimer electrostrictiv si care placute fac corp comun, pe
feta libera cu céte un electrod mobil purtétor a unei lamele roluite; pe prima pereche de fete
diametral opuse lamelele sunt roluite "spre dreapta”, iar la a doua pereche roluirea este
realizatd "spre stinga", astfel cd in funcfie de perechea de lamele roluite activate prin
intermediul unui intrerupator, rotorul se va roti, conform conventiei stabilite prin standarde,

"la stdnga" sau "la dreapta".
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Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legétura cu fig. 1, fig. 2 si
fig. 3 care reprezintd dupa cum urmeaza:

- Fig. 1 - o sectiune longitudinald prin vibromotor;

- Fig. 2 — o sectiune transversald printr-un vibromotor realizat dupa varianta I;

- Fig. 3 — o sectiune transversala printr-un vibromotor realizat dupa varianta I1.

Vibromotorul conform inventiei este constituit, in principal, dintr-o parte fixd numita
stator $i dintr-o parte mobild numita rotor.

Statorul, reprezintd in fapt, un electrod fix 1, realizat sub forma unei piese
conductoare de forma paralelipipedicd, cu patru fete de asezare, i care este plasatd, prin
intermediul unui butuc electroizolant 2, pe un arbore pivot 3, incastrat la un capat intr-un
suport fix 4.

In timpul functionarii, electrodul 1 este conectat la una din bornele circuitului
alimentat printr-o sursé de alimentare 13.

Pe fetele de asezare ale electrodului comun 1, sunt plasate niste placute realizate
dintr-un polimer electrostrictiv, grupate doud cite doud, pe fete diametral opuse: S5a-5'a
respectiv 5Sb-5'b. Pe fetele libere pldcutele din polimer electrostrictiv fac corp comun cu céte
un electrod mobil, in forma de placd, 6a-6'a si 6b-6'b. Electrozii plasati in pozitii diametral
opuse sunt conectati intre ei prin niste legaturi flexibile 7a respectiv 7b.

Electrozii mobili sunt purtdtorii unor lamele roluite 8a-8'a, 8b-8'b. Avand in vedere
ca sensul de rotatie al rotorului antrenat prin lamele roluite este dependent de sensul de roluire
al lamelelor, este utilizatd urmatoarea formuld de asociere: electrozi 6a-6'a sunt asociati cu
lamelele 8a-8'a ambele roluite "spre dreapta"; iar electrozii 6b-6'b sunt asociati cu lamelele
8b-8'b roluite "spre stanga".

Fiecare electrod mobil este conectat la cealaltd bornd a sursei de alimentare prin
intermediul Intrerupdtorului 12 prin care se realizeaza selectarea sensului de rotatie.

Rotorul 9 este montat la extremitatea liberd a arborelui 3 prin intermediul unor
rulmenti 10 si 10' si a unei piese distantoare 10".

Cuplarea vibromotorului la sistemul mecanic actionat se realizeazi prin intermediul
unui pinion 11 ce face corp comun cu rotorul.

In alta variantd, ilustrati prin fig. 3, statorul vibromotorului este previzut cu un
electrod comun 1, in forma de prismid hexagonald. Pe fetele acestuia sunt dispuse doud
sisteme de placute active, realizate din polimeri electrostrictivi: 5a, 5b, 5c¢ si 5'a, 5'b, 5'c. Cele
doua sisteme de placute active sunt asociate cu doud sisteme de electrozi mobili: 6a, 6b, 6¢

respectiv 6'a, 6'b, 6'c. Primul sistem de electrozi mobili este asociat cu niste lamele roluite
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"spre dreapta”: 8a, 8b, 8c. Al doilea sistem de electrozi mobili este asociat unor lamele roluite
"spre stanga": 8'a, 8'b, 8'c.

Selectarea sensului de rotatie dorit se realizeaza prin intermediul unui Intrerupitor
tripolar 14, prin care cele doud sisteme sunt conectate la o sursd trifazatd cu frecventd
industriald. Pentru pozitia I a intrerupétorului 14, vibromotorul se va roti "la dreapta”, iar
pentru pozitia II vibromotorul se va roti "la stdnga".

Vibromotorul conform inventiei poate fi reprodus cu aceleasi performante si
caracteristici ori de cate ori este necesar fapt care poate constitui un argument in favoarea

respectdrii criteriului de aplicabilitate industriald.
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Revendiciri

1. Vibromotor cu polimeri electrostrictivi si sens de rotatie reversibil realizat pe
principiul inversdrii sensului de rotatie prin inversarea sensului de roluire a lamelei roluite,
caracterizat prin aceea ci, intr-o prima varianta, statorul este reprezentat printr-un vibrator
monofazat alimentat de la o sursd monofazata si in componenta caruia intrd un electrod
interior comun (1), realizat sub forma unei piese conductoare de formé paralelipipedica,
montat prin intermediul unui butuc electroizolant (2) pe un arbore pivot (3), incastrat la un
capét intr-un suport fix (4) si unde, pe fetele libere ale electrodului (1) sunt plasate, in pozitii
diametral opuse, doud perechi de placute active (5a)-(5’a) si (5b)-(5’b) ce fac corp comun,
fiecare, cu cate un sistem de electrozi mobili (6a)-(6’a) respectiv (6b)-(6’b) si unde fiecare
pereche de electrozi mobili este purtdtoarea unor lamele roluite (8a)-(8’a), roluite “spre
dreapta” si a unor lamele roluite (8b)-(8’b), roluite “spre stanga” si care lamele roluite sunt
activate prin intermediul unui intrerupator monopolar (12), cu doud pozitii, una pentru rotatia
“la dreapta” si alta pentru rotatia “la stanga”.

2. Vibromotor conform revendicirii 1, caracterizat prin aceea ci, in altd varianti,
dintr-un vibrator alimentat de la o sursa trifazata si constituit in principal dintr-un electrod
interior comun (1) realizat sub forma unei piese conductoare in forma de prisma hexagonala
unde pe fetele diametral opuse sunt montate doud sisteme de plicute active din polimeri
electrostrictivi: (5a), (5b), (5¢) respectiv (5’a), (5’b), (5°c); aceste sisteme de placute
polimerice fac corp comun pe fetele libere cu céte un sistem de electrozi mobili (6a), (6b),
(6¢) respectiv (6’a), (6°b), (6°c); primul sistem de electrozi mobili este purtétorul unor lamele
roluite “spre stinga” (8a), (8b) si (8c), iar celalalt sistem de electrozi mobili este purtitorul
unor lamele roluite “spre dreapta” (8’a), (8’b), (8°c); cele doud sisteme de lamele roluite “spre
dreapta” sau “spre stinga” sunt activate prin conectare la o sursd trifazatd prin intermediul
unui intrerupator tripolar cu doud pozitii, una pentru rotatia “la dreapta” si alta pentru rotatia

vibromotorului “spre stinga”.
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