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(57) Rezumat:

Inventia se referd la o orteza dinamica pentru glezna,
destinata pacientilor cu picior cézut, care sa le permita
imbunatatirea mersului, apropiindu-l de cel normal, si
sa contribuie la reabilitarea membrului inferior, solutia
constructiva adoptata asigurandu-i ortezei fiabilitate ridi-
cata si posibilitatea realizarii ei cu cheltuieli de fabricatie
reduse. Orteza conform inventiei este constituita
dintr-un ansamblu functional, compus dintr-o bratara (A)
si un subansamblu (B) pantof, legate printr-un set (C)
de curele, si ostructurd (D) dorsald prevazuté cu un
cilindru pneumatic, care, in timpul mersului, atunci cand
piciorul este ridicat de pe sol, mentine piciorul intr-o
pozitie de echilibru, in care acesta este aproximativ per-
pendicular pe gamba, dupa care, la agezarea pe sol a
membrului inferior, sustine piciorul astfel incat contactul
acestuia cu solul sa se realizeze prin intermediul
calcaiului, iar coborérea talpii sa se faca lin si fara risc
de producere a entorselor, chiar daca solul prezinta
denivelari, si ulterior, la desprinderea de pe sol a mem-
brului inferior, ajuta la ridicarea mai intéi a calcaiului si
apoia varfului piciorului, prin intermediul fortelor pe care

le dezvolta un cilindru pneumatic special, cu care este
prevazutd respectiva structurd dorsala, pentru a se
reveni la amintita pozitie de echilibru.
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Orteza dinamica pentru glezna

Inventia se referd la o orteza dinamica pentru glezna destinatd pacientilor cu picior
ciizut. care s le permitd imbunatitirea mersului, apropiindu-1 de cel normal si sa contribuie la
reabilitarea membrului inferior.

Se cunosc mai multe orteze pentru glezni la care brajara. care se monteazd pe
gambd. si partea ortezei care se prinde pe picior sunt legate prin intermediul unei structuri.
plasate in spatele gambei si piciorului, formata din doua cuple de rotatie intre care se afla un
sistem dinamic de tip mecanic sau pneumatic care include o cupla de translatie capabild sa
modifice. dupa nevoie, distanta dintre amintitele cuple de rotatie astfel incat, in timpul
mersului. miscarile piciorului 1n raport cu gamba sa se realizeze natural, in glezna pacientului
si in celelalte articulatii din picior. fara ca respectivele miscari sa fie influentate de orteza. asa
cum se intdmpla daca bratara este legata de pantof rigid sau prin intermediul unei balamale.

Din punct de vedere functional, sistemul dinamic actioneaza, prin intermediul celor
doud cuple de rotatie. asupra bratarii §i partii ortezei care se prinde pe picior cu o forta
suficientd pentru a roti piciorul in jurul gleznei pana la realizarea unei stari de echilibru in
care acesta este aproximativ perpendicular pe gamba, dupa care. ori de cate ori respectivul
echilibru este stricat. sistemul reactioneazd prin modificarea corespunzatoare a valorii si
eventual a sensului fortei pe care o dezvolta. asttel incat echilibrul sa fie refdcut.

Sistemele dinamice mecanice cunoscute. cu care sunt echipate ortezele
(FR497992/1909, FR2953127/2011, FR2953128/2011. FR2953129/2011). sau alte aparate
(US5144943/1992) destinate pacientilor cu picior cazut, sunt formate, in general. dintr-un arc
elicoidal aflat la interiorul unui tub cilindric inchis la unul din capete in care arcul este

comprimat cu ajutorul unui al doilea tub cilindric sau a unei tije, care intra in primul. creand
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astfel forta necesara realizarii starii de echilibru a piciorului in raport cu gamba. Printre
dezavantajele specifice sistemelor dinamice de acest tip pot {1 amintite:

- fortele dezvoltate de arc nu pot fi prea mari, acestea fiind limitate de faptul cad odatd cu
cresterea fortel cresc atat greutatea, cat si dimensiunile sistemului care le genereaza:

- ajustarea valorii fortei dezvoltate de arc la nevoile pacientului este dificil de realizat in lipsa
unui mijloc de reglare find a comprimarii acestuia, acest inconvenient nefiind unul usor de
eliminat intrucat exista exemple (US5144943/1992) care aratd ca un asemenea mijloc de
reglare poate complica sistemul dinamic, marindu-i atit greutatea, cat si preful;

Se mai cunoscsi alte sisteme dinamice realizate cu cilindri pneumatici sau
hidropneumatici (EP1382317/2004. FR2842412/2004). capabili sa dezvolte forfe mari si ale
caror valori pot fi adaptate greutatii pacientului ([0019] EP1382317/2004) cu ajutorul unei
supape de reglare a presiunii (revendicarea 3 EP1382317/2004), astfel incat sd poatd fi
realizatd starea de echilibru In care piciorul este aproximativ perpendicular pe gamba
(revendicarea 4 EP1382317/2004).

Sistemele dinamice mentionate, fie ele mecanice, pneumatice sau hidropneumatice.
prezintd cateva dezavantaje comune $i anume ;

- Instabilitatea dinamica a sistemului care, in lipsa unui amortizor, la revenirea in pozitia de
echilibru oscileaza de o parte si de alta a acesteia;

- eficienta redusa in ceea ce priveste atat preluarea socului produs la contactul piciorului cu
solul. cat si asigurarea unei miscari lente de asezare a talpii pe sol, cauzata. intre altele. de
variafia fortei In functie de abaterea de la amintita stare de echilibru a piciorului in raport cu
gamba, si nu in functie de cinematica miscarii relative a acestora.

De asemenea. se mai cunosc o serie de orteze prevazute cu un servosistem motor
numit “pompa sistem”, care are forma unui cilindru pneumatic cu mai multe camere (2 sau 3)
s1 alte elemente interioare care-i maresc complexitatea [2]. Principalele inconveniente ale
acestor orteorteze sunt pretul ridicat si fiabilitatea relativ scazuta [1]. [3].

Partea care se prinde pe picior a acestui tip de orteze poate fi o gheata de tocul cireia
este fixat la exterior un etrier (FR497992/1909), sau un pantof in care este introdus un brant
special (EP1382317/2004, FR2953127/2011, FR2953128/2011, FR2953129/2011). elemente
prin intermediul carora sistemul dinamic actioneaza asupra incal{dmintei si piciorului pentru
a realiza starea de echilibru a acestuia din urma in raport cu gamba.

Principalul dezavantaj al variantei de prindere pe picior cu gheata si etrier este acela

¢a nu permite deplasarea pe teren accidentat cand. la contactul cu solul, sub actiunea greutatii
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pacientului tocului ghetei tinde sa se incline catre stdnga sau catre dreapta, solicitand astfel
sistemul dinamic. care se poate deteriora rapid.

Varianta cu brant in pantof, prezintd o serie de inconveniente cauzate de faptul ca
acesta trebuie sa indeplineasca mai multe conditii. dificil de realizat simultan si anume: sa tie
personalizat, in sensul de a avea forme anatomice si dimensiuni adaptate piciorului fiecarui
pacient. sa fie suficient de subtire pentru a putea {1 montat in pantof. fara ca acesta sa fie
supus unor modificdri majore, sa fie realizat din materiale usoare si cu proprietdti mecanice
superioare, pentru a nu creste cu mult greutatea ortezei si pentru a rezista solicitarilor la care
este supus, sa nu fie scump, extremitatea sa care iese din pantof sd nu jeneze in timpul
mersului etc.

Problema tehnica pe care o rezolvd inventia de fatd este realizarea unei orteze
dinamice pentru glezna care, in timpul mersului, atunci cind membrul inferior al pacientului
este ridicat de pe sol. mentine piciorul intr-o pozitie de echilibru. in care acesta este
aproximativ perpendicular pe gamba. dupa care. la asezarea pe sol a membrului inferior.
sustine piciorul, astfel incat contactul acestuia cu solul s se realizeze prin intermediul
calcaiului, iar coborarea talpii sa se tacd lin si fara risc de producere a entorselor, chiar daca
solul prezinta denivelari, si ulterior, la desprinderea de pe sol a membrului inferior, ajuta la
ridicarea mai intai a cdlcaiului si apoi a varfului piciorului. prin intermediul fortelor pe care
respectiva orteza le dezvoltd pentru a se reveni la amintita pozitie de echilibru.

Orteza dinamica pentru glezna, conform inventiei, inlatura dezavantajele mai sus
mentionate, prin aceea cd, pentru imbundtatirea mesului pacientilor si reabilitarea membrului
inferjor, aceasta formeaza un ansamblu functional alcatuit dintr-o bratara, care se prinde pe
gambd cu o curea velcro. si un pantof, in care se introduce piciorul pacientului. cele doui
tiind legate intre ele. atat prin intermediul a doua sau mai multe curele, cét si prin intermediul
unei structuri plasate in spatele gambei si piciorului, care contine un cilindru pneumatic. al
cdrui piston, prevazut cu un inel de cauciuc tip oring, prezintd orificii prin care camerele
cilindrului comunica intre ele. si doua articulatii, una cilindrica. prin care corpul cilindrului se
leagad de bratara. si una sferica. care leaga tija cilindrului de pantof prin intermediul unui
suport extern, fixat mecanic de toc si de partea posterioara a acestuia.

Inventia prezintd urmatoarele avantaje:

- are fiabilitate ridicata, aceasta fiindu-i conferitd atat de suportul exterior fixat mecanic de
toc si de partea posterioard a pantofului. care este capabil si transmiti forte mari piciorului.
cat si de cilindrul pneumatic a carui functionare nu necesitd o foarte buna etansare a camerei

pistonului de cea a tijei prin intermediul garniturii de pe piston, intrucat cele doud camere ale
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pistonului comunica oricum intre ele prin intermediul unor alezaje prevazute in piston. ceea
ce face ca riscul deteriordrii sau functiondrii necorespunzatoare a acestuia sa fie minim;

- presupune cheltuieli de fabricatie reduse, datorate atat cilindrului pneumatic care, data fiind
functionarea sa in lipsa unei foarte bune etansari realizate de garnitura de pe piston. poate fi
unul de mai slaba calitate si in consecintd mai ieftin. cat si materialelor din care sunt realizate
celelalte elemente ale ortezei care, nefiind unele speciale. sunt relativ ieftine. dar nu sunt de
neglijat nici economiile care rezulta prin eliminarea brantului special, intdlnit la multe orteze
de acest tip. si din unele simplificari constructive, care sunt prezentate in continuare;

- poate dezvolta forfe mari prin cresterea corespunzatoare a presiunii. fard a fi nevoie ca
orteza sa dispuna de mijloacele speciale de reglare, deoarece valoarea dorita a fortei se obfine
prin reglarea corespunzitoare a valorii presiunii de umplere a cilindrului pneumatic, realizata
de 0 pompa pneumatica sau furnizati de o butelie de aer;

- are stabilitate la vibratii, aceasta fiindu-i conferitd de forta de frecare dintre garnitura de
cauciuc tip oring a pistonului si suprafata cavitatii cilindrului. for{d a carei valoare se poate
modifica prin dimensionarea corespunzitoare a canalului din piston in care este introdusa
respectiva garnitura;

- asigura o asezare lenta a piciorului pe sol, prin creerea unei forfe rezistente suplimentare.
care se opune miscarii din glezna limitand viteza acesteia, asa cum se intdmpla la contactul
calcaiului cu solul ¢ind. sub actiunea greutatii pacientului. tija si pistonul tind sa fie impinse
rapid in interiorul cilindrului. Tnsia. in momentul in care viteza acestei miscari depaseste un
anumit prag. corespunzitor debitului maxim de aer care poate trece prin orificiile pistonului,
are loc o crestere a presiunii in camera pistonului insotitd de o scadere a acesteia in camera
tijel. ceea ce determina aparitia amintitei forte suplimentare, care se opune miscdrii tijei §i
pistonului care a creat-o. si a carei valoare este determinata atdt de sectiunea pistonului. cat si
de diferenta de presiune dintre cele doud camere ale cilindrului pneumatic;

- interiorul pantofului ortezei precum si cel al perechii acestuia riman nemodificate. ceea ce
face ca, din acest punct de vedere, sd fie asigurate conditii identice de mers pentru ambele
picioare ale pacientului. i sa fie eliminate, atat posibilul disconfort cauzat de prezenta in
interiorul pantofului a unor elemente ale ortezei tip brant special. cat si dezavantaje
mentionatele anterior in legédtura cu utilizarea respectivelor branturi:

- nu prezinta risc de producere a entorselor sub actiunea fortelor laterale importante. care pot
aparea la mersul pe teren cu deniveldri, datoritd capacitatii mari de preluare a acestor forte.
conferitd atat de particularitdfile constructive ale curelelor laterale. céat si de prinderile

mecanice deosebit de robuste ale acestora de bratara si de tocul pantofului;
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- daca este necesar, se poate imbunatati pozitionarea talpii la asezarea acesteia pe sol. prin
utilizarea a una sau doua curele frontale.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legdtura si cu figurile
1...10, care reprezinta:

- fig. 1. vedere in perspectivd a unei orteze conform inventiei. montatad pe gamba si
picior;

- fig. 2. sectiune axiala dupa directia A-A din figura 1;

- fig. 3. sectiune axiala dupa directia B-B din figura 1;

- fig. 4, sectiune axiala dupa directia C-C din figura 1;

- fig. 5. sectiune axiala dupa directia D-D din figura 1;

- fig. 6, sectiune axiald dupa directia E-E din figura 1;

- fig. 7. vedere si sectiune axiala dupa directia F-F printr-o curea laterala;

- fig. 8. sectiune axiala dupa directia G-G din tigura 1:

- fig. 9. sectiune axiala partiala dupa directia G-G din figura 1:

- fig. 10, vedere din directia H din figura 8:

Figura 1 prezinta o orteza dinamicd pentru gleznd conform inventiei. ale cérei
componente principale sunt: o bratard A. un subansamblu pantof B. un set de curele C si o
structurad dorsala D. Respectiva orteza se monteaza pe membrul inferior al pacientului 1. din
care, in figura, este prezentata gamba la, piciorul 1b si glezna le.

Bratara A contine un suport dorsal 2, care poate fi realizat dintr-un material plastic
termodeformabil. la interiorul cdruia se lipeste cu un adeziv, sau se coase. o captusala 3,
realizata din burete sau dintr-o {esdtura moale, precum si niste curele 4, si 5, si o catarama 6.
cu care respectiva brafard se prinde pe gamba pacientului la. cureaua 4 fiind de tip verclo.
Ambele curele. 4 si 5. sunt fixate de suportul dorsal 2. cu niste nituri 7. $i niste saibe 7a. care
nu jeneaza pacientul intrucat. la nituire, saibele dinspre captusala 3. se Ingroapa in aceasta.
deformand-o sau perforand-o. asa cum se poate observa in sectiunea A-A din figura 2.

Pentru prinderea setului de curele C, de bratara A. pe partea laterala exterioara a
gambei (sectiunea B-B din figura 3), se foloseste un surub special 8. care prezinta un umar a.
si un tronson cilindric b, astfel dimensionate incat sa fie permisa rotatia capetelor curelelor in
jurul axei respectivului surub. care se introduce prin infiletare intr-o piulita speciala 8a. fixata
de suportul dorsal 2. impreuna cu o saiba 8c. prin deformarea plastica a capatului sau mai
subire, mai precis a unei prelungiri c. a respectivei piulite. Intrucit montarea ortezei pe

membrul inferior al pacientului nu presupune desfacerea repetata a surubului special 8. acesta
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se poate asigura impotriva desurubarii din piulita speciala 8a. prin aplicarea pe filetele celor
doud a unui adeziv sau lac adecvat.

in mod similar se realizeaza prinderea setului curele C. de bratara A, pe partea laterala
interioara a gambei (sectiunea C-C din figura 4), pentru aceasta fiind nevoie de un surub
special 9. care se introduce prin infiletare intr-o piulifa speciala 9a. fixata de suportul dorsal
2. impreund cu o saiba 9¢. Deoarece pentru scoaterea sau montarea ortezei pe membrul
inferior al pacientului. este necesar ca surubul special 9. impreuna cu curelele aflate pe el. sa
fie indepartat de pe bratara A. prin desurubare. si ulterior montat pe aceasta prin ingurubare.
pe respectivul surub s-a prevazut o suprafata striata d. care permite ca respectivele minuiri sa
fie executate manual, fara a fi necesare diverse scule. iar pe filetul acestuia s-a introdus o
saibd 9¢, care impiedica iesirea curelelelor pe tronsonul cilindric b, pentru aceasta, respectiva
saiba trebuind sa fie dimensionata astfel incét sd poata sa intre pe filet numai prin rasucire,
asemenea unei piulite, si sa nu poata fi scoasa decat prin aceeasi migcare. executatd in sens
invers.

Subansamblul pantof B, este compus dintr-un pantof obisnuit 10, in care intra piciorul
pacientului 1b, si un suport exterior format din niste platbande din otel 11, 12 si 13,
asamblate cu niste nituri 14, impreuna cu o placad 15. de care este sudat un fus sferic 16.
respectivul sport fiind fixat mecanic de toc (sectiunile D-D si E-E din figurile 5 $i 6). cu niste
tuburi filetate la interior 17 si 18. prevazute la capete cu niste suruburi 19 si 20, si de partea
posterioara a pantofului, cu un nit 21. Suruburile 19 sunt prevazute cu niste tronsoane e si f.
care au acelasi rol ca si tronsoanele a si b de la suruburile 8 i 9.

Setul de curele C, contine niste curele laterale 22. de preferita in numar de doua. care
sunt prinse de bratara A si de subansamblul pantot B, cu suruburile 8. 9 si 19. dar este posibil
s mai fie adaugate alte doua curele laterale prinse de capetele tijei filetate 18, si aceleasi
suruburi 8 si 9, aceste curele laterale avdnd mai multe functii si anume: de a nu permite
ridicarea bratarii A pe gamba sub actiunea fortelor dezvoltate de sistemul dorsal D. de a evita
producerea entorselor la deplasarea pe teren accidentat. si de a contribui impreund cu
amintitul sistem dorsal D. atét la realizarea pozitiei de echilibru a piciorului in raport cu
gamba, cat si la asezarea corecta a acestuia pe sol. Curelele laterale 22, sunt compuse din
niste benzi 22a. prevazute la capete cu niste capse metalice 22b. asamblate prin rasfringerea
portiunii tubulare a acestora peste niste seibi 22¢ (figura 7). Diametrul interior al capselor
metalice 22b, trebuie sa fie putin mai mare decét cel al tronsoanelor suruburilor 8, 9 si 19. pe
care sunt montate, astfel incat curelele sa se poatd roti usor in raport cu axele respectivelor

suruburi.
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Optional, setul de curele C. mai poate contine niste curele frontale compuse din nigte
sireturi 23, care sunt stranse cu niste cleme 24, astfel incat lungimea acestora sa aiba valoarea
corespunzatoare realizarii unei orientari corecte a talpii piciorulul. atat in raport cu gamba. cat
si cu solul, pe care urmeaza sa se aseze. Toate aceste curele pot fi realizate din piele sau din
alte materiale care sa le permita sa fie tlexibile, fard a se alungi semnificativ in cazul unor
solicitari la tractiune ce pot aparea in timpul mersului.

Structura dorsald D. contine, un cilindru pneumatic, constituit, intre altele, dintr-un
corp 25. prevazut la un capat cu un dop 26, care se prinde cu ajutorul unui bolt 27, intr-un
lagar 28, fixat la rAndul sau de suportul dorsal 2, cu niste nituri 29. si niste saibe 29a (figurile
1 si 10), precum si o tija 30, care iese prin celalalt capat al amintitului corp, pe al cérei filetat
se introduce prin insurubare un corp 31, care iImpreuna cu fusul 16 formeaza o articulatie
sferica, si care se asigurd impotriva desurubarii cu o puulitd 32. legand astfel respectiva
structura dorsala D. de subansamblul pantof B.

Pe tija 30, este fixat prin deformarea capatului nefiletat al acesteia. pand cand se
formeaza o proeminentd g, un piston 33, incadrat de niste seibi 34, care imparte cavitatea
corpului cilindrului pneumatic 25, intr-o camera a pistonului h. §i o camerd a tijei i.
respectivul piston fiind prevazut. atat cu unul sau mai multe alezaje longitudinale j. prin care
cele doud camere amintite anterior comunica intre ele, cat si cu o garnitura 35, care are rol de
amortizor de vibratii, aceasta frecand pe suprafata interioard a corpului cilindrului pneumatic,
cand intre acesta si piston au loc deplasari relative (figura 8). Pentru etansarea celor doua
camere h si i ale cilindrului pneumatic in raport cu exteriorul. intre corpul acestuia 25. si tija
30, s-a prevazut o garniturd 36. iar fixarea dopului 26. in corpul 25, se face prin intermediul
unei asamblari filetate vopsitd in prealabil. astfel incat. dupa uscarea vopselei. sa se realizeze
atat etansarea Imbindrii, cat si asigurarea acesteia impotriva desurubarii.

Realizarea valorii dorite a presiunii In camerele h, si i, ale cilindrului pneumatic. se
face prin introducerea sau scoaterea de aer sub presiune in/din acestea. printr-un circuit
format din niste alezaje k. I §i m. realizate in dopul 26, care comunica intre ele. respectivul
circuit putand fi inchis sau deschis. prin rotirea in sens corespunzator a unui surub 37, cu
ajutorul unei surubelnite. introduse prin alezajul n din lagarul 28, care antreneaza respectivul
surub prin intermediul unei crestaturi o, deplasdndu-| axial, impreuna cu un dop de cauciuc
38, aflat in alezajul frontal al acestuia. Alezajul orizontal 1, este format dintr-un tronson
tiletat. pe care intra capatul filetat corespunzator al surubului 37. urmat de un tronson

cilindric, pe care se realizeaza etansarea cu garnitura 39. aflatd intr-un canal p. practicat pe

7

0



AZ013-00770-
08 -10- 2013

respectivul surub, tronson care continua cu o suprafatd de trecere tronconicd q. cétre tonsonul
cilindric final, cu diametrul cel mai mic.

Pentru a avea o anume presiune in cilindrul pneumatic, in alezajul filetat k se
insurubeaza o mufa 40. prevdzuta cu o garnitura 41. prin care se aduce cu un furtun aer sub
presiune, provenit de la o pompa sau dintr-o butelie de aer, care., daca surubul 37, este in
pozitie retrasa ca 1n figura 9. intrd in camera pistonului h. si ulterior in camera tijei i.
crescandu-le presiunea panad la valoarea doritd, iar dacad respectiva valoare este depasita
surplusul de aer va parcurge traseul in sens invers. catre exterior. asa cum indicd sageata r.
Pentru pastrarea valorii reglate a presiunii in cilindru. acesta se izoleaza de exterior prin
actionarea surubului 37, astfel incat acesta sa preseze dopul de cauciuc 38 pe suprafata
tronconicd q. suficient de puternic pentru a realiza o inchidere etansa.

Structura dorsala D. se poate roti in raport cu bratara A, in jurul axei boltului 27, care
asambleaza dopul 26, cu lagarul 28, si care este este asigurat importiva desfacerii cu o saiba
elasticd 42, introdusd intr-un canal s, al respectivului bolt (figura 10), iar subansamblul pantof
B. se poate roti la randul sdu, in raport cu amintita structurd dorsala, in jurul articulatiei
sferice compusa din fusul sferic 16 si carcasa 31. astfel incat fortele transmise prin
intermediul acestei articulatii sa dea componente dupa trei directii in spatiu. ceea ce face ca.
in orice moment sd existe cel putin 0o componenta a amintitei forte care sa contribuie la
realizarea pozitiei de echilibru a piciorului in raport cu gamba si la realizarea mascarilor din

gleznd dupad axa de rotatie a acesteia.
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Revendicari
1. Orteza dinamicd pentru glezna. caracterizata prin aceea ci. in scopul imbunatatirii
mersului si reabilitarii membrului inferior, este compusd dintr-o bratara (A), si un
subansamblu pantof (B), care se monteazi pe membrul inferior al pacientului (1), mai precis
pe gamba (1a), si respectiv pe piciorul (1b), legate intre ele printr-un set de curele (C) si o
structura dorsala (D). care formeaza impreuna un ansamblu functional capabil sa realizeze o
pozitie de echilibru a piciorului, aproximativ perpendicular pe gamba, si sa dezvolte forte
care sa ajute la revenirea in aceasta pozitie, ori de cate ori, in timpul mersului. amintitul
echilibru este stricat. ca urmare a miscarilor ce au loc In glezna pacientului (1c).
2. Orteza dinamica pentru glezna, conform revendicarii 1. caracterizati prin aceea ca.
in scopul prinderii sale pe gamba pacientului (1a). bratara (A) contine un suport dorsal (2). o
captusala (3). precum si niste curele (4). (5), si o catarama (6). cureaua (4) fiind de tip verclo.
iar pentru fixarea sigura, atat a acestor curele. cat si a structurii dorsale (D) de suportul dorsal
(2), se folosesc niste nituri (7), (29). si niste saibe (7a). (29a), care nu jeneaza pacientul
intrucat. la nituire, saibele dinspre captusala (3). se ingroapa in aceasta din urma. deformand-
o sau perforand-o.
3. Orteza dinamica pentru gleznd, conform revendicarii 1, caracterizata prin aceea ca.
in scopul elimindrii oricarui posibil disconfort, cauzat de prezenta unor elemente ale ortezei
in interiorul pantofului, subansamblul pantof (B), contine un pantof obisnuit (10), al carui
interior ramane nemodificat. acesta fiind identic cu cel al pantofului pereche.
4. Orteza dinamica pentru glezna. conform revendicarilor 1 si 3. caracterizati prin
aceea ca. in scopul realizarii unei functionari sigure in conditiile transmiterii unor fortre mari
intre structura dorsalda (D). si pantoful (10). in care este introdus piciorul pacientului (1b).
intre cele doud se interpune un suport exterior format din niste platbande din otel (11). (12) si
(13), asamblate cu niste nituri (14), impreund cu placa (15). care se leaga de amintita
structurd dorsald printr-un fus sferic (16), iar de amintitul pantof este fixat mecanic. atat de
toc, cu niste tuburi filetate la interior (17) si (18), prevazute la capete cu niste suruburi (19) si
(20), cét si de partea posterioard a acestuia, cu un nit (21).
5. Orteza dinamica pentru glezna, conform revendicarii 1, caracterizata prin aceea ci.
pentru a nu permite ridicarea bratarii (A) pe gamba sub actiunea fortelor dezvoltate de
sistemul dorsal (D). dar si in scopul asigurarii unei pozi{ii corecte a piciorului la asezarea
acestuia pe sol si evitarii producerii entorselor sub actiunea fortelor laterale mari. care pot
aparea la mersul pe teren cu denivelari. setul de curele (C), contine niste curele laterale (22).

de preferinta in numar de doua. care sunt prinse de bratara (A) si de subansamblul pantof (B).
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cu suruburile (8). (9) si (19), dar este posibil sa mai fie adaugate alte doud curele laterale
prinse de capetele tijei filetate (18), si aceleasi suruburi (8) si (9).

6. Orteza dinamica pentru glezna, conform revendicarilor 1 si 5. caracterizatd prin
aceea ci. in scopul preludrii unor forte laterale mari i imbunatatirii comportarii la solicitérile
ciclice care apar in timpul mersului, curelele laterale (22). sunt compuse din niste benzi
(22a). previzute la capete cu niste capse metalice (22b). asamblate prin rasfringerea porfiunii
tubulare a acestora peste niste seibi (22¢). iar diametrele interioare ale amintitelor capse si
cele exterioare ale tronsoanelor (b) si (f) ale suruburilor (8). (9) si respectiv (19). cu care se
prind aceste curele de bratara (A) si de subansamblul pantof (B), formraza un ajustaj cu joc,
astfel incat acestea sd poata executa miscari relative de rotatie.

7. Orteza dinamica pentru glezna, conform revendicérii 1, caracterizata prin aceea ca,
in scopul orientari corecte a talpii piciorului, atat in raport cu gamba, cit si cu solul. pe care
urmeazad sa se aseze, optional, setul de curele (C), mai poate contine una sau doua curele
frontale compuse din niste sireturi (23), care sunt stranse cu niste cleme (24).

8. Orteza dinamica pentru glezna. conform revendicarii 1. caracterizata prin aceea ca.
in scopul mentinerii piciorul intr-o pozitie de echilibru, aproximativ perpendicular pe gamba.
atunci cand acesta este suspendat, si sustinerii acestuia. astfe] incat contactul cu solul sa se
realizeze prin intermediul calcdiului, precum §i pentru a ajuta la realizarea miscarilor din
glezna, cand acestea se produc in sensul revenirii la amintita pozitie de echilibru, structura
dorsald (D). contine. un cilindru pneumatic. constituit. intre altele. dintr-un corp (25).
prevazut la capatul superior cu un dop (26), care se monteaza cu ajutorul unui bolt (27). intr-
un lagar (28), fixat la randul sdu de suportul dorsal (2), al bratarii (A), cu niste nituri (29), si
niste saibe (29a), precum si o tija (30), aflati la capatul inferior al cilindrului pneumatic, pe al
carei filetat se introduce prin insurubare un corp 31, care impreuna cu fusul 16 formeaza o
articulatie sfericd, si care se asigurd impotriva desurubarii cu o piulita 32. legand astfel
respectiva structura dorsald D. de subansamblul pantof B.

9. Orteza dinamica pentru glezna. conform revendicarilor 1 si 8, caracterizata prin
aceea ¢d. in scopul obtinerii unei fiabilitati ridicate, reducerii cheltuielilor de fabricatie,
realizarii unei agezari lente a piciorului pe sol si amortizarii vibratiilor. pe tija (30). este fixat
prin deformarea capatului nefiletat al acesteia. pana cand se formeaza o proeminentd (g). un
piston (33), incadrat de niste seibi (34), care imparte cavitatea corpului cilindrului pneumatic
(25), intr-o camerd a pistonului (h), si o camera a tijei (i), si care este prevdzut, atit cu unul
sau mai multe alezaje longitudinale (j), prin care cele doud camere amintite anterior

comunica intre ele, cat si cu o garnitura (35), care are rol de amortizor de vibratii.
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10. Orteza dinamica pentru glezna, conform revendicarilor 1. 8 si 9. caracterizatia prin
aceea ca. in scopul crearii unor forte mari, ale caror valori sa fie usor de reglat. in/din
camerele (h), si (i), ale cilindrului pneumatic, se introduce/scoate aer sub presiune printr-un
circuit format din niste alezaje (k), (1) si (m), realizate in dopul (25), care comunica intre ele,
respectivul circuit putand fi inchis sau deschis, prin rotirea in sens corespunzator a unui surub
(37). care se deplaseaza axial, impreund cu un dop de cauciuc (38), care se asaza etans pe

suprafata tronconica (q), a alezajului orizontal (l).
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