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Dispozitiv de insurubare a capacului pe un recipient de sticla sau PET 

b) precizarea domeniului tehnic la care se refera inventia 

Inventia se refera la un dispozitiv de in~urubare a capacului pe un recipient de sticla 
sau PET, de mare viteza, ce urmeaza a fi montat pe echipamente de umplere in 
domeniul alimentar, chimic, farmaceutic, cosmetic si altele 

c) prezentarea stadiului tehnicii. 

Se cunosc dispozitive de insurubare a capacului pe un recipient ( EP 0889002A1-1999, 
wo2014071467 A1 ) prevazute cu unul sau mai multe posturi de lucru. Dezavantajul 
acestor dispozitive este ca sunt complicate constructiv. 

d) prezentarea problemei tehnice pe care solicitantul si-a propus sa 0 rezolve inventia 

Problema tehnica pe care 0 rezolva inventia este aceea ca realizeaza etapa de centrare 
- pozitionare a capacului simultan ~i pe acela~i post de lucru cu etapa de in~urubare 
fixare a capacului pe recipient. 

e) expunerea inventiei, asa cum este revendicata 

Dispozitivul de in~urubare a capacului pe un recipient de sticla sau PET, de mare 
viteza, ce urmeaza a fi montat pe echipamente de umplere in domeniul alimentar, 
chimic, farmaceutic, sau cosmetic, conform inventiei, este prevazut cu un alimentator 
gravitational (3), capacul (2) fiind pozitionat ~i centrat deasupra recipientului (1) de 

catre un mecanism cu pensete mobile (4) , capaclJl (2) fiind prins ~i antrenat de catre 0 

coroana de in~urubare (6), prevazuta cu rizuri interioare complementare ca forma cu 
rizurile de pe suprafata exterioara a capacului (2), fiind antrenat de 0 piesa de 
in~urubare (7) montata la extremitatea inferioara a unui ax canelat (8), care executa 

simultan doua mi~cari: una de translatie ~i una de rotatie si datorita acestei mi~cari de 
translatie, coroana de in~urubare (6), montata la capatul axului (8) antreneaza capacul 
(2) ~i II aplica pe gatul recipientului (1) iar datorita miscarii de rotatie capacul (2) se 
insurubeaza pe gatul recipientului (1); la finalul in~urubarii, actionarea pneumatica (14), 
prin intermediul axului canelat (8) ~i a piesei de in~urubare (7), retrage coroana de 

In~urubare (6) din zona de lucru, readucerea pensetelor (4) in pozitia initiala fiind 
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realizata prin intermediul unui resort (16) care este montat pe exteriorul sistemului de 
pensete. 

f) prezentarea avantajelor inventiei in raport eu stadiul tehnieii 

- reducerea timpului total de capuire gratie faptului ca alimentarea cu capace se face 
concomitent cu insurubarea capacului precedent 

- simplificarea dispozitivului prin eliminarea mecanismelor de pozitionare a capacului 
(pick&place sau pivotare a modulului de capuire) 

g) prezentarea, pe seurt, a figurilor din desene 

- fig. 1, vedere de ansamblu, in perspectiva a dispozitivului de insurubare 

- fig. 2, vedere de ansamblu, in perspectiva a dispozitivului de insurubare, cu sectiune 
partiala 

h) prezentarea in detaliu a eel putin unui mod de realizare a inventiei 

Conform inventiei, un recipient 1, ce urmeaza a fi sigilat este pozitionat In zona activa 
de catre un sistem de alimentare, In sine cunoscut. Un capac 2, ce urmeaza a fi 
In~urubat este adus In zona de lucru de catre un dispozitiv de alimentare gravitational 
3. La ie~irea din sistemul de alimentare, capacul 2 este pozitionat ~i centrat deasupra 
recipientului 1 de catre un mecanism cu pensete mobile 4, special profilate, pentru a 
forma In partea inferioara un loca~ de forma unei coroane circulare care copiaza forma 
exterioara a capacului atat cat este necesar pentru a-I centra, la 0 distanta reglata prin 
constructie fata de recipientul 1 pe care urmeaza a fi In~urubat. Coroana formata de 
pensete 4 este incompleta pentru a permite capacului 2 sa ajunga In zona de lucru. Din 
acest motiv, penseta dinspre dispozitivul de alimentare gravitational 3 este omisa din 
sistem. Pensetele 4 sunt articulate la partea superioara pe suportul ma~inii In ni~te 

articulatii 5, care permit doar 0 mi~care de rotatie. 

Pentru realizarea Infiletarii (realizarea mi~carii de spirala, elice) capacului 2 pe 
recipientul 1 sunt necesare doua mi~cari, una de rotatie ~i cealalta de translatie. Aceste 
doua mi~cari sunt realizate simultan. Astfel, odata ajuns ~i centrat In zona de lucru, 

capacul 2 este prins ~i antrenat de catre 0 coroana de In~urubare 6, prevazuta cu rizuri 
interioare complementare ca forma cu rizurile de pe suprafata exterioara a capacului. 
Coroana de In~urubare 6 este montata la capatul inferior al unei piese de In~urubare 7, 
printr-un sistem care permite schimbarea ei In functie de configuratia exterioara a 
capacului folosit. 
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Piesa de In~urubare 7 este montata la extremitatea inferioara a unui ax canelat 8, care 

executa simultan doua miscari: una de translatie si una de rotatie. Canelurile exterioare 
1 1 1 I 

ale axului 8 pot culisa axial In canelurile conjugate practicate pe interiorul unei buc~e de 
antrenare 9, lagaruita pe exterior fata de suportul ma~inii 10 Intr-un lagar radial-axial 11. 

Bucsa de antrenare 9 este la randul ei antrenata In miscare de rotatie de catre un motor , , , 

electric de antrenare 12, prin intermediul unei transmisii cu curea sincrona 13. 

Mi~carea de rotatie a buc~ei de antrenare 9 este transmisa prin intermediul canelurilor 
catre axul canelat 8. Concomitent cu mi~carea de rotatie, axul 8 este antrenat ~i Intr-o 

mi~care de translatie de catre un dispozitiv de actionare pneumatic 14. Datorita acestei 
rni~cari de translatie, coroana de In~urubare 6, montata la capatul axului 8 antreneaza 
capacul 2 ~i II aplica pe gatul recipientului 1. Tn acest scop, coroana de pensete 4, care 

a pozitionat ~i sustinut capacul 2 pana In aceasta faza, trebuie sa se Indeparteze de 
zona de lucru pentru a-I elibera. Datorita miscarii de rotatie capacul 2 se insurubeaza pe 
gatul recipientului 1. 

Pentru a realiza mi~carea de indepartare, fiecare penseta 4 este prevazuta cu 0 cama 
15, care calca pe suprafata exterioara a piesei de In~urubare 7, suprafata ce prezinta 0 

zona tronconica ~i una cilindrica. Prin mi~carea de translatie a piesei de In~urubare 7, 
zona tronconica comanda pensetelor 4 sa se Indeparteze de zona de lucru iar zona 
conica Ie mentine departate pe timpul actiunii de In~urubare. La 'finalul In~urubarii, 

actionarea pneumatica 14, prin intermediul axului canelat 8 ~i a piesei de In~urubare 7, 
retrage coroana de In~urubare 6 din zona de lucru. Concomitent, prin retragerea piesei 
7, camele 15 sunt eliberate, permitand pensetelor 4 sa-~i reia pozitia initiala pentru a 
reforma la partea lor inferioara loca~ul de centraj pentru capacul urmator. Readucerea 
pensetelor 4 In pozitia initiala se realizeaza prin intermediul unui resort 16 care este 

montat pe exteriorul sistemului de pensete. 
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REVENDICARE 

Dispozitiv de in~urubare a capacului pe un recipient de sticla sau PET, de mare viteza, 
ce urmeaza a fi montat pe echipamente de umplere in domeniul alimentar, chimic, 
farmaceutic, sau cosmetic , caracterizat prin aceea ca, este prevazut cu un 
alimentator gravitational (3), capacul (2) fiind pozitionat ~i centrat deasupra recipientului 
(1) de catre un mecanism cu pensete mobile (4) , capacul (2) fiind prins ~i antrenat de 
catre 0 coroana de in~urubare (6), prevazuta cu rizuri interioare complementare ca 
forma cu rizurile de pe suprafata exterioara a capacului (2), fiind antrenat de 0 piesa de 
in~urubare (7) montata la extremitatea inferioara a unui ax canelat (8), care executa 
simultan doua mi~cari: una de translatie ~i una de rotatie si datorita acestei mi~cari de 
translatie, coroana de in~urubare (6), montata la capatul axului (8) antreneaza capacul 

(2) ~i TI aplica pe gatul recipientului (1) iar datorita miscarii de rotatie capacul (2) se 
insurubeaza pe gatul recipientului (1); la finalul in~urubarii, actionarea pneumatica (14), 

prin intermediul axului canelat (8) ~i a piesei de in~lJrubare (7), retrage coroana de 
in~urubare (6) din zona de lucru, readucerea pensetelor (4) in pozitia initiala fiind 
realizata prin intermediul unui resort (16) care este montat pe exteriorul sistemului de 
pensete. 
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Figura 1. 
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Figura 2
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