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DE FUNCTIONARE AL MOTORULUI ELECTROSTATIC

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un model demonstrativ, folosit
pentru studiul principiului de functionare al unui motor
electrostatic cu electreti, rezultat din analogia cu moto-
rul de curent continuu. Modelul demonstrativ, conform
inventiei, este un dispozitiv alcatuit dintr-un ansamblu
statoric, constituit din cate doud perechi de armaturi
conductoare (1a, 1b, si 1'a, 1'b), prevazut, in interior,
cu un ansamblu rotoric montat coaxial, alcatuit din doud
placi de electreti (7, 7'), montat coaxial cu statorul,
armaturile (1a, 1'a) conductoare sunt fixate pe un
suport (2) electroizolant demontabil, iar armaturile (1b,
1'b) sunt fixate pe un suport (3) electroizolant fix;
suportul (2) este fixat prin intermediul unor tije (5, 5')
filetate, plasate pe suportul (3) fix, precum si prin
intermediul unor piulite (6, 6') fluture; rotorul este plasat
intr-un butuc electroizolant, constituit din doud discuri
electroizolante (8, 8'), presate pe cele doud pléci de
electret prin intermediul unei piulite (9) fluture, plasata
pe portiunea filetatd a unui ax (10) ce constituie axul
motorului; rotorul este montat pe stator prin intermediul
unui lagdr de alunecare (11) si prin intermediul unui
lagar pe varfuri (12), iar alimentarea se realizeaza prin
intermediul unor zone (4, 4') metalizate.
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Model demonstrativ pentru studiul principiului de functionare al motorului

electrostatic

Inventia se referda la un model demonstrativ folosit pentru studiul principiului de
functionare al unui motor electrostatic cu electreti, rezultat din analogia cu motorul de curent
continuu.

In scopul realizirii unui motor electric cu electreti este cunoscuti o solutie (GUBKIN,
N. A. Electretii — traducere din limba rusd. Bucuresti: Editura Tehnica, 1963, p. 34-35, 121-
124.), la care statorul este constituit din doud ansambluri polare, dispuse pe un traseu circular,
in pozitii diametral opuse, fiecare ansamblu polar fiind constituit din cate doud armaturi
conductoare, plane si paralele, conectate la o sursa de tensiune continud naltd, iar rotorul este
alcatuit din doud placi de electret dispuse, In pozitii diametral opuse, pe un butuc
electroizolant montat solidar cu axul de rotatie. Ansamblurile statorice sunt polarizate astfel
incat, la apropierea electretilor, acestia, sa fie atrati in interstitiul dintre armaturi, iar dupa
patrunderea completd, s fie respingi. Ciclul este reluat la fiecare apropiere a electretilor de
armaturile ansamblurilor statorice, fapt care asigurd, rotirea continud a intregului ansamblu
rotoric. Dezavantajul solutiei existente constd in faptul cd nu evidentiazi, suficient de clar,
importanta inversarii polaritatii ansamblurilor statorice in raport cu polaritatea electretilor
plasati pe rotor.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia constd in prezentarea si evidentierea clara,
intuitivd, a principiului de functionare a motorului electrostatic cu electreti, in spetd, a
legéturii dintre polaritatea ansamblurilor statorice i polaritatea electretilor asigurata prin
inversarea ciclica a polaritdtii ansamblurilor statorice.

Modelul demonstrativ, conform inventiei, inlaturd dezavantajul mentionat prin aceea ca

ansamblurile statorice sunt conectate, prin intermediul unui inversor manual, la bornele sursei



0=2013-00469
2 5 -0g- 203

de tensiune continud inalta, actionand astfel asupra rotorului realizat din cele doua placi
de electreti intr-o maniera identici cu cea Intalnita In cazul unui motor electrostatic real.

Se dd in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura cu figura 1 si figura 2
care reprezintd dupid cum urmeaza:

- Fig. 1 - o sectiune longitudinald prin dispozitiv;
- Fig. 2 — o explicativa la comutatia manuald a armaturilor polare statorice.

Dispozitivul conform inventiei (fig.1) este constituit dintr-un ansamblu statoric prevazut
in interior cu un ansamblu rotoric montat coaxial cu primul. Ansamblul statoric este alcatuit
din cate doud perechi de arméturi conductoare 1a si 1b, respectiv 1’a si 1’b, paralele intre ele
si plasate in pozitii diametral opuse pe stator. Armdéturile conductoare 1a si 1’a sunt fixate pe
un suport electroizolant trasparent si demontabil 2, in timp ce armaéturile conductoare 1b si
I’b sunt fixate pe un suport electroizolant fix 3, realizat dintr-un material opac. Conectarea
perechilor de armaturi conductoare la sursa de naltd tensiune se realizeaza prin intermediul
unor zone metalizate 4 respectiv 4°, aplicate pe suptafata circular periferica a suportului fix 3.
Zonele metalizate 4 respectiv 4’ sunt pozitionate astfel Incat prin montarea plécii suport 2 pe
suportul fix 3, electrozii metalici 1a si 1’a sa vind in contact cu zonele metalizate mentionate.
in modul descris perechile de electrozi statorici sunt conectate la o sursa de inalti tensiune 13,
prezentatd in figura 2. Pentru stabilirea convenabild a polarititii, perechilor de armaituri
conductoare statorice, armaturile conductoare 1b — 1’a si armaéturile conductoare 1’b ~ 1a sunt
conectate intre ele astfel incat polaritdtile perechilor de armaturi statorice, plasate in pozitii
diametral opuse, s rezulte de semne contrare. Caracterul demontabil al suportului 2 este
asigurat prin intermediul unor tije filetate 5 si 5°, plasate pe suportul fix 3 precum si prin
intermediul unor piulite fluture 6, respectiv 6.

Ansamblul rotoric este alcatuit din doud placi de electreti 7 si 7°, plasate Intr-o maniera
demontabild, intr-un butuc electroizolant constituit din doud discuri electroizolante 8 si 8’,
presate pe cele doud plici de electret si fixate de un 2x10 prin intermediul unei piulite fluture
9, plasatd pe portiunea filetatda a axului 10. Rotorul astfel constituit este montat pe stator prin
intermediul unui lagdr de alunecare 11, plasat pe suportul demontabil 2, si prin intermediul
unui lagér pe varfuri 12 plasat pe suportul fix 3.

Schema de alimentare a armaturilor conductoare ale statorului cuprinde o sursd de
alimentare cu tensiune inaltd continud 13, precum si doud contactoare 1C si 2C comandate
prin intermediul unor contacte cu buton 1BA respectiv 2BA. Contactorul 1C, prin contactele

normal-deschise 1C-2 si 1C-3 alimenteazd armaturile conductoare statorice cu polaritate
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directd, iar contactorul 2C prin contactele normal-deschise 2C-2 respectiv 2C-3 alimenteaza
aceleasi armaturi conductoare cu polaritate inversata.

Dupd activarea perechilor de armituri polare statorice acestea rdmén Incércate
electrostatic, fapt care face ca, atractia dintre armaturile conductoare statorice §i
proeminentele polare statorice si persiste i dupd deconectarea de la sursa de 1naltd tensiune.
Faptul descris creazd un efect de frinare asupra rotorului, in etapa urmétoare a ciclului de
comutatie. Pentru evitarea acestei situatii se impune ca etapa de inversare a polaritatii
armaturilor statorice sa fie precedatd de o descarcare a armdturilor conductoare de sarcina
electrostaticaA remanentd acumulatd in etapa precedentd. Operatiunea mentionata este
cunoscuti prin termenul de: dezactivarea perechilor de armdturi polare si se obtine, 1n cazul
discutat, prin scurtcircuitarea arméturilor prin intermediul unor contacte normal-inchise 1C-4
respectiv 2C-4. Interblocajul dintre butoanele 1BA si 2BA, respectiv Intre contactoarele 1C si
2C, se realizeaza prin intermediul unor contacte normal-inchise 1C-1 respectiv 2C-1.

Modelul demonstrativ conform inventiei poate fi reprodus, cu aceleasi performante si
caracteristici, ori de cate ori este necesar fapt care constituie un argument in favoarea

respectdrii criteriului de aplicabilitatea industriald.
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Revendicari

1. Model demonstrativ pentru studiul principiului de functionare al motorului
electrostatic, caracterizat prin aceea ca este constituit, in principal, dintr-un ansamblu
statoric in interiorul céruia este plasat, intr-o manierad concentricd, un ansamblu rotoric si unde
ansamblul statoric este alcatuit din doud perechi de arméturi conductoare (1a) si (1b) respectiv
(1°a) si (1’b) plasate, in pozitii diametral opuse pe un suport electroizolant demontabil (2) si
pe un suport electroizolant fix (3), fiind conectate prin intermediul unor contactoare (1C)
respectiv (2C) la o sursd de inalta tensiune (13), dupéd o logica prestabilitd, astfel Incét statorul
sd actioneze asupra rotorului imprimandu-i o miscare de rotatie.

2. Model demonstrativ, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca cele doud
perechi de armdturi conductoare (1a — 1b) respectiv (1’a — 1°b) sunt conectate intre ele astfel
Incét polaritatea sd rezulte de semn contrar §i care armituri conductoare, sunt conectate la o
sursa de Inaltd tensiune prin intermediul unor zone metalizate (4) si (4’) aplicate ansamblului
statoric, in zona perifericd circulard, astfel incat sd vind in contact cu electrozii (1a) si (1°a)
lipiti de suportul mobil (2); caracterul demontabil al suportului (2) este asigurat prin
intermediul unor tije filetate (5) respectiv (5’) Incastrate In suportul (3) si prin intermediul
unor piulite fluture (6) respectiv (6’).

3. Model demonstrativ, conform revendicérii 1, caracterizat prin aceea ci ansamblul
rotoric este alcdtuit din niste pldci de electret (7) si (7°) fixate prin intermediul unui butuc
electroizolant alcatuit din doud discuri electroizolante (8) si (8’), strinse prin intermediul unei
piulite fluture (9), pe un ax (10), montat pe stator prin intermediul unui lagér de alunecare
(11) si a unui lagar pe varfuri (12).

4. Model demonstrativ, conform revendicarii 1 si 2, caracterizat prin aceea ci perechile
de arméturi conductoare (1a — 1b) respectiv (1’a — 1°b) sunt conectate la o sursa de tensiune
fnaltd (13), prin intermediul unor contactoare (1C) si (2C) comandate prin niste contacte cu
buton (1BA) respectiv (2BA) si unde dezactivarea armdturilor statorice de sarcina
electrostaticé reziduald se realizeazd prin intermediul unor contacte normal-inchise (1C-4)

respectiv (2C-4).
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Fig. 1
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