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9 SISTEM AUTOMAT DE SUSPENDARE _
ELECTRO-PNEUMATIC INCORPORAT IN CAROSERIE

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un sistem automat de suspendare,
electropneumatic, incorporat in caroserie, destinat sus-
pendarii sau ridicarii autovehiculului, actionat electric,
cu un curent continuu de la sistemul electric al auto-
vehiculului, si care mai poate fi utilizat pentru umflarea
pneurilor si insurubarea sau desurubarea prizoanelor
sau piulitelor. Sistemul conform inventiei este format
dintr-un compresor (1) pneumatic, alimentat cu un
curent continuu de 12 v, o butelie (2) tampon, pentru
mentinerea constantd a debitului si a presiunii de aer
comprimat necesar, patru cilindri (3) pneumatici cu
dubla actiune, patru electrovalve (4) care permit actio-
narea cilindrilor simultan, pereche sau individual, cir-
culatia aerului sub presiune realizéandu-se prin niste
conducte (5), niste racorduri (6) si un distribuitor (7), iar
actionarea sistemului se realizeaza prin intermediul unui
panou (8) de comanda, pentru inlocuirea rotilor folo-
sindu-se un pistol (9) pneumatic, cu care se desuru-
beaza sau insurubeaza prizoanele sau piulitele, acesta
fiind actionat de aer sub presiune, furnizat de la butelia
tampon printr-un furtun (10) montat la un niplu (11) de

racordare si o priza (12) rapida, iar pentru reglarea
presiunii in pneuri, sistemul dispune de un pistol (13) cu
manometru, iar ca sistem de siguranta, pentru supra-
solicitarea sistemului din punct de vedere al presiunii,
se utilizeaza un limitator (14) de presiune pentru fiecare
cilindru pneumatic.
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Cu incepere de la data publicérii cererii de brevet, cererea asigura, in mod provizoriu, solicitantului, protectia conferitd potrivit dispozitiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu exceptia cazurilorin care cererea de brevet de inventie a fost respinsd, retrasd sau considerata ca fiind retrasa.
Intinderea protectiei conferite de cererea de brevet de inventie este determinata de revendicdrile continute in cererea publicata in conformitate

cu art.23 alin.(1) - (3).
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Sistem automat de suspendare a
autovehiculelor incorporat in caroserie

Inventia se referd la un sistem automat de suspendare, incorporat in caroseria
autovehiculului, care dispune de un compresor propriu si se utilizeaza la ridicarea
autovehiculului de pe sol, insurubarea/desurubarea piulitelor/prezonelor, umfiarea cu
aer a pneurilor, acesta necesitdnd doar alimentarea cu energie electrica de la
acumulatorul autovehiculului pentru generarea aerului comprimat necesar acfionarii
cilindrilor (actionare se face pe un singur cilindru, pe doi cilindri pereche, fata/spate, sau
toti 4 simultan) si a celorlalte componente prin intermediul unui panou de comanda in
functie de necesitate.

Sunt cunoscute cricuri mecanice cu surub si parghii (brevet RO 00112495 / B66F
3/12) , cricuri mecanice telescopice (RO 00107911 / B66F 5/02), cricuri hidraulice, cric
electropneumatic (RO 00122585 / B66F 3/24 ), care pe langa faptul ca sunt utilizate la
maxim 2 operatii, au dezavantajul unui gabarit mare, manevrabilitate greoaie, numar
mare de manevre si efort ridicat. Problema tehnica, pe care isi propune sa o rezolve
inventia, consta in ridicarea autovehiculelor in vederea operatiilor de depanare si de
revizie tehnica care nu necesita calificare specializata.

Solutia tehnica, pentru rezolvarea problemei, se realizeaza utilizdnd un sistem automat
de suspendare format din 4 cilindrii pneumatici, actionati de un compresor prin
intermediul unei butelii sub presiune, alimentat de la bateria autovehiculului.

Sistemul automat de suspendare, conform inventiei, inlatura dezavantajele produselor
deja existente pe piata, mentionate mai sus datorita faptului ca este incorporat in
caroserie si autovehiculul este suspendat prin intermediul a 4 cilindri pneumatici,
actionati de aerul sub presiune din rezervorul tampon. Generarea presiunii se
realizeaza prin intermediul unui compresor. Circulatia aerului se realizeaza prin
conducte si distribuitoare de presiune. Prin intermediul unui pistol pneumatic se pot
insuruba/ desuruba prezoanele, iar prin intermediul unui pistol cu manometru se poate
regla presiunea in pneuri. Se da mai jos un exemplu de realizare a inventfiei,
exemplificat si prin desenul de ansamblu (fig. 1) a sistemului automat de suspendare a
autovehiculului.
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Alte avantaje si caracteristici reies mai clar din descrierea urmatoare, prezentata pe
baza unui exemplu de realizare a inventiei, nelimitativ, si reprezentat in desenele
anexate, in care:

= Figura 1 - reprezintd schema de ansamblu a sistemului automat de suspendare,
reprezentata in vedere isometrica ;

= Figura 2 - reprezinta schema pneumatica a sistemului automat de suspendare, cand
cilindri pneumatici ating cursa maxima,

= Figura 3 - reprezintd schema pneumatica a sistemului automat de suspendare, cand
cilindri pneumatici se retrag in pozitia initiala;

= Figura 4 - reprezintd schema de ansamblu a sistemului automat de suspendare,
asamblata pe o caroserie de autovehicul ;

= Figura 5 - este o vedere schematica, a unui autovehicul cu sistemul automat
asamblat;

In cele 3 figuri se prezintd sistemul automat de suspendare care se incorporeaza in
caroseria autovehiculului, fiind constituit din 4 cilindri pneumatici (3) actionati de aerul
sub presiune din rezervorul tampon (2) ce este alimentat de un compresor propriu (1).
Circulatia aerului sub presiune se realizeaza prin conducte (5), distribuitor (7), racorduri
(B) si electrovalve (4). Actionarea sistemului se efectueaza prin intermediul unui panou
de comanda (8). Cu ajutorul unui pistol pneumatic (9) se faciliteaza insurubarea/
desurubarea prezoanelor/piulitelor si a unui pistol cu manometru (13) se regleaza
presiunea in pneuri fiind actionat de aer sub presiune furnizat de la butelia tampon (2)
printr-un furtun (10) montat la un niplu de racordare (11) si o priza rapida (12). Sistemul
prezintd senzori pentru blocarea cilindrilor la capat de cursa evitdnd astfel
coborarea/ridicarea accidentalda a masinii. Ca sistem de siguranta pentru
suprasolocitarea sistemului din punct de vedere al presiunii se utilizeaza un limitator de
presiune (supapa de presiune) (14). Compresorul se alimenteaza de la refeaua
electrica a autovehiculului cu un curent continuu de 12V.

Modul de utilizare si functionare a sistemului de suspendare pentru ridicarea
autovehiculului este urmatorul:

Sistemul automat de suspendare este actionat pneumatic cu ajutorul compresorului (1),
care se conecteaza la bateria masinii si are rolul de a mentine in butelia de aer (2) o
presiune optima necesara pentru functionarea sistemului. Aerul din butelie este ghidat
prin conducte (5) catre cilindrii pneumatici (3), prin intermediul electrovalvelor (4) .
Astfel, autovehiculul este ridicat de la sol, asezarea pe sol facandu-se prin talpi cu
articulaiii sferice pentru 0 mai buna pozitionare. Pentru coborarea autovehiculului, aerul
este eliminat din instalatie, cu ajutorul electrovalvelor (5), tijele pistoanelor pneumatice
retragandu-se.

Pistolul cu manometrul (13) indica si regleaza presiunea din pneuri, pistolul pneumatic
(9) de insurubat/desurubat reduce foarte mult efortul si timpul la schimbarea a unei roti.
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Cand se constata pana de cauciuc, conducatorul auto actioneaza panoul de comanda
(8) (motorul fiind pornit la realizarea manevrei) si masina se ridica, apoi conecteaza
pistolul pneumatic (9) la butelia sub presiune (2), desurubeaza prezoanele, schimba
roata dezumflata, eventual umfla roata de rezerva, ingurubeaza prezoanele, actioneaza
panoul de comanda si elimina aerul din instalatie, masina coboara pana ajung pneurile
pe sol iar tijele cilindrilor continua sa se retraga pana ajung la maxim de cursa urmand
ca sistemul de siguranta sa blocheze coborarea accidentala a acestora.

Sistemul automat conform inventiei prezinta urmatoarele avantaje :

- ridicarea autovehiculului prin actionarea unui buton;

- eliminarea riscului de accident datorat pozitionarii gresite a cricului;

- reducerea considerabila a timpului si efortului de ridicare;

- reglarea presiunii Tn pneuri $i eliminarea necesitatii pompei auto;

- eliminarea efortului de ingurubare/desurubare a prezoanelor/piuiitelor;

- eliminarea cheii pentru insurubare/desurubare a prezoanelor/piulitelor;
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Revendicari

Revendicare 1

Sistem automat de suspendare al autovehiculului, caracterizat prin faptul ca este
incorporat in caroseria autovehiculului, fiind constituit din 4 cilindri pneumatici (3)
actionati de aerul sub presiune din rezervor (2) ce este alimentat de un compresor
propriu (1), circulatia aerului sub presiune se realizeaza prin conducte (5), distribuitor
(7), racorduri (6) si electrovalve (4). In caz de suprasolocitare a sistemului din punct de
vedere al presiunii se utilizeaza un limitator de presiune (supapa de presiune)(14).
Actionarea sistemului se realizeaza prin intermediul unui panou de comanda (8).

Revendicare 2

imbunatatirea adusa revendicarii 1, se face prin adaugarea in sistem a unui pistol
pneumatic (9) pentru a facilita insurubarea/desurubarea prezoanele/piulifelor $i a unui
pistol cu manometru (13) pentru umflarea si reglarea presiunii Tn pneuri.

Revendicare 3

Imbunétatirea adusa revendicarii 1, se face prin controlul electronic a sistemului prin
intermediului computerului de bord pentru actionarea si controlul anumitor functii ale
sistemului, cum ar fi:

- reglarea vitezei de ridicare/coborare;

- reglarea presiunii de lucru;

- selectarea cilindrilor pentru ridicare (1 cilindru, 2 cilindri sau 4);
- controlul si indicarea nivelului de ridicare pe fiecare piston.

Revendicare 4

Sistemul mai poate fi actionat hidraulic, avdnd acelasi principiu de functionare ca
revendicarile 1, 2, 3 cu diferenfa ca se vor inlocui cele 4 pistoane pneumatice cu 4
pistoane hidraulice si odatd cu acestea si elementele de racordare vor fi inlocuite,
actionarea acestora fiind facuta de o pompa hidraulica conectata la o baie de ulei.

Revendicare 5

Imbunétatirea adusa revendicarii 1, este actionarea de la distanta a sistemului printr-o
telecomanda.
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