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9 GRUP COMBINAT MECANO-HIDRAULIC DE ACTIONARE

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un grup combinat mecano- hidra-
ulic de actionare cu angrenaje, cuplaje si sistem hidro-
static de actionare si comanda, utilizabil si in structura
autovehiculelor utilitare sau utilajelor autopropulsate,
destinat deplasérii acestora dupa o ciclograma impusa.
Grupul conform inventiei este prevazut cu o transmisie
(A) mecanica interpusa intre cutia de viteze a auto-
vehiculelor utilitare si puntea de antrenare a rotilor
motoare, transmisie (A) formata dintr-un arbore (1) de
intrare, coaxial cu un arbore (2) de iesire, care se
sprijina prin intermediul unui rulment (3) pe arbore (1),
cuplarea dintre cei doi arbori (1 si 2), pentru realizarea
de cétre autovehicul a regimului de lucru pentru depla-
sarea intre locatii, se obtine prin doua semicuplaje (4,
5) disc, care, instalate fiind pe cele doua capete ale
arborilor prin imbindri cu caneluri, semicuplaje apropiate
prin comanda, se obtine, printr-o dantura (e) frontala,
cuplarea celor doua semicuplaje (4, 5) si, deci, un
raport de transmisie 1:1, pentru deplasarea tehnologica
fiind necesara comanda semicuplajului (4) de pe arbore
(1) pentru cuplare prin intermediul unei danturi (f) fron-
tale, cu o roata (6) dintata, montata liber pe arbore,
realizand prin aceasta antrenarea rotii si, de aici,
transmisia miscarii de rotatie unei roti (7) dintate con-
duse, ce antreneaza un grup (8) pompa hidrostatica
dubla, ce face parte dintr-un sistem (C) de actionare,
pompéa-motor hidrostatic de fortd, comandat si presetat

cu un automat programabil, asamblat in afara unei
carcase (B) a transmisiei mecanice, un motor (9) hidro-
static, ce antreneaza un pinion (10) aflat in interiorul
carcasei (B), si care antreneaza o roata (11) dintata,
montata liber pe arbore (2), roata (11) ce poate antrena
arborele (2) daca semicuplajul (5) de pe arbore (2) este
comandat si realizeazécuplarea cu roata (11) printr-o
dantura (g) de cuplaj frontald, obtinandu-se astfel un
raport de transmisie reglabil prin sistemul hidrostatic.

Revendicari: 1
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GRUP COMBINAT MECANO-HIDRAULIC DE ACTIONARE

Inventia se refera la un grup combinat de actionare cu angrenaje, cuplaje si sistem
hidrostatic de actionare si comanda utilizabil si in structura autovehiculelor utilitare sau
utilajelor autopropulsate si destinat deplasarii acestora dupa o ciclograma impusa.

Sunt cunoscute grupuri reductoare cu angrenaje cilindrice, planetare si cuplaje, cum
sunt si cele din brevetele de inventie DE1816069, 1T01277770, US5826460, US
6393944, la care rapoartele de transmitere sunt modificate prin traseele cinematice
determinate de comanda cuplajelor.

Dezavantajul acestor constructii constau in cinematici complexe si obtinerea doar in
trepte a turatiilor de iesire.

Problema pe care o rezolva inventia este realizarea unui grup de actionare care sa
permita transmisia de la sursa motor-cutie de viteza catre sistemul de rulare a
autovehiculelor sau utilajelor autopropulsate in cele doua regimuri de lucru pentru
deplasarea intre locatii, si pentru deplasarea tehnologica reglabila continuu, presetata
prin automat programabil.

Grupul combinat mecano-hidraulic de actionare conform inventiei rezolva
problema de mai sus prin aceea ca este prevazut cu o transmisie mecanica plasata
intr-o carcasa, interpusa intre cutia de viteze a autovehiculelor utilitare sau utilajelor
autopropulsate si puntea de antrenare a rotilor motoare, transmisie formata dintr-un
arbore de intrare coaxial cu un arbore de iesire ce se sprijina prin intermediul unui
rulment pe arborele de intrare, cuplarea dintre cei doi arbori, pentru realizarea de catre
autovehicul a regimului de lucru pentru deplasarea intre locatii, se obtine prin doua
semicuplaje disc care instalate fiind pe cele doua capete ale arborilor prin niste imbinari
cu caneluri, semicuplaje apropiate prin comanda, se obtine printr-o dantura frontala
cuplarea celor doua semicuplaje, si deci un raport de transmisie 1:1, pentru deplasarea
tehnologica fiind necesara comanda semicuplajului de pe arborele de intrare pentru
cuplare prin intermediul unei danturi frontale cu o roata dintata montata liber pe arbore,
realizand prin aceasta antrenarea rotii si de aici transmisia miscarii de rotatie unei roti
dintate conduse ce antreneaza un grup pompa hidrostatica dubla ce face parte dintr-un

sistem de actionare pompa- motor hidrostatic de forta, comandat si presetat cu un
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automat programabil si controlat de un tahogenerator encoder (indeobste cunoscut),
asamblat in afara carcasei transmisiei mecanice, motor hidrostatic ce antreneaza un
pinion aflat in interiorul carcasei si care antreneaza o roata dintata montata liber pe
arborele de iesire, roata ce poate antrena arborele daca semicuplajul de pe arborele de
iesire este comandat si realizeaza cuplarea cu roata printr-o dantura de cuplaj frontala,
obtinandu-se in felul acesta un raport de transmisie reglabil prin sistemul hidrostatic si
convenabil regimului tehnologic de miscare a autovehicului.

Grupul combinat de actionare conform inventiei prezinta avantajul realizarii
transmisiei miscarii de la sursa motor-cutie de viteza catre sistemul de rulare a
autovehiculelor, obtinandu-se cele doua regimuri de lucru pentru deplasarea intre locatii,
si pentru deplasarea tehnologica, folosind prin sistemul hidrostatic un raport de
transmisie reglabil si convenabil regimului tehnologic de miscare a autovehicului.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu figurile 1,
2,3, 4,5, 6 care reprezinta:

- fig. 1 — schema de amplasare a grupului combinat pe autovehicul;

- fig. 2 — schema generala a transmisiei mecanice a grupului (pozitia de cuplare

1:1);

- fig. 3 — schema generala a transmisiei hidrostatice a grupului (pozitia de cuplare

hidrostatica);

- fig. 4 — schema cinematica a transmisiei mecanice (pozitia de cuplare 1:1);

- fig. 5 — schema cinematica a transmisiei mecano-hidraulice (pozitia de cuplare

hidrostatica);

- fig. 6 — constructia 3D a grupului combinat mecano-hidraulic de actionare.

Grupul combinat de actionare cu angrenaje, cuplaje si sistem hidrostatic conform
inventiei este prevazut cu o transmisie mecanica A, plasata intr-o carcasa B, interpusa
intre cutia de viteze a autovehiculelor utilitare sau utilajelor autopropulsate si puntea de
antrenare a rotilor motoare, transmisie formata dintr-un arbore 1, de intrare coaxial cu
un arbore de iesire 2, ce se sprijina prin intermediul unui rulment 3, pe arborele de
intrare, cuplarea dintre cei doi arbori 1, 2, pentru realizarea de catre autovehicul a
regimului de lucru pentru deplasarea intre locatii, se obtine prin doua semicuplaje disc 4,

5, care instalate fiind pe cele doua capete a, b, ale arborilor prin niste imbinari cu




x-2010-00583-~-
0 5 -07- 2010

caneluri ¢, d, semicuplaje apropiate prin comanda, se obtine printr-o dantura frontala e,
cuplarea celor doua semicuplaje 4, 5, si deci un raport de transmisie 1:1, pentru
deplasarea tehnologica fiind necesara comanda semicuplajului 4, de pe arborele de
intrare pentru cuplare prin intermediul unei danturi frontale f, cu o roata dintata 6,
montata liber pe arbore, realizdnd prin aceasta antrenarea rotii si de aici transmisia
miscarii de rotatie unei roti dintate 7, conduse ce antreneaza un grup pompa hidrostatica
dubla 8, ce face parte dintr-un sistem de actionare C, pompa - motor hidrostatic de forta,
comandat si presetat cu un automat programabil (indeobste cunoscut), asamblat in
afara carcasei B, a transmisiei mecanice, motor hidrostatic 9, ce antreneaza un pinion
10, aflat in interiorul carcasei B, si care antreneaza o roata dintata 11, montata liber pe
arborele de iesire 2, roata 11, ce poate antrena arborele 2, daca semicuplajul 5, de pe
arborele de iesire 2, este comandat si realizeaza cuplarea cu roata 11, printr-o dantura
de cuplaj frontala g, obtinandu-se astfel un raport de transmisie reglabil prin sistemul

hidrostatic si convenabil regimului tehnologic de miscare a autovehicului.
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GRUP COMBINAT MECANO-HIDRAULIC DE ACTIONARE
(Revendicare)

1. Grupul combinat de actionare cu angrenaje, cuplaje si sistem hidrostatic de actionare
si comanda utilizabil in structura autovehiculelor utilitare sau utilajelor
autopropulsate caracterizat prin aceea ca este prevazut cu o transmisie mecanica
(A), plasata intr-o carcasa (B), interpusa intre cutia de viteze a autovehiculelor
utilitare sau utilajelor autopropulsate si puntea de antrenare a rotilor motoare,
transmisie formata dintr-un arbore (1), de intrare coaxial cu un arbore de iesire (2),
ce se sprijina prin intermediul unui rulment (3) pe arborele de intrare, cuplarea dintre
cei doi arbori (1), (2), pentru realizarea de catre autovehicul a regimului de lucru
pentru deplasarea intre locatii, se obtine prin doua semicuplaje disc (4), (5), care
instalate fiind pe cele doua capete (a), (b), ale arborilor prin niste imbinari cu
caneluri (¢), (d), semicuplaje apropiate prin comanda, se obtine printr-o dantura
frontala (e), cuplarea celor doua semicuplaje (4), (5), si deci un raport de transmisie
1:1, pentru deplasarea tehnologica fiind necesara comanda semicuplajului (4), de
pe arborele de intrare pentru cuplare prin intermediul unei danturi frontale (f), cu o
roata dintata (6), montata liber pe arbore, realizand prin aceasta antrenarea rotii si
de aici transmisia miscarii de rotatie unei roti dintate (7), conduse ce antreneaza un
grup pompa hidrostatica dubla (8), ce face parte dintr-un sistem de actionare (C),
pompa - motor hidrostatic de fortd, comandat si presetat cu un automat programabil
si controlat de un tahogenerator encoder (indeobste cunoscut), asamblat in afara
carcasei (B), a transmisiei mecanice, motor hidrostatic (9), ce antreneaza un pinion
(10), aflat in interiorul carcasei (B) si care antreneaza o roata dintata (11), montata
liber pe arborele de iesire (2), roata (11), ce poate antrena arborele (2), daca
semicuplajul (5), de pe arborele de iesire (2), este comandat si realizeaza cuplarea
cu roata (11), printr-o dantura de cuplaj frontala (g), obtinandu-se astfel un raport de
transmisie reglabil prin sistemul hidrostatic si convenabil regimului tehnologic de

miscare a autovehicului.
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Fig. 6
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