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Inventia se refera la un dispozitiv de siguranta pentru o platforma elevatoare, destinat
protectiei operatorului uman impotriva coborarii neprevazute a platformei, care ar putea fi
cauzata de anumite situatii accidentale. Inventia poate fi utilizata inclusiv pentru platformele
elevatoare cu actionare pneumatica utilizate in unitatile de service auto, unde mecanicul
trebuie sa efectueze o serie de lucrari intrand sub un autovehicul, dupa ce respectivul auto-
vehicul a fost ridicat pe platforma.

Se cunoaste documentul US 4899987, care se refera la un elevator prevazut cu un
dispozitiv de siguranta alcatuit dintr-o bara de blocare 43 avand un capat legat pivotant la
0 parghie 34 printr-un pivot 42. Pe masura ce platforma 22 se ridica, capatul inferior 54 al
barei de blocare 43 se trage de-a lungul bazei si se deplaseaza peste niste opritoare
distantate 56 fixate la baza 10. Pentru a cobori inaltimea de forfecare, extremitatea inferioara
54 a barei de blocare 43 trebuie ridicata peste opritorii 56.

Se mai cunoaste documentul FR 2443420 (A1) care se refera la un elevator prevazut
cu un dispozitiv de siguranta care retine si blocheaza platforma in caz de defectiune acciden-
tala, impiedicand astfel caderea acesteia si o pereche de supape amplasate la intrarea celor
doua cricuri de ridicare care blocheaza platforma, inclusiv in timpul coborarii sale, adica
atunci cand roata cu clichet este mentinuta astfel incat platforma sa nu cada sau sa coboare
prea repede.

Mai sunt cunoscute instalatii destinate ridicarii unor obiecte cu masa proprie mare,
cum ar fi autovehiculele, pozitionate pe o platforma sau cadru rigid care va ridica vehiculul
la o inaltime prestabilita pentru a permite unui operator uman sa desfagoare activitati speci-
fice de verificare, reglaj, inlocuirea unor piese de schimb etc. Asigurarea acestor instalatii
impotriva caderii accidentale se realizeaza la ora actuala cu ajutorul unui brat de sustinere
oblic care poate fi blocat/deblocat manual de catre operator, la o platforma cu actionare
hidraulica, dupa cum mentioneaza WO 1999/031004.

Solutiile existente prezinta urmatoarele dezavantaje:

- dispozitivul de securizare depinde de sistemul de antrenare si sustinere al platformei
elevatoare, care poate suferi disfunctionalitati accidentale, astfel incat platforma sa coboare
sub actiunea greutatii obiectului de ridicat;

- nu asigura conditii de siguranta pe durata operatiunii de ridicare a platformei eleva-
toare;

- securizarea instalatiei de ridicare necesita efectuarea mai multor operatiuni manuale
de catre operatorul uman, ceea ce implica timp suplimentar si riscuri legate de omiterea
voluntara sau din neatentie a efectuarii operatiunilor necesare.

Scopulinventiei il constituie imbunatatirea sigurantei in exploatare a platformelor ele-
vatoare prin prevenirea coborarii neprevazute a obiectelor de ridicat.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia este realizarea unui dispozitiv de sigu-
ranta, care se activeaza automat, fara sa depinda de angrenajul de antrenare sau sustinere
a platformei gi nici de alta sursa exterioara de energie, capabil sa actioneze eficient inclusiv
pe durata operatiunii de ridicare a platformei elevatoare.

Dispozitiv de siguranta pentru platforme elevatoare inlatura dezavantajele solutiilor
cunoscute prin aceea ca este prevazut cu un palpator montat intr-un zavor avand un capat
pozitionat astfel incat sa retina capatul liber al piciorului cand acesta este rabatat in pozitie
aproximativ orizontala.

Prin aplicarea inventiei se obtin urmatoarele avantaje:

- constructia dispozitivului este simpla, determinand o fiabilitate sporita in exploatare;

- functionarea nu necesita surse suplimentare de energie, dispozitivul fiind actionat
de forta gravitationala;
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- nu este afectat semnificativ nivelul minim la care poate fi coborata platforma ele-
vatoare;

- capetele platformei elevatoare care pot avea inaltimi diferite pe parcursul ridicarii
sunt asigurate independent, prevenindu-se aparitia unor eventuale miscari de ruliu sau
tanga;j;

- toate piesele mobile ale dispozitivului sunt ferite de expunerea la intemperii (ume-
zeala, depuneri de noroi) chiar i in conditiile utilizarii in exterior a platformei elevatoare;

- componentele dispozitivului sunt protejate de solicitari mecanice neprevazute
(indoiri, deformari) care ar putea proveni, de exemplu, de la rotile masinilor;

- nivel redus al costului de productie.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a dispozitivul in legatura si cu fig. 1...5,
care reprezinta:

- fig. 1, vedere de ansamblu al dispozitivului de siguranta;

- fig. 2, vedere de ansamblu al dispozitivului de siguranta in pozitia rabatat;

- fig. 3, vedere de ansamblu al dispozitivului de siguranta in pozitia de jos;

- fig. 4, vedere de ansamblu pentru fixarea si dispunerea picioarelor;

- fig. 5, vedere pentru zavor.

Dispozitivul in conformitate cu reprezentarea din fig. 1, contine cel putin urmatoarele
componente: un picior 1 montat pe un ax 2, astfel incat capatul liber al piciorului 1 poate
efectua o cursa de cel putin 90° in plan vertical, intr-un lagar 3, fixat sub structura care se
ridica a platformei elevatoare; un palpator 4 in forma de L are un brat orizontal prins ntr-un
zavor 5 prin strangere cu ajutorul unui surub cu piulita, in sine cunoscute, care totodata
fixeaza in partea superioara a zavorului 5 o saiba 6, care se sprijina pe un suport 7 in care
bratul orizontal al palpatorului 4 se poate roti, astfel incat la capatul inferior al cursei bratul
liber al palpatorului 4 formeaza un unghi B de aproximativ 45° fata de directia verticala.
Suportul 7 este montat sub structura care se ridica a platformei elevatoare, cu niste suruburi
in sine cunoscute; un opritor final 8 si cel putin un opritor intermediar 9, sunt pozitionate pe
o talpa 10 care va fi prinsa pe stativul platformei elevatoare sau direct pe pardoseala halei
de lucru, dupé caz. In timpul ridicarii platformei elevatoare, capétul liber al piciorului 1
coboara sub actiunea fortei gravitationale, culisénd peste fiecare opritor intermediar 9, iar la
atingerea naltimii maxime de ridicare a platformei, piciorul 1 ajunge in pozitie verticala, in
apropierea opritorului final 8.

Daca in timpul ridicarii platformei intervine o situatie accidentala, capatul liber al picio-
rului 1 se va sprijini in spatele ultimului opritor intermediar 9 peste care a culisat, oprind
caderea platformei elevatoare. Daca o situatie accidentala intervine dupa ce platforma eleva-
toare s-a ridicat complet, piciorul 1 se va sprijini Thainte de opritorul final 8, oprind astfel
coborarea neprevazuta a platformei. Dupa terminarea activitatii efectuate asupra unui obiect
ridicat de platforma elevatoare, operatorul platformei va ridica piciorul 1 prin actionare
manuala astfel incéat, inainte sa ajunga rabatat in pozitia orizontala, conform reprezentarii din
fig. 2, capatul liber al piciorului 1 va fi capturat de zavorul 5, ramanand in pozitie aproximativ
orizontald, astfel incat platforma elevatoare poate fi coborata. n timp ce platforma coboar,
capatul liber al palpatorului 4 ajunge pe talpa 10, pe care culiseaza, efectuand o cursa de
rotatie Tn suportul 7, astfel incat zavorul 5 elibereaza capatul liber al piciorului 1, iar cand
platforma ajunge in pozitia de jos, conform reprezentarii din fig. 3, dispozitivul de siguranta
este din nou pregatit sa actioneze la urmatoarea ridicare a platformei elevatoare.

O metoda ergonomica de utilizare a dispozitivelor de siguranta pentru platforme ele-
vatoare este aceea ca pe fiecare latura a unei platforme elevatoare se monteaza cel putin
doua picioare 1, efectuandu-se interconectarea axurilor 2 printr-un element de legatura 11
in sine cunoscut, pentru ca respectivele picioare 1 interconectate sa efectueze simultan
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cursa basculanta intre pozitiile vertical/orizontal pe parcursul ciclului de functionare al
platformei elevatoare, fiind suficientda montarea unui singur ansamblu format din: palpator 4,
zavor 5, saiba 6 si suport 7 pentru cate un grup de picioare 1 care au, respectiv, axurile 2
astfel interconectate, iar operatorul uman, actionand asupra unui picior 1, obtine rabatarea
simultana a mai multor picioare 1 interconectate.

In continuare, se dau exemple de realizare a inventiei:

Exemplul 1

Fiecare capat al unei platforme elevatoare este prevazut cu cate doua picioare 1
conform fig. 1, confectionate din fier cornier, avand o lungime > 250 mm, stabilita in functie
de caracteristicile tehnice ale platformei elevatoare si avand in vedere normele de securita-
tea muncii in vigoare la un moment dat, intr-un anumit domeniu industrial sau pe un anumit
teritoriu.

La o distanta de aproximativ 5 mm de la capatul liber al piciorului 1, pe latura profilului
cornier paralela cu planul de rotatie este prevazuta o tesitura oblica sub un unghi de aproxi-
mativ 45°, conform reprezentarii din fig. 1, care faciliteaza trecerea piciorului 1 peste opritoa-
rele intermediare 9. Conform fig. 4, unul dintre picioarele 1 aflat pe o parte a platformei eleva-
toare are la capat un inel in care este imobilizat un capat al unui ax 2, cu ajutorul unui surub
cu cap Ingropat in sine cunoscut, iar piciorul 1 aflat pe cealalta parte a platformei este sudat
direct pe un axul 2. Axurile 2 corespunzatoare picioarelor 1 aflate la un capat al platformei
sunt interconectate printr-un element de legatura 11, in sine cunoscut. Axul 2 conform fig.
1 si 4, se roteste intr-un lagar 3 sudat in partea inferioara a structurii care se ridica a unei
platforme elevatoare. Un palpator 4 este confectionat dintr-o tija indoita in forma literei L,
avand un brat orizontal cu lungimea de aproximativ 50 mm care se rotegte in suportul 7, si
un brat liber cu lungimea aproximativ egala cu 1/2 din lungimea piciorului 1. Capatul bratului
liber al palpatorului 4 este incovoiat sub un unghi > 135° si este rotunijit, favorizand culisarea
palpatorului 4 pe talpa 10. Pe bratul orizontal al palpatorului 4 este fixat zavorul 5, deasupra
caruia este prinsa o saiba 6 de forma rectangulara, cu ajutorul unui surub cu piulita care, prin
strangere, serveste totodata si la reglarea pozitiei palpatorului 4 astfel incat sa formeze un
unghi B de aproximativ 45° fata de directia verticald, capatul cursei fiind determinat de cétre
saiba 6 care formeaza un umar de sprijin pe suportul 7, intre care zavorul 5 se poate misca
lejer. Zavorul 5 este confectionat, conform fig. 5, in forma unei litere y, cu brate paralele intre
ele, iar piciorul de sprijin al literei y este inclinat sub un unghi a cu masura cuprinsa intre
0...45°. Suportul 7 are la baza o talpa care se monteaza sub structura care se ridicé a platfor-
mei elevatoare, cu ajutorul unor guruburi in sine cunoscute, la o distanta astfel stabilita fata
de lagarul 3 incat zavorul 5 sa poata retine piciorul 1 atunci cand acesta este rabatat in
pozitie aproximativ orizontala, conform fig. 2.

Exemplu 2

La constructia prezentata in exemplul 1, lagarele 3 aflate de o parte si de alta la un
capat al unei platforme elevatoare sunt sudate, respectiv, la cate un capat al unei nervuri
transversale din structura care se ridica a platformei, iar in interiorul nervurii transversale
mentionate este adapostit un element de legatura 11 care interconecteaza axurile 2 pe care
sunt fixate picioarele 1 de la respectivul capat al platformei.
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Revendicari

1. Dispozitiv de siguranta pentru platforma elevatoare care are in compunere un
picior (1) care poate efectua o cursa de minim 90 de grade in plan vertical, montat pe un ax
(2), intr-un lagar (3) si niste opritoare (8, 9) fixate pe o talpa (10) de sprijin, caracterizat prin
aceea ca este prevazut cu un palpator (4) montat intr-un zavor (5) avand un capat pozitionat
astfel incat sa retina capatul liber al piciorului (1), cand acesta este rabatat in pozitie aproxi-
mativ orizontala.

2. Dispozitiv, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca palpatorul (4) este
confectionat dintr-o tija indoita in forma literei L avand un brat orizontal care se roteste
intr-un suport (7) si un brat liber cu lungimea aproximativ egala cu 1/2 din lungimea piciorului
(1) brat ce este incovoiat sub un unghi > 135° si este rotunjit pentru a favoriza culisarea pal-
patorului (4) pe talpa (10) de sprijin.

3. Dispozitiv, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca zavorul (5) este
realizat in forma literei y cu brate paralele intre ele si piciorul de sprijin inclinat fata de axa
longitudinala a zavorului (5) sub un unghi (a) cuprinsa intre 0...45°, zavor (5) prevazut cu o
saiba (6) care se sprijina pe un suport (7) si limiteaza cursa pe care o poate efectua palpa-
torul (4), astfel incat la capatul inferior al cursei bratul liber al palpatorului (4) sa formeze un
unghi (B) de aproximativ 45° fata de verticala.

4. Dispozitiv, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca va cuprinde unul
sau mai multe picioare (1) montate pe cel putin doua laturi diametral opuse prin intermediul
axurilor (2) ce se interconecteaza printr-un element (11) de legatura astfel incat respectivele
picioare (1) interconectate sa efectueze simultan o cursa basculanta intre pozitiile vertical
si orizontal pe parcursul ciclului de functionare al platformei elevatoare, fiind suficient un
singur dispozitiv de siguranta prevazut cu palpator (4) pentru rabatarea simultana a mai
multor picioare (1).

5. Dispozitiv, conform revendicarilor 1 si 4, caracterizat prin aceea ca fiecare
pereche de lagare (3) aflate, respectiv, de o parte si de alta la acelasi capat al platformei ele-
vatoare sunt montate, respectiv, la cate un capat al unei nervuri transversale din structura
care se ridica a platformei, iar in interiorul nervurii transversale este pozitionat elementul (11)
de legatura care interconecteaza axurile (2) pe care sunt fixate picioarele (1) de la capetele
respectivei nervuri transversale a platformei elevatoare.

11

13

15

17

19

21

23

25

27

29

31



RO 129776 B1

(51) Int.Cl.
B66F 7/08 0%V

Fig. 1

o
N
AN
™ N
L -
S -\ /
T }_ - /':L



RO 129776 B1

(51) Int.Cl.
B66F 7/08 (2006:01

11

10

:
AN

Fig. 2

%




RO 129776 B1

51) Int.CI.
B66F 7/08 (2006:01)

Fig. 3




RO 129776 B1

51) Int.CI.
B66F 7/08 (2006:01)

2 3 1M 3 2

T T ﬁ

K[r‘“” < ]—,...__.__ 1 fjd)

Fig. 4

Fig. 5

Editare si tehnoredactare computerizata - OSIM
Tiparit la: Oficiul de Stat pentru Inventii i Marci
sub comanda nr. 388/2019




	Bibliographic Data / Abstract
	Description
	Claims
	Drawings



