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¢4 FARFURIE ZBURATOARE (VEHICUL) CU OPT
PROPULSOARE INDEPENDENTE CU ELICE IN MEDIU
CONTROLAT

(57) Rezumat:

Inventia se referd la o farfurie zburdtoare (vehicul),
dotatd cu opt propulsoare independente cu elice,
destinata deplasarilor in atmosfera in orice directie.
Farfuria zburatoare, conform inventiei, are in com-
ponenta opt propulsoare (6) echipate cu niste elice (8)
independente, care lucreaza in mediu controlat, sepa-
rate intre ele, si care primesc individual comenzi prin
intermediul unor conexiuni (10) de la un centru (9) unic
de comanda, completandu-se reciproc, fiecare propul-
sor (6) reprezentand o forta (F1), iar prin compunerea
celor opt forte (F1) rezulté o forta (F) rezultanta care,
impreund cu niste forte (F2) care iau nastere de-a
lungul unei suprafete (b) volet, au ca rezultat o forta de
tractiune a vehiculului, ce mai are in componenta un
tren de aterizare format din patru picioare (1) telesco-
pice, care sunt prevazute, la partea inferioara, cu patru Fig. 2
talpi (2) avand in componenta camere de luat vederi si

senzori de atingere sol, o calota (a) inferioara prinzan-

du-se de un cadru (3) circular, de care se mai prinde

suprafata (b) volet, iar o calota (C) superioara se prinde

de suprafata (b) volet prin intermediul unor suporturi (4)

pentru reglarea ajutajului, si o cupola (d) de navigare,

cu centrul (9) de comanda care transmite comenzile

prin intermediul conexiunilor (10) la fiecare propulsor

(6), se prinde de calota (C) superioara.
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Descriere

Farfuria zburatoare (vehicul) cu opt propulsoare independente cu
elice lucrand in mediu controlat .

Inventia a fost conceputa ca un vehicul care se poate deplasa
in atmosfera in orice directie prin forte proprii datoritd celor opt
propulsoare independente 6 , fiind destinati zborurilor aeriene,
avand multiple utilizari .

Se stie cd o contributie importantd la studierea realizarii
Farfuriillor zburatoare a avut-o savantul Henri Coandd prin
realizarea Aerodinei lenticulare , care constituie una din cele mai
reusite aplicatii ale ejectoarelor Coanda. La venirea in tard,
savantul recunoaste : ,,Da farfuriile zburitoare sunt o realitate
tehnicd” si mentiona ca dezlegarea Efectului Coanda sta la baza
realizarii Farfuriilor zburdtoare. Dar Aerodina lenticulara realizata
de savantul Henri Coanda prezenta dezavantajul cd nu putea
mentine stabilitate Tn timpul manevrelor din atmosferd si
deplasarea in directia doritd . Continudnd cercetarea savantul
Henri Coanda a gasit solutia realizarii unei Aerodine compusi din
patru Aerodine lenticulare sustinute de un fuselaj destinat
navigatorilor, proiect care a fost abandonat dupd moartea
savantului in 1972 Preocupdrile pentru realizarea Aerodinelor
lenticulare le-a avut Rusia , realizdind in 1995 a Aerodina
lenticulard cu anvergura de 36 m . La randul lor Americanii au
construit Aerodine cu diametrul 2 m pentru diferite necesitéti .

La ora actuald nu se cunoaste cu exactitate dacid au fost
realizate Farfurii zburatoare , care sa fie functionale si utilizate In

Yferite domenii .

Problema pe care o rezolvd inventia , constd in realizarea
unei Farfurii zburdtoare (vehicul) care datornitd celor opt
propulsoare independente 6 cu elice 8 care lucreazd in mediu
controlat , se poate deplasa in atmosfera in orice directie, are o
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stabilitate in timpul manevrelor si poate decola si ateriza pe
verticald la punct fix. Cele opt propulsoare 6 cu elice 8 fiind
separate intre ele (avand aceiasi parametrii de functionare) ,
datoritd faptului ca sunt cuplate la un singur centru de comanda 9,
i1 permite vehiculului ca in functie de comenzile pe care le
primeste fiecare propulsor 6, deplasarea si stabilitatea in atmosfera
sd fie cea doritd de cétre pilot.

Fiecare propulsor 6 datoritd rotatiei elicei 8 absoarbe aerul
de deasupra elicei 8 creand o depresiune , 1ar in interiorul
propulsorului 6 se creeaza o presiune foarte mare, care da nastere
pe intradosul palei elicei 8 la o fortd F1 care este perpendiculara
pe intradosul palei elice1 8 .

Presiunea din interiorul propulsorului 6 este influentata si de
viteza de scurgere a fluidului de aer care iese prin ajutajul 4 si se
scurge de-a lungul suprafetei volet b antrenand aerul de deasupra
suprafeter volet b , crednd o depresiune de-a lungul suprafetei
volet b, implicit dezvoltandu-se o noué fortd F2 perpendiculara pe
suprafata volet b .

Prin compunerea tuturor fortelor F1 de la fiecare propulsor 6
si a fortelor F2 care iau nastere de-a lungul suprafetei volet ,
rezultd forta F care este forta de tractiune a vehiculului . In functie
de directia de deplasare , toate cele opt propulsoare lucreaza la
parametri diferiti, datoritd comenzilor de la centrul de comanda 9
, astfel ca prin compunerea tuturor fortelor F1 si F2 , forta
rezultatd F si fie aceiasi , si astfel deplasarea vehiculului sa poata
fi efectuatd in conditii optime .

Toate cele opt propulsoare 6 sunt concentrice fatd de axa
verticald A-B si la aceeasi distantd fatd de planul orizontal , astfel
ca forta rezultantd F s aiba originea in centrul de greutate, care la
deplasarea pe verticald se afla pe axa verticala A-B , iar la
schimbarea directiei in plan oblic , originea fortei F si a centrului
J¢ greutate este variabila .

[nventia prezentatd prezintd urmatoarele avantaje.

- din punct de vedere constructiv este usor de realizat,
datoritd formei1 geometrice , cele opt propulsoare 6 cu elice 8 pot
f1 amplasate pe calota superioara C pastrandu-se simetriile fata de
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axa verticald A-B si distanta fatd de planul orizontal .

- cele opt propulsoare 6 genereaza opt forte independente
F1 care au toate aceiasi directie , si prin compunerea cu fortele F2
care iau nastere la scurgerea fluidului de aer prin ajutajul 4 de-a
lungul suprafetei volet b , rezultd forta F care este forta de
tractiune a vehiculului .

- forta rezultatd F 11 asigurd deplasarea si stabilitatea in
atmosfera in toate directiile de deplasare .

- ajutajul 4 de iesire a jetului de aer de la propulsoarele 6 este
variabil , astfel contribuind la presiunea aerului din interiorul
propulsorului 6 si implicit fortele F1 si F2 .

- fiecare propulsor 6 are sursi proprie de actionare.

Fig. 1 — reprezintd vedere de sus a Farfuriei zburdtoare
(vehicul) cu cele 8 opt propulsoare 6 cu elice 8 independente
lucrand in mediu controlat.

Fig. 2 — reprezintd vedere laterald a Farfurier zburdtoare
(vehicul) .

Fig. 3 — reprezintd vedere de jos a Farfuriei zburitoare
(vehicul) .

Fig. 4 — reprezintd o sectiune axiald pe verticald a Farfuriei
zburdtoare (vehicul) .

Farfuria zburatoare (vehicul) conform desenelor se
realizeaza astfel :

- calotd inferioard a este realizatd din profile metalice si
acoperitd cu tabla de aluminiu prin nituire si se prinde prin sudura
de cadru circular 3, care este realizat din profil metalic si care
impreund cu lonjeronul , formeaza principalul ansamblu de care se
leagd prin sudurd atat suprafata volet b , cat si trenul de aterizare
care se compune din patru picioare telescopice 1 si fiecare picior
telescopic fiind prevazut la partea inferioard cu o talpd 2 care are
in componentd camera de luat vederi si senzori de atingere sol ;
Cele patru picioare telescopice 1, 1i asigurd aterizarea la sol 1n
conditii optime.

Propulsoarele 6 se prind de cadrul circular 3 prin intermediul
organelor de asamblare si transmit prin intermediul axului 7,
miscarea de rotatie a elicei 8 care datorita fortei care se creeazi pe
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intradosul palei , reprezinta forta de tractiune a vehiculului .

Calota superioara C care este realizatd din profile metalice si
acoperitd cu tabld de aluminiu se prinde prin intermediul
suportilor de reglaj ajutaj 4 de suprafata volet b . Pe calota
superioard C sunt fixate cei opt cilindri 11 unde datoritd rotatiei
elicei 8 1a nastere forta F1 care actioneaza asupra palei elicei 8 .

De calota superioard C se prinde cu ajutorul unui sistem de
balamale si telescoape cupola de navigare b care are in
componentd aparate pentru navigare si centrul de comanda 9 al
propulsoarelor 6. Comenzile de la centrul de comanda 9 la fiecare
propulsor 6 se realizeaza prin intermediu conexiunilor de comanda
10.
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Revendicarti

Farfuria zburdtoare (vehicul) cu opt propulsoare
independente (6) cu elice 8 lucrand in mediu controlat , este
conceputd ca un vehicul care se poate deplasa in atmosferd in
orice directie, avand stabilitate, datoritd amplasdrii si functiondrii
celor opt propulsoare (6) cu elice (8) fiecare propulsor (6) lucrand
in functie de comenzile pe care le primeste de la centrul de
comanda (9) astfel prin compunerea tuturor fortelor (F1) de la cele
8 opt propulsoare (6) si a fortelor (F2) de la suprafata volet (b)
rezultd forta de tractiune (F) a farfuriei zburitoare (vehicul) ,
avand in componentd urmatoarele parti : trenul de aterizare care se
compune din cele patru picioare telescopice (1) si fiecare picior
telescopic (1) este prevdzut cu o talpd (2) care este prevazutd cu
camera de luat vederi si senzorii de atingere sol calota inferioara
(a) cadru circular (3) suprafata volet (b) , suportul reglaj ajutaj (4)
care face legitura intre suprafata volet (b) si calota superioard (C)
de care se prinde cupola de navigare (d) in care se afla centrul de
comandad (9) care transmit prin intermediul conexiunilor (10)
comenzile la propulsoarele (6) care prin intermediul axului (7)
transmite miscarea de rotatie la elice (8) .
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