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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un palan cu angrenaje satelitare
echilibrat static, care utilizeaza ntr-un mod eficient
transferul de energie de la acesta la consumatorii de 3
echipamente tehnologice pe care i poate deservi in
diverse domenii industriale. Palanul cu angrenaje sate-
litare, conform inventiei, are un ax (1) care primeste
miscarea de rotatie de la un motor (2), transferand-o
catre un pinion (3) dintat, la o coroana (4) dintata, care
antreneaza in miscare niste pinioane (7) care, la randul
lor, vor roti niste trolii (9) care vor trage de niste cabluri
(10), ridicand astfel o greutate (12), acest lucru reali-
zandu-se cu un efort minim, datorat fortelor din angre-
naj care dau un moment zero Tn sistem.
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PALAN CU ANGRENAJE SATELITARE ECHILIBRAT STATIC

Inventia se referd la un sistem utilizat pentru generarea eficientd de energie
mecanicd a echipamentelor tehnologice industriale.

Se cunosc diferite instalatii $i mecanisme ce au in componenta lor sisteme
pendulare .Multe dintre acestea , prezintd dezavantaje importante legate de
randamentul limitat al transferului de energie la consumator.

Inventia rezolva problema tehnica imbunatitind substantial randamentul
prin faptul ¢a , lucrul mecanic util produs de citre acest mecanism este mai mare
decit consumul de energie al acestuia care este foarte mic.

Palanul cu angrenaje satelitare echilibrat static conform inventiei,
inlatura dezavantajul randamentului mentionat, prin aceea cid , momentul
fortelor din angrenajele satelitare generat in sistem este zero , lucru care
determind un consum redus de energie la motor.

Inventia prezintd urmatoarele avantaje:

-randament crescut datorat lucrului mecanic util mai mare decit cel
consumat

-este relativ simplu de relizat din punct de vedere tehnologic in mai
multe variante constructive

in cele ce urmeaza se prezintd un exemplu de realizare al palanului cu
angrenaje satelitare echilibrat static , in legaturd cu fig 1 care prezintd o vedere
in perspectiva a ansamblului mecanismului conform inventiei.

Palanul cu angrenaje satelitare , conform inventiei , are un ax | care preia
migcarea de rotatie de la motorul 2 si o transmite pinionului dintat 3 , la coroana
dintatd 4, care, fiind solidard cu axul 5si braul 6, va antrena pinioanele
satelitare 7 , ce vor rula peste roata dintatd fixa 8 , astfel incit, se vor pune in
miscare troliile 9 , care , prin intermediul cablurilor 10 si a manivelei de sarcina
11 , vor ridica greutatea 12, acest lucru realizindu-se cu un efort minim
datorat fortelor din angrenaj care dau un moment zero in sitem .In fig 2 este
prezentat un mecanism asemanator cu diferenta ca este folosit pentru generarea de
presiuni hidraulice (pneumatice) prin intermediul unor cuplaje montate pe axul
de antrenare al troliilor comandate in sistem de un program automat. In fig 3 . se
calculeaza relatiile momentului fortelor din angrenajul satelitar generat de
sarcina G.(pinioanele satelit au aceeasi raza R)

Tensiune din cabluri este: T =0,5 G
In pozitie orizontald a pinioanelor satelit ecuatia de moment la echilibru static
fatd de punctul A este :

M1=4R(F- G)-4RF =-4RG

M2=4R(F+G) -4RF = 4RG »Mrez =M1+M2=0 »

M mot = Mrez =0
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REVENDICARE

Palanul cu angrenaje satelitare echilibrat static , se caracterizeaza prin
aceea ca in conditiile unui moment rezistent nul generat de fortele din
angrenajul satelitar , miscarea de la axul (1) , transmisd de catre motorul (2),
la pinionul dintat (3), cétre coroana dintata (4) , la pinioanele dintate
satelitare (7), va antrena troliile (9), ce vor radica sarcina (12) cu un efort

foarte redus din partea motorului ce antreneaza intregul sistem.
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