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(57) Rezumat:

Inventia se referd la un sistem dinamic de ajustare
automatd a presiunii antipicurare pentru erbicidarea de
precizie, destinat echipamentelor dotate cu sistem de
discriminare §i clasificare a buruienilor. Sistemul con-
form inventiei este compus dintr-un rezervor (1) pentru
erbicide, un filtru (2), o pompa (3), un regulator (4) de
presiune pentru reglarea presiunii, un regulator (5) de
presiune pentru reglarea find a presiunii, o unitate (6)
centrald cu caracteristici tehnico-functionale ce permit
utilizarea pe un vehicul, un senzor (7) de vitezd, un
senzor (8) de presiune, un manometru (9), un controler
(10) pentru actionarea unor elemente (13) de pulve-
rizare, montate pe o rampa (12) de erbicidat, un con-
troler (11) pentru actionarea unor electrovalve (14), ele-
mente de legaturd de tipul cablurilor electrice (16),
elemente de legdturd de tipul furtunurilor (17), ele-
mentele (13) de pulverizare fiind formate dintr-un corp
(a) turnat, in care se monteaz3 o duza (b), un element
(c) de dispersie jet pulverizare, un arc (d), o bild (e), un
element (f) de reglare dinamicd a presiunii antipicurare,
Si un motor (i) cuplat printr-un stift (g) la un piston care
se deplaseazd cu o cursd (h), in sensul ajustarii pre-
siunii de deschidere sau inchidere a duzei (b) in functie
de semnalul primit de la senzorul (7) de vitezd, pre-
lucrat de unitatea (6) centrald si transmis prin controler
(10), iar intr-o variantd de aplicare, elementul (13) de

pulverizare poate fi Tnlocuit cu elementul (18) de
pulverizare, compus din aceleagi elemente (c, d, e)
montate intr-un corp (k), o duza (j), un piston (I) care se
deplaseaza in interiorul duzei (j) cu o cursd (o), in
sensul ajustarii presiunii de deschidere sau inchidere a
duzei (j), sub infleuenta cdmpului magnetic produs de
niste bobine (m) montate intr-o carcasa (n) si actionate
prin driverul (15) comandat de controler (10), in funclie
de semnalul primit de la senzorul (7) de vitez§,
prelucrat de unitatea (6) centrala.

Revendicari: 2
Figuri: 3
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Inventia se referd la un sistem dinamic de ajustare automata a presiunii antipicurare
pentru erbicidarea de precizie, destinat echipamentelor dotate cu sistem de discriminare si
clasificare a buruienilor, sub influenta vitezei de deplasare, pentru combaterea buruienilor
din culturile agricole, cu optimizarea cantitatii de erbicide aplicate.

Combaterea buruienilor in agricultura de precizie presupune administrarea
erbicidului numai acolo unde sunt buruieni. Aplicarea sistemului propus conduce la
cresterea preciziei de aplicare prin reducerea timpilor in care jetul de pulverizare ajunge la

parametrii stabiliti si disparitia timpilor in care jetul nu corespunde cerintelor.

Pe plan mondial se folosesc numai sisteme care regleaza presiunea si debitul in
rampa de erbicidat, care au presiunea antipicurare presetata, fara posibilitati de reglare,

cum sunt cele realizate de firmele Amazone (Germania) si Teedet (SUA).

Sistemele realizate de aceste firme prezintd dezavantajul ca regleaza numai
presiunea si debitul din rampa in functie de viteza de deplasare, dar nu regleaza
presiunea de deschidere si inchidere a elementelor de pulverizare, cum este necesar in
activitatile de control pentru buruienile din culturile agricole, specifice agriculturii de

precizie.

Problema tehnica, rezolvatd prin inventie, constd in uniformizarea jetului de
pulverizare cu disparitia timpilor de picurare ai elementelor de pulverizare si reglarea
dinamica a presiunii antipicurare, la echipamentele de erbicidare de precizie dotate cu
sistem de recunoastere si clasificare a buruienilor, care necesita deschiderea si inchiderea

rapida a duzelor,

Sistemul dinamic de ajustare automata a presiunii antipicurare pentru erbicidarea
de precizie, destinat echipamentelor dotate cu sistem de discriminare si clasificare a
buruienilor, conform inventiei, rezolva aceasta problema tehnica si inlaturd dezavantajele
mentionate, prin aceea ca reglarea presiunii antipicurare se face continuu, ca urmare a

semnalului primit de la senzorul de viteza al echipamentului de erbicidat.

f
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Sistemul dinamic de ajustare automatd a presiunii antipicurare pentru erbicidarea
de precizie, destinat echipamentelor dotate cu sistem de discriminare si clasificare a

buruienilor, prezinta urmatoarele avantaje:

- reduce pierderile de erbicid;

- optimizeaza cantitatea de erbicide aplicate;

- reduce poluarea mediului inconjurator cu erbicide;

- permite cresterea preciziei de aplicare a erbicidelor;

- utilizeaza echipamente cu un pret de cost mic, nefiind necesara achizitia unor

echipamente cu perioada mare de amortizare.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu fig. 1+3
care reprezinta:
- fig. 1 — schema procesului tehnologic de lucru al sistemului dinamic de ajustare automata
a presiunii antipicurare pentru erbicidarea de precizie;
- fig. 2 — detaliu al elementului de pulverizare 13;

- fig. 3 — detaliu al elementului de pulverizare 18.

Sistemul dinamic de ajustare automata a presiunii antipicurare pentru erbicidarea
de precizie, conform inventiei este compus dintr-un rezervor 1 pentru erbicide, un filtru 2,
o pompa 3, un regulator de presiune 4 pentru reglarea grosiera a presiunii, un regulator de
presiune 5 pentru reglarea find a presiunii, o unitate centrala 6 cu caracteristici tehnico-
functionale care permit utilizarea pe un vehicul, un senzor de viteza 7, un senzor de
presiune 8, un manometru 9, un controller 10 pentru actionarea unor elemente de
pulverizare 13 montate pe o rampa de erbicidat 12, un controller 11 pentru actionarea unor
electrovalve 14, elemente de legatura de tipul cablurilor electrice 16, elemente de legatura
de tipul furtunurilor 17.

Elementul de pulverizare 13 este format dintr-un corp turnat a in care se monteaza
o duza b, un element dispersie jet pulverizare ¢, un arc d, o bila e, un element de reglare
dinamica a presiunii antipicurare f si un motor i cuplat prin stiftul g la pistonul f care se
deplaseaza cu cursa h in sensul ajustarii presiunii de deschidere sau inchidere a duzei b,
in functie de semnalul primit de la senzorul de viteza 7, prelucrat de unitatea centrala 6 si
transmis prin controller-ul 10.

Intr-o varianta de aplicare, elementul de pulverizare 13 poate fi inlocuit cu elementul
de pulverizare 18, compus din aceleasi elemente ¢, d, e montate intr-un corp k, o duza j,

un piston | care se deplaseaza in interiorul duzei j cu o cursa o, in sensul ajustarii presiunii



n-2012-00801--
123 am

de deschidere sau inchidere a duzei j, sub influenta cdmpului magnetic produs de niste
bobine m, montate intr-o carcasa n si actionate prin driver-ul 15 comandat de controller-ul
10, n functie de semnalul primit de la senzorul de viteza 7, prelucrat de unitatea centrala
6.

in urma prelucrérii imaginilor de catre sistemul de discriminare si clasificare a
buruienilor al echipamentelor de erbicidare de precizie, comanda de deschidere sau
inchidere a jetului este transmisa prin controller-ul 11 la electrovalvele 14. Semnalul primit
de la senzorul de viteza 7, in urma prelucrarii de catre unitatea centrala 6, este transmis
prin controller-ul 10 la motorul electric i sau driver-ul 15 care regleaza pozitia pistonului f

sau |, in functie de caracteristicile necesare jetului de pulverizare.
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Revendicari:

1. Sistemul dinamic de ajustare automata a presiunii antipicurare pentru erbicidarea
de precizie, compus dintr-un rezervor 1 pentru erbicide, un filtru 2, o pompa 3, un regulator
de presiune 4 pentru reglarea grosiera a presiunii, un regulator de presiune 5 pentru
reglarea find a presiunii, o unitate centrald 6 cu caracteristici tehnico-functionale care
permit utilizarea pe un vehicul, un senzor de viteza 7, un senzor de presiune 8, un
manometru 9, un controller 10 pentru actionarea unor elemente de pulverizare 13 montate
pe o rampa de erbicidat 12, un controller 11 pentru actionarea unor electrovalve 14,
elemente de legatura de tipul cablurilor electrice 16, elemente de legatura de tipul
furtunurilor 17, caracterizat prin aceea ca elementul de pulverizare 13 este format dintr-
un corp turnat a in care se monteaza o duza b, un element dispersie jet pulverizare ¢, un
arc d, o bila e, un element de reglare dinamica a presiunii antipicurare f si un motor i
cuplat prin stiftul g la pistonul f care se deplaseaza cu cursa h in sensul ajustarii presiunii
de deschidere sau inchidere a duzei b, in functie de semnalul primit de la senzorul de

viteza 7, prelucrat de unitatea centrala 6 si transmis prin controller-ul 10.

2. Sistemul dinamic de ajustare automata a presiunii antipicurare pentru erbicidarea
de precizie, compus dintr-un rezervor 1 pentru erbicide, un filtru 2, o pompa 3, un regulator
de presiune 4 pentru reglarea grosiera a presiunii, un regulator de presiune 5 pentru
reglarea find a presiunii, o unitate centrala 6 cu caracteristici tehnico-functionale care
permit utilizarea pe un vehicul, un senzor de viteza 7, un senzor de presiune 8, un
manometru 9, un controller 10 pentru actionarea unor elemente de pulverizare 13 montate
pe o rampa de erbicidat 12, un controller 11 pentru actionarea unor electrovalve 14,
elemente de legatura de tipul cablurilor electrice 16, elemente de legatura de tipul
furtunurilor 17, caracterizat prin aceea ca elementul de pulverizare 18 este format din
aceleasi elemente ¢, d, e montate intr-un corp k, o duza j, un piston | care se deplaseaza
in interiorul duzei j cu o cursa o, in sensul ajustarii presiunii de deschidere sau inchidere a
duzei j, sub influenta cdmpului magnetic produs de niste bobine m, montate intr-o carcasa
n si actionate prin driver-ul 15 comandat de controller-ul 10, in functie de semnalul primit

de la senzorul de viteza 7, prelucrat de unitatea centrala 6.
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