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Invenţia se referă la un echipament hidraulic de distribuţie proporţională a fluidului de1

lucru, care poate funcţiona şi în frecvenţă reglabilă, prin comenzi electronice de la distanţă,
utilizat în sistemele de acţionare hidraulică de precizie, în special cele cu regim de lucru3

automat.
Sunt cunoscute servovalvele hidraulice, formate dintr-un corp în care culisează un sertar5

de distribuţie, acţionat de presiunea creată pe capetele sale de către un ansamblu „ajutaje-
clapetă", care primeşte mişcarea de oscilaţie de la un „motor de cuplu", compus din două7

bobine electrice şi o armătură metalică, dar aceste echipamente prezintă următoarele deza-
vantaje: necesitatea unei filtrări deosebite a fluidului de lucru, pierderi permanente de presiune9

prin duzele ajutajelor cu efect de încălzire excesivă, chiar în poziţie neacţionată, şi un dispozitiv
electronic de acţionare complex, numit servocontroler, care măreşte şi mai mult preţul de cost11

şi aşa ridicat al servovalvelor.
Mai sunt cunoscute şi distribuitoarele hidraulice proporţionale, compuse dintr-un corp13

în care culisează un sertar de distribuţie, la care sunt ataşaţi doi electromagneţi proporţionali
de comandă, dar care prezintă dezavantajul că nu pot funcţiona la frecvenţe ridicate de15

oscilaţie, având atenuare mare.

Se cunoaşte şi documentul RO 107744 B1, care dezvăluie o servovalvă hidraulică17

pentru reglarea debitului, utilizată la distribuţia proporţională a fluidului, fiind alcătuită dintr-un
corp principal în interiorul căruia este montată o bucşă centrală, şi un sertar distribuitor, care19

delimitează o cameră de comandă stânga şi una dreapta, iar prin treptele centrale, prevăzute
cu nişte degajări laterale şi muchii de distribuţie, închid sau deschid nişte ferestre intermediare21

din bucşa centrală, respectiv, în corpul principal.

De asemenea, este cunoscut documentul RO 115554 B1, care dezvăluie un distribuitor23

cu trei căi şi patru poziţii pentru instalaţii hidraulice, alcătuit dintr-un piston care culisează într-un
piston-bucşă  care se deplasează, la rândul lui, într-o bucşă fixă, pistoanele fiind prevăzute cu25

nişte fante de droselizare, şi acţionate de nişte presiuni de comandă obţinute de la o sursă
centrală de presiune. 27

Este cunoscut şi documentul GB 845109 A, care dezvăluie un servomotor de manevrare
electrică, cu manevră de fluid, cuprinzând un corp de supapă cu un alezaj în care o bobină de29

supapă este aranjată glisabil, pentru a controla fluxul de fluid prin orificiile de alimentare, de
scurgere şi de control care comunică astfel cu gaura respectivă în locaţii distanţate axial, portul31

de alimentare fiind conectat prin pasaje restrânse la camerele de la capetele opuse ale bobinei
de supapă, şi la o pereche de duze care au o placă de reacţie poziţionată electromagnetic.33

Problema tehnică pe care o rezolvă invenţia constă în posibilitatea funcţionării servo-
valvei la o frecvenţă foarte ridicată, fără înregistrarea unei atenuări măsurabile.35

Servovalva hidraulică, în conformitate cu invenţia, este compusă dintr-un corp închis de
un prim capac în stânga şi un al doilea capac în dreapta, un sertar de distribuţie, fixat între nişte37

arcuri, şi care culisează într-o bucşă culisantă, fixată între un al doilea rând de arcuri, acţionate
proporţional sau în frecvenţă de presiunea hidraulică sau de un oscilator rotativ, în corpul de39

formă paralelipipedică, închis cu capace, aflându-se  bucşa culisantă între două arcuri, în
interiorul căreia se găseşte sertarul de distribuţie ţinut pe mijloc de alte două arcuri, poziţie care41

poate fi reglată cu ajutorul unei şaibe şi al unui taler, care se sprijină pe un şurub filetat în
capacul stânga, şi care poate fi deplasat proporţional dreapta sau stânga, cu ajutorul unei43

presiuni reduse de comandă, controlată de un piston de reducţie, acţionat de tija unui
electromagnet proporţional, şi care poate fi distribuită în camerele de comandă, aflate la45

capetele sertarului, cu ajutorul unui sertar de inversare, acţionat de un electromagnet de
comutare, în scopul distribuirii proporţionale a unui debit de fluid, dintr-un circuit de presiune47

către alte două circuite de lucru, succesiv, în funcţie de variaţia unui curent electric de comandă.
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Servovalva hidraulică, conform invenţiei, prezintă următoarele avantaje: 1

- nu are pierderi de presiune în repaus pe poziţia de mijloc, ceea ce conduce la
eliminarea răcirii permanente a fluidului de lucru; 3

- filtrarea fluidului de lucru (în speţă uleiul mineral) poate fi normală (de exemplu: 25 :m);
- utilizarea unui singur electromagnet proporţional, asociat cu un sertar de reducţie şi 5

altul de inversare, precum şi cu un oscilator cu excentric rotativ, acţionat de un motoraş cu
turaţie variabilă, conduce la o soluţie constructivă ieftină atât a servovalvei, cât şi a dispozitivului 7

electronic de comandă necesar; 
- până la limita superioară de turaţie a oscilatorului cu excentric, atenuarea distribuţiei 9

fluidului în frecvenţă este aproape nulă, putând fi atinsă o frecvenţă de lucru foarte mare
(aproximativ 200 Hz). 11

Se dă în continuare un exemplu de realizare a invenţiei, în legătură cu fig. 1...3, acestea
reprezentând: 13

-  fig. 1, secţiune longitudinală prin servovalvă;
- fig. 2, secţiune transversală, la nivelul oscilatorului rotativ, după planul de secţionare 15

C-C, din fig. 1; 
- fig. 3, vedere asupra tălpii de aşezare a servovalvei, cu dispunerea orificiilor de 17

racordare, după oglindă internaţională de prindere.

Servovalva hidraulică, conform invenţiei, este compusă dintr-un corp 1, de formă 19

paralelipipedică, închis în stânga de un capac 2 şi în dreapta de alt capac 3, în care există o

bucşă 4 culisantă, între două arcuri 5.1 şi 5.2, în interiorul căreia se găseşte un sertar 6 de 21

distribuţie, care este poziţionat între alte două arcuri 7.1 şi 7.2 care se sprijină pe o şaibă 8 şi

pe un taler 9, aflat în contact permanent cu un şurub 10 de reglaj, fixat pe poziţie de o piuliţă 23

11 şi protejat de un căpăcel 12, şurubul 10 aflându-se în capacul 2.

Corpul 1 se poate fixa cu ajutorul unor şuruburi pe un bloc hidraulic de circuite, nefigurat, 25

întrucât dispune de cinci orificii de legături, notate şi dispuse conform regulilor internaţionale:

P - circuitul de presiune, A şi B - circuite de consumatori, T (două orificii) - circuite de retur. În 27

interiorul corpului 1 aceste orificii comunică apoi cu canalizaţii practicate în bucşa 4, astfel: P

cu d, A cu e, B cu f şi T cu g. Tot în corpul 1 este practicată o gaură care comunică apoi cu 29

orificiul P şi care face legătura cu o canalizaţie a, din capacul 3, comunicantă cu locaşul unui

piston 14 de reducţie, care este în contact cu tija unui electromagnet 13 proporţional. 31

În capacul 3 se mai află un sertar 16 de inversare, ţinut de un arc în contact cu tija altui

electromagnet 15, de comutare, care poate face legătura între ieşirea din pistonul 14 de 33

reducţie şi o cameră de comandă b, sau o altă cameră de comandă c, aflate la capetele

sertarului 6. 35

Bucşa 4 dispune de un locaş frezat, în poziţie centrală, pe suprafaţa exterioară şi opus

canalizaţiei d, în care se găseşte un excentric 18 rotativ, fixat pe axul unui motoraş 17, întărit 37

cu un rulment 19, montaţi într-un locaş la partea superioară a corpului 1.
Pentru ca servovalva să poată funcţiona, pe lângă montarea acesteia într-o instalaţie 39

hidraulică de acţionare, aşa cum s-a arătat anterior, mai este nevoie să fie racordată la un
dispozitiv electronic de comandă, nefigurat, astfel: 41

- electromagnetul proporţional 13, la ieşirea unei surse electrice de intensitate reglabilă
(între 200 şi 800 mA, de regulă); 43

- electromagnetul 15 de comutare, la ieşirea „tot sau nimic" a unei surse electrice de
tensiune adecvată; 45

- motoraşul 17 electric, la ieşirea unei surse electrice prin care i se poate varia turaţia.
Modul de funcţionare a servovalvei este cel prezentat în continuare. 47
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În starea de repaus, sau poziţia de nul, servovalva, din punct de vedere constructiv şi1

funcţional, poate avea două tipuri de acoperire hidraulică: acoperire pozitivă, când toate orificiile

(P, A, B şi T) sunt închise, sau acoperire negativă, când toate orificiile sunt în comunicaţie3

droselizată, cu secţiuni de trecere egale. Pentru realizarea acestei stări, se îndepărtează

căpăcelul de protecţie 12, se slăbeşte piuliţa 11 şi se acţionează şurubul 10, astfel ca sertarul5

6 să fie în poziţie mediană, după care se strânge piuliţa 11 pentru blocare.
În funcţionarea ca echipament hidraulic de distribuţie proporţională, servovalva trebuie7

să fie capabilă să distribuie de la orificiul P la orificiul A sau la orificiul B un debit de fluid
proporţional cu un curent electric de comandă.9

Distribuţia proporţională se realizează astfel: se alimentează electric electromagnetul

13, care acţionează pistonul 14, ce realizează la ieşirea sa o presiune redusă în raport cu11

presiunea de intrare din canalizaţia a, dar proporţională cu curentul de comandă. Această pre-

siune redusă se aplică pe capătul sertarului 6, în camera de comandă b, şi produce o forţă care13

deplasează sertarul către dreapta, contrar arcului 7.2, realizând comunicaţiile P la A şi B la T,
secţiunea de deschidere şi debitul fiind proporţionale cu curentul de comandă. Dacă se ali-15

mentează electromagnetul 15, acesta acţionează sertarul 16, care se deplasează în jos, contra

arcului de sprijin, şi permite instalarea presiunii reduse în camera de comandă c, care produce17

o forţă ce face ca sertarul 6 să se deplaseze către stânga, contra arcului 7.1, realizând de

această dată comunicaţiile P la B şi A la T, secţiunea de deschidere şi debitul fiind, de aseme-19

nea, proporţionale cu curentul de comandă (aplicat aceluiaşi electromagnet 13).
La funcţionarea în frecvenţă, ceea ce la servovalvele existente este sinonim cu21

răspunsul faţă de un semnal electric sinusoidal, servovalva trebuie să alimenteze din orificiul

P orificiile A şi B, succesiv, cu frecvenţă prescrisă şi reglabilă. Acest fapt se petrece astfel: se23

alimentează de această dată motoraşul 17, ce roteşte excentricul 18 şi face ca bucşa 4 să se

deplaseze stânga-dreapta, iar sertarul 6 fiind fix, prin deplasarea bucşei se realizează distribuţia25

P la A şi P la B, succesiv, cu o frecvenţă egală cu turaţia motoraşului 17, care poate fi reglabilă

prin curentul electric de comandă. Prin anularea curentului de comandă aplicat motoraşului 17,27

acesta se opreşte, iar bucşa 4 revine în poziţia ei iniţială, fiind adusă de arcurile 5.1 şi 5.2, care

nu lasă excentricul 18 să rămână într-o poziţie oarecare.29
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Revendicări 1

1. Servovalvă hidraulică, ce are în componenţă un corp (1) închis de un prim capac (2) 3

în stânga şi un al doilea capac (3) în dreapta, un sertar de distribuţie (6), fixat între nişte arcuri

(7.1, 7.2), care culisează într-o bucşă (4) culisantă, fixată între un al doilea rând de arcuri (5.1, 5

5.2), acţionate proporţional sau în frecvenţă de presiunea hidraulică sau de un oscilator rotativ,

caracterizată prin aceea că în corpul (1) de formă paralelipipedică, închis cu capace (2, 3), se 7

află bucşa (4) culisantă între două arcuri (5.1, 5.2), în interiorul căreia se găseşte sertarul (6)

de distribuţie ţinut pe mijloc de cele două arcuri (7.1, 7.2), poziţie care poate fi reglată cu 9

ajutorul unei şaibe (8) şi al unui taler (9) care se sprijină pe un şurub (10) filetat în capacul (2)
stânga, şi care poate fi deplasat proporţional dreapta sau stânga, cu ajutorul unei presiuni 11

reduse de comandă, controlată de un piston (14) de reducţie, acţionat de tija unui electromagnet

(13) proporţional, şi care poate fi distribuită în camerele de comandă (b, c) aflate la capetele 13

sertarului (6), cu ajutorul unui sertar (16) de inversare, acţionat de un electromagnet (15) de
comutare, în scopul distribuirii proporţionale a unui debit de fluid, dintr-un circuit de presiune 15

către alte două circuite de lucru, succesiv, în funcţie de variaţia unui curent electric de comandă.

2. Servovalvă hidraulică, conform revendicării 1, caracterizată prin aceea că bucşa (4) 17

culisantă se poate deplasa stânga-dreapta, fiind acţionată de un excentric (18) rotativ, întărit

cu un rulment (19) acţionat de un motoraş electric (17), formând un subansamblu montat la 19

partea superioară a corpului (1), a cărui turaţie poate fi variată electric în scopul unei distribuţii
în frecvenţă reglabilă a debitului de fluid, dintr-un circuit de presiune, către două circuite de 21

lucru, succesiv.
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