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Invenţia se referă la un cilindru hidraulic cu două tije culisante, acţionat cu ulei sub1

presiune, care se utilizează în cadrul operaţiunilor de deformare a unor structuri metalice
auto avariate, de către echipele de descarcerare care intervin în urma accidentelor.3

Sunt cunoscuţi cilindri hidraulici cu o tijă sau cu două tije culisante, utilizaţi la descar-
cerări, atât la împingere, cât şi la tragere, care sunt alimentaţi printr-un sistem de acţionare5

şi reţinere sub sarcină, care este ataşat construcţiei cilindrului, şi care realizează la împingere
o forţă mai mare în comparaţie cu forţa de tragere, la aceeaşi valoare a presiunii de lucru.7

De asemenea, prezintă şi dezavantajele că nu sunt protejaţi la presiunea maximă de
lucru, şi că nu pot ceda controlat (cu viteză foarte redusă) sub sarcină.9

Se mai cunoaşte, din documentul US 3891187, un dispozitiv portabil pentru descar-
cerare, cu dublă acţiune, de tragere sau împingere, asupra unui cilindru, prin intermediul unei11

manete. 

Mai este cunoscut documentul US 3762688, care se referă la un dispozitiv hidraulic13

extensibil pentru descarcerare, ce are la un capăt o piesă ascuţită, formată din două bucăţi
care, sub acţiunea unui piston hidraulic, poate desface sau strânge părţi/piese dintr-un15

vehicul. 
Problema tehnică pe care o rezolvă invenţia constă în inducerea în construcţia cilin-17

drului hidraulic a unui distribuitor de acţionare, care să reţină sistemul sub sarcină, să reali-
zeze forţa de tragere egală cu forţa de împingere, să includă un sistem de protecţie la presiu-19

nea maximă, şi un sistem de deplasare controlată sub sarcină.
Cilindrul hidraulic, conform invenţiei, înlătură dezavantajele menţionate, fiind constituit21

dintr-un corp central, prevăzut cu o bilă de distribuţie care se sprijină pe nişte pastile de etan-
şare, nemetalice, şi care, prin rotirea cu 45/ stânga-dreapta de către un ax de antrenare,23

dotat cu manetă, dirijează şi evacuează ulei sub presiune, prin nişte canale interioare ale
unor tije înşurubate în corpul central, dotate cu nişte pistoane fixe, strânse cu ajutorul piuliţe-25

lor, către două camere formate de către nişte pistoane, şi închise spre exterior de nişte
capete, care, prin culisare în interiorul a două cămăşi, împing sau trag cu aceeaşi forţă,27

având suprafeţele de lucru egale în ambele sensuri.
Avantajele pe care le prezintă cilindrul hidraulic, conform invenţiei, sunt următoarele:29

- dispune de o construcţie foarte compactă; 
- realizează forţe egale la tragere şi la împingere;31

- staţionează sub sarcină la comanda de oprire a mişcării, fără a fi nevoie de un
sistem special de reţinere;33

- este protejat la suprasarcină; 
- poate ceda controlat sub sarcină, la dorinţa operatorului.35

Se dă în continuare un exemplu de realizare a invenţiei, în legătură cu fig. 1...3, ce
reprezintă:37

- fig. 1, secţiune longitudinală prin cilindrul hidraulic;

- fig. 2, secţiune parţială mărită, prin distribuitorul de comandă, după planul A-A din39

fig. 1;
- fig. 3, schema hidraulică de principiu.41

Cilindrul hidraulic, conform invenţiei, este alcătuit dintr-un corp 1 central, în care se

găseşte o bilă 2 ce are orificii de dirijare a uleiului şi fantă de antrenare, sprijinindu-se pe43

patru pastile 3, nemetalice, de etanşare, şi care poate fi rotită într-o bucşă 15 cu 45/ faţă de

o poziţie mediană, stânga sau dreapta, de către un ax de antrenare 4, cu manetă, în scopul45

dirijării unui ulei sub presiune prin două tije 5.1 şi 5.2, de construcţie dublu tubulară, înşuru-

bate fix în corpul 1, dispunând de nişte canale a şi b, către cele două feţe laterale ale unor47



RO 129153 B1

3

pistoane 6.1 şi 6.2, fixate la tijele 5.1 şi 5.2 cu ajutorul a două piuliţe 7.1 şi 7.2, pentru a 1

culisa alte două pistoane 8.1 şi 8.2, cu suprafeţe de lucru egale, închise spre exterior de

două capete 9.1 şi 9.2, cu posibilităţi atât de împingere, cât şi de tragere, în interiorul a două 3

cămăşi 10.1 şi 10.2, înşurubate la corpul 1.

În corpul 1, care dispune de canale de legătură, pe două circuite de lucru separate 5

şi de două orificii de racordare exterioară p, pentru o sursă de ulei sub presiune, şi t pentru

retur, se mai găsesc un ac 11, cu rozetă, înşurubat într-un niplu 12, care poate obtura sau 7

nu o gaură de comunicaţie dintr-un dop 13, ce separă cele două circuite de lucru, două

supape 14, de protecţie, înşurubate pe fundul orificiului t, şi o piuliţă 16 de apăsare. 9

Pentru utilizare, cilindrul hidraulic se racordează, de regulă, prin intermediul unor

cuple rapide şi conducte flexibile, nefigurate, la orificiile p şi t, către o staţie hidraulică exteri- 11

oară, existentă în mod curent în dotarea echipelor de intervenţie pentru descarcerări.
Modul de utilizare conţine patru faze de lucru: împingere, tragere, staţionare sub 13

sarcină şi deplasare controlată sub sarcină.
Pentru împingerea, depărtarea sau susţinerea unor structuri auto avariate, operatorul 15

fixează între elementele construcţiei capetele 9.1 şi 9.2 ale cilindrului, şi roteşte în sens anti-

orar maneta axului de antrenare 4. În acest moment bila 2 realizează legătura între orificiile 17

p şi a, şi legătura între orificiile t şi b, dirijând uleiul sub presiune, prin intermediul canalelor

din corpul 1 şi prin găurile centrale ale tijelor 5.1 şi 5.2, către camerele c1 şi c2, pistoanele 19

8.1 şi 8.2 culisând spre exterior, evacuarea uleiului din camerele d.1 şi d.2 realizându-se prin

spaţiile inelare ale tijelor 5.1 şi 5.2 către retur (orificiul t). 21

Pentru tragerea sau apropierea unor structuri avariate, operatorul utilizează nişte
cârlige cu lanţuri avute în dotare, tot nefigurate, pe care le va agăţa prin găurile centrale ale 23

capetelor 9.1 şi 9.2.

Prin rotirea de această dată în sens orar a manetei axului de antrenare 4, vor fi 25

alimentate cu ulei sub presiune camerele d.1 şi d.2 şi evacuate camerele c.1 şi c.2, având

efect de retragere a pistoanelor 8.1 şi 8.2, cu o forţă egală cu cea de împingere, întrucât 27

suprafeţele de lucru transversale ale camerelor c.1 şi c.2 sunt egale cu ale camerelor d.1

şi d.2. 29

Staţionarea sub sarcină, de asemenea, şi oprirea în gol, se realizează prin aducerea

manetei axului de antrenare 4 în poziţie mediană, bila 2 obturând orificiile a şi b; sursa de 31

presiune este legată la retur în această poziţie, pentru ca staţia hidraulică de alimentare să
funcţioneze fără presiune. 33

Dacă este nevoie ca cilindrul hidraulic să se deplaseze controlat sub sarcină, adică

având viteză foarte redusă, operatorul roteşte uşor rozeta acului 11; astfel creează posibili- 35

tatea legării droselizate a celor două circuite de lucru din corpul 1, prin gaura de comunicaţie

a dopului 13, uleiul din camerele c.1 şi c.2 putând trece în camerele d.1 şi d.2, sau invers, 37

în funcţie de situaţie, datorită faptului că volumele acestora sunt egale, orificiile a şi b fiind

în această situaţie obturate (bila 2 în poziţie mediană). După încetarea acestei faze se 39

roteşte către închidere acul 11.
Protecţia la suprasarcini pe cele două circuite de lucru este asigurată de supapele 41

14, care, la depăşirea presiunii maxime de lucru, se deschid, şi le descarcă la retur.
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Revendicări1

1. Cilindru hidraulic pentru descarcerare, compus dintr-un corp central (1), prevăzut3

cu o bilă de distribuţie (2), un robinet şi două supape (14), la care sunt înşurubate două tije

tubulare (5.1, 5.2) cu pistoane (6.1, 6.2), peste care culisează două pistoane mobile (8.1,5

8.2), caracterizat prin aceea că în corpul central (1) este prevăzută o bilă (2) cu orificii de

distribuţie, care se sprijină pe nişte pastile de etanşare (3), nemetalice, şi care, prin rotirea7

cu 45/ stânga-dreapta de către un ax de antrenare (4), dotat cu manetă, dirijează şi eva-

cuează ulei sub presiune, prin nişte canale interioare ale unor tije (5.1 , 5.2) înşurubate în9

corpul central (1), dotate cu nişte pistoane fixe (6.1 , 6.2), strânse cu ajutorul piuliţelor (7.1,

7.2), către două camere (c.1, c.2, d.1, d.2) formate de către nişte pistoane (8.1, 8.2), şi11

închise spre exterior de nişte capete (9.1 şi 9.2), care, prin culisare în interiorul a două

cămăşi (10.1, 10.2), împing sau trag cu aceeaşi forţă, având suprafeţele de lucru egale în13

ambele sensuri.

2. Cilindru hidraulic pentru descarcerare, conform revendicării 1, caracterizat prin15

aceea că pe poziţia mediană bila (2) obturează etanş circuitele hidraulice de lucru, reţinând

pe poziţie pistoanele (8.1, 8.2) chiar sub sarcină, care sunt deplasate controlat, prin rotirea17

unui ac (11) cu rozetă, înşurubat într-un niplu (12), care eliberează o gaură de comunicaţie

dintr-un dop (13), ce separă circuitele de lucru practicate în corp (1), astfel încât fac posibilă19

trecerea uleiului din camere (c.1, c.2) în camere (d.1 şi d.2) sau invers, în funcţie de situaţie,
acestea fiind egale ca volum, şi sunt protejate la suprasarcină prin supapele de protecţie21

(14), fixate în corpul central (1), către circuitul de retur.
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