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Inventia se refera la un debitmetru volumetric auto, destinat masurarii si contorizarii
combustibilului lichid, consumat de motoarele cu ardere interna, in timpul functionarii.

In scopul masurarii consumului de combustibil consumat de motoarele cu ardere
internd, sunt cunoscute sisteme de masurare volumetrica cu turbina axiala, la care debitul
este determinat de viteza de rotatie a turbinei, transmisa, prin angrenaje si cuplaje, la un
mecanism inregistrator. De asemenea, sunt cunoscute sisteme de masurare volumetrica a
debitelor, cu roti dintate, ovale, de tip vortex sau rotametre.

Dezavantajele acestor debitmetre sunt legate de precizia de masurare a debitelor
foarte mici, precum si a masurarii debitelor pe sectiuni de conducta foarte mici.

Problema tehnica, pe care o rezolva inventia, consta in cresterea preciziei de
masurare a debitelor foarte mici si pe sectiuni de conducta foarte mici.

Debitmetrul volumetric auto, conform inventiei, inlaturé dezavantajele de mai sus, prin
aceea ca este alcatuit dintr-un distribuitor hidraulic, cu patru cai si doua pozitii de lucru,
actionat de catre doi electromagneti care primesc impulsuri prin intermediul a doi senzori de
prezentd, actionati de catre un piston, ce se deplaseaza sub actiunea presiunii fluidului al
carui debit se doreste a fi determinat, piston dispus in interiorul unui cilindru calibrat
volumetric, al carui volum cunoscut inmultit cu numarul de impulsuri primite de la senzorii de
prezentd este egal cu volumul fluidului care a trecut prin debitmetru, si din doua canale
hidraulice, care realizeaza legatura dintre distribuitor si cilindru, si care asigura alimentarea,
respectiv, evacuarea fluidului din debitmetru.

Avantajul inventiei consta in simplificarea constructiva si functionala fata de solutiile
cunoscute.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu figura, care
reprezinta o sectiune, in plan vertical, a debitmetrului volumetric auto, conform inventiei.

Debitmetrul volumetric auto, conform figurii, este alcatuit din doua subansambluri: un
distribuitor A, hidraulic si un cilindru B, calibrat volumetric. Distribuitorul A, hidraulic are patru
cai si doua pozitii de lucru, care sunt asigurate de electromagnetii 1 si 2. Acestia sunt
alimentati cu impulsuri scurte de curent electric continuu de la un sistem electronic, in sine
cunoscut. In momentul alimentarii cu un impuls electric, elctromagnetul 1 va respinge discul
4, magnetic permanent, care este fixat de un sertar 3, iar electromagnetul 2 va atrage discul
5, magnetic permanent, care este solidar cu sertarul 3, si va ramane atras de capatul
electromagnetului 2, pana cand, la bornele electromagnetilor 1 si 2, se va aplica un impuls
electric de sens contrar celui anterior, astfel incat, electromagnetul 1, conform noii polarizari
magnetice, va atrage discul 4, magnetic permanent, respectiv, electromagnetul 2 varespinge
discul 5, magnetic permanent. in acest mod, pana la un nou impuls electric de sens contrar
celui anterior, sertarul 3 ramane atras, prin intermediul magnetului 4, de capatul electromag-
netului 1, obtinndu-se astfel o noua pozitie de lucru a distribuitorului A, hidraulic.

Discurile 4 si 5, magnetice, prevazute la capetele sertarului 3, asigura automentine-
rea pozitiei acestuia, dupa intreruperea alimentarii electromagnetilor 1 si 2.

Sertarul 3 se migca longitudinal in interiorul cilindrului 6, care este prevazut cu niste
gauri 7 si 12, circulare, care au diametre mici, dar a caror suprafata insumata este egala cu
diametrul de intrare in debitmetru.

Cilindrul B, calibrat volumetric are un volum bine cunoscut, in interiorul caruia
culiseaza longitudinal un piston 10, care este impins de presiunea pompei de carburant a
autovehicului, Tn sine cunoscuta.

Cilindrul B, calibrat volumetric comunica cu distribuitorul A, hidraulic, prin intermediul
canalelor 11 si 17, hidraulice. La capetele cilindrului B, calibrat volumetric, se afla cate un
senzor 8 si 9, de prezentd, care sesizeaza apropierea pistonului 10, trimitdnd un semnal unui
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sistem electronic, in sine cunoscut, care, la randul lui, trimite un impuls electric, scurt, celor
doi electromagneti 1 si 2, care schimba pozitia sertarului 3, obtinandu-se, astfel, o noua
pozitie de lucru. in acest mod, de fiecare datd cand pistonul 10 ajunge la capatul cilindrului
B, calibrat, senzorul de prezenta trimite un semnal unui circuit electronic, care inregistreaza
semnalul ca un impuls. Acest impuls este contorizat si este egal cu volumul cilindrului B,
calibrat, numarul de impulsuri inmultit cu volumul cilindrului B, calibrat, fiind egal cu volumul
fluidului care a trecut prin debitmetru.

Carburantul intra in debitmetru, prin canalul 18, intre cele doua talere 13 si 14, ale
sertarului 3. Prin gaura 7, circulara, camera 15, inelara si canalul 11, hidraulic, fluidul ajunge
la capatul cilindrului B si impinge pistonul 10 spre celalalt capat al cilindrului B, pana cand
acesta ajunge la senzorul 8, de prezenta, care da un semnal circuitului electronic. La randul
sau, circuitul electronic trimite un impuls electric electromagnetilor 1 si 2, care schimba
pozitia de lucru a sertarului 3. Carburantul intra astfel, prin gaura 12, circulara, camera 16,
inelara si canalul 17, hidraulic, ajunge la capatul cilindrului B, calibrat, si deplaseaza pistonul
10, care va impinge carburantul aflat in amonte, prin canalul 11, hidraulic, camera 15, inelara
si prin canalul 19, hidraulic, spre iegirea debitmetrului.
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Revendicare

Debitmetru volumetric auto, caracterizat prin aceea ca este alcatuit dintr-un distri-
buitor (A) hidraulic, cu patru cai si doua pozitii de lucru, actionat de catre doi electromagneti
(1 si 2) care primesc impulsuri prin intermediul a doi senzori (8 si 9) de prezenta, actionati
de catre un piston (10) ce se deplaseaza sub actiunea presiunii fluidului al carui debit se
doreste a fi determinat, piston (10) dispus in interiorul unui cilindru (B) calibrat volumetric,
al carui volum cunoscut inmultit cu numarul de impulsuri primite de la senzorii (8 si 9) de
prezentd este egal cu volumul fluidului care a trecut prin debitmetru, si din doua canale
hidraulice (11 si 17) care realizeaza legatura dintre distribuitor (A) si cilindru (B), si care
asigura alimentarea, respectiv, evacuarea fluidului din debitmetru.
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