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s NMOTOR SOLAR

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un motor solar cu deplasare limi-
tatd, care functioneaza pe principiul conversiei helioter-
momecanice. Motorul solar, conform inventiei, este
constituit din niste module (M1, M2, M3 si M4) termo-
active, care interactioneaza intre ele prin intermediul
unor module (M1', M2' si M3') intermediare, si care,
toate, aluneca pe niste ghidaje (1 si 2) fixate la extremi-
tati prin nigte placute (3, 4 si 4'), deplasarile individuale
ale modulelor (M1, M2, M3 si M4) termoactive fiind
insumate, rezultdnd o deplasare finala, care este trans-
misa unui element actionat printr-o tija (5) mobila, aso-
ciata cu o rola (6) si cu un resort (7) antagonist, fiecare
dintre modulele (M1, M2, M3 si M4) termoactive
cuprinzénd niste tuburi (8 si 8') elastice, de tip Bourdon,
plasate n plane paralele, si modelate, fiecare, dupa un
traseu spiral, intr-o maniera care permite intercalarea
traseelor, cele doua tuburi (8 si 8') elastice fiind conec-
tate, prin intermediul unor conducte (9 si9') de legéatura,

la un recipient (10) cilindric, plasat, prin intermediul unui
picior (11) de sprijin, in focarul unui concentrator (12)
parabolic (13), plasat pe o piesa (13) metalica, de forma
paralelipipedicd, ce aluneca in lungul ghidajelor (1 i 2).
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Motor solar

Inventia se referd la un motor solar cu deplasare liniard limitatd, care functioneazi pe
principiul conversiei helio-termo-mecanice, §i care este realizat, in principal, din mai multe
convertoare termomecanice cu parafini care interactioneaza intre ele.

in scopul realizirii unui motor solar cu deplasare limitatd este cunoscuti o solutie
(CERNOMAZU, D.; GRAUR, A.; MANDICI, L. Motor electric cu deplasare limitatd. Brevet
RO 122946 B1, O.S.I.M. Bucuresti.) constituit din mai multe convertoare termomecanice cu
parafind, cu actiune unilaterala care interactioneazd impingandu-se unul pe celdlalt, rezultand la
iesire o miscare prin insumarea deplasarilor individuale efectuate de fiecare din convertoarele
componente. Dezavantajul solutiei descrise consta in obtinerea unei deplaséri rezultante relativ
redusa.

Problema tehnicd pe care o rezolvd inventia constd in majorarea deplasarii obtinute la
iesirea unui motor solar cu deplasare limitata.

Motorul solar, conform inventiei, inlaturd dezavantajul mentionat, prin aceea ca este
constituit, in principal, din mai multe convertoare termomecanice cu actiune bilaterala care
actioneaza prin intermediul unor elemente mobile de sprijin, furnizind la iesire deplasarilor
individuale ale convertoarelor componente.

Inventia prezintd urméatoarele avantaje:

- deplasare sensibil majorati;
- simplitate constructiva;
- siguranta in functionare.
Se di in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura cu figura 1 si figura 2

care reprezintd dupa cum urmeaza:
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- fig. 1 - o prezentare generald a motorului solar;
- fig. 2 — un detaliu privind interactionarea convertoarelor termomecanice invecinate.

Motorul solar, conform inventiei (fig. 1), este constituit, in principal, din niste module
termo-active cu actiune bilaterala M1, M2, M3 si M4 care interactioneaza intre ele prin niste
module intermediare M1°, M2’, M3’ si care impreuna, gliseaza pe niste ghidaje 1 si 2 fixate, la
extremitati, prin niste placute suport 3 respectiv 4 si 4’. Deplasarile individuale ale modulelor
termo-active sunt insumate prin intermediul modulelor intermediare rezultind o deplasare finala,
de valoare apreciabila, care este transmisi unei tije mobile 5 cu o rola de contact 6 si cu un resort
antagonist 7 si care tija aluneci in niste lagire de alunecare, realizate in plicutele suport 4 si 4°. In
modul descris deformarea tuburilor elastice ce intrd in componenta fiecdrui modul termo-activ este
convertita intr-o migcare liniard transmisa unui element actionat, nereprezentat in figura.

Fiecare din cele patru module termo-active este constituit (fig. 1 si fig. 2) din cate doua
tuburi Bourdon 8 si 8’ plasate in plane diferite si modelate dupa un traseu spiral, intr-o maniera
care sd poatd permite intercalarea celor doud trasee.

Tuburile elastice 8 si 8’ sunt conectate prin intermediul unor conducte de legétura 9 si 9’ la
un recipient cilindric 10, alungit pe verticala si inchis la extremitati prin niste capace 10a si 10b
avand forma unei jumatati de sferd. Recipientul 10 este plasat, prin intermediul unui picior de
sprijin 11 in focarul unui concentrator parabolic 12. in modul descris recipientul 10 si tuburile
elastice 8 si 8 precum si cele doud conducte de legaturd 9 si 9° sunt expuse fie radiatiei solare
directe fie radiatiei solare reflectate.

Piciorul de sprijin 11 si concentratorul parabolic 12 fac corp comun cu o piesd metalica, de
forma paralelipipedica 13, care aluneca pe cele doud ghidaje 1 si 2 purtdnd rezervorul 10 si cele
doua tuburi elastice aferente 8 respectiv 8.

Fiecare modul intermediar M1°, M2’ si M3’ este constituit din cite o piesd metalica, de
forma paralelipipedicd 14, ce poartd un pinten suport 15, previdzut la extremitatea superioard cu
niste role constituite din niste rulmenti radiali 16 si 16°. Aceste role intrd in contact cu tuburile
elastice de la doua module termo-active vecine facilitand astfel convertirea deformatiilor tuburilor,
intr-o miscare liniara transmisa elementului actionat, prin intermediul unei tije mobile 5.

Motorul solar, conform inventiei, poate fi reprodus cu aceleasi caracteristici §i performante
ori de cite ori este necesar fapt care constituie un argument in favoarea respectérii criteriului de

aplicabilitate industriala.
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Revendicari

Motor solar, conceput pe principiul conversiei helio-termo-mecanice, caracterizat prin
aceea cd, este constituit, in principal, din niste module termomecanice (M1), (M2), (M3) si
(M4) care interactioneaza intre ele cu ajutorul unor module intermediare (M1°), (M2’) si
(M3”) toate, alunecand pe niste ghidaje (1) si (2) fixate cu niste placute (3), (4) si (4°) astfel
incét, la iesire, furnizeaza o deplasare rezultatd din insumarea deplasarilor individuale si
care deplasare, este transmisad elementului actionat printr-o tiji mobild (5) asociatd cu o
rold (6) si cu un resort antagonist (7).

Motor conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea cd, fiecare modul termo-activ este
constituit din niste tuburi elastice tip Bourdon (8) si (8’), plasate in plane paralele si
modelate, fiecare, dupa un traseu spiral intr-o maniera care asigurd intercalarea traseelor si
care tuburi elastice, sunt conectate, prin intermediul unor conducte (9) si (9°) la un rezervor
cilindric (10) inchis la extremitati prin niste capace semisferice (10a) si (10b) si care
concentrator este plasat, prin intermediul unui picior de sprijin (11) in focarul unui
concentrator parabolic (12); piciorul de sprijin (11) este fixat pe o piesa metalica, de forma
paralelipipedica (13) care aluneci pe ghidajele (1) si (2).

Motor conform revendicdrilor 1 si 2 caracterizat prin aceea ca fiecare dintre modulele
intermediare este constituit, din cate o piesd metalica paralelipipedica (14), care aluneca pe
ghidajele (1) si (2) purtdnd un pinten (15) prevédzut la extremitatea superioard cu niste role
(16) si (16°) realizate din niste rulmenti radiali cu bile, ce intrd in contact cu tuburile

elastice a douda module termo-active vecine facilitand astfel interactiunea reciproca.

N
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