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49 MODUL AUTOPROPULSAT PENTRU DISPOZITIVE DE
ACTIONARE A PENETROMETRELOR

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un modul autopropulsat, pentru
dispozitive de actionare a penetrometrelor, destinat
lucrérilor din agriculturd, la evaluarea stérii de com-
pactare a solurilor, cauzatd de trecerile repetate ale
masinilor agricole si de lucrérile agrotehnice efectuate.
Modulul conform inventiei este alcatuit dintr-un ansam-
blu motopropulsor (A) de tip motor, cu ardere internd si
cutie de viteze, un ansamblu sistem de rulare (B),
format dintr-un sasiu (1) sprijinit cu nigte role (2) de
doud senile (3) antrenate de nigte roti (4) motrice, un
ansamblu hidrostatic (C), compus dintr-un grup electric
(5), un motor electric (6) si 0 pompa hidrostatica (7), si
un ansamblu mecanism cu sistem de prindere in trei
puncte (D), al unui dispozitiv de actionare a penetro-
metrelor (E), si care formeaz& un corp comun prin
fixarea cu niste elemente de asamblare de tipul
surub-piulitd, ansamblu mecanism cu sistem de prin-
dere in trei puncte (D), fiind compus dintr-un tirant
superior sau central, format dintr-un cilindru hidrostatic
cu dubl3 tractiune (8), doi tiranti inferiori sau laterali (9),
care sunt legati, prin intermediul unor tije de ridicare
(10) reglabile, cu nigte mangoane (11), de un arbore de
actionare (12) montat, cu nigte lagdre de alunecare
(13), pe un cadru (14) fixat pe un sasiu (1), si un alt Fia. 1
cilindru hidrostatic cu dubla actiune (15), care, la cursa g

k maxima, poate fi blocat, prin intermediul unuibolf (16)

si al unei sigurante (17), cu o péarghie articulatd (18).

Revendicari: 1
Figuri: 5

Cu incepere de la data publicdrii cererii de brevet, cererea asigurd, in mod provizoriu, solicitantului, protecfia conferitd potrivit dispozifiilor
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Inventia se refera la un modul autopropulsat pentru dispozitive de act,nonare a
penetrometrelor, destinat lucrarilor din agriculturd, la evaluarea starii de compactare a
solurilor cauzata de trecerile repetate ale masinilor agricole si de lucrarile agrotehnice

efectuate.

Pe plan mondial, se cunosc mini transportoare cu senile elastice, spre exemplu cele
realizate de firmele DEEP DRILL SRL si PAGANI din ltalia, destinate evaluarii
caracteristicilor fizico-mecanice ale solurilor, pe care se monteaza, cu ajutorul unor bare
fixe prevazute cu articulatii cilindrice, dispozitive statice sau dinamice pentru masurarea

rezistentei la penetrare a soluriior.

Aceste mini transportoare cu senile elastice prezinta dezavantajul cad montajul cu
ajutorul barelor fixe, prevazute cu articulatii cilindrice, nu permite realizarea reglajelor
continue, pentru pozitia de transport si lucru in plan transversal si vertical in functie de
denivelarile soluiui, ale dispozitivelor statice sau dinamice pentru masurarea rezistentei la

penetrare a solurilor.

Problema tehnica, rezolvata prin inventie, constd in realizarea unui modul
autopropulsat pentru dispozitive de actionare a penetrometrelor astfel conceput incat sa
poata realiza reglarea continua in pozitie de transport si in pozitie de lucru cat si reglarea
continua a pozitiei de lucru in plan transversal si vertical in functie de denivelarile solului,
astfel incat forta de penetrare sa fie aplicabila pe verticala pe tot parcursul efectuarii

masuratorilor rezistentei la penetrare a terenurilor.

Modulul autopropuisat pentru dispozitive de actionare a penetrometrelor, conform
inventiei, rezolva aceasta problema tehnica si inlatura dezavantajele mentionate, prin
aceea ca foloseste pentru cuplarea dispozitivelor de actionare a penetrometrelor un
mecanism special cu sistem de prindere in trei puncte actionat de un ansamblu hidrostatic
independent. Mecanismul este format dintr-un sistem de bare articulate, care formeaza un
triunghi de cuplare cu dispozitivul de actionare a penetrometrelor si un triunghi de cuplare

cu corpul modulului autopropulsat. Mecanismul cu sistem de prindere in trei punct

componenta un tirant superior sau central care este format dintr-un cilindru hidy
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de fucru in plan transversal si vertical in functie de denivelarile solului, doi tiranti inferiori
sau laterali, prevazuti la un capat cu o articulatie sferica si la celalalt capat cu o articulatie
cilindrica, care sunt legati, prin intermediul unor tije de ridicare cu lungimea reglabila
realizata cu ajutorul unor mansoane, la bratele unui arbore de actionare montat cu ajutorul
unor lagare de alunecare pe un cadru fixat pe sasiul modulului $i un alt cilindru hidrostatic
cu dubla actiune, prevazut la capete cu niste articulatii cilindrice, care, prin actiunea unei
parghii de pe arborele de actionare si prin intermediul bratelor arborelui de actionare si a
tijelor de ridicare, realizeaza ridicarea sau coborarea dispozitivelor de actionare a
penetrometrelor in pozitie de lucru sau transport si o parghie articulata care, prin
intermediul unui bolt $i a unei sigurante, realizeaza blocarea mecanismului in pozitia de

transport.

Modulul autopropulsat pentru dispozitive de actionare a penetrometrelor, conform
inventiei, prezinta urmatoarele avantaje:
- asigura o buna stabilitate in lucru a dispozitivului de actionare a penetrometrelor, atat in
plan orizontal cat si in plan vertical,
- asigura o lumina minima necesara in transport;
- asigura posibilitatea reglarii paralelismului dintre cadrul dispozitivului de actionare a
penetrometrelor si suprafata solului, indiferent de pozitia corpului modulului in raport cu
suprafata terenului;

- asigura posibilitatea limitarii sau blocarii mecanismului in plan orizontal.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura si cu figurile
1+5 care reprezinta:
- Fig. 1. — vedere laterala stdnga a modulului autopropulsat pentru dispozitive de actionare
a penetrometrelor in pozitie de lucru;
- Fig. 2. — vedere de sus a modulului autopropulsat pentru dispozitive de actionare a
penetrometrelor in pozitie de lucru;
- Fig. 3. — vedere laterala stdnga a modulului autopropulsat pentru dispozitive de actionare
a penetrometrelor in pozitie de transport;
- Fig. 4. — detaliu F a modulului autopropulsat pentru dispozitive de actionare a
penetrometrelor in pozitie de transport;
- Fig. 5. — Sectiune G-G a modulului autopropulsat pentru dispozitive de actionare a
penetrometrelor in pozitie de transport.
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Modulul autopropulsat pentru dispozitive de actionare a penetrometrelor conform
unui exemplu de realizare este alcatuit dintr-un ansamblu motopropulsor A de tip motor cu
ardere internd si cu cutie de viteze, un ansamblu sistem de rulare B, un ansamblu
hidrostatic C si un ansamblu mecanism cu sistem de prindere in trei purcte D al unui
dispozitiv de actionare a penetrometrelor E si care formeaza un corp comun prin fixarea cu
niste elemente de asamblare de tipul surub-piulitd, ansamblu sistem de rulare B fiind
format dintr-un sasiu 1, de constructie metalica, sprijinit prin intermediul unor role 2, de
aceleasi dimensiuni, de doua senile 3 antrenate de niste roti motrice 4 care primesc
miscarea de la ansamblu motopropulsor A. Ansamblu hidrostatic C are in componenta un
grup electric 5 care alimenteaza cu energie electrica un motor electric 6 care actioneaza o
pompa hidrostatica 7. Ansamblu mecanism cu sistem de prindere in trei puncte D este
compus dintr-un sistem de bare articulate care formeaza un triunghi de cuplare cu
dispozitivul de actionare a penetrometrelor E (articulatiile d, e, f) $i un triunghi de cuplare
cu corpul motopropulsorului A (articulatiile a, b, ¢) si are in componenta un tirant superior
sau central format dintr-un cilindru hidrostatic cu dubla actiune 8, care este actionat de
pompa hidrostatica 7, prevazut cu niste articulatii sferice a, d si cu o cursa variabila g
pentru reglarea pozitiei de lucru in plan transversal si vertical in functie de denivelarile
solului, doi tiranti inferiori sau laterali 9, prevazuti la un capat cu o articulatie sferica e sau f
si la celalalt capat cu o articulatie cilindrica b sau ¢, care sunt legati, prin intermediul unor
tije de ridicare 10 cu lungimea reglabild h realizatd cu ajutorul unor mangoane 11, la
bratele i ale unui arbore de actionare 12 montat cu ajutorul unor lagare de alunecare 13 pe
un cadru 14 fixat pe sasiul 1 prin intermediul unor elemente de asamblare de tipul surub-
piulita si un alt cilindru hidrostatic cu dubla actiune 15, actionat de pompa hidrostatica 7,
prevazut la capete cu niste articulatii cilindrice j si cu o cursa variabila k, care prin actiunea
asupra unei parghii | de pe arborele de actionare 12 si prin intermediul bratelor i si a tijelor
de ridicare 10 realizeaza ridicarea sau coborarea dispozitivului de actionare a
penetrometrelor E in pozitie de lucru sau transport cand poate fi blocat, prin intermediul

unui bolt 16 si a unei sigurante 17, cu o parghie articulata 18.
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Revendicari:

1. Modulul autopropulsat pentru dispozitive de actionare a penetrometrelor
caracterizat prin aceea ca este alcatuit dintr-un ansamblu motopropulsor (A) de tip motor
cu ardere interna si cutie de viteze, un ansamblu sistem de rulare (B) format dintr-un sasiu
(1) sprijinit, prin intermediul unor role (2), de doua senile (3) antrenate de niste roti motrice
(4), un ansamblu hidrostatic (C) compus dintr-un grup electric (5) pentru alimentarea cu
energie electrica a unui motor electric (6) necesar pentru actionarea unei pompe
hidrostatice (7) si un ansamblu mecanism cu sistem de prindere in trei puncte (D), compus
dintr-un sistem de bare articulate care formeaza un triunghi de cuplare cu dispozitivul de
actionare a penetrometrelor (E) (articulatile d, e, f) si un triunghi de cuplare cu corpul
motopropulsorului (A) (articulatiile a, b, ¢) si care este prevazut cu un tirant superior sau
central format dintr-un cilindru hidrostatic cu dubla actiune (8), actionat de pompa
hidrostatica (7), prevazut cu articulatiile sferice (a), (d) si cu o cursa variabild g, doi tiranti
inferiori sau laterali (9) prevazuti la un capat cu o articulatie sferica (e) sau (f) si la celalalt
capat cu o articulatie cilindrica (b) sau (c), care sunt legati, prin intermediul unor tije de
ridicare (10) cu lungimea reglabila h realizata cu ajutorul unor mangoane (11), la bratele (i)
ale unui arbore de actionare (12) montat cu ajutorul unor lagare de alunecare (13) pe un
cadru (14) fixat pe sasiul (1) prin intermediul unor elemente de asamblare de tipul surub-
piulitd si un alt cilindru hidrostatic cu dubla actiune (15), prevazut la capete cu niste
articulatii cilindrice (J) si cu o cursa variabild k, care actioneaza, cu ajutorul pompei
hidrostatice (7), o parghie (l) de pe arborele de actionare (12) in legatura cu niste brate (i)
si nigte tije de ridicare (10) pentru ridicarea sau coborarea dispozitivului de actionare a
penetrometrelor (E) Tn pozitie de lucru sau transport cand poate fi blocat, prin intermediul
unui bolt (16) si a unei sigurante (17), cu o parghie articulata (18), toate ansamblurile
formeaza un corp comun prin fixarea cu niste elemente de asamblare de tipul surub-
piulita.
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