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RO 128525 B1

Inventia se refera la un motor cu ardere interna cu piston oscilant, destinat antrenarii
mijloacelor de transport, precum si a utilajelor mobile sau stationare.

Este cunoscut un motor cu ardere interna cu piston oscilant, din cererea de brevet
FR 787880, in care este prezentat un motor cu ardere internd cu piston oscilant, ce are un
piston oscilant triplu, solidar cu un arbore motor, care, impreuna cu trei pereti despartitori,
imparte spatiul in care evolueaza pistonul oscilant triplu Th sase camere de lucru.

Problema tehnica pe care o rezolva motorul conforminventiei consta intransformarea
migcarii oscilatorii in migcare de rotatie continua a arborelui motor.

Motorul cu ardere interna cu piston oscilant, conform inventiei, are un arbore motor
pe care este fixat un piston oscilant, precum si o roata dintata motoare, ce angreneaza cu
o prima rota dintata, prevazuta pe un arbore motor de transmisie finala, precumsi cu o a
doua roata dintata intermediara, angrenata cu o a doua roata dintata prevazuta pe arborele
final de transmisie, prima roaté dintata, precum si cea de a doua roaté dintata, prevazute pe
arborele de transmisie finala, au cate un cuplaj unisens, cu sensuri de rotatie diferite.

Motorul cu ardere interna cu piston oscilant, conforminventiei, prezinta urmatoarele
avantaje:

- masa redusa cu 50...70%:;

- elimina componentele cu migcare plan-paralel3;

- reducerea frecérilor;

- numar redus de piese componente;

- simplitate Tn executie si exploatare;

- cresterea duratei de functionare a motorului;

- randament crescut;

- putere litricd marita;

- consum redus;

- pret de cost scazut.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legatura si cu fig. 1...21,
ce reprezinta:

- fig. 1, vedere de sus a unui motor cu piston oscilant dublu;

- fig. 2, sectiune longitudinala prin motorul din fig. 1,

- fig. 3, sectiune transversala prin motorul din fig. 1;

- fig. 4, detaliul C din fig. 3;

- fig. 5, detaliul D din fig. 3;

- fig. 6, vedere de sus a unui motor cu piston oscilant simplu;

- fig. 7, sectiune longitudinala prin motorul din fig. 6;

- fig. 8, sectiune transversala prin motorul din fig. 6;

- fig. 9, vedere de sus a unui motor cu piston oscilant triplu;

- fig. 10, sectiune longitudinalad prin motorul din fig. 9;

- fig. 11, sectiune transversala prin motorul din fig. 9,

- fig. 12, sectiune axiala prin transmisia conform inventiei;

- fig. 13, sectiune transversala partiala prin transmisie;

- fig. 14, sectiune transversala partiala prin transmisie;

- fig. 15, sectiune transversala printr-o roata dintata cu cuplaj unisens;

- fig. 16, sectiune longitudinala printr-o roata dintata cu cuplaj unisens;

- fig. 17, sectiune transversala prin motorul cu piston oscilant dublu;

- fig. 18, sectiune transversala prin motorul cu piston oscilant dublu;

- fig. 19, sectiune transversala prin motorul cu piston oscilant dublu;

- fig. 20, sectiune transversala prin motorul cu piston oscilant dublu;

- fig. 21, sectiune longitudinalad prin motorul cu piston oscilant dublu.
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Motorul cuardere interna cu piston oscilant, conforminventiei, are un arbore 6 motor,
ce prezinta o migcare de oscilatie, pe care este fixat un piston 2 oscilant, pe care este
prevazuta o roata 10 dintatd motoare.

Roata 10 dintata motoare este angrenata cu o prima roata 4-1 dintata, prevazuta pe
un arbore 23 motor, precum gi cu o roatd 12 dintata intermediara.

Roata 12 dintatd intermediard este angrenatd cu o a doua roatd 4-ll dintata,
prevazuta pe arborele 23 motor.

Prima roata 4-1 dintatd, precum si cea de a doua roata 4-ll dintata, prevazute pe
arborele 23 motor, au cate un cuplaj unisens, cu sensuri de rotatie diferite, neredate in desene.

Motoarele semirotative cu unul, doud sau trei pistoane oscilante au compartimentul
de antrenare identic, descrierea fiind valabila si pentru celelalte motoare cu elementele
caracteristice care le definesc, si elimina toate dezavantajele mentionate prin aceea ca este
compus dintr-un arbore motor cu gicane sau in trepte, asamblat central i longitudinal cu
capacele cuzineti de peretele intermediar, ce are, in zona de contact cu arborele motor, intre
sicane, segmenti liniari, arbore motor ce contine pistonul cu patru fete active, echipat cu
semisegmenti circulari, pentru etansgare, peste care se pun capacul superior gi capacul inferior,
ce au cavitati semisferice si n partile laterale ale acestora, in spatiul de 22,5°, destinat
camerelor de ardere cu supape de admisie, de evacuare si bujii. capacul superior si capacul
inferior formeaza, impreund, o incinta virtual sferica, impértitd in doua de peretele intermediar,
si incé o data Tn doua de pistonul cu patru fete active, ce are, pe fiecare fata, simultan, toate
fazele celor patru timpi, admisie, compresie, detenta, evacuare, camerele semisferice fiind
folosite alternant in ambele sensuri, $i care constituie partea propriu-zisd ca motor; intreg
ansamblul, capac superior, perete intermediar cu arbore motor i piston cu patru fete active,
capac inferior, se agsaza pe fata superioard a blocului motor, paralelipipedic, miscarea de
semirotatie alternanta continué, generata de detenta pistonului cu patru fete active - arborelui
motor fiind preluata in compartimentul alaturat de roata dintata motoare de pozitie si pornire,
ce antreneaza cu un ansamblu de trei roti dintate, dar in trei planuri diferite, plan | Rd 10 cu
Rd 4-|, plan Il Rd 10 cu Rd 12 si plan Ill Rd 12 cu Rd 4-Il, separate in spatiu dintre care doua
roti unic sens identice, dara doua montata rotit cu 180° si asamblate pe arborele indus |, prima
angrenand direct cu roata dintata motoare, a doua indirect prin intermediul celei de-a treia
roti de marime si Z egala cu celelalte inversoare de sens, astfel incét rotile dintate unic sens
preiau fiecare o semi-rotatie a arborelui motor la arborele indus |, ajungand o migcare de rotatie
continua ce este transmisa arborelui indus Il prin intermediul unui mangon canelat unic sens
mobil, spre spatele motorului la volant, ambreiaj si CV, iar in fata la un angrenaj melc-roata
melcata si raport 4/1 si o distributie clasica cu lant sau curea de distributie, trei pinioane de
distributie, inchise de un capac de distributie, ce angreneaza cu doi arbori cu came asamblate
in doua rampe culbutoare ce actioneaza opt culbutoare, patru supape de admisie, patru supape
de evacuare, inchise de doua capace culbutoare $i comanda doua bobine de inductie si patru
bujii la care se atagseaza celelalte instalatii auxiliare, nereprezentate, respectiv: instalatia
electrica, de alimentare, de récire, etc., fara de care motorul nu poate functiona, rotatia la
arborele indus si Il n, km parcursi si randamentul fiind X2, dublu, iar pentru n, km/100 si
randament X4, s-au adaugat inca doua roti dintate pentru a valorifica randamentul dublu obtinut
din prima expunere, cadnd puterea obtinuta este si mai judicios folosita.

Cele doua roti 4-1 si4-l dintate, unic sens, identice darasamblate pe arborele 23 final
de transmisie, a doua rotitd cu 180°, sunt asemanatoare rotitei bendixului, dar fara partea de
actionare axiala, corespunzator dimensionate scopului propus, cand, dacé sunt suficient de
mari, sistemul poate fi integrat roftii dintate, dar mai sigur, alaturat, cAnd ansamblul unic sens
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se poate mari la cat se permite dimensional, aceasta permitédnd dotarea cu 8-10-12 sau mai
multe role 20 de blocare unic sens, marind siguranta in exploatare. Arcurile 83 elicoidale
dreptunghiulare necesita o talpa teflonaté ih zona de contact cu rolele, iar ansamblul necesitand
o minima etansare fata de ulei gi de vaporii de ulei unde lucreaza, conicitatea lacagului de
3° permitand blocarea ferma pe arméatura 84 a rotii dintate si prin pana cu arborele 23 motor.

Este necesar ca in practica s& se execute cu prioritate acest angrenaj de patru roti
dintate, separat de motor, $itrebuie urmarita functionarea acestuia in toate situatiile posibile:
pornire, functionare, oprire, accelerari gi franari repetate.

Cuplajul 26 canelat, unic sens, este necesar pentru ca, in timpul functionarii, migcarea
de rotatie continua, generata arborelui 23 motor, cuplaj 26 canelat unic sens, arbore 24 indus,
merge la ansamblul volant 17, ambreiaj 19 la CV, dar la oprirea motorului, acest ansamblu
incarcat cu energie cinetica tinde sa continue migcarea de rotatie cel putin cateva secunde
sinefiind posibil sa o transmita si partii de motor prin ansamblul de patru rotidintate 10;4-1;12;
4-ll, invers se blocheaza angrenajul tinzand s& sparga o roata dintata din angrenaj) aceasta
actioneaza asupra cuplajului canelat 26 mobil unic sens, invinge forta de apasare a arcului43
elicoidal, dintii sar unii peste altii auzindu-se probabil un usor zgomot de clichet si volantul
se opreste (motorul fiind deja oprit).

Pentru pornirea motorului cu piston oscilant dublu sunt necesare céateva mici
modificari facute electromotorului, $i anume: Tnlocuirea rotii bendixului cu o roata dintata
obignuita, cu sistemul de deplasare axial, canelurile arborelui electromotor vor filongitudinale
drepte in loc de elicoidale, astfel Tncat roata dintatéd a bendixului sa permita semirotirea
arborelui 6 motor ih ambele sensuri, comandata de limitatorii capéat de cursa (hereprezentat
grafic) si un inversor de polaritate, un sistem electronic de supraveghere a regimului de lucru
a motorului permitand rotirea arborelui & motor numai din punctul gi in sensul unde s-a oprit.

Electromotorul astfel modificat la comanda ,start" va cupla cu roata 10 dintata motoare
de pornire si pozitionare cu bolturile 9 capat de cursa, sincronizate cu limitatorii capat de cursa,
nereprezentat grafic, si cu sistemul electronic de functionare asistata prin rotita bendixului,
céand va semiroti arborele 6 motor intr-un sens comandat, pistonul 2 cu patru fete active se
va Tnvarti si el in acelasi sens cu arborele 6 motor, $i bobina 74 de inductie va da curent
bujiei 71, apoi scanteia in camera aflata pe final de compresie urménd celalalt timp-detenta.
La terminarea cursei, limitatorul electric, nereprezentat grafic, va schimba polaritatea,
electromotorul se va invarti ih celdlalt sens, rotind arborele & motor in celdlalt sens, iar
pistonul 2 cu patru fete active inclus arborele va efectua pe fiecare fata activa o faza a celor
patru timpi si cdnd va ajunge la capéat de cursa in camera ce efectueaza finalul de compresie,
bobina 74 de inductie va da curent bujiei 71 care va da scénteia necesara fazei detenta si
tot asa fazele fiind comandate de arborele cu came, rampe, culbutoare si supape. La
intreruperea comenzii “start”, solenoidul electromotorului nu mai este alimentat, fapt ce permite
furcii sa aduca roata dintata a bendixului electromotorului in pozitia initiala.

Roata 10 motoare, asamblata ferm pe arborele 6 motor, este in concordanta cu pozitia
pistonului 2 cu patru fete active, si executa aceleasi migcari cu aceasta, adica migcarea de
semirotatie alternanta continud, pozitionata si de bolturile 9 capat de cursa, ce sunt montate
in fantele semicirculare de 135" ale rotii 10 dintate motoare, depésirea acestei pozitii fiind
imposibila datorité procesului de functionare in patru timpi, compresia de pe o faté a pistonului
cu patru fete active impiedicand avansarea, dar si detenta de pe cealalta fata venita la
momentul oportun, ce impinge pistonul thapoi.
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Roata 10 dintatd motoare trebuie sa fie suficient de lata ca sa permitd angrenarea
unei roti 4-1 dintate unic sens in acelasgi timp si fara sa se atinga cu roata 12 dintata
intermediara, ce angreneaza, la randul ei, cu cealalta roata 4-1l dintata unic sens, asamblata,
rotitd cu 180" pe arborele 23 motor, fara sa le atinga lateral pe celelalte, avand trei planuri
de angrenare.

Pentru calcularea méarimii acesteia se porneste de la rotile 4-I; 41l si 12 dintate unic
sens, de exemplu:

- roata 4 dintatd unic sens indusa ¢70 => Lc = 219,8, atunci semirotirea rotii 10
motoare de 135° trebuie sa fie egald cu

219,8=>135"............... 219,8=>360"............. X
X =(360"x219,8)/135" => X =586,13 = Lc => ¢ =186,66,

deci avem:

- rofile 4-I; 4-ll si 12 dintate unic sens induse au cota $=70 mm;

- roata 10 motoare, de pornire si pozitionare, are ¢ = 186,66 mm.

Daca avem R = 93,33 mm gir = 35 mm si impartim R/r => 93,33/35 = 2,66, rezultatul
este de fapt raportul de putere obtinut.

Pentru obtinerea unui randament X4 si folosirea mai judicioasa a puterii obtinute,
solutiei propuse i-au fost adaugate inca doua roti dintate - un angrenaj reductor cu raport de
2/1 - respectiv, roata 79 dintata, montata pe arborele 23 motor, ce angreneaza cu roata 16
dintata, asamblata pe arborele 24 indus Il, roti dintate obignuite.

Rotile 4-1 si 4-ll dintate unic sens alaturate sunt identice dar angreneaza fiecare in
alt sens, Tnsa asamblate fata in fat3, a doua rotitd cu 180° si inversata de roata 12 dintata
intermediara pe arborele 23 motor, il roteste pe acesta in acelasi sens, fiecare preluédnd un
sens de rotatie.

Avantajele solutiilor propuse, ce factema acesteiinventii, reies si din urmatorul tabel,
ce surprinde reducerea drastica de repere fatd de motoarele traditionale:

Nr. | Denumire Denumire motoare
cr. repere
W1, 1x2 1x2V M trad. 1x4 1x4V M trad. 1x6 X6V
trad. V135° 135°Rd 4 pV V135" | 135°Rd 6 pV V7O 70°Rd
2pV
1 Chiulasa 2 -* -* 2 -* -* 2 -* -*
2 Arbore 1-1 - - 1-4 m. - - 1-6 m. - -
cotit m.
3 | Arbore - 1 1 - 1 1 c 1 1
motor
drept
4 | Arbore - 1+ - - 1 - - 1 -
cotit
indus
5 | Arbore - - 1 - - 1 - - 1
indus
{(drept)
6 Arbore cu 2 2 2 2 2 2 2 2 2
came
7 Camasi 2 -* -* 4 -* -* 5] -* -*
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Tabel (continuare)

Nr. | Denumire Denumire motoare
crt. repere
M. 1x2 1x2V M trad. 1x4 1x4V M trad. 1x6 1x6V
trad. V135" | 135'Rd 4 pV V135" | 135'Rd 6 pV V70" | 70°Rd
2pV
8 Pistoane 2 1x2 1x2 4 1x4 1x4 1x6 1x6
9 Segmenti 2 1 1 4 1 1 1 1
(set)
10 | Bolturi 2 1 4 1 1
11 Biele 2 1 4 1 1
12 | Cuzineti 2 3 3 5 3 3 3 3
palier
13 | Cuzineti 2 1 4 1 1
maneton

*- chiulasa si camasi integrate capacelor semisferice superior si inferior;

**. arbore cotit indus cu un cot.

Pentru acest calcul, din volumul incintei virtual sferice obtinute se scad volumele
elementelor componente ce intrd in interiorul acesteia, asimilate unor figuri geometrice

cuhoscute.
Motor 1x4V135°Rd

Nr. Ce se calculeaza Fig. Rezultatele

crt. asimilata 5 5" o g

1 Diametrul camerei virtual Sfera 127 1524 1778 2032
sferice (mm)

2 Diametrul camerei virtual Sfera 127 1524 1778 2032
sferice (ocm)

3 Raza sferd (cm) Sfera 635 762 889 1016

4 Vs = Volum sfera (cm) Sfera 107198 | 185239 | 294153 | 439085

) Diametrul arborelui motor Dim. liniara 714 857 10 1142
(cm)

6 Raza arborelui motor (cm) Dim. liniara 357 428 5 571

7 Va = Volum mediu arbore Cilindru 46422 79895 | 127484 | 189909
motor (cm?)

8 Grosime piston si perete Dim. liniara 157 188 220 251
intermediar (cm)

9 Vi = Volumul intersectie Paralelipiped 13003 22379 35728 53172
piston-arbore-motor (cm®)

10 | Volum piston virtual intreg Cilindru 19878 34276 54595 81356
(cm’)

11 Volum perete int. virtual Cilindru 19878 34276 54595 81356
intreg (cm”)
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Tabel (continuare)
Motor 1x4V135°Rd

Nr. Ce se calculeaza Fig. Rezultatele

crt. asimilata 5 B" 7" 8"

13 | Vpi = Volum perete int. - Parti cilindru 6875 11897 18867 28184
Volum intersectie perete-
arbore-motor (crm?)

14 | Vca = Volum camera de Parte 3798 6584 104186 15573
ardere coroané sf.

15 | 2Vca = Doud volume Parti coroana 7596 13168 20832 31146
camere de ardere (cm”) sf.

16 | Vei = Volum elemente Fig. spatiala 67768 | 116857 | 186050 | 277423
intericare (Va + Vp + Vpi +
2Vca)(cm’)

17 | Volumul camerelor de lucru | Parti coroana 39430 68382 | 108103 | 161662

(Vs-Vei) (cm®) sf.

18 | Volumul unei camere de Parte 19715 34191 94051 80831
lucru (cm?) coroana sf.

19 | Diametru supape (cm) Cerc 15 19 24 29

20 | 8Vsp = Opt vol. spatii Cilindru 1412 2604 4700 7656
prelucrari supape (cm?)

21 Ve = Volumul efectiv de Parti coroana 40842 70986 | 112803 | 169318
lucru (cm?) sf.
Concluzie

Un motor cu piston oscilant dublu de numai 3" (127 mm) are o capacitate volumica
efectiva de lucru calculatd Ve = 408,42 cm?®, care se dubleazi, fiind folosit alternativ in ambele
sensuri la 816,84 cm®, se comportd ca un motor cu o capacitate volumica de aproximativ
1500 cm?®, datoritd momentului motor asemanatoare motoarelor rotative, cat siraportului de
transmisie (R/r => 93,33/35 = 2,66) dintre roata 10 dintata motoare, de pornire si pozitionare
- roata 4-1 si 4-l dintata cu cuplaj unisens, cat si lucrului pistoanelor asemanatoare motoarelor
traditionale cu pistoane in V.

Din aceleasi calcule rezultd ca un motor cu piston oscilant dublu de 8" (203,2 mm),
cu o capacitate volumica ce este calculatd de Ve = 1.693,18 cm’ care se dubleazi, fiind folosite
alternantin ambele sensurila 3.386,36 cm®, se comporta ca un motor cu o capacitate volumica
de aproximativ 6200 cm®, datoritd momentului motor asemanator motoarelor rotative, ca si
raportului de transmisie (R/r => 93,33/35 = 2,66) dintre roata 10 dintatd motoare de pornire
si pozitionare - roata 4-1 si 4-l dintatd indusa, cat si lucrului pistoanelor asemanatoare
motoarelor traditionale cu pistoane in V.
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Tabel
Motor 1x2V135°Rd
Nr. Ce se calculeaza Fig. Rezultatele
crt. asimilata
5II 6II TII 8II

1 Diametrul camerei virtual | Sfera 127 1924 1778 2032
sferice (mm)

2 Diametrul camerei virtual | Sfera 127 1924 1778 2032
sferice (cm)

3 Raza sferd (cm) Sfera 635 762 889 1016

4 Vs = Volum sfera (cm) Sfera 107198 185239 294153 | 439085

) Diametrul arborelui motor | Dim. liniar& 714 857 10 1142
(cm)

6 Raza arborelui motor Dim. liniara 357 428 5 571
(cm)

7 Va = Volum mediu Cilindru 46422 79895 127484 | 189909
arbore motor (cm®)

8 Grosime piston gi perete | Dim. liniara 157 188 220 251
intermediar (cm)

9 Vi = Volum intersectie Paralelipiped 13003 22379 35728 53172
piston-arbore-motor
(cm’)

10 | Volum piston virtual Cilindru 19878 34276 54595 81356
intreg (cm”)

11 Volum perete int. virtual Cilindru 19878 34276 54595 81356
intreg (cm”)

12 | Vp - Volum piston - Parti cilindru 6875 11897 18867 28184
Volum intersectie piston-
arbore-motor (cm?)

13 | Vpi = Volum perete int. - | Parti cilindru 6875 11897 18867 28184
Volum intersectie perete-
arbore-motor (cm?)

14 | Va/2 = Jumétate vol. ¥ Cilindru 23211 39047 63742 94954
arbore-motor (cm?)

15 | Vii2 = jumatate ¥% Paralelip. 6501 11189 17864 26586
intersectie piston-arbore-
motor (cm®)

16 | Vp/2=Jumatate volum Parte cilindru 3437 5948 9433 14092
piston-¥2Volum
intersectie piston-arbore-
motor (cm®)

17 | Vpif2 = Jumétate volum Parte cilindru 3437 5948 9433 14092
perete int. - ¥2 Volum
intersectie perete-arbore-
motor (cm®)
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Tabel (continuare)
Motor 1x2V135°Rd
Nr. Ce se calculeaza Fig. Rezultatele
crt. asimilata
5II 6II TII 8II
19 | Veif2 = Jumatate volum Fig. spatiala 33883 58428 93025 | 138711
elemente interioare
(Va/2+Vp/2+Vea)(cm®)
20 | Diametru supape {cm) Cerc 15 19 24 29
21 4Vsp = Patru vol. spatii Cilindru 706 1302 2330 3828
prelucrari supape (cm-)
22 | Ve = Volum efectiv de Parti coroana 20421 35493 26401 84659
lucru (cm?) sf.
Concluzie

Un motor cu un singur piston oscilant de numai 5" (127 mmy are o capacitate volumicéa
efectiva de lucru calculatd Ve =204,21 cm?, care se dubleaza, fiind folosit alternativ in ambele
sensuri la 408,42 cm®, se comportd ca un motor cu o capacitate volumica de aproximativ
1.086 cm®, datoritd momentului motor asemanator motoarelor rotative, cat si raportului de
transmisie (R/r => 93,33/35 = 2,66) dintre roata 10 dintata motoare, denumire gi pozitionare
- roata 4- i 4-ll dintata cu cuplaj unisens , cat si lucrului pistoanelor, asemanator motoarelor
traditionale cu pistoane in V. Din aceleasi calcule rezultd ca un motor cu un singur piston
oscilant de 8" (203,2 mm), cu o capacitate volumica ce este calculati Ve = 846,59 cm® care
se dubleaz3, fiind folosit alternant in ambele sensurila 1.693,18 cm®, se comportd ca un motor
cu o capacitate volumica de aproximativ 4.504 cm?, datoritd momentului motor asemanator
motoarelor rotative, cét si raportului de transmisie (R/r => 93,33/35 = 2,66) dintre roata 10
dintatd motoare de pornire si pozitionare - roata 4-l si 4-ll dintatd cu cuplaj unisens, cat si
lucrului pistoanelor aseméanatoare motoarelor traditionale cu pistoane in V.

Motor 1x6V70°Rd

Nr. Ce se calculeaza Fig. Rezultatele

crt. asimilata 5" 6" 7o g

1 Diametrul camerei virtual Sfera 127 1924 1778 2032
sferice (mm)

2 Diametrul camerei virtual Sfera 127 1924 1778 2032
sferice (cm)

3 Raza sferd (cm) Sfera 635 762 889 1016

4 Vs = Volum sferd (cm) Sfera 107198 | 185239 | 294153 | 439085

) Diametrul arborelui motor Dim. liniar& 714 857 10 1142
(cm)

6 Raza arborelui motor {cm) Dim. liniara 357 428 5 971
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Tabel (continuare)

Motor 1x6V70°Rd

Nr. Ce se calculeaza Fig. Rezultatele

crt. asimilata 5 6" 7o g

8 Grosime piston si perete Dim. liniara 157 188 220 251
intermediar {cm)

9 Vi = Volumul intersectie Paralelipiped 13003 22379 35728 53172
piston-arbore-motor (cm®)

10 | Volum piston virtual intreg Cilindru 19878 34276 54595 81356
(cm’)

11 Volum perete int. virtual Cilindru 19878 34276 54595 81356
intreg (cm®)

12 | Vp - Volum piston - Volum Pani cilindru 6875 11897 18867 28184
intersectie piston-arbore-
motor (cm’)

13 | Vpi= Volum perete int. - Parti cilindru 6875 11897 18867 28184
Volum intersectie perete-
arbore-motor (cm®)

14 | Vca = Volum camera de Parte 3798 6584 10418 15573
ardere coroana sf.

15 | 3Vca = Trei volume camere | Parti coroana 11394 19752 31248 45719
de ardere (cm”) sf.

16 | 3Vp/2 = Volum piston - Fig. spatiala 10312 17845 28300 42276
Volum intersectie piston-
arbore-motor (cm®)

17 | 3Vpif2 = Volum perete int. Fig. spatiala 10312 17845 28300 42276
Volum intersectie perete-
arbore-motor (cm®)

18 | Vei= Volum elemente Fig. spatiala 78440 | 135337 | 215332 | 321180
interioare (Va
+3Vp/243Vpif2+3vea)(cm?)

19 | Volumul camerelor de lucru | Panti coroana 28758 49902 78821 117909
(Vs-Vei) (cm?) sf.

20 | Volumul unei camere de Parte 9586 11634 26273 39303
lucru (cm?) coroana sf.

21 Diametru supape (cm) Cerc 15 19 24 29

22 | 12 Vsp =12 vol. spatii Cilindru 4236 7812 14100 22968
prelucrari supape (cm”)

23 | Ve = Volumul efectiv de Parti coroana 32994 97714 920921 | 140877
lucru (cm?) sf.

Concluzie

Un motor cu trei pistoane oscilante de numai 5" (127 mm) are o capacitate volumica

efectiv de lucru calculatd Ve = 329,94 cm®, care se dubleazi, fiind folosite alternant in ambele
sensuri la 659,88 cm?’, se comporta ca un motor cu o capacitate volumica de aproximativ 1.755 cm?’,
datoritd momentului motor asemanator motoarelor rotative, cat si raportului de transmisie

10
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(R/r => 93,33/35 = 2,66) dintre roata 10 dintatd motoare, de pornire si pozitionare - roata 4-|
si4-ll dintata cu cuplajunisens, cat silucrului pistoanelor asemanatoare motoarelor traditionale
cu pistoane Th V. Din aceleasi calcule rezultd cd un motor 1x6V70°Rd de 8" (203,2 mm), cu
o capacitate volumicd ce este calculatd Ve = 1.408,77cm’ care se dubleaza, fiind folosite
alternantin ambele sensurila 2.817,54 cm®, se comporta ca un motor cu o capacitate volumica
de aproximativ 7.495 cm®, datoritd momentului motor asemanator motoarelor rotative, cat si
raportului de transmisie (R/r => 93,33/35 = 2,66) dintre roata 10 dintatd motoare de pornire
sipozitionare - roata 4-1 si4-ll dintata cu cuplajunisens, cat si lucrului pistoanelor asemanétoare
motoarelor traditionale cu pistoane in V.

Inventia se refera la motoarele cu unul, doua sau trei pistoane oscilante, cu rofi dintate
unic sens, care este alcatuit dintr-un arbore 6 motor, cu sicane sau in trepte, fixat cu capacele
7 cuzineti de peretele 3 intermediar, ce are segmenti 66, 67, 68 liniari in zona de contact cu
arborele 6 motor, ce contine pistonul 2 cu patru fete active, cusegmenti 63, 64, 65 semicirculari,
pentru etangarea ansamblului cuprins longitudinal intre capacul § inferior $i capacul 1 superior,
care au cavitdti semisferice la capetele cérora, in spatiul de 22.5°, destinat camerelorde ardere,
au supape de admisie, supape de evacuare si buijii, i care, impreuna cu peretele 3 intermediar,
se agaza pe blocul 21 motor, paralelipipedic, si formeaza o incinta virtual sferica, ce constituie
partea propriu-zisa de motor, ce imprima ansamblului piston 2 - arbore 6 motor o migcare de
semirotatie alternanta continua, ce este preluata de roata 10 motoare de pornire si pozitionare,
siangreneaza cu rotile 4-1 si 4-ll dintate cu cuplaj uni sens, cu una direct, cu cealalta asamblata
rotitd cu 180° In alt sens, prin intermediul rotii 12 intermediare de sens de rotatie, astfel incat
arborele 23 motor se rotesgte continuu i, prin cuplajul 26 mobil unic sens, roteste arborele 24
indus I, incinta Thchisa de baia 28 de ulei ce merge spre spatele motorului la volantul 17,
ambreiajul 19, la CV, iar spre fata, la o distributie melc 69 - roata 35 melcata cu raport 4/1,
lantul 38 de distributie, trei pinioane 39 de distributie, inchise de capacul 42 de distributie, la
doi arbori 56 cu came, doud rampe 77 culbutoare, opt culbutoare 54, patru supape 59 de
admisie, patru supape 53 de evacuare, inchise de doua capace 71 culbutoare, si activeaza
doua bobine 74 de inductie si patru bujii 72 de aprindere, la care se atageaza celelalte instalatii
auxiliare, nereprezentate, respectiv, instalatia electrica, de racire, de alimentare etc,, fara de
care motorul nu poate functiona.

Principalul dezavantaj al motoarelor cu ardere interna cu unul, doud sau trei pistoane
oscilante, Th patru timpi, este acela ¢a, la mersul in gol la ralanti, la stopuri, la semafoare, ambu-
teiaje, treceride pietoni, bariere, obstacole neprevazute, consumul este acelasi ca la motoarele
traditionale, situatie care se poate remedia prin adoptarea unui dispozitiv “STOP & GO" deja
existent.
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Revendicari

1. Motor cu ardere interna cu piston oscilant, ce are un cilindru motor in care evolueaza
un piston oscilant, fixat pe un arbore motor, care, impreuna cu nigte perefi interiori, imparte
spatiul interior al cilindrului motor Tn mai multe camere de lucru, caracterizat prin aceea ca
pe arborele (6) motor, pe care este fixat pistonul (2) oscilant, este prevazuta o roata (10) dintata
motoare, ce angreneaza cu o prima roata (4-l) dintata, prevazutd pe un arbore (23) motor,
precum si cu o roatd (12) dintata intermediard, angrenatéa cu o a doua roata (4-1l) dintata,
prevazutd pe arborele (23) motor.

2. Motor cu ardere interna cu piston oscilant, conform revendicarii 1, caracterizat prin
aceea ca prima roata (4-1) dintata si cea de-a doua roata (4-1l) dintata, prevézute pe arborele
(23) motor, au cate un cuplaj unisens, cu sensuri de rotatie diferite.

12



RO 128525 B1

51 Int.ClI.
FO1B 9/00 *"%.0V:
F02B 53/02 (P55
F16H 19/08 (*°501

Fig. 1

13



RO 128525 B1

1) Int.CI.

FO1B 9/00 2050).

F02B 53/02 (200501

F16H 19/08 ?P0E01)

14

-/ N2 NN N \\\\\

CH \ \ _

iy 5
t ] . Q
CE ST 8

i 19 9 v P



&4,

&6

b
88~

RO 128525 B1

1) Int.CI.
F01B 9/00 "1,
F02B 53/02 (00
F16H 19/08 "800

83 P

824 31549 987 7S ?52
\ \ \ i‘x j /’//

15



RO 128525 B1

1) Int.ClI.

F01B 9/00 *™°"",

F02B 53/02 80,

F16H 19/08 ")

Fig. 6

16



RO 128525 B1

51 Int.ClI.
FO1B 9/00 *"%.0V:
F02B 53/02 (P55
F16H 19/08 (*°501

48 A7

15

131

i 4 1

[t

e

A e

e

17

g 4;,;, Feen

Fig. 7



RO 128525 B1

1) Int.ClI.

FO18 9/00 “"5°;

F02B 53/02 5",

F16H 19/08 ° 0"

o5’

24

it

o

........ 4 o ey s iy

BEINEE L, | QBBEBALN

; Pl

& £ 8 v Z 9 i 29

18



RO 128525 B1

F01B 9/00 *"™ ",
F028B 53/02 "0,

51 Int.ClI.

F16H 19/08 *°")

A/u,z..{fff.i.{f!.
;;f.;f"!.f
EN
m
B !
i S “
N
&y h.
b i
bt s eéii%z .
[~ i
O I W
3
o E e

R RPN 3 Wi

why
o N,ﬂ

Fig. 9

19



RO 128525 B1
@1 Int.Cl.
FO01B 9/00 **050,
FO02B §3/02 50D
F16H 19/08 *" )

74 i
: i
1 12 13 48 15 16
‘ g ? j ; ;5 ;}/ }
bl ;
i
N / 1t
kel [ )/
| /59

~
N

j 1

Fig. 10

20



RO 128525 B1

1) Int.Cl.
F01B 9/00 *°% 5"
F02B 53/02 700
F16H 19/08 *"°501

fypoge

S

21



RO 128525 B1

1) Int.ClI.
F01B 9/00 "85V
FO02B 53/02 *"500
F16H 19/08 %01

22



RO 128525 B1

51 Int.ClI.
FO1B 9/00 *"%.0V:
F02B 53/02 (P55
F16H 19/08 (*°501

Fig. 13

23



RO 128525 B1

1) Int.ClI.
F01B 9/00 "85V
FO02B 53/02 *"500
F16H 19/08 %01

Fig. 14

24



RO 128525 B1

51 Int.ClI.
FO1B 9/00 *"%.0V:
F02B 53/02 (P55
F16H 19/08 (*°501

Fig. 15

25



RO 128525 B1

1) Int.ClI.
F01B 9/00 "85V
FO02B 53/02 *"500
F16H 19/08 %01

Fig. 17

26



RO 128525 B1

51 Int.ClI.
FO1B 9/00 *"%.0V:
F02B 53/02 (P55
F16H 19/08 (*°501

Fig. 18

27



RO 128525 B1

1) Int.ClI.
F01B 9/00 "85V
FO02B 53/02 *"500
F16H 19/08 %01

Fig. 19

28



RO 128525 B1

51 Int.ClI.
FO1B 9/00 *"%.0V:
F02B 53/02 (P55
F16H 19/08 (*°501

_punct mort

_ pranet mort
EUnAOT st

superior dr.

(it mort |
inferior dr. |

St ST eot

Binct man
inferior st

Fig. 20

29



F02B 53/02 80,
F16H 19/08 ")

F01B 9/00 *™°"",

1) Int.ClI.

RO 128525 B1

ze

Tiparit la: Oficiul de Stat pentru Inventii gi Marci

sub comanda nr. 287/2016

E?l/% -
]
[ 4]
Editare gi tehnoredactare computerizata - OSIM

Ly

[44

x.. ‘ ] i} .”. ! ; A i Y | - .. Y .”. f/ \
\\ \\ LANTETILOZEVOL 6 82 9%S 2L b ov 19 8Y 29 bL P DS
et vt

30



	Bibliographic Data 
	Description
	Claims
	Drawings



