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(57) Rezumat:

Inventia se referd la o transmisie cardanica sincrong,
destinata autovehiculelor. Transmisia conform inventiei
are doi arbori (1 si 2), conducator si condus, momentul
de torsiune fiind transmis de la arborele (1) conducétor
la arborele (2) condus prin intermediul unei articulatii
formate din doud inele (A si B) intersectate in doua
puncte (y si z), si solidare fiecare cu cate unul dintre
arbori (1 si 2), miscarea de rotatie putand fi transmisa
la un unghi (ax) care variaza in intervalul 0...130°, inelele
(A si B) fiind fixate si asigurate de cei doi arbori (1 si 2)
conducator si condus prin intermediul unor suruburi (s1
si 82) cu piulita.
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Inventia se referd la un mecanism de transmitere a miscdrii de rotatie intre doi arbori
a cdror pozitie poate fi si variabild, ori arborii nu sunt coaxiali.

Mecanismele actuale rezolvd problema transmiterii miscérii de rotatie intre doi
arbori ce isi modifica pozitia relativa, insd ele - din punct de vedere constructiv sunt
complexe, aspect care conduce la cresterea costurilor, pierderi ale randamentului datorita
frecirii, uzura accentuati, montare, demontare si intretinere relativ dificile.

Alte dezavantaje ale cuplajelor unghiulare existente sunt si cele referitoare la
limitarea inclinarii unghiulare posibile ale arborelui condus fatd de cel conducétor, precum si
limitarea uneori a turatiei maxim admise din cauza modificarii vitezelor unghiulare ale celor
doi arbori — variatii care conduc la uzura rapidd a articulatiei cardanice si vibratii.

in prezent, problema lipsei sincronicititii la transmiterea miscarii de rotatie este
rezolvata prin articulatiile homocinetice.

Problema tehnicd pe care o rezolva inventia este aceea de simplificare a constructiei
cuplajelor unghiulare, precum si de transmitere a momentului de torsiune intre doi arbori ale
cdror axe se intersecteazd sub un unghi ce poate si varieze in timpul functionarii de la 0+130°

Constructia acestui cuplaj se bazeaza pe legdtura de tip ,,za” din lanturi, astfel ca
modificarea pozitiei unei zale implicd (cu o intarziere maxima de ¥ dintr-o rotatie) automat
schimbarea pozitiei urmaétoarei.

Simplitatea constructivd a mecanismului i modul de functionare al acestuia reies
mai clar din desenul anexat care reprezinta:

- figura 1, sectiune longitudinala a cuplajului unghiular;

Momentul de torsiune este transmis de la arborele conducitor (1) la arborele condus
(2) prin intermediul unei articulatii, respectiv doud inele intersectate (A) si (B) montate pe
acestia. In timpul transmiterii momentului de torsiune, inelul (A) se roteste solidar cu axul (1),
iar prin intersectia cu inelul (B) in punctele (z) si (y) acesta impinge inelul (B) chiar daca se
modifica pozitia unghiulard (o) a axului (2) — inducand acestuia cuplu si miscare de rotatie -
transmise arborelui condus ce poate culisa intr-un butuc canelat (C).

In cazul modificarilor unghiulare de mici amplitudini — culisarea arborelui condus
(2) in butucul canelat (C) este anulatd, s-au amortizata prin variatia pozitiei inelelor unul fata

de celilalt (x).
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Inelul (A) este fixat si asigurat de arborele conducétor (1) prin intermediul unui
surub cu piulitd (s1), montarea acestuia urmand sa fie efectuatd in locas (cu sectiune patratd)
prin incédlzirea axului i presare.

Pentru fixarea inelului (B) in arborele condus (2) se va proceda la montarea acestuia
in legétura cu inelul (A), dupd care capetele vor fi fixate pe ax, urmand a fi asigurate tot prin
intermediul unui surub cu piulita (s2).

Reducerea frecdrii se mai poate realiza si prin incastrarea unor bile pe fetele separate
ale unui inel, iar pentru variatii unghiulare mai mari de 90° - unul din inele va avea diametrul
mai mare fata de celalalt, fapt ce permite reducerea vibratiilor arborelui condus.

In functie de forta necesara a fi transmisa prin intermediul acestui cuplaj unghiular,
se pot folosi diverse aliaje pentru constructia acestuia, chiar §i materiale plastice de Tnalta
densitate. -
Prin aplicarea inventiei se obtin urmétoarele avantaje:

- uniformitate ridicatd a rotirii arborilor cuplati;

- sigurantd in transmiterea momentului de torsiune;

- randament ridicat datorita frecarii si vibratiilor reduse;

-simplitate constructiva, durabilitate, rezistentd la oboseald si robustete asigurata
unui mecanism solicitat, precum $i Intrefinere, montare $i demontare facild;

- permite transmiterea fniscérii de rotatie intre doi arbori aflati relativ unul fata de
celalalt 1a unghiuri ce variaza de la 0+130°;

- permite reducereca cursei de translatie (prin intermediul jocului dintre inele)
reducand frecarea si implicit uzura arborilor;

- tehnologia de executie este simpla reducdndu-se consumul de materiale, energie,
precum si manoperd, putand astfel fi micsorat si costul acestuia;

- prin cuplarea a mai multor inele (articulatii) se pot obtine Intarzieri controlate ale
transmiterii miscarii de rotatie;

- datoritd simplitatii constructive pot fi create lanturi de transmitere a miscdrii de
rotatie in orice directie, sub orice unghi si in ambele sensuri.

- constructia mecanismului nu implicd materiale, ori tehnologii noi de fabricatie;

- reducerea consumului de energie si materiale, precum si reducerea manoperei;

i



c-2011-00602--
35 2 4 -06- 2011

REVENDICARE

Mecanism de transmitere a miscarii de rotatie intre doi arbori a céror pozitie poate fi
si variabila in timpul functiondrii, ori acestia nu sunt coaxiali, momentul de torsiune fiind
transmis de la arborele conducitor (1) la arborele condus (2) prin intermediul unei articulatii
formate din inelele (A) si (B) intersectate n punctele (y), (z) si solidare fiecare cu cate un ax.

Cuplajul este caracterizat prin faptul ca este sincron, iar migcarea de rotatie poate fi

transmisa la unghiuri a de la 0+130°.
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