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(57) Rezumat:

Inventia se referd la un mecanism pentru reglarea de la
distanta a marimii cursei/amplitudinii arcurilor din cutiile
cu arcuri ale vibroizolatiei ciocanelor din sectiile de
forjare, fara interventia directa a omului in spatiul cuvei
fundatiei. Mecanismul care actioneaza surubul (5) de
reglaj, conform inventiei, poate fi compus dintr-o cre-
maliera (9), cu grupul hidraulic aferent, si dintr-un motor
(10) hidraulic liniar, sau dintr-un motor (11) hidraulic
rotativ, care actioneaza un pinion (12) solidar cu arbo-
rele sdu, si angrenate de o cremalierd, sau prin actio-
narea cremalierei (13) cu ajutorul unui motor (15) elec-
tric rotativ pas cu pas, cu un pinion (14) montat pe arbo-
rele lui, sau prin actionarea unei cremaliere (17) cu
ajutorul unui motor (18) liniar, sau reglarea surubului (5)
se face cu un mecanism roata (20) melcata - surub (19)
melcat, actionat de un motor (21) rotativ, electric sau
hidraulic.
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Mecanism pentru reglarea marimii cursei (amplitudinii) realizate de arcurile

vibroizolatiei ciocanelor de forjare.

Inventia se referd la un mecanism pentru reglarea marimii cursei (amplitudinii)
realizate de arcurile din cutiile cu arcuri ale vibroizolatiei ciocanelor din sectiile de forjare.

Este cunoscut ca ciocanele de forjat lucreazd cu socuri produse de berbecul 1 al
acestora, /fig.1/ care, se transmit blocului de fundatie 2 si mai departe sistemului de
vibroizolatie 3. Vibroizolatia consuma o buni parte din energia, care ii este transmisa in
momentul loviturii berbecului ciocanului, avand si scopul diminudrii amplitudinii migcarii
oscilatorii a Intregului ansamblu (ciocan, fundatie), cu scopul protejarii oamenilor si
obiectelor din preajma ciocanelor, cladirilor, etc.

Vibroizolatiile ciocanelor utilizate in sectiile de forje sunt realizate, iIn multe cazuri,
din arcuri metalice. Acestea de regula sunt amplasate sub blocul de fundatii. Diminuarea
efectelor vibratiilor generate de ciocane se realizeazd prin modificarea sagetii arcurilor.
Aceasta se face prin rotirea suruburilor 5, , respectiv placile 7 montate in cutiile de arcuri 6 si
8 cain fig 2. Aceasta operatie, de regula, se face manual, obligind pe cel care face reglarea sa
coboare in cuva 4, / fig 1 / a fundatiei ceea ce face operatia incomoda si nesigura sub aspectul
protectiei omului. In plus cuva 4 trebuie sa aiba spatii speciale suplimentare pentru accesul
omului ,fiind mai scumpa

Operatia de reglare-/ rotire/ a suruburilor 5 se face in functie de intensitatea loviturilor
berbecului / energia de lovire/ ceea ce implicd interventia a omului care face reglarea, cu
frecventa mare.

Inventia se referad la un mecanism pentru reglarea marimii cursei-/ amplitudinii/
realizate de arcurile vibroizolatiei ciocanelor de forjare care conform inventiei realizeaza
reglarea amplitudinii miscarii oscilatorii al ansamblului bloc de fundatie —ciocan, prin
reglarea sagetii arcurilor, cu ajutorul unor suruburi, ca in fig 2 rotite cu un mecanism
cremalierd- pinion sau cu un angrenaj melcat. Se dau in continuare exemple de realizare a
inventiei reprezentate prin figurile 3,4,5,6,7.

Conform fig 3 rotirea surubului, 5 / fig 2/, se realizeaza cu un mecanism care in esenta
face rotirea lui, directd, cu ajutorul unui mecanism constituit din pinionul solidar cu capul
surubului 5 si cremaliera 9 montate ca in fig. 3. Actionarea cremalierei, ghidate
corespunzitor, se face cu un motor hidraulic liniar 10, de fapt un cilindru hidraulic.

Transmiterea fluidului pentru actionarea cilindrului hidraulic 10, la parametrii functionali
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necesari, se face cu ajutorul unui grup hidraulic montat 14nga ciocan /la suprafata., prevazut
cu un sistem care comanda corespunzétor, marimea amplitudinii miscarii oscilatorii,

Reglarea suruburilor se face in functie de energia loviturii, In prealabil, dar posibil si
la fiecare categorie de lovituri de aceeasi energie.

Conform fig.4 rotirea surubului 5 /fig 2/, se realizeazd cu motor hidraulic rotativ 11,
pinionul 12 montat pe arborele lui, pinion in angrenaj cu cremalierai 13 care roteste alt
pinion solidar cu capul surubului 5.

Rotirea surubului 5, / fig. 5/ se poate realiza cu un mecanism in care cremaliera 14
este pusd in miscare de translagie cu un motor pas cu pas electric rotativ 16 si pinionul 15
solidar cu motorul pinionul fiind in angrenaj cu cremaliera 14.

Rotirea surubului 5, conform fig.6 se poate realiza cu un mecanism cremalierd 17 si
pinionul solidar cu capul surubul 5, cremaliera putand fi pusa in migcare de un motor electric
liniar18.

Rotirea surubului 5 conform fig 7, se realizeaza cu un mecanism, compus din surubul
melcat 19 in angrenaj cu roata melcatd 20. Surubul 19 esate rotit cu un motor rotativ 21 care
poate fi electric sau hidraulic .

- Eliminarea efortului fizic, cu care se face reglarea suruburilor vibroizolatiei ciocanelor de
forjare realizate cu arcuri metalice.

- Elimind necesitatea interventiei omului la operatia de reglare

- Asigura protectia muncii vizand reglarea suruburilor

- Permite realizarea de fundatii cu dimensiuni mai reduse deci mai ieftine prin faptul ca nu se
mai prevad spatii speciale pentru interventia omului la operatia de reglarea suruburilor
-Permite reglarea promptd a suruburilor, ori de cate ori procesul tehnologic de forjare o
impune, lucru greu de realizat la reglarea manuala.

-implicatii economice favorabile
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Revendicari
1. Mecanism pentru reglarea cursei /amplitudinii/ realizatd de arcurile vibroizolatiei
ciocanelor de forjat care este compus din angrenajul pinion /solidar cu capul
surubului 5 din fig 2 respectiv cremaliera 9 /fig. 3/ si grupul hidraulic aferent
caracterizata prin aceea cd asigura reglarea surubului 5 /fig. 2/, de la distanta, fara
interventia directd a omului in spatiul cuvei 4 a fundatiei /fig. 1/ cu ajutorul unui
motor hidraulic liniar 10
2. Mecanism pentru reglarea cursei /amplitudinii/ realizatd de arcurile vibroizolatiei
ciocanelor de forjat conform revendicdrii 1, caracterizat prin aceea ca reglarea
surubului 5 se face cu ajutorul unui motor hidraulic rotativ 11 , pinionul 12 solidar cu
arborele sau si 0 cremaliera cu care este in angrena;j. /fig. 4/.
3. Mecanism pentru reglarea cursei /amplitudinii/ realizata de arcurile vibroizolatiei
ciocanelor de forjare conform revendicari 1 caracterizat prin aceea cd reglarea
surubului 5 solidar cu pinionul in angrenaj cu cremaliera 13, se face prin actionarea
cremalierei 13 cu ajutorul unui motor electric rotativ. pas cu pas 15, / fig. 5/ si
pinionul 14 montate pe arborele |ui.
4. Mecanism pentru reglarea cursei /amplitudinii/ realizatd de arcurile vibroizolatiei
ciocanelor de forjat conform revendicarii 1 caracterizat prin aceea ca reglarea
surubului 5, se face prin actionarea cremalierei 17 cu ajutorul unui motor electric
liniar 18 /fig.6/.
5. Mecanism pentru reglarea cursei /amplitudinii/ realizatd de arcurile vibroizolatiei
ciocanelor de forjat conform revendicdrii 1 caracterizat prin aceea cd reglarea
surubului 5 se face cu un mecanism roatd melcata 20- surub melcat 19 actionarea

caruia se face cu ajutorul unui motor rotativ, electric sau hidraulic 21 /fig. 7/.
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