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4 SISTEM DE ORIENTARE

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un sistem de orientare dupa Soare,
echipat cu motoare electrice uzuale, destinat utilizarii in
cazul captatoarelor solare cu concentrator si a pano-
urilor cu celule fotovoltaice. Sistemul conform inventiei
este constituit dintr-un motor (1) electric, uzual, montat
in pozitie verticald intr-un suport (2) fixat de o fundatie
(3), motorul (1) electric avand montat, Tn prelungirea
capatului de arbore, un mecanism (MD) demultiplicator,
realizat pe principiul motorului cu rotor flexibil si intrefier
radial, capabil s& dezvolte cuplu mare la viteza redusa,
miscarea de rotatie cu viteza redusa fiind transmisa prin
intermediul unui dispozitiv (10) unisens la un ax (16)
vertical, care poarta la extremitatea superioara, un
panou (19) orientabil dupa Soare, pe care sunt plasate
mai multe celule (20) fotovoltaice.

Revendicari: 3
Figuri: 2

Fig. 1

Cu incepere de la data publicérii cererii de brevet, cererea asigura, in mod provizoriu, solicitantului, protectia conferitd potrivit dispozitiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu exceptia cazurilorin care cererea de brevet de inventie a fost respinsd, retrasd sau considerata ca fiind retrasa.
Intinderea protectiei conferite de cererea de brevet de inventie este determinata de revendicdrile continute in cererea publicata in conformitate

cu art.23 alin.(1) - (3).
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Sistem de orientare

Inventia se referd la un sistem de orientare, dupd Soare, echipat cu motoare electrice
uzuale si destinat utilizarii in cazul captatoarelor solare cu concentrator $i a panourilor cu
celule fotovoltaice.

In scopul orientarii, dupa Soare, a convertoarelor solare este cunoscutd o solutie
(DANESCU, Al.; BUCURENCIU, S.; PETRESCU, S. Utilizarea energiei solare. Bucuresti:
Editura Tehnicd, 1980, p.157) bazata pe utilizarea unui servosistem local, la care elementul de
executie, reprezentat prin unul sau doud motoare uzuale, actioneazd prin intermediul unor
reductoare mecanice, cu roti dintate, asupra convertorului solar, modificandu-le pozitia, pe
baza unui semnal de eroare, furnizat de un traductor de pozitie, montat pe concentrator si care
semnal este aplicat motorului dupa ce este amplificat, printr-un amplificator de putere.

Dezavantajele solutiei descrise constau in utilizarea reductoarelor mecanice cu roti
dintate care implica:

- randament scazut;

- fiabilitate scdzuti;

- pret de cost relativ mare.

Sistemul de orientare, conform inventiei, inlatura dezavantajele mentionate prin aceea
ca, utilizeazd un mecanism demultiplicator cu frictiune, realizat pe baza unui- sistem
magnetomecanic, cu elemente flexibile, aflat sub actiunea unui cAmp magnetic invartitor,
obtinut prin rotatia unor magneti permanenti.

Avantajele inventiei constau in:
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- simplitate constructiva;

- randament ameliorat;

- pret de cost redus.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legaturd cu fig. 1 si fig. 2
care reprezintd dupa cum urmeaza:

- fig. 1 — o expunere principiald a inventiei;

- fig. 2 — explicativa la principiul de functionare a mecanismului demultiplicator.

Sistemul de orientare conform inventiei (fig. 1) este constituit dintr-un motor electric
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uzual (de curent continuu sau de curent alternativ) 1, montat in pozitie verticald, intr-un suport /

. . . N . o . <
2, fixat prin suruburi de o fundatie 3. Motorul 1 are montat in prelungirea capéatului de arbore,

un mecanism demultiplicator MD, realizat pe principiul motorului cu rotor flexibil, cu
intrefier radial, capabil si dezvolte la arbore, un cuplu mare la viteza redusa.

Mecanismul demultiplicator MD este constituit dintr-un cadru, in componenta ciruia
intrd niste placi suport 4, 5 si 6, pozitionate prin intermediul unor distantori 7, 7° si 8, 8’ si
montate prin intermediul unor buloane pentru strangere si fixare. Placa 4 este montati pe
carcasa motorului 1, iar prin intermediul distantorilor 7 si 7° este asociatd cu o placd suport
intermediara 6 care asigurd prin intermediul unui butuc 9 si al unui dispozitiv unisens 10,
montarea unui rotor flexibil de tip pahar 11, realizat dintr-un material feromagnetic si care, la
extremitatea inferioara, se sprijina pe conturul unei piese de ghidare 12, cu proprietiti speciale
de frictiune.

Pe capitul de arbore al motorului 1, se afld fixat un butuc 13, realizat din material
feromagnetic si pe care sunt montati doi magneti permanenti 14 si 15 care, in miscare de
rotatie, creaza un cAmp magnetic invartitor, care actioneaza asupra rotorului flexibil, in forma
de pahar 11, montat prin intermediul unor suruburi, de dispozitivul unisens 10, fixat la randul
sdu, de placa intermediard 6. Capdtul de arbore aferent dispozitivului unisens 10 este montat
prin intermediul unei cuple, la un ax vertical 16, montat la rdndul sdu intr-un lagir de
rostogolire realizat cu doi rulmenti radiali cu bile 17 si 18 si care sunt plasati pe un scut
port-lagdr, reprezentat prin placa suport 5. Pe capacul superior al axului vertical 16 este
montat un panou orientabil dupa Soare 19, pe care sunt montate mai multe celule
fotovoltaice 20.

Sub actiunea campului magnetic invartitor, rotorul flexibil in forma de pahar 11, se
deformeaza, sprijinindu-se pe conturul unei piese de ghidare 12. Componenta tangentiald a
fortei de frecare determind rotatia rotorului, cu viteza unghiulard Q, in sensul de rotatie a

campului magnetic invartitor. Valoarea vitezei de rotatie (), este dependentad de viteza
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unghiulari €;, a cAmpului magnetic invartitor si de dimensiunile geometrice ale mecanismului
demultiplicator, conform relatiei:

0-DDig M
DS

unde notatiile (fig.2) au urmatoarele semnificatii:

Q; — viteza unghiularad a cAmpului magnetic invartitor;

D; — diametrul rotorului nedeformat; . '[L

D — diametrul exterior al piesei de ghidare. Lg( [ Q/ .-
Sistemul de orientare conform inventiei poate fi reprodus cu aceleasi performante si - ¥

caracteristici ori de céte ori este necesar, fapt care poate constitui un argument in favoarea ¢ 4%

respectarii criteriului de aplicabilitate industriala.
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Revendicari

1. Sistem de orientare, echipat cu motoare electrice uzuale si destinat utilizérii in cazul

captatoarelor solare cu concentrator i a panourilor cu celule fotovoltaice, caracterizat prin

aceea cd, este constituit dintr-un motor electric (1), montat in pozitie verticala intr-un suport E % e

(2), fixat prin suruburi intr-o fundatie (3) si care are montat, in prelungirea capatului de
arbore, un mecanism demultiplicator (MD), realizat pe principiul motorului cu rotor flexibil si
intrefier radial si care actioneazid prin intermediul unui dispozitiv unisens, asupra unui ax
vertical (16), montat intr-un lagér cu rostogolire si care poartd la extremitatea superioard un

panou orientabil, dupa Soare (19), pe care sunt montate mai multe celule fotovoltaice (20).

2. Sistem de orientare, conform revendicdrii 1 caracterizat prin aceea ¢d mecanismul
demultiplicator (MD) este constituit dintr-un cadru metalic in componenta caruia intrd niste
placi suport (4), (5) si (6) pozitionate, prin intermediul unor distantori (7), (7°) si (8), (8’) si
montate prin intermediul unor buloane de strangere si fixare si unde placa (4) este montata pe
carcasa motorului (1) fiind asociata, prin intermediul distantorilor (7) si (7°), de o placa suport
intermediara (6) care asigurd, prin intermediul unui butuc (9) si al unui dispozitiv unisens
(10), montarea unui rotor flexibil de tip pahar (11), realizat dintr-un material feromagnetic si
care rotor, la extremitatea inferioard, se sprijind pe conturul unei piese de ghidare (12), de
forma cilindricd, cu proprietiti speciale de frictiune si care este fixata de placa suport (4);
rotorul (11) se deformeaza sub actiunea unui camp magnetic invartitor creat, de niste magneti

permanenti (14) si (15) Incastrati intr-un butuc (13) fixat pe capétul de arbore al motorului (1).

3. Sistem de orientare conform revendicarii 1 si 2 caracterizat prin aceea ca misgcarea rotorului
flexibil (11) este transmisa, prin intermediul dispozitivului unisens (10) cétre un ax vertical
(16) plasat intr-un lagar de rostogolire, amplasat in placa (5) cu rol de scut port-lagar si care
ax, are amplasat la extremitatea superioard, un panou orientabil (19), pe care sunt plasate niste

celule fotovoltaice (20).
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