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549 SISTEM MECATRONIC DE ALIMENTARE ROTATIV

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un sistem de alimentare rotativ
combinat, mecanic si electronic, folosit pentru pozitio-
nare in vederea controlului produselor nanotehnologice.
Sistemul este constituit dintr-o carcasa pe care se
monteaza ansamblul motoreductor cu numaratorul de
pasi (1), un angrenaj melc-roatd melcata (2), lagaruit pe
doirulmenti (3 si 4), un platou rotativ (5) cu dispozitivele
de agezare (9) si senzorul de pozitie initiald (6), legat la
calculator, motorul electric alimentandu-se de la calcu-
lator prin mufa (7), iar numaratorul de pasi (1) prin mufa

(8).
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Fig. 1

Cu incepere de la data publicérii cererii de brevet, cererea asigura, in mod provizoriu, solicitantului, protectia conferitd potrivit dispozitiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu exceptia cazurilorin care cererea de brevet de inventie a fost respinsd, retrasd sau considerata ca fiind retrasa.
Intinderea protectiei conferite de cererea de brevet de inventie este determinata de revendicdrile continute in cererea publicata in conformitate

cu art.23 alin.(1) - (3).
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SISTEM MECATRONIC DE ALIMENTARE ROTATIV

Prezenta propunere de inventie se referd la un sistem mecatronic de alimentare rotativ folosit
pentru pozitionare in vederea controlului a produselor nanotehnologice.

Sunt cunoscute sisteme de alimentare rotative mecanice care se opresc si se indexeaza la pozitie,
oprirea facdndu-se mecanic.

Dezavantajul acestor sisteme constd in faptul ca timpul de miscare i stationare in postul de
lucru sunt legate de constructia mecanicd a sistemului. Timpii de stationare $i miscare sunt
constanti si sistemul nu poate fi controlat de calculator in vederea modificarii timpilor.

Sistemul mecatronic de alimentare rotativ, conform propunerii de inventie, este alcétuit dintr-un
motor electric pas cu pas, un numdrator de pasi,un angrenaj melc roatd melcata care actioneaza
un platou rotativ pe care sunt montate dispozitivele suport pentru produsul controlat. Miscarea de
rotatie este controlatd de calculator prin alimentarea motorului $i numararea pasilor, astfel incat
timpii de stationare in postul de control este stabilit prin program, la fel si durata timpului de
miscare in functie de necesitéti si numérul de posturi de lucru.

Pozitia de oprire a platoului de lucru, a inceperii controlului, este controlatd de un senzor de
pozitie care initializeaza programul de control.

Se di in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legdturd cu fig. 1 si fig. 2, care
repreziptd o sectiune prin sistem (fig. 1) si o vedere de sus a sistemului cu platoul rotativ (fig. 2).

Conform fig. 1 si fig. 2, sistemul mecatronic de alimentare rotativ se compune din: o carcasd pe
care se monteazd ansamblul motoreductor cu numaératorul de pasi (1), un angrenaj melc roatd
melcatd (2) lagaruit pe 2 rulmenti (3) si (4), platoul rotativ (5) cu dispozitivele de asezare (9) st
senzorul de pozitie initiald (6). Motorul electric se alimenteaza de la calculator prin mufa (7) si
numdératorul de pasi prin mufa (8).

Senzorul de pozitie initiala (6) este legat la calculator. Miscarea de rotatie si stationare In postul
de lucru, cu timpii corespunzitori, sunt controlate printr-un program controlat de calculator.

Sistemul mecatronic de alimentare rotativ, conform propunerii de inventie, este un produs
electronic care nu polueazd mediul inconjurator si poate f1 utilizat, in functie de dispozitivul de
asezare, in echipamentele complexe de control a produselor nanotehnologice. Este un sistem
compact $i poate fi utilizat in controlul automat al nanoproduselor.
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Revendicare

Sistemul mecatronic de alimentare rotativ, caracterizat prin aceea cid este alcatuit dintr-un
motoreductor cu numdrator de pasi (1) care antreneazd un angrenaj melc roatd melcatd (2)
lagaruit pe rulmentii (3) si (4), un platou rotativ (5) cu dispozitive de asezare (9) si senzor de
pozitie initiala (6).
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Fig. 2
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