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RO 127695 B1

Inventia se referd la o instalatie mobild de interventie si reparatii capitale, pentru
lucréri sub presiune, utilizatd pentru interventii i reparatii la sondele de titei si gaze, de foraj
si extractie, si pentru efectuarea consoliddrilor de teren.

Sunt cunoscute instalatii autotransportabile, pentru interventii si RK la sondele de titei
si gaze, care executd lucrérile enumerate mai sus, cu exceptia introducerii $i extragerii tevilor
de extractie sub presiune, frezarii pentru consolidari de teren, cu sape de diametru mare si
saparii de puturi.

Este cunoscutd o instalatie de interventie si reparatii la sonde, prevazutd cu niste
motoare electrice, un mast, o rama metalicd, o transmisie, montate pe un autosasiu, si un
sistem hidraulic de actionare. Un dispozitiv de ingurubare-desurubare a materialului tubular,
actionat hidraulic, este format dintr-un cilindru hidraulic cu dublu efect, de a carui tija este
fixat un bloc de role, mobil, care impreund cu un bloc de role fix, ce alcdtuiesc un palan, prin
care trece o franghie care are fixat un capat pe blocul de role fix, celdlalt capat trecand prin
rola exterioara blocului de role mobil si printr-un bloc de role de deviere spre axa gaurii de
sonda catre garnitura de prajini. Sistemul hidraulic este format dintr-o pompa hidraulica,
actionatd de o transmisie mecanica (RO 117274 B).

Este cunoscutd, de asemenea, o instalatie autopropulsata, pentru forare si reparatii
la sonde, prevazutd cu niste subansambluri de transport, de fortd, de forare si reparatii, de
manevrg, de fortd hidraulicd si de mecanizare. Subansamblul de transport are o platforma
pe care sunt montate puntile legate de subansamblul de forta prin cardane si unul sau doud
motoare termice la care se cupleaza direct niste transmisii hidrodinamice ce leagd
subansamblul de forare. Pe motoare, sunt fixati niste senzori de temperaturd a apei si a
uleiului, si un sistem de avarie. Subansamblul de fortd hidraulicd este legat de subansamblul
de forté prin intermediul motoarelor gi prin cel al unei cutii sumatoare, iar de subansamblul
de reparatii printr-un grup conic (RO 117808 B).

Este cunoscut si un dispozitiv de rabatere a unui mast, montat pe o instalatie de
interventie autotransportabild, care cuprinde un ridicator hidraulic care executa operatia de
rabatere in jurul unei articulatii in raport cu un sasiu, de acesta, fiind fixate niste cricuri
telescopice sau rabatabile (RO 96905).

Problema tehnica, pe care o rezolva inventia, este deplasarea controlatd, in plan
vertical, a materialului tubular, in conditii de presiune, la sondele de titei $i gaze, urmata de
fixarea garniturii in pene cu blocare hidraulicd, desurubarea sau ingurubarea bucatii de
tubing, cu ajutorul top-driverului si a clestelui automat. Consolidarile de teren cu sape de
diametru mare se pot realiza cu un regim de apasari controlate, realizat de troliul hidraulic,
de la inceputul frezarii (de la suprafatd) pana la terminarea frezarii.

Instalatia de interventie pentru lucrari sub presiune, conform inventiei, realizeazd
deplasarea controlatd, in plan vertical, a materialului tubular, in conditii de presiune, prin
aceea cd este prevazuta cu o transmisie hidrostatica, cuplatd la un convertor hidraulic, legat
de transmisia intermediard, prin care se realizeaza deplasarea controlata, in plan vertical,
a materialului tubular, in conditii de presiune, si care este prevdzutd cu doud motoare
hidraulice si este cuplata la un grup conic, cu ajutorul unui dispozitiv de cuplare, astfel ca se
poate realiza decuplarea instalatiei de manevra cu motor termic printr-un cuplaj elastic cu
burduf si cuplarea transmisiei hidrostatice la grupul conic, iar deplasarea top-driverului este
realizatd printr-o frand hidraulicd, ce are posibilitatea de a stabiliza miscarea
top-driverului in mod sincronizat, cu ajutorul unui alt troliu hidraulic, care este prevazut cu un
cablu de manevra, ce trece printr-o rola care este fixatd in partea inferioara a top-driverului,
iar la celalalt capat, este fixat de un alt traductor de presiune, iar deplasarea in sus a
top-driverului este realizatd de troliul de foraj cu actionare hidrostatica, ce lucreaza in regim
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activ, iar celdlalt troliu hidraulic lucreaza pe regim de frand hidraulicd si, in cazul deplasarii
in jos a top-driverului, troliul de foraj cu actionare hidrostatica lucreaza in regim de frang, iar
troliul hidraulic lucreazd in regim activ, iar mastul instalatiei este confectionat din profiluri H,
pe a caror fatd interioard culiseaza o sanie prevazuta, la partea superioard, cu o grinda in
care se monteazd un telescop, pentru ridicarea si coborarea mastului in situatia pozitionarii,
iar celdlalt capat al telescopului este fixat pe mast, cu ajutorul unei grinzi superioare, si pe
fata exterioard a mastului, top-driverul culiseaza pe toatd lungimea lui, prevazut si cu un alt
telescop pentru pozitionarea chiolbasilor, intre fata interioard si fata exterioara ale profilului
H, fiind montate rigle de culisare, prevazute cu cremalierd, pe care culiseaza podul de lucru,
fard sd atinga fata exterioara sau interioara a profilului H, iar ridicarea podului de lucru este
realizata de doud motoare hidraulice care, la pozitia de lucru, pot fi blocate hidraulic cu frane.

Instalatia de interventie pentru lucrdri sub presiune, conform inventiei, prezintd
urmatoarele avantaje:

- instalatia este amplasatd pe un autosasiu cu patru axe de rulare si este
autotransportabild, ugsoara si se poate deplasa rapid la locatie. Amplasarea pe pozitia de
lucru a instalatiei se face rapid, prin intermediul dispozitivelor hidraulice din dotare: cricuri
hidraulice si dispozitive hidraulice de calare (picior de calare);

- extragerea materialului tubular sub presiune, cu un efort minim si sigurantd maxima;

- consolidarile de teren cu sape de diametru mare se pot realiza cu un regim controlat
de apdsare;

- mastul este prevazut cu un dispozitiv hidraulic, care permite deplasarea acestuia
in spate cu 1/4 din lungimea lui, pentru o rulare rapida pe drumurile nationale;

- top-driverul este deplasat, in plan vertical, de cétre troliul mecanic si troliul hidraulic
intr-un mod sincronizat;

- top-driverul se poate demonta foarte ugor, in cazul lucrarilor clasice, prin ridicarea
mastului in plan vertical;

- troliul de foraj este actionat mecanic, pentru lucrdrile curente si este actionat
hidrostatic, la introducerile si extragerile sub presiune, cand lucreaza sincronizat cu troliul
hidraulic;

- mastul este confectionat din profiluri H, rigidizate, cu zabrele, care-i permit sd
functioneze la sarcini mari;

- mastul este prevazut cu rigle de culisare, pentru podul de lucru, care se ridicd
hidraulic, la diferite inaltimi, pana la geamblac, in cazul introducerii Si extragerii sub presiune.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura si cu fig. 1...6,
care reprezinta:

- fig. 1, vedere generald a instalatiei conform inventiei;

- fig. 2, vedere de sus a instalatiei conform inventiei;

- fig. 3, vedere din fatd a instalatiei conform inventiei;

- fig. 4, vedere a instalatiei conform inventiei, in stare de transport;

- fig. 5, vedere a instalatiei conform inventiei, cu mastul rabatabil, inainte de
strangerea tronsonului c;

- fig. 6, vedere a instalatiei conform inventiei, cu mastul rabatabil, dupd strangerea
tronsonului c.

Instalatia de interventie si reparatii capitale, pentru lucrari sub presiune, la sonde de
foraj si extractie, conform inventiei, este alcdtuitd dintr-un autosasiu 1, cu patru axe de rulare,
pe care este montatad o instalatie de manevra, ce prezintd niste componente capabile s&
functioneze alternativ in regim de actionare clasicd, cu motor termic sau cu actionare
hidraulica.
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Instalatia de manevra este alcatuitd dintr-o parte cu actionare clasicd cu motor termic,
compusa dintr-un ax cardanic 3, care face legatura dintre priza de putere de la un motor
termic si partea inferioard a unei transmisii intermediare 5, ce transmite direct migcarea de
rotatie la o pompa hidrostatica 8 si, prin intermediul unor roti cu curele, la un compresor 7,
iar prin intermediul unor roti dintate, transmite migcarea la un cuplaj cu burduf 4. Cuplajul cu
burduf 4 este amplasat la partea superioara a transmisiei 5, care poate cupla si transmite
migcarea la un convertizor hidraulic 9, ce este prevazut, la iesire, cu un alt ax cardanic 10,
care transmite migcarea la un grup conic 14, si care este prevazut, la partea laterald, cu un
ax cardanic 15, ce antreneaza un troliu de foraj 16. Troliul 16 deplaseazd o macara 36, cu
ajutorul unui cablu de manevra 30, montat pe un mast 35, trecut printr-un geamblac 38 si
care are un capat fixat de un traductor de presiune 11, care indica sarcina la carlig.

in continuare, instalatia este previzuti cu o transmisie hidrostatici 12, actionat3
hidraulic de la o pompa hidraulica 8, ce prezintd doud motoare hidraulice 13 si care este
pasivd, in cazul in care functioneaza lantul cinematic, clasic, descris mai sus, si care este
cuplatd la grupul conic 14, cu ajutorul unui dispozitiv de cuplare 26, care decupleaza
instalatia de manevrd cu motor termic, cu ajutorul unui cuplaj elastic cu burduf 4 si care
cupleaza transmisia hidrostaticd 12. Grupul conic 14 antreneaza, cu ajutorul axului cardanic
15, troliul de foraj 16, care deplaseaza un top-driver 34 cu o macara 36, prin intermediul unui
cablu de manevra 30, montat pe un mast 35, trecut printr-un geamblac 38, si care are un
capdt fixat de traductorul de presiune 11. In timpul deplasarii top-driverului 34, in sus, exista
o frana hidraulica care stabilizeaza migcarea top-driverului 34, in mod sincronizat, cu ajutorul
unui troliu hidraulic 19, care este prevazut cu un cablu de manevra 42, ce trece printr-o rold
43, care este fixatd, in partea inferioard a top-driverului 34, iar la celdlalt capit, este fixat de
un alt traductor de presiune 41, pentru indicarea sarcinii la carlig. in timpul deplasérii in sus
a top-driverului 34, troliul de foraj 16, cu actionare hidrostaticd 12, lucreazad in regim activ,
iar troliul hidraulic 19 lucreaz pe regim de frana hidraulici. in cazul deplas&rii in jos a
top-driverului 34, troliul de foraj 16, cu actionare hidrostatica 12, lucreaza in regim de frana,
iar troliul hidraulic 19 lucreaza in regim activ.

Mastul 35 este confectionat din profiluri H, care culiseazd pe fata interioard a unei
sanii 27, ce este prevazutd, la partea superioard, cu o grinda 28, in care se monteaza un
telescop 18, pentru ridicarea si coborarea mastului 35, si un telescop 29, pentru pozitionarea
mastului 35 in pozitie de transport. Celdlalt capat al telescopului 29 este fixat, pe mastul 35,
cu ajutorul unei grinzi superioare 31. Pe fata exterioard a mastului 35, culiseaza, pe toata
lungimea acestuia, top-driverul 34, care este prevdzut cu un alt telescop 33, pentru
pozitionarea chiolbagilor 32. intre fata interioard si fata exterioars ale profilului H, sunt
montate niste rigle de culisare 22, prevazute cu cremalierd pe care culiseaza un pod de lucru
24 farad sa atingd fata exterioara sau interioarad a profilului H. Ridicarea podului de lucru 24
este realizatd de doud motoare hidraulice 21, care, la pozitia de lucru, pot fi blocate hidraulic
cu frane.

Deplasarea controlatd a materialului tubular printr-un stipper 39, in plan vertical, in
conditii de presiune, urmata de fixarea garniturii in pene cu blocare hidraulic 40. in vederea
manevrarii materialului tubular se desurubeazd sau ingurubeazd bucata de tubing, cu ajutorul
top-driverului 34 si al clestelui automat. Se desface, in primul rand, cu ajutorul top-driverului
34, bucata de tubing, aceasta rdmanand fixata in elevator, urmatd de desurubarea cu
clestele automat din garnitura de tubing. intre troliul de foraj 16 si troliul hidraulic 19, este
amplasata, in partea laterald, cabina sondorului sef 17, cu pupitru de comanda, prevazuta
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cu o fustd interioard care, in timpul transportului, isi micsoreaza latimea la jumatate, pentru
a nu iesi din gabaritul autosasiului, iar in spatele cabinei 17, este montat un indicator de
sarcing 20. intre cabina autosasiului 1 si transmisia 5, sunt montate rezervorul de ulei 2 si
rezervorul de aer 6.

Pentru calarea corespunzatoare, instalatia, in situatia sarcinilor mari, este prevazuta
cu doua picioare 23, iar mastul 35 este ancorat, cu doud ancore 37, de autosasiul 1.

Lucrérile care se pot efectua cu instalatia propusa sunt: extragerea si introducerea
normala a tevilor de extractie; extragerea si introducerea de tevi de extractie sub presiune;
frezari de dopuri; frezari pentru consolidadri de teren, cu sape de diametru mare; pregatirea
sondelor care sunt in productie pentru operatii speciale; operatii de pistonat; instrumentatii
prin utilizarea sculelor speciale; sdparea de puturi; frezari de gauri dirijate la sondele de {itei
Si gaze.

Extragerea si introducerea tevilor de extractie sub presiune este necesara pentru
lucrdrile de interventie la zacamintele depletate. Pentru a efectua aceasta operatie, in
garnitura de tubing, cu care a fost echipatad sonda, se fixeaza un dop deasupra sabotului, se
scurge presiunea din tubing si se umple cu fluidul de lucru, se poate demonta capul de
eruptie, se monteaza un ventil 7 1/16, prevenitor de eruptie 7 1/16 si un stripper 7 1/16, si
instalatia conform inventiei. Se deblocheazad agatatorul garniturii de tubing si se poate
extrage garnitura de tubing, pentru a efectua operatii de interventie, cimentari, aditionari,
retrageri, stimuldri si alte operatii speciale, fard a schimba permeabilitatea si a afecta zona
de curgere. Astfel, sonda poate produce direct, fard operatii intermediare de punere in
productie. Tn varianta cunoscutd, se pierd cantitéti mari de fluid in strat, iar punerea in
productie poate fi compromisa. in cazul sondelor cu presiune medie sau mare, cand in timpul
lucrarilor de interventie si reparatii capitale, apar manifestari eruptive si lucrdrile nu pot fi
continuate, atunci aceastd instalatie poate fi folositd, pentru a continua introducerea
materialelor tubulare in conditii de presiune.

Instalatia conform inventiei poate fi prevdzutd cu un mast lung 35, care are un
telescop 29, pentru pozitionarea mastului in timpul transportului sau cu un mast rabatabil 45,
format din trei tronsoane a, b si ¢, care, in pozitia de transport, nu depasesc gabaritul masinii,
iar instalatia este prevadzuta si cu un dispozitiv hidraulic de rabatere 44, folosit numai pentru
rabaterea tronsnului ¢ peste tronsonul b sau invers.
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Revendicari

1. Instalatie de interventie pentru lucrari sub presiune, alcdtuitd dintr-o parte cu
actionare cu motor termic, prevazutd cu un ax cardanic (3) care face legatura dintre priza de
putere de la un motor termic si partea inferioara a unei transmisii intermediare (5), ce
transmite direct miscarea de rotatie, pe de o parte, la o pompa hidraulica (8) si la un
compresor (7), prin intermediul unor roti cu curele, iar printr-un alt ax cardanic (15), este
antrenat un troliu de foraj (16), care deplaseaza un top-driver (34) cu o macara (36), prin
intermediul unui cablu de manevra (30), montat pe un mast (35), care este trecut printr-un
geamblac (38) si are un capat fixat de un traductor de presiune (11), caracterizaty prin
aceea ci este prevazutd cu o transmisie hidrostatica (12), prevazutd cu doud motoare
hidraulice (13) si este cuplatd la un grup conic (14), care, cu ajutorul unui dispozitiv de
cuplare (26), ce are posibilitatea de a decupla instalatia cu motor termic, cu ajutorul unui
cuplaj elastic cu burduf (4) si a cupla transmisia hidrostaticd (12) la grupul conic (14),
antrenand astfel, prin intermediul unui ax cardanic (15), troliul de foraj (16), iar deplasarea
top-driverului (34) este realizata printr-o frana hidraulica, ce are posibilitatea de a stabiliza
migcarea top-driverului (34) in mod sincronizat, cu ajutorul unui alt troliu hidraulic (19), care
este prevazut cu un cablu de manevra (42) ce trece printr-o rold (43) care este fixatd, in
partea inferioard, a top-driverului (34), iar la celdlalt capat, este fixatd de un alt traductor de
presiune (41), iar deplasarea in sus a top-driverului (34) este realizatd de troliul de foraj (16)
cu actionare hidrostaticd (12), ce lucreaza in regim activ, iar celdlalt troliu hidraulic (19)
lucreaza pe regim de frana hidraulicad si, in cazul deplasarii in jos a top-driverului (34), troliul
de foraj (16) cu actionare hidrostaticd (12) lucreaza in regim de frana, iar troliul hidraulic (19)
lucreaza in regim activ, iar mastul (35) instalatiei este confectionat din profiluri H, pe a caror
fatd interioarad culiseaza o sanie (27) prevazuta la partea superioara cu o grinda (28), in care
se monteaza un telescop (29), pentru ridicarea si coborarea mastului (35), in situatia
pozitiondrii, iar celdlalt capat al telescopului (18) este fixat pe mast (35), cu ajutorul unei
grinzi superioare (31), si, pe fata exterioara a mastului (35), top-driverul (34) culiseaza pe
toata lungimea lui, prevazut si cu un alt telescop (33), pentru pozitionarea chiolbagilor (32),
intre fata interioard si fata exterioard ale profilului H, fiind montate rigle de culisare (22),
prevazute cu o cremalierd pe care culiseaza podul de lucru (24), fara sd atingad fata
exterioard sau interioara a profilului H, iar ridicarea podului de lucru (24) este realizatad de
doud motoare hidraulice (21), care, la pozitia de lucru, pot fi blocate hidraulic cu frane.

2. Instalatie de interventie pentru lucrdri sub presiune, conform revendicarii 1,
caracterizat3 prin aceea c3 mastul (35) este un mast lung, prevazut cu un telescop (29),
pentru pozitionarea mastului in timpul transportului.

3. Instalatie de interventie pentru lucrdri sub presiune, conform revendicarii 1,
caracterizatd prin aceea cd mastul (35) este un mast rabatabil (45), format din trei
tronsoane (a, b si ¢), care, in pozitia de transport, nu depasesc gabaritul maginii, in vederea
manevrarii acestuia, instalatia este prevazutd cu un dispozitiv hidraulic de rabatere (44),
folosit numai pentru rabaterea unui tronsn (¢) peste alt tronson (b) sau invers.
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Fig. 2




RO 127695 B1

el
’%ﬂlﬁi‘iﬁ i
7L
—
=

|
:; "
= LT}
. b X% o
e s
-y ﬁ——w. e 40
RS = & s

1) Int.CI.
E21B 7/02 00%600:
E21B 19/20 (20%6-0D



RO 127695 B1

1) Int.CI.
E21B 7/02 00%600:
E21B 19/20 20%6-0D

Fig. 4

10



RO 127695 B1

1) Int.CI.
E21B 7/02 00%600:
E21B 19/20 (20%6-0D

1" 45

.
(e I} i
a1 /L
[LE— ‘%: l '
;-1 _
% A L
A
) 1

’!33 115

Fig. 5

P : w
: &
& i x“! .;,;’J fé,-
" — ,
l\ T l\ < i /,l 1\ j EB
Fig. 6

Editare gi tehnoredactare computerizat§ - OSIM
Tipdrit la Oficiul de Stat pentru Inventii §i Marci
sub comanda nr. 675/2013

11



	Bibliographic Data 
	Description
	Claims
	Drawings



