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Inventia se refera la un echipament de compactare, in principal, a produselor de tipul
recipientelor PET, bucata cu bucatd, in vederea micsorarii volumului, pentru eficientizarea
transportului spre firmele de procesare ulterioara a acestor materiale reciclabile.

Inventiaincearca rezolvarea unei probleme aparute ca urmare a utiliz&rii recipientelor
de tip PET, care dupa utilizare devin deseu. Colectarea si transportul acestora la centrele
de prelucrare in vederea reciclarii este extrem de costisitoare, datoritd volumului lor mare in
raport cu greutatea. Aruncarea acestora pe terenuri virane, malurile raurilor etc. produce
poluarea zonelor respective. Datoritd unor conditii specifice existente pe plan national
(legislatie, educatie civica etc.), este ineficienta solutia tehnologica in care transportul se face
cu butelii intregi.

Sunt cunoscute instalatii de compactat PET-uri, majoritatea dintre acestea fiind
concepute pentru realizarea de baloti din aceste deseuri. Instalatiile respective au comenzi
independente, atat pentru admisia in camera de compactare si balotare, cat si pentru
evacuarea balotului. Instalatiile cunoscute au puteri instalate de peste 35 kW.

Dezavantajele acestor instalatii constau, in principal, in dimensiunile de gabarit foarte
mari, Cu un consum energetic, de asemenea, mare, fapt ce nu permite amplasarea acestora
la generatorii de deseuri cu cantitati mici si medii (moteluri, hoteluri, asociatii de locatari,
scoli, institutii publice, spatii publice), costuri de intretinere mari, iar functionarea acestora
trebuie supravegheatéd de operatori specializati si, de asemenea, implica existenta unei
cantitati mari si permanente de deseuri PET.

Este cunoscut, din documentul US 7536948 B1, un echipament de compactare,
bucata cu bucatd, a unor recipiente de uz alimentar, precum cutiile de bauturi racoritoare,
la care compactarearecipientelor este realizata intr-o camera de compactare, delimitata de
o placa presoare fixa si o placa presoare mobild, actionarea placii mobile fiind realizata de
un piston actionat electric, a carui cursa este limitatéd de un arc de compresiune. Alimentarea
camerei de compactare se face dintr-un buncar de alimentare prin intermediul unui comu-
tator care permite accesul in camera de compactare a unui singur recipient si care in acelasi
timp actioneaza motorul electric pentru a realiza compactarea recipientului introdus in
camera de compactare. Dupa compactare, recipientul procesat este preluat gravitational de
catre un container colector, permitdnd activarea comutatorului pentru un nou ciclu de
compactare.

Mai este cunoscut, din documentul US 5941167, un echipament portabil pentru com-
pactarea, bucata cu bucata, a recipientelor din aluminiu, dupa golire. Compactarea este reali-
zata intr-o camera de presare, intre o placa fixa si una mobild. Alimentarea cu recipientele
ce urmeaza a fi presate se face prin intermediul unei vane care pivoteaza intre o pozitie de
deschis si una de inchis, si care nu permite accesul unui nou recipient, inainte de evacuarea
recipientului compactat. Presarea este comandata de un buton de actionare, protejat de o
aparatoare, pentru evitarea accidentelor. Colectarea recipientelor compactate se face
gravitational intr-un container colector.

Problema tehnica pe care inventia isi propune sé o rezolve consta in realizarea unui
echipament pentru compactarea deseurilor de tip PET, bucata cu bucat, fiabil, cu functio-
nare simpla si eficace, si in care interventia operatorului s& fie minima.

Aceasta problema este rezolvata prin realizarea unui echipament tehnologic pentru
compactarea recipientelor PET imediat dupa consum, avand dimensiuni reduse, un consum
mic de energie si care poate fi amplasat in incinta furnizorului de deseuri PET. Prin aceasta
compactare, se realizeaza reducerea volumului de material, eficientizandu-se transportul
catre centrele specializate, care asigura mai departe ciclul de valorificare. Echipamentul
asigura compactarea, bucata cu bucata, a recipientelor, automat, accesul materialului de
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compactat in camera de presare fiind permis numai daca aceasta este goala. Materialele de
compactat cad gravitational, atét la intrarea, cét si la evacuarea acestora in si din camera
de compactare. Pistonul care asigurd compactarea antreneaza, prin dispozitivele de
comanda, doua sertare, unul de admisie care permite sau nu accesul in camera de
compactare, plasat deasupra acesteia, celalalt, fiind plasat sub camera de compactare,
permite eliminarea materialului compactat si nu permite iegirea materialului de compactat.

Compactarea se realizeaza in camera de presare, intre o placa fixa si una mobila,
care este actionata de un piston prin intermediul unor arcuri de compresiune, fapt ce permite
compactarea diverselor dimensiuni de PET cu dop, cat si fara dop. Legatura elastica intre
pistonul ce are o cursa fixa data de excentricitatea mecanismului bield-manivela si placa
presoare mobild asigurda comanda dispozitivelor de actionare a sertarelor de admisie,
respectiv, de evacuare.

Functionarea acestui echipament se bazeaza pe urmatoarele aspecte: daca camera
de compactare este goald, atunci placa presoare mobil, la deplasarea pistonului in directia
de presare, vine in contact cu placa fixa, iar daca in camera de compactare este material
compactat, neevacuat, placa presoare mobild nu vine in contact cu placa fixa. Pornind de
la aceasta constatare, a fost realizat un dispozitiv de comanda a sertarelor. Dispozitivul de
comanda a sertarului de alimentare este fixat pe placa mobila. La fnuctionarea acestuia, apar
doua posibilitati: daca camera de compactare este goala, boltul dispozitivului loveste un
tampon fixat pe placa fixa, deplaséndu-l si actionand doi pinteni care, la retragerea
pistonului, vor antrena sertarul de alimentare, permitand accesul PET-ului; daca camera de
compactare nu este goald, boltul nu se mai deplaseaza, sertarul de alimentare ramanand
in pozitia inchis. La capatul cursei de retragere a pistonului, boltul dispozitivului este adus
in pozitia initiala.

Dispozitivul de comanda a sertarului de evacuare este fixat pe piston, iar boltul dispo-
zitivului este actionat de un tampon plasat pe placamobild, astfel dacd camera de compactare
nu este goala, placa mobila nu face cursa intreaga, iar boltul dispozitivului loveste tamponul
fixat pe placa mobila, deplasandu-I si actionand doi pinteni care la retragerea pistonului vor
antrena sertarul de evacuare, permitand evacuarea PET-ului; daca camera de compactare
este goala, boltul nu se mai deplaseaza, sertarul de alimentare ramanand in pozitia inchis.
La capéatul cursei de retragere a pistonului, boltul dispozitivului este adus in pozitia initiala.

Echipamentul de compactat, cu alimentare i evacuare sincronizate mecanic,
conform inventiei, prezintd urmatoarele avantaje:

- are dimensiuni reduse, putand fi amplasat in incinta agentului economic;

- are un consum mic de energie;

- este ugor de exploatat si nu necesita operatori specializati.

Se d§, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei si in legatura cu fig.1...3,
care reprezinta:

- fig. 1, sectiune transversala prin compactor;

- fig. 2, sectiune prin dispozitivul de comanda a sertarelor de alimentare, respectiv,
de evacuare, in pozitia neactionat:

- fig. 3, sectiune prin dispozitivul de comanda a sertarelor de alimentare, respectiv,
de evacuare, in pozitia actionat.

Echipamentul de compactat, cu alimentare si evacuare sincronizate mecanic,
conform inventiei, este utilizat pentru compactarea deseurilor de tip PET, direct la furnizori
(moteluri, hoteluri, asociatii de locatari, scoli, institutii publice, spatii publice).

in fig. 1 este prezentatd schema de principiu a echipamentului de compactat, cu
alimentare si evacuare sincronizate mecanic.
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Pistonul 3 are o migcare rectilinie, avand cursa constanta, aceasta putand fi realizata
prin diverse moduri, de exemplu: mecanic, biela-manivela etc.

Materialele de compactat cad gravitational atatlaintrare, cat sila evacuarea acestora
in si din camera de compactare, pe rand, cate un recipient.

Aceasta cerinta este asigurata de sertarul de alimentare 10, respectiv, de sertarul de
evacuare 11, actionate de dispozitivele de comanda care inchid si deschid accesul spre gi
din camera de compactare, in functie de prezenta sau nu, in camera de compactare, a
materialului de compactat.

Succesiunea fazelor de compactare este urmatoarea:

- accesul in camera de compactare, pentru aceasta, sertarul de alimentare 10 este
deschis, iar sertarul de evacuare 11 este inchis;

- compactarea materialului;

- evacuarea materialului compactat, pentru aceasta, sertarul de evacuare 11 este
deschis, iar sertarul de alimentare 10 este inchis.

Compactarea recipientelor PET se realizeazd in camera de compactare prin
presiunea realizatd, intre placa presoare fixa 1 si placa presoare mobila 2, de arcurile de
compresiune 4, calculate astfel incat, la capatul cursei pistonului 3, sa asigure forta necesara
unei deformari plastice a recipientelor.

in camera de compactare, pot intra atat recipiente cu dop, cat si fara dop.

in cazul recipientelor cu dop, aflate in camera de compactare, la deplasarea
pistonului 3 in directia de actionare a, placa presoare mobila 2 intdmpina o rezistenta marita,
comprimand arcurile de compresiune 4, in felul acesta, acele perforatoare 20 ies prin placa
presoare mobild 2, spargand recipientul. Compactarea continua pana la capatul cursei
pistonului 3. La retragerea pistonului 3, arcurile 4 revin la lungimea initiala, extragand acele
perforatoare 20 din recipient.

in timpul unui ciclu, pot aparea doua situatii:

- camera de compactare este goald, situatie in care placa presoare mobila 2 vine in
contact direct cu placa presoare fixa 1, apasand cu forta data de arcurile 4 |la sgeata respectiva;

- camera de compactare nu este goala, situatie in care placa presoare mobila 2 nu
vine n contact direct cu placa presoare fixa 1, intre ele interpunandu-se materialul
compactat, arcurile 4 sunt comprimate mai mult, iar distanta dintre placa presoare mobila 2
si pistonul 3 devine mai mica.

Pornind de la aceastd constatare, dispozitivul conform inventiei comanda
deschiderea sertarului de alimentare 10 si raméanerea in pozitie inchisa a sertarului de
evacuare 11, dacad camera de compactare este goala, respectiv, ramanerea in pozitie
inchisa a sertarului de alimentare 10 si deschiderea sertarului de evacuare 11, daca in
camera de compactare mai este material compactat.

Pistonul 3, la fiecare cursa de retragere b, prin furca 18 si furca 19, antreneaza
sertarul de alimentare 10, respectiv, sertarul de evacuare 11, obturand atat accesul, cat si
evacuarea in/din camera de compactare.

Apar doua situatii:

- daca camera de compactare este goald, atunci sertarul de alimentare 10 trebuie sa
se deplaseze, permitdnd accesul in camera de compactare, iar sertarul de evacuare 11
trebuie sa raméana in pozitia inchis;

- daca camera de compactare nu este goala, atunci sertarul de alimentare 10 trebuie
sa ramana in pozitia inchis, iar sertarul de evacuare 11 trebuie sa se deplaseze, permitand
evacuarea materialului din camera de compactare.
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Pe pistonul 3 cu o cursa constanté asigurata de sistemul de actionare bield-manivel3,
este fixata elastic placa presoare mobila 2, prin intermediul unor arcuri de compresiune 4
care asigura forta de compactare necesara. Fixarea elasticé a acesteia permite comprimarea
diverselor materiale la cote diferite, in functie de rezistenta mecanica a acestora. Astfel,
placa presoare mobild 2 parcurge cursa intreaga numai daca camera de compactare este
goala, apasand pe placa presoare fixa 1 cu forta datd de arcurile de compresiune 4, la
sageata prestabilitéd la montaj in functie de materialul ce urmeaza a fi compactat.

Dispozitivul de comanda a sertarului de alimentare 10, respectiv, de evacuare 11,
trebuie sa asigure urmatoarele functiuni:

- daca camera de compactare este goald, atunci la deplasarea pistonului 3 in directia
de actionare a, sertarul de alimentare 10 trebuie sa se deschida, iar sertarul de evacuare 11
sa ramana inchis;

- daca camera de compactare nu este goala, atunci la deplasarea pistonului 3 in
directia de actionare a (mai este material compactat, dar neevacuat), atunci sertarul de ali-
mentare 10 trebuie s& ramana inchis, iar sertarul de evacuare 11 sa se deschida.

Dispozitivele de comanda a sertarului de alimentare 10, respectiv, de evacuare 11,
sunt identice constructiv, iar montarea lor in cadrul echipamentului se face astfel:

- suportul 17 al dispozitivului de comanda a sertarului de alimentare 10 este solidar
cu placa presoare mobila 2, tamponul 5 de cuplare fiind fixat pe placa presoare fixa 1, iar
tamponul de comanda decuplare 14 este fixat pe carcas3;

- suportul dispozitivului de comanda 17 a sertarului de evacuare este solidar cu pisto-
nul 3, tamponul de cuplare 13 fiind fixat pe placa presoare mobila 2, iar tamponul de
comanda decuplare 15 este fixat pe carcasa.

Functionarea dispozitivului de comandéa a sertarului de alimentare

Daca camera de compactare este goal3, placa presoare mobila 2 este presata pe placa
presoare fixa 1, in acest caz, boltul 6 al dispozitivului de cuplare sertar alimentare 10 este
impins de tamponul 5, fixat pe placa presoare fixa 1, deplasandu-se in directia de actionare
a, ridica bilele 16 si parghia de amplificare 7, fiind deplasat stiftul de cuplare 8, care va antrena,
prin pintenul 9, sertarul de alimentare, deschizand accesul in camera de compactare (fig. 3).

La fiecare capéat de cursa a pistonului 3 din directia a, boltul 6 este deplasat in pozitia
initiald, inchis, de tamponul comanda decuplare 18 sertar alimentare.

Daca camera de compactare nu este goala, placa presoare mobila 2 este presata pe
materialul de compactat si placa presoare fixa 1, in acest caz, boltul 6 al dispozitivului de
cuplare sertar alimentare nu atinge tamponul 5, dispozitivul nu este actionat (fig. 2), sertarul
de alimentare ramane pe pozitia inchis, obturand accesul in camera de compactare.

Functionarea dispozitivului de comandéa a sertarului de evacuare

Daca camera de compactare este goala, placa presoare mobila 2 este presata pe
placa presoare fixa 1, in acest caz, tamponul 13, reglat fiind astfel incat boltul 6 al
dispozitivului de cuplare sertar evacuare sa nu atinga tamponul 13, dispozitivul nu este
actionat, iar sertarul raméane pe pozitia inchis (fig. 2).

Daca camera de compactare nu este goala, placa presoare mobila 2 este presata pe
materialul de compactat si placa presoare fixa 1, in acest caz, boltul 6 al dispozitivului de
cuplare sertar evacuare atinge tamponul 13, deplasandu-se in directia a, ridica bilele 16, iar
prinintermediul parghiei de amplificare 7 este deplasat stiftul de cuplare 8, care va antrena, prin
pintenul 12, sertarul de evacuare, deschizand accesul dinspre camera de compactare (fig. 3).

La fiecare capéat de cursa a pistonului 3 din directia a, boltul 6 este deplasat in pozitia
initiald, inchis, de tamponul de comanda decuplare 19 sertar evacuare.
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Revendicari

1. Echipament de compactat, cu alimentare si evacuare sincronizate mecanic, folosit
pentru presarea, in principal, a recipientelor de tip PET, alcatuit dintr-o placa presoare fixa
(1) si o placa presoare mobila (2), intre care are loc compactarea, bucata cu bucata, a recipientelor
goale, actionarea placii presoare mobile (2) fiind realizaté de catre un piston (3) cu o cursa
constantd, placa presoare mobila (2) fiind montata pe piston (3) prin intermediul unor arcuri
de compresiune (4) care asigura realizarea de forte de compresie in functie de rezistenta mecanica
opusa de recipient, introducerea recipientului in camera de compactare fiind realizata prin
intermediul unui sertar de alimentare (10), iar eliminarea recipientului compactat este realizata
printr-un sertar de evacuare (11), caracterizat prin aceea ca acesta cuprinde un dispozitiv
de comanda a sertarului de alimentare (10), identic constructiv cu un dispozitiv de comanda
a sertarului de evacuare (11), avand un suport (17) solidar cu placa presoare mobila (2) si
fiind prevazut cu un bolt (6) care, prin presarea placii presoare mobile (2) pe placa presoare
fixa (1), cdnd camera de compactare este goala, este impins de un tampon (5) fixat pe placa
presoare fixa (1), ridicand niste bile (16) si o parghie de amplificare (7) care deplaseaza un
stift de cuplare (8) care antreneaza printr-un pinten (9) sertarul de alimentare (10), deschizand
accesul in camera de compactare, in timp ce dispozitivul de comanda a sertarului de evacuare
(11), al carui suport este solidar cu pistonul (3), nu cupleaza sertarul la piston (3), ramanand
astfel in pozitiainchis, la cursa pistonului (3) pe directia de actionare (a), realizandu-se compactarea
recipientului, iar la cursa de retragere (b) a pistonului (3), dispozitivul de comanda a sertarului
de alimentare (10) nu cupleaza sertarul la piston (3), ramanand in pozitia inchis, in timp ce
dispozitivul de comanda a sertarului de evacuare (11) cupleaza sertarul la piston (3), realizandu-se
evacuarea gravitationala a recipientului compactat.

2. Echipament conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca asigura presarea
recipientelor cu rezistentd mecanica diferita la compactare.
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