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549 VIBROMOTOR

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un vibromotor electromagnetic ce
functioneaza la frecventa industriald, destinat antrenarii
in miscare de rotatie, cu posibilitatea modificarii vitezei
independent pentru ambele sensuri de rotatie. Vibro-
motorul conform inventiei este constituit in principal
dintr-un rotor (1) fixat pe un suport (3), prin intermediul
unui ax (2) vertical, precum si dintr-un stator format din
doua sisteme vibratoare identice, fiecare alcatuit din
cate un vibrator (6 si 6') electromagnetic ce actioneaza
asupra cate uneilamele (5 si5') elastice feromagnetice,
lamelele (5 si ') fiind prevazute la un capat cu cate un
sistem de lamele (4 si 4') roluite; cele doua sisteme
vibratoare sunt fixate rigid pe céate un suport (9 si 9')
care se poate deplasa pe directie perpendiculara in
raport cu axul (2) rotorului (1), pe cate un ghidaj (11 si
11"), prin intermediul unui surub de actionare (12 si12")
actionat cu ajutorul unei manivele (13 si 13').

Revendicari: 1
Figuri: 2
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Cu incepere de la data publicérii cererii de brevet, cererea asigura, in mod provizoriu, solicitantului, protectia conferitd potrivit dispozitiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu exceptia cazurilorin care cererea de brevet de inventie a fost respinsd, retrasd sau considerata ca fiind retrasa.
Intinderea protectiei conferite de cererea de brevet de inventie este determinata de revendicdrile continute in cererea publicata in conformitate

cu art.23 alin.(1) - (3).
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Yibromotor

Inventia se refera la un vibromotor electromagnetic care functioneazd la
frecventd industriald destinat antrendrii in migcare de rotatie cu posibilitatea
modificarii vitezei independent pentru ambele sensuri de rotatie.

in scopul realizirii unui vibromotor este cunoscuta o solutie (Cerere de brevet
de inventie Nr. A/00265 din 3.03 2010), constand dintr-un rotor in forma de disc,
asupra caruia actioneaza un vibrator electromagnetic constituit din doud module
vibrante identice plasate diametral opuse in raport cu axa rotorului care imprima
rotorului miscare de rotatie in sensuri opuse in functie de care din cele doud module
vibrante este activat.

Solutia tehnica are dezavantajul imposibilitdtii modificarii vitezei de rotatie a
rotorului.

Vibromotorul, conform inventiei, inldturd dezavantajul mentionat prin aceea
cd este constituit din doua elemente vibrante identice care actioneazi succesiv asupra
suprafetei frontale a unui rotor prin intermediul unor lamele bimetalice rulate, aflate
in contact direct cu discul rotoric si fixate la o extremitate a lamelelor vibrante,
acestea din urma fiind plasate intr-o monturd deplasabila pe directie perpendiculara in
“raport cu axul rotoric.

Solufia mentionatd prezintd avantajul modificarii vitezei independent pentru
cele doud sensuri de rotatie.

Se da 1n continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura cu figura 1
care reprezintd o vedere de ansamblu privind principiul de functionare al

vibromotorului.
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Vibromotorul, conform inventiei, este constituit in principal dintr-un rotor 1 in
forma de disc montat rigid pe un ax vertical 2, care se sprijind la unul din capete pe un
suport cu lagére alunecatoare 3. Rotorul 1 este antrenat prin frictiune de un dispozitiv
statoric constituit din doud sisteme vibratoare alcdtuite din doud vibratoare
electromagnetice 6 si 6’ alimentate de la cite o sursd de tensiune alternativd de
frecventd industriald, doud lamele vibrante 5 si 5 realizate dintr-un material
feromagnetic care sunt prevadzute la un capit cu cate un sistem de lamele roluite 4 si
4’. Dupd caz unul din cele sisteme de lamele roluite 4 si 4° este in contact direct cu
suprafata rotorului in formd de disc 1 determindnd rotirea acestuia intr-un sens sau
altul. Cele doud sisteme vibratoare sunt fixate rigid pe cate un suport 9 si 9’ prin
intermediul surubului 8 respectiv 8’. Acest suport se poate deplasa pe directie
perpendiculard in raport cu axul rotorului pe un ghidaj 11, sau 11’ prin intermediul
unui surub de actionare 12, sau 12° actionat cu ajutorul manivelei 13, sau 13°.

Reversarea sensului de rotatie este posibild prin activarea unuia din cele doud
sisteme vibratoate.

Modificarea vitezei independent pentru cele doud sensuri de rotatie ale
rotorului 1 este posibild prin deplasarea punctului de contact dintre sistemul de lamele
roluite 4, respectiv 4° corespunzédtor sistemului vibrator activat si suprafata frontald a
rotorului, pe directie radiala cu ajutorul surubului de actionare 12, sau 12’ actionat cu
ajutorul manivelei 13, sau 13°.

Vibromotorul descris poate fi reprodus cu aceleasi caracteristici si performante
fapt care reprezintd un argument in favoarea respectarii criteriului de aplicabilitate

industriala.
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Revendicare

Vibromotor realizat in principal dintr-un rotor in forma de disc actionat prin
intermediul unui stator, caracterizat prin aceea ci statorul propriu-zis este constituit
din doud sisteme vibrante identice plasate In pozitii diametral opuse in raport cu axa
rotorului, unde sistemele vibrante sunt constituite din cdte un electromagnet (6)
respectiv (6”) alimentat de la o sursd de curent alternativ care actioneaza asupra unei
lamele vibrante feromagnetice (5) respectiv (5°) si care poartd la extremitatea libera
cate un sistem lamele elastice roluite (4) respectiv (4°) prin care se actioneaza asupra
rotorului, transformand astfel miscarea de vibratie Intr-o miscare de rotatie continud;
in functie de sensul de rotatie necesar este activat unul din cei doi electromagneti (6),
respectiv (6°) si unde sistemele vibrante se pot deplasa pe directie perpendiculard in
raport cu axa rotoricd prin intermediul unui ghidaj (11), respectiv (11°) si a unui surub
de antrenare (12), respectiv (12°) actionat cu ajutorul unei manivele (13), (137),
realizand astfel modificarea vitezei independent pentru cele doud sensuri de rotatie ale

rotorului (1).
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