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Inventia se refera la un motor cu functionare intr-un singur regim (monoregim), desti-
nat actionarii sistemelor tehnice motorizate.

Stadiul actual al tehnicii include diferite tipuri de motoare termice sau electrice.
Sistemele de actionare actuale sunt prevazute in general urmatoarele tipuri de motoare:
motoare cu ardere interna (motoare cu aprindere prin scanteie, motoare cu aprindere prin
comprimare); si motoare electrice de inductie (motoare asincrone sau sincrone). Transmite-
rea energiei mecanice, in general sub forma de miscare de rotatie, se face prin cuplarea
motorului direct la arborele organele de lucru ale sistemului, sau prin intermediul unei trans-
misii. Datoritd acestui mod de cuplare, motorul functioneaza stabil numai daca puterea pro-
dusa este egala in orice moment cu puterea necesara (puterea rezistenta) actionarii organe-
lor de lucru. In general, puterea rezistenta variaza in timpul functiondrii. Din acesta cauza,
motoarele actuale trebuie sa functioneze in regim variat, care produce scaderea randa-
mentului. Scaderea randamentului este in functie de intensitatea de variatie a regimului de
functionare a motorului, mult mai mare la motoarele cu ardere interna fata de cele electrice.
in concluzie, principalul dezavantaj al motoarelor actuale este consumul marit de combustibil
sau de energie electric datorita functionarii in regim variat.

Motoarele cu ardere interna sunt utilizate in general la actionarea sistemelor tehnice
motorizate mobile (masini si utilaje mobile). Varierea regimului de functionare se face cu un
dispozitiv special, care modificd doza de combustibil pulverizat la un ciclu termic. Randa-
mentul motorului este maxim numai la un singur regim, care in conditii de functionare in
regim variat se realizeaza in mod aleatoriu. in exploatare, un motor pentru automobil dez-
volta o varietate de regimuri: mers in gol 20-30%; accelerare 20-25%; decelerare 17-20%;
croaziera sau viteza constantéd 30-40%. Pentru a mari eficienta motorului, el este prevazut
cu un sistem electronic complex de reglare, numit sistem electronic la grupul de propulsie.
De asemenea, motoarele cu ardere internd mai au urmatoarele dezavantaje: necesitatea
unui sistem de pornire; si imposibilitatea recuperarii energiei de franare.

Motoarele electrice de inductie sunt utilizate in general |la actionarea sistemelor
motorizate fixe (masini $i echipamente industriale). Variatia regimului de functionare se face
in mod automat, fara dispozitiv special, intensitatea curentului electric din infasurari se
modifica in functie de valoarea momentului rezistent. Motoarele asincrone au urmatoarele
dezavantaje: consuma putere reactiva; produc la pornire suprasolicitarea retelei de alimen-
tare (valoarea intensitatii curentului electric la pornire este de 2-7 ori mai mare decét valoa-
rea curentului nominal); necesitatea unui sistem de pornire pentru motoarele monofazate
(format dininfasurare auxiliara si condensator). Principalul dezavantaj al motoarelor sincrone
este necesitatea unui sistem de pornire. Cel mai utilizat, este sistemul de pornire in asincron,
care produce la pornire, ca si motoarele asincrone, suprasolicitarea retelei de alimentare. De
asemenea, motoarele electrice de inductie au turatie constanta (cvasiconstanta la motoarele
asincrone), iar pentru modificarea ei sunt necesare dispozitive speciale numite convertoare,
care modifica parametrii curentului electric de alimentare (tensiune, frecventa). Convertoa-
rele au dezavantajul ca deformeaza variatia undei de tensiune si de intensitate a curentului
electric. Datorita acestei deformari (regim de functionare deformat), randamentul si factorul
de putere al motoarelor scad. Desi motoarele electrice sunt magini reversibile, recuperarea
energiei de franare este posibila numai la sistemele de actionare cu motoare asincrone
trifazate destinate pentru anumite aplicatii speciale (franare fara reducerea turatiei).

Se cunoaste din documentul: "New concept for the running of engines” publicat
in Proceedings of the Romanian Academy , Series A, Volume 11, Number 2/2010, pp.
148-155, autori Nicolae Chioreanu si Serban Chioreanu, un motor monoregim. Motorul
monoregim este alcatuit dintr-o termopompa sau o electropompa hidraulica ce functioneaza
intr-un singur regim, automat pe principiul pornire-oprire , un acumulator hidraulic, un motor
hidraulic, un sistem de comanda al motorului $i un rezervor de lichid hidraulic. Termopompa
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hidraulicd monoregim, este alcatuitd din cilindrul motor si cilindrul hidraulic, asamblati
coaxial, in interiorul lor fiind un piston liber ce are o miscare rectilinie-alternativa, intre peretii
cilindrului si piston formandu-se patru camere cu volum variabil: camera termica, camera
compresoare $i doua camere hidraulice. Termopompa hidraulica cuprinde si un sistem
automat de comanda pentru pornirea si oprirea acesteia. Electropompa monoregim este
alcatuita din doi cilindri coaxiali si simetric dispusi, piston liber ce are o migcare rectilinie
alternativa, oscilomotor electric si sistemul automat de comanda pentru pornirea si oprirea
acesteia.

Obiectivul acestei inventii consta in realizarea unui motor monoregim care sa elimine
dezavantajele solutiilor cunoscute.

Motorul conform inventiei este format din urmatoarele parti principale: generator
hidraulic; acumulator hidraulic; si motor hidraulic (motoare hidraulice). Generatorul hidraulic
transforma energia de intrare (termica sau electrica) in energie hidrostatica (lichid hidraulic
sub presiune). Energia hidrostatica produsd de generator este stocatd in acumulatorul
hidraulic. Motorul hidraulic preia energia stocata in acumulator si o transforma in energie
mecanica, in general sub forma de miscare de rotatie.

Functionarea motorului monoregim este urmatoarea: generatorul hidraulic transmite
energia produsa la acumulatorul hidraulic pana cand valoarea presiunii lichidului hidraulic
din acumulator este maxima admisd. in acest moment, in mod automat, generatorul se
opreste din functionare pana cand presiunea din acumulator scade la valoarea minima
admisa. In felul acesta, generatorul hidraulic poate functiona intr-un singur regim cu randa-
ment maxim si automat pe principiul pornire-oprire. Motorul hidraulic preia energia din acu-
mulator $i o transforma in energie mecanica la puterea necesara actionarii organelor de lucru
ale sistemului tehnic motorizat. Fluxul de energie poate avea ambele directii, genera-
tor-acumulator si invers, sau acumulator-motor hidraulic si invers.

Motorul monoregim conform inventiei poate fi prevazut cu generator termohidraulic
sau cu generator electrohidraulic. Generatorul termohidraulic transforma energia termica obti-
nuté prin arderea combustibilului (combustibili petrolieri, neconventionali) in energie hidrostatica,
iar generatorul electrohidraulic transforma energia electrica in energie hidrostatica.

Partea principald a generatorului termohidraulic este formata din mai multi cilindri
asamblati coaxiali, iar in interiorul lor, partea mobild, numita pistonul liber, are o migcare
rectilinie-alternativa. Pistonul liber este singura parte mobila fara elemente articulate. Oprirea
generatorului se face atunci cand pistonul se gaseste la un capat al cursei. Pornirea-oprirea
pistonului la capetele cursei nu afecteazd negativ functionarea generatorului, deoarece
viteza, respectiv energia cineticé este nul&. Datoritd migcarii pistonului, intre peretii cilindrilor
si piston, se formeaza camere cu volum variabil unde se desfagoara procesele ciclului termic
si procese de pompaj (aspirare-refulare) ale lichidului hidraulic. Energia necesara pentru
actionarea pistonului la cursele rezistente este asigurata de acumulator (flux de energie
invers acumulator-generator). Generatorul functioneaza intr-un singur regim deoarece se
alimenteaza cu o doza constanta de combustibil, care nu se regleaza in timpul functionarii.

Partea principala a generatorului electrohidraulic este formata din parte electrica si
din parte hidraulica. Ca si generatorului termohidraulic, generatorului electrohidraulic are o
singura parte mobila, care este formata din partea mobila electrica si partea mobila hidraulica
cuplate nearticulat intre ele. Ea poate avea o migcare rectilinie-alternativa sau de rotatie cu
turatie constanta. Generatorul functioneaza intr-un singur regim, deoarece intensitatea medie
a curentului electric de alimentare raméne constanta in timpul functionarii. Sarcina (forta sau
momentul rezistent) este cvasiconstanta, deoarece variatia presiunii lichidului hidraulic din
acumulator este limitata la 0 anumita valoare (maxim 10% din presiunea medie).
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in concluzie, generatorul hidraulic (termohidraulic sau electrohidraulic) se caracteri-
zeaza prin urmatoarele particularitati: functionare intr-un singur regim (monoregim); functio-
nare automata pe principiul pornire-oprire; fara momente de functionare in gol; are numai o
singura parte mobila fara elemente articulate.

Acumulatorul hidraulic conform inventiei are rolul de a acumula energia hidrostatica
produsé de generator. De asemenea, el amortizeaza pulsatiile de debit si socurile hidraulice.

Motorul hidraulic conform inventiei transform& energia hidrostatica stocata in
acumulator in energie mecanica, in general sub forma de migcare de rotatie. Motorul este
reversibil (poate fi trecut in regim de pompa) si cu capacitate volumica variabila, pentru a
permite recuperarea energiei mecanice de franare (flux de energie invers motor
hidraulic-acumulator), si pentru a permite reglarea turatiei sau mentinerea ei constanta.

Motorul monoregim conform inventiei prezintd urmatoarele avantaje:

- consum de combustibil si emisiuni de noxe poluante reduse (in cazul motorului cu
generator termohidraulic), sau consum redus de energie electrica (in cazul motorului cu
generator termohidraulic). La motoarele cu generator termohidraulic (motor termohidraulic),
generatorul functioneaza numai intr-un singur regim si fara momente de functionare in gol.
Este mult mai ugor sa optimizezi un singur regim de functionare faté de o infinitate aga cum
se produc la motoarele actuale, fara dispozitive electronice complexe de reglare. inca din
faza de proiectare, se alege un regim de functionare optimizat, cu cel mai redus consum de
combustibil si cu cele mai reduse emisiuni de noxe poluante. La motoarele cu generator
electrohidraulic (motor electrohidraulic), generatorul functioneaza numai intr-un singurregim
si fara momente de functionare in gol. Partea electrica a generatorului poate functiona in
regim sincronizat, cu un factor de putere egal cu unitatea ( cos ¢ = 1). In acest caz, nu se
consuma putere reactiva, iar randamentul este maxim;

- poate prelua partial sau total functiile transmisiei (modificarea cuplului, turatiei, si
a sensului de rotire), inclusiv functia de franare cu recuperarea energiei de franare. Motorul
monoregim poate fi prevazut cu unul sau mai multe motoare hidraulice reversibile si cu capa-
citatea volumica reglabild, care pot realiza partial sau total functiile transmisiei si recuperarea
energiei de franare. De exemplu, in cazul sistemelor de propulsie de la autovehicule, se va
elimina partial sau total transmisia mecanica (ambreiaj, reductor, cutia de viteze etc.), iar
motoarele hidraulice atunci cand se trec in regim de pompa pot realiza o franare eficienta,
la limita de aderenta fara blocarea rotilor, cu recuperarea energiei de franare, iar prin modifi-
carea capacitatii volumice se poate regla sau mentine constanta turatia (viteza). De
asemenea, se elimina sistemele de reglare si sistemul de pornire a motorului;

- sistemul de actionare cu motor monoregim, indiferent de complexitatea lui, este
format numai dintr-un singur motor monoregim, evident cu unul sau mai multe motoare
hidraulice cuplate direct pe fiecare arbore al organelor de lucru ale sistemului.

Sistemele de actionare actuale de complexitate mare, in special cele electrice, au
dezavantajul ca sunt formate din mai multe motoare cuplate direct la arborii organelor de
lucru. in aceste cazuri, puterea electrica se distribuie la mai multe motoare, care au fiecare
randament mai mic decét al unui motor de putere mare egala cu a sistemului. De asemenea,
pentru reglarea turatiei sau mentinerea ei constanta, motoarele sistemului trebuie sa fie
prevazute cu dispozitive electronice complexe (convertoare de putere), care reduc
randamentul. in conclude, randamentul sistemelor de actionare actuale este redus si datorita
distribuirii puterii la mai multe motoare, care in general sunt prevazute cu convertoare de
putere.

In continuare, inventia va fi descrisa in detaliu, cu referire la fig. 1...4, care reprezinta:

- fig. 1, schema de functionare a motorului monoregim;

- fig. 2, schema de functionare a generatorului termohidraulic;

4



RO 127362 B1

- fig. 3, schema de functionare a generatorului electrohidraulic liniar;

- fig. 4, schema de functionare a generatorului electrohidraulic rotativ.

in fig. 1 este prezentatd schema de functionare a motorului monoregim. Partile prin-
cipale ale motorului sunt: generatorul hidraulic GH; acumulatorul hidraulic AH, si motorul
hidraulic MH. Motorul mai este prevazut cu rezervorul Rz pentru lichidul hidraulic, si cu
sistem de comanda motor SCM. Generatorul hidraulic GH transforma energia de intrare
(termica sau electricd) in energie hidrostatica, care este transmisa si stocata in acumulatorul
AH. Acumulatorul hidraulic AH este in general de tip hidropneumatic, care pe langa rolul de
stocare a energiei hidrostatice mai are si rolul de amortizarea pulsatiilor de debit si a
socurilor hidraulice. Motorul hidraulic MH preia si transforma energia hidrostatica din acumu-
lator, in energie mecanica, in general sub forma de migcare de rotatie, cu urmatorii para-
metrii: M, este momentul motor, in N - m; n, este turatia arborelui, in rot/min. Parametri
miscarii de rotatie se pot regla sau mentine constanti cu sistemul de comanda motor SCM,
care modifica capacitatea volumica a motorului hidraulic MH. De asemenea, cu sistemul de
comanda SCM se poate realiza: franarea cu recuperarea energiei de franare, prin trecerea
motorului hidraulic MH (masina reversibilda) in regim de pompa; si inversarea sensului de
rotatie.

Infig. 2 este prezentatd schemade functionare a generatorului termohidraulic. Partile
principale ale generatorului sunt: cilindrul motor CM; cilindrul hidraidic CH, si pistonul liber
PL. Cilindrii sunt asamblati coaxiali, iar in interiorul lor, pistonul PL are o migcare
rectilinie-alternativa. Pe capacul cilindrului motor CM, sunt montate supapa de evacuare SE
si pompa-injector PI. in partea inferioara a cilindrului CM, sunt prevazute fante de baleiaj FB
si supapa de aspiratie SA. in timpul miscarii pistonului PL, intre peretii cilindrilor si piston,
se formeaza patru camere cu volum variabil: camera termica T; camera compresoare C si
camerele hidraulice H1 si H2. in camera termica T si in camera compresoare C, se desfa-
soara procesele ciclului termic, iar in camerele hidraulice H1 si H2, se desfagoara procesele
de pompaj (aspiratie-refiilare) ale lichidului hidraulic. Camerele hidraulice H1 $iH2 sunt puse
alternativ in legatura cu acumulatorul hidraulic AH sau cu rezervorul Rz de catre supapa
unisens cu deblocare hidraulica Sd1, si de supapele unisens $1 si $S2. Cursa pistonului PL
este cuprinsa intre pvm (punctul de volum minim - volumul camerei T este minim) si pvM
(punct de volum maxim - volumul camerei T este maxim). Informatiile privind pozitia pisto-
nului PL sunt furnizate de distribuitoarele D1, D2, D3, montate pe peretele cilindrului CH.
Oprirea generatorului se face prin blocarea pistonului PL la pvM de catre dispozitivul de
pornire-oprire, format din distribuitorul D4 si dispozitivele de blocare, DB1 pentru pozitia
"pornit" si DB2 pentru pozitia "oprit".

Functionarea dispozitivului de pornire-oprire este urmatoarea: pe masura ce pre-
siunea lichidului hidraulic din acumulatorul AH creste, pistonul dispozitivului DB1 se depla-
seazd spre stanga. in pozitia extrema a pistonului cand presiunea din acumulator este
maxima admisa, distribuitorul D4 este comutat in pozitia Il de catre distribuitorul D1 cand el
este in pozitia Il (pistonul PL este la pvm). Atunci cand distribuitorul D4 este in pozitia I,
pistonul dispozitivului DB2 se deplaseaza spre dreapta, datoritd presiunii maxime admise
a lichidului hidraulic, producand blocarea distribuitorului. Cand pistonul PL revine la pvM,
distribuitorul D4 aflat in pozitia Il nu mai permite deblocarea supapei Sd1, astfel c& pistonul
PL raméane blocat pana cand presiunea din acumulator scade la valoarea minima admisa.
Pe masura ce presiunea lichidului hidraulic din acumulator scade, pistonul dispozitivului DB2
sub actiunea arcului se deplaseaza spre stanga. in pozitia extrema produce deblocarea dis-
tribuitorului D4, care este comutat de distribuitorul D1 in pozitia |, supapa Sd1 este deblo-
cata, care pune camera hidraulica H1 in legatura cu acumulatorul, generatorul este pornit.
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Distribuitoarele D1 + D7, inclusiv dispozitivul de pornire-oprire formeaza sistemul
automat de comanda a generatorului, care are urmatorul rol: in functie de pozitia pistonului
PL, deschide-inchide supapa de evacuare SE, deblocheazad supapa Sd1 si actioneaza
pompa-injector IP. De asemenea, sistemul realizeaza pornirea si oprirea generatorului prin
intermediul dispozitivului de pornire-oprire.

Procesele termodinamice ale ciclului termic de la generator se desfagoara pe durata
a doua curse ale pistonului PL. Ele sunt identice cu procesele termodinamice de la motoa-
rele cu ardere interna in doi timpi (comprimare, ardere, destindere si schimb de gaze prin
baleiaj echicurent cu supapa de evacuare). in camera compresoare C, se desfasoara pr-
ocesul de aspiratie prin supapa SA si procesul de refulare a aerului in camera termica T prin
fantele de baleiaj FB. La fiecare ciclu termic, pompa-injector IP pulverizeaza o cantitate
constanta de combustibil, pompa nu este prevazuta cu dispozitive de reglare in timpul
functionarii.

Miscarea pistonului PL este produsa de forta de presiune a gazelor din camera ter-
mica T si camera compresoare C, si de forta de presiune a lichidului hidraulic din camerele
H1 si H2. Atunci cand pistonul PL se deplaseaza de la pvM la pvm (prima cursa a ciclului
termic), camerele hidraulice H1 si H2 sunt puse in legaturd cu acumulatorul AH prin
supapele Sd1 si S1, iar atunci cand pistonul PL se deplaseaza de la pvm la pvM (a doua
cursa a ciclului termic), camera hidraulica H1 este pusa in legaturd cu acumulatorul AH prin
supapa Sd1, iar camera hidraulicad H2 este pusa in legatura cu rezervorul RH prin supapa
unisens S2.

in fig. 3 este prezentatd schema de functionare a generatorului electrohidraulic liniar.
Partile principale ale generatorului sunt: cilindrii hidraulici CH1 si CH2; pistonul liber PL; si
oscilomotorul electric. Cilindrii hidraulici CH1 si CH2 sunt dispusi coaxial si simetric, in inte-
riorul carora pistonul liber PL are o migcare rectilinie-alternativa. De tija pistonului PL, sunt
fixate rigid armaturile mobile AM ale oscilomotorului electric. Pistonul PL si armaturile AM
formeaza singura parte mobila, fara elemente articulate. Pornirea-oprirea partii mobile la
capetele cursei nu afecteaza negativ functionarea generatorului, deoarece viteza, respectiv
energia cinetica, este nula la capetele cursei. Informatiile privind pozitia partii mobile sunt
furnizate de traductorul de pozitie Tp1 (pentru pozitia stadnga) si de traductorul de pozitie Tp2
(pentru pozitia dreapta). Miscarea partii mobile este produsa de forta electromagnetica
generata de oscilomotor si de forta generata de presiunea lichidului din cilindrii hidraulici.

Oscilomotorul electric se alimenteaza de la o retea de curent alternativ monofazat
prin contactorul electronic CE. in functie de frecventa curentului electric (50 Hz sau 60 Hz),
frecventa curselor pe care trebuie sa le realizeze partea mobild sunt: 100 Hz sau 120 Hz.
Daca reteaua de curent electric este trifazatd, se va utiliza o baterie formata din trei
generatoare sau o baterie formata din doua generatoare, daca curentul trifazat se transforma
in curent difazat prin intermediul unui transformator pentru schimbarea numarului de faze
(schema Scott).

Camerele hidraulice cu volum variabil, formate intre peretii cilindrilor hidraulici CH1
si CH2 si pistonul PL, sunt puse alternativ in legatura cu acumulatorul hidraulic AH sau cu
rezervorul Rz de catre supapele unisens cu deblocare hidraulica Sd11, Sd12, Sd21, si Sd22.
Deblocarea supapelor se face prin intermediul distribuitoarelor Dc1 si Dc2 cu comanda
electromagnetica sau piezoelectrica.

Oprirea generatorului se face prin blocarea partii mobile la un capat al cursei si
deconectarea oscilomotorului de la reteaua de curent electric, de catre contactorul electronic
CE, si dezactivarea circuitelor electronice de comanda a distribuitoarelor Dc1 si Dc2.
Pornirea-oprirea generatorului se face in functie valoarea presiunii lichidului hidraulic din
acumulatorul hidraulic AH, furnizata de traductorul depresiune SP.
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Contactorul electronic CE, distribuitoarele Dc1 si Dc2, traductorii de pozitie Tp1 si
Tp2, traductorul de presiune Sp si circuitele electronice de comanda si alimentare formeaza
sistemul automat de comanda a generatorului, care are urmatorul rol: in functie de pozitia
partii mobile, deblocheaza supapele Sd11, Sd12, Sd21, si Sd22. De asemenea, sistemul
realizeaza pornirea si oprirea generatorului prin conectarea sau deconectarea oscilomoto-
rului de la reteaua de curent electric.

in timpul unei curse, partea mobild, sub actiunea fortei electromagnetice si a fortei
de presiune din cilindrii hidraulici, este accelerata la prima jumatate a cursei, i frAnata la
cealaltd jumatate a cursei. In continuare, se analizeaza cursa cu directia stanga-dreapta. La
cursade accelerare, in cilindrul hidraulic CH1 din stanga se formeaza doua camere cu volum
variabil (camera din faté si spatele pistonului), iar in cilindrul hidraulic CH2 din dreapta, se
formeaza o singurd camera cu volum variabil. Camera din fata pistonului din cilindrul CH1
si camera din cilindrul CH2 sunt puse in legaturad cu acumulatorul AH de catre supapele
Sd11 si Sd21, iar camera din spatele pistonului din cilindrul CH1 este pusa in legatura cu
rezervorul Rz de cétre supapa Sd12. in continuare, la cursa de franare, in cilindrul hidraulic
CH1 din stanga, se formeaza o singurd camera cu volum variabil, iar in cilindrul hidraulic
CH2 din dreapta, se formeaz& doua camere cu volum variabil (camera din spatele si fata
pistonului). Camera din cilindrul CH1 si camera din spatele pistonului din cilindrul CH2 sunt
puse inlegatura cu rezervorul de catre supapele Sd12 si Sd22, iar camera din fata pistonului
din cilindrul CH2 este pusa in legaturd cu acumulatorul AH de catre supapa Sd21. in fig. 4
este prezentatad schema de functionare a generatorului electrohidraulic rotativ. Elementele
principale ale generatorului sunt: motorul electric sincron sau asincron rotativ ME; si pompa
hidraulica PH. Pompa PH este reversibila si cu capacitate volumica constanta. Ea este pusa
alternativ in legatura cu acumulatorul hidraulic AH (regim de pompa) sau cu rezervorul Rz
(regim de motor) de catre supapele unisens cu deblocare hidraulica Sd1 si Sd2, si de catre
supapele unisens $1 si S2. Deblocarea supapelor Sd1 si Sd2 se face prin intermediul distri-
buitorului D¢ cu comanda electromagnetica.

Pornirea-oprirea generatorului se face in functie valoarea presiunii lichidului hidraulic
din acumulatorul AH, furnizata de traductorul de presiune SP. Pornirea generatorului se face
prin trecerea pompei PH in regim de motor, care antreneaza motorul electric ME pana la
turatia nominala. in acest moment, motorul electric ME este conectat de catre contactorul
electronic CE la reteaua de curent electric, iar pompa PH este trecutd in regim de pompa.
Informatia privind momentul la care sistemul pomp&-motor electric atinge turatia nominalg,
este furnizata de traductorul de turatie Th. Oprirea generatorului se face prin deconectarea
de la reteaua de curent electric a motorului electric ME de catre contactorul CE, atunci cand
presiunea lichidului hidraulic din acumulatorul AH este maxima admisa.

Contactorul electronic CE, distribuitorul de comanda Dc¢, traductorul de presiune SP;
traductorul de turatie Th si circuitele electronice de comanda si alimentare formeaza sistemul
automat de comanda a generatorului, care are urmatorul rol: in functie de presiunea lichidului
hidraulic din acumulatorul AH, realizeaza pornirea si oprirea generatorului.

Functionarea generatorului este urmatoarea: atunci cand valoarea presiunii lichidului
hidraulic din acumulatorul AH este minima admisa, semnalul furnizat de traductorul SP pro-
duce comutarea distribuitorului de din pozitia | in pozitia Il. Distribuitorul Dc produce deblo-
carea supapelor Sd1 si Sd2, care determina intrarea pompei PH in regim de motor. Pompa
PH in regim de motor antreneaza motorul electric ME pana la turatia de sincronism. in acest
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moment, semnalul furnizat de traductorul de turatie Th produce deschiderea contactorului
CE si comutarea distribuitorului D¢ din pozitia Il in pozitia I. Contactorul CE conecteaza
motorul ME la reteaua de curent electric, iar distribuitorul Dc blocheaza supapele Sd1 si
Sd2. Supapele Sd1 si Sd2 in pozitia blocat determina intrarea pompei PH in regim de
pompa. in acest moment, pompa hidraulicd PH, antrenatd de motorul electric ME, refuleaza
lichid hidraulic sub presiune in acumulatorul AH. In momentul cand valoarea presiunii din
acumulatorul AH este maxima admisa, semnalul furnizat de traductorul SP produce
inchiderea contactorului CE, care deconecteaza motorul ME de la reteaua de curent electric.
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Revendicari

1. Motor monoregim, alcatuit dintr-un generator electrohidraulic (GH) pentru transfor-
marea energiei de intrare in energie hidrostatica, generatorul electrohidraulic functionand
intr-un singur regim si automat pe principiul pornire-oprire, un acumulator hidraulic (AH)
pentru stocarea energiei hidrostatice produsé de generatorul (GH), cel putin un motor
hidraulic (MH) reversibil si cu capacitate volumica variabila pentru transformarea energiei
hidrostatice din acumulatorul hidraulic (AH) in energie mecanica, un sistem de comanda
motor (SCM) pentru reglarea sau mentinerea constanta a turatiei si inversarea sensului de
rotatie a arborelui motorului hidraulic (MH) si franarea cu recuperarea energiei de franare,
un rezervor (Rz) pentru lichidul hidraulic, caracterizat prin aceea ca partea mobila a gene-
ratorului electrohidraulic are o migcare de rotatie constanta si sistemul de comanda motor
(SCM) cuprinde un traductor de presiune (SP) ce furnizeaza valoarea presiunii lichidului
hidraulic din acumulatorul (AH) pentru pornirea generatorului $i un traductor de turatie (Th)
care furnizeazd momentul atingerii turatiei nominale.

2. Motor monoregim, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca sistemul de
comanda motor (SCM) cuprinde suplimentar un contactor (CE) ce produce conectarea/deco-
nectarea generatorului electrohidraulic de la reteaua de curent electric, in functie de valoarea
presiunii lichidului hidraulic.

3. Motor monoregim, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca sistemul de
comanda motor (SCM) cuprinde si un distribuitor de comanda (Dc), care poate adopta una
dintre cele doua pozitii ale sale (1, ll) in functie de semnalul furnizat de traductorul de pre-
siune (SP) si determina intrarea motorului hidraulic (MH) in regim de motor sau de pompa.
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