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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un echipament pentru sincroni-
zarea pozitiei luminii farurilor cu directia de deplasare a
vehiculului. Echipamentul conform inventiei consta
dintr-un corp (1) ermetic, din material nemagnetizant, in
care este montatd o placa (2) avand niste gradatii (3),
un scaner (6) montat pe un cursor (5) din plastic, ce are
o placa feromagnetica incorporata, si aluneca pe un
ghidaj (4); cursorul (5) este actionat de un electromag-
net (9) instalat pe un suport (12), corpul (1) ermetic si
suportul (12) fiind montate pe mecanismele sistemului
de actionare a directiei vehiculului.
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Echipament pentru sincronizarea pozitiei luminii
farurilor, cu directia de deplasare a vehicolului

Inventia se refera la un echipament destinat sincronizarii pozitiei luminii farurilor, cu
directia de deplasare a unui vehicol.

In scopul sincronizarii pozitiei luminii farurilor, cu directia vehicolului, sunt cunoscute
instalatii actionate prin angrenaje mecanice si electrice, care actioneaza asupra farurilor
rotindu-le cu un unghi corespunzator unghiului de rotatie al volanului, (WO 93/13961, B60Q
1/128), (RO 119139, B 60 Q 1/076; B 60 Q 1/12; B 60 Q 1/06).

Principalul dezavantaj al acestor instalatii il constituie uzarea rapida a pieselor $i prin
urmare dereglarea acestora din motivul functionarii acestora pe tot parcursul deplasarii
vehicolului.

Problema care o rezolva inventia este de a realiza un echipament pentru
sincronizarea pozitiei luminii farurilor, cu directia de deplasare a vehicolului, cu un resurs
major de functionare, fara necesitatea reglajelor periodice.

Echipamentul conform inventiei inlatura dezavantajele mentionate mai sus, prin
aceea ca acesta consta dintr-un corpul ermetic, in care este montata o placa cu gradatii, un
ghidaj pe care aluneca un cursor din plastic cu o placa feromagnetica incorporata, un
scaner cu bucla de cablu si un conector, mai contine un elecrtromagnet cu contacte,
amplasat pe un suport.

Echipamnetul conform inventiei prezinta urmatoarele avantaje:

- echipamentul se poate monta pe orice vehicol;

- echipamentul nu necesita reglaje periodice;

- datorita funtionarii periodice, echipamentul poseda un resurs major de utilizare;

- corpul ermetic protejaza piesele incorporate de factorii exteriori.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu figurile
care reprezinta schema constructiva a echipamentului pentru sincronizarea pozitiei luminii

farurilor cu directia de depiasare a autovehicolului.
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fig. 1 — echipament pentru sincronizarea pozitiei luminii farurilor cu directia de
deplasare a autovehicolului (vedere generala);

fig. 2 — corp ermetic (vedere generala);

fig. 3 — corp ermetic (sectiunea A-A);

fig. 4 — corp ermetic (sectiunea B-B);

fig. 5 — corp ermetic (sectiunea BI-B').

Echipamentul pentru sincronizarea pozitiei luminii farurilor cu directia de deplasare a
autovehicolului este constituit din corpul ermetic 1 din material nemagnetizant, in care este
montata placa 2 cu gradatiile 3, ghidajul 4, cursorul 5 din plastic cu o placa feromagnetica
incorporata, scanerul 6, bucla de cablu 7, conectorul 8, mai contine elecrtromagnetul 9 cu
contactele 10 si 11 si suportul 12. Corpul ermetic 1 se monteaza pe mecanismului de
actionare a sistemului de directia a autovehicolului, iar suportul 12 este monat pe levierul
de directie montat pe axa mecanismului de actionare a sistemului de directie a
autovehicolului, astfel incit acestea sa interactioneze intre ele.

Echipamentul descris mai sus functioneaza astfel:

Concomitent cu conectarea farurilor autovehicolului se actioneaza echipamentul
pentru sincronizarea pozitiei luminii farurilor cu directia de deplasare a autovehicolului,
astfel de la reteaua electrica de bord a autovehicolului prin contactele 10 si 11 se
alimenteaza electromagnetul 9, cimpul magnetic al carui interactioneaza cu placa
feromagnetica incorporata in cursorul 5. Sub actiunea cimpului magnetic al
electromagnetului 9, cursorul 5 aluneca pe ghidajul 4 si se pozitioneaza in zona
electromagnetului 9. In acelasi timp de la reteaua electrica de bord a autovehicolului prin
conectorul 8 si bucla de cablu 7 este alimentat scanerul 6 montat pe cursorul 5. In
momentul rotirii volanului autovehicolului, se activeaza mecanismul de actionare a
sistemului de directie a autovehicolului, care transmite momentul de rotatie livierului de
directie montat pe axa acestuia. Suportul 12 cu electromagnetul 9, fixat pe corpul livierului
de directie, se va deplasa Tmpreuna cu livierul de directie. Forta magnetica a
electromagnetului 9 va pozitiona cursorul 5 In zona electromagnetului 9, care va aluneca
pe gidajul 4 in directia deplasarii electromegnetul 9 montat pe suportul 12. Scanerul 6
montat pe cursorul 5 deplasindu-se percepe gradatiile 3 de pe placa 2 montata in corpul

ermetic 1. Informatia perceputa de scanerul 6 prin bulca de cablu 7 si conectorul 8 este
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transmisa spre unitatea electronica de la bordul autovehicolului (nu este aratata). In functie
de valoarea informatiei percepute, unitatea electronica de la bordul autovehicolului
formeaza semnalul de ghidare a farurilor pentru sincronizarea pozitiei luminii acestora cu
directia de deplasare a autovehicolului. Valoarea si durata semnalului de ghidare a farurilor
este in stricta corelare cu sensul directiei si durata deplasarii cursorului 5, care repeta
miscarile livierutui de directie.

in urma deconectarii farurilor se va deconecta si echipamentul pentru sincronizarea
pozitiei luminii farurilor cu directia de deplasare a autovehicolului, astfel elecromagnetul 9
montat pe suportul 12 va inceta sa actioneze asupra placii feromagnetice incorporate in
cursorul 5, prin urmare acesta va inceta sa alunece pe ghidajul 4, iar scanerul 6 nu va
transmite informatie spre unitatea electronica de la bordul autovehicolului. Echipamentul
pentru sincronizarea pozitiei luminii farurilor cu directia de deplasare a autovehicolfului
functioneaza doar la conectarea farurilor, astfel majorindu-se resursul de lucru al acestuia.

Echipamentul pentru sincronizarea pozitiei luminii farurilor cu directia de deplasare a
vehicolului poate fi montat pe orice tip de autovehicol echipat cu orice mecanism de
actionare a directiei, inclusiv pe autovehicolele echipate cu sisteme de actionare a

mecanismului de directie cu pinion $i cremaliera precum si pe motociclete.

Solicitant MIHAES Dionisie
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Echipament pentru sincronizarea pozitiei luminii
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revendicari

Echipamentul pentru sincronizarea pozitiei luminii farurilor, cu directia de deplasare
a vehicolului este caracterizat prin aceea ca consta dintr-un corp ermetic (1) din material
nemagnetizant, in care este montata o placa (2) cu gradatii (3), un scaner (6) montat pe un
cursor (5) din plastic cu o placa feromagnetica incorporata, care aluneca pe un ghidaj (4),
actionat de un elecrtromagnet (9) instalat pe un suport (12), montate pe mecanismele

sistemului de actionare a directiei vehicolului.

Solicitant MIHAES Dionisie
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