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49 SISTEM ANTITERO CU PRELUCRAREA IMAGINII

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un sistem antitero cu prelucrarea
imaginii, destinat prevenirii exploziilor si atacurilor tero-
riste care implica automobile. Sistemul conform inven-
tiei este constituit in principal din doi senzori (SP1 si
SP2) de presiune, care se activeaza la trecerea rotilor
unui vehicul si declanseaza pe rand doua camere web
(CW1 si CW2), care capteaza imaginea jumatatii din
fata si, respectiv, din spate a partii inferioare a vehicu-
lului, imaginile preluate de la cele doud camere web
(CW1 si CW2) fiind transmise fara fir la un panou de
comanda si control (PCC), unde sunt analizate in timp
real de un software de identificare a imaginii, care
ruleaza pe un computer, care preia si informatiile de
identificare a vehiculului, prin intermediul unui cititor
RFID (CRFID), care citeste o etichetda RFID (TRFID)
amplasaté pe caroseria vehiculului.
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Sistem antitero cu prelucrarea imaginii

Inventia se refera la un sistem antitero cu prelucrarea imaginii, pentru prevenirea
exploziilor si atacurilor teroriste la automobile.

in acest scop, pentru detectarea explozivilor din interiorul habitaclului
automobilelor se folosesc mijloace conventionale, iar pentru detectarea unui explozibil in
partea inferioard a masinii, se folosesc ustensile speciale, cum ar fi, oglinzi sau este
necesara ridicarea autovehiculului pe o rampa pentru efectuarea unei inspectii vizuale.

Aceastd solutie are urmatoarele dezavantaje:

- complexitatea inspectiei;

- implica un numdr de persoane mare;

- precizie scazuta;

- pune in pericol viata persoanelor ce efectueaza inspectia;

Sistemul antitero, inlatura dezavantajele de mai sus, prin aceea ca este constitut
din doud camere web care capteaza imaginea la trecerea automobilului, din doi senzori de
presiune ce sunt activati la trecerea rotilor autovehiculului, un cititor RFID care citeste
tagul implementat pe caroseria autovehiculului si un panou de comanda si control, ce
identificd si analizeazad imaginile trimise de camerele web, la depistarea unei neregularitati,
sunt sesizate autoritdtile pentru a opri vehiculul.

Avantajele acestei solutii sunt:

- usor de implementat;

- actionare in timp real, si cat mai scurt;

- usurinta in exploatare;
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- precizie mare;

- nu pune in pericol viata persoanelor care efectueaza inspectia;

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventie in legatura cu fig. | si 2,
care reprezintd:

- fig. . —schema bloc a sistemului antitero cu prelucrarea imaginii;

- fig. 2. — schema de actionare a sistemului;

Sistemul, conform inventiei, este constituit in principal dintr-un cititor RFID
CRFID, care citeste un tag RFID, TRFID, amplasat pe caroseria autovehiculului si care
diferd de la vehicul la vehicul, astfel tipul autovehiculului este identificat, imaginea sa este
cautatd in baza de date cu scopul de a fi comparatd cu imaginile ce vor fi luate in
continuare. Atunci cand autovehiculul trece prima denivelare, rotile din fatd actioneaza
senzorul de presiune SP1, ce declanseaza fotografierea jumaétatii din fatd a partii inferioare
a vehiculului prin intermediul camerei web CW1, iar jJumétatea din spate a vehiculului este
fotografiata de camera web CW2, atunci cand rotile din fatd actioneazd senzorul de
presiune SP2. Imaginile preluate de cele doua camere web, sunt transmise wireless, catre
panoul de comanda si control PCC, unde sunt analizate in timp real de catre softul de
identificare a imaginii, realizat in Visual basic, ce ruleaza pe un coﬁlputer.

Se da in continuare o secventa de cod a programului, in Visual Basic.

Private Sub Form Load()  'cod ce se va executa la deschiderea aplicatiei

Dim dev As Device 'initializarea unei variabile dispozitiv
Dim img As ImageFile 'initializarea unei variabile imagine
Dim itm As Item 'initializarea unei variabile item

'cu ajutorul variabilei dev se face referire la dispozitivul de tip webcam

Set dev = CommonDialogl.ShowSelectDevice(UnspecifiedDeviceType, False, False)

'se obtine imaginea de la webcam

Set itm = dev.ExecuteCommand(wiaCommandTakePicture)
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'se transofrma imaginea in bmp pentru a fi usor de prelucrat

Set img = itm.Transfer(wiaFormatBMP)

'se salveaza imaginea pe HDD

img.SaveFile ("C:\unu8.bmp")

'se inchide aplicatia
Unload Me
End Sub

Sistemul antitero cu prelucrarea imaginii, conform inventiei, poate fi reprodus cu

aceleasi performante si caracteristici oridecdte ori este necesar, fapt care constituie un
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Revendicare

Sistem antitero, constituit in principal dintr-un cititor RFID (CRFID), care citeste
un tag RFID (TRFID), amplasat pe caroseria autovehiculului care trece prima denivelare,
rotile din fatd actioneaza senzorul de presiune (SP1), ce declanseaza fotografierea jumatétii
din fata a partii inferioare a vehiculului prin intermediul camerei web (CW 1), iar jumatatea
din spate a vehiculului este fotografiata de camera web (CW2), atunci cand rotile din fata
actioneazd senzorul de presiune (SP2); imaginile preluate de cele doud camere web, sunt
transmise wireless, cétre panoul de comanda si control (PCC), unde sunt analizate in timp

real de cétre softul de identificare a imaginii, ce ruleaza pe un computer.
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